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INFORMACOESIMPORTANTES

Este Manua de Instrugdes contém informacdes relativas ao modo de operacdo do conversor
usando a Versdo de Software 2.00. Embora este Manua de Instrugbes possa ser usado
genericamente para todas as versdes de software anteriores, codigos de parametros especificos e
definicbes de cddigos de fahas nestas instrugbes, sob certas circungténcias vao dém das
informacdes de software anteriores ou sdo contrarias a estas.

Este Manua de Instrugdes néo pretende cobrir todos os detalhes de todos os equipamentos e
versdes ou abranger todas as Stuagies conceituals relativas a instalacdo, operacdo ou manutencdo
do eguipamento. Se informagbes adicionais forem necessarias ou e problemas especials
ocorrerem, 0s quais ndo estejam listados em detalhes suficientes nestas instrugdes, favor contactar

O contetido deste Manud de Ingtruges ndo modifica nenhum contrato anterior ou existente,
acordo ou obrigacdo contratual. Todas as responsabilidades da Siemens ASl 1 Grupo de
Acionamentos Tecnoldgicos, estéo especificados em detalhes no contrato de compra, o qud
especifica exclusivamente todas as Condigoes de Garantia. Este acordo contratua de garantia néo
€ gplicavel nem restringe-se s informagdes contidas neste Manua de Instrugdes.

Esta publicago foi produzida na Siemens.

Sujeito a alteragdes sem prévio aviso.

A reproducéo, transmissdo ou uso deste documento ou

de suas partes ndo é permitida sem autorizagdo expressa.
Os infratores serdo responsabilizados pelos danos.

Todos os direitos, incluindo os de Patente ou de Registro de
Utilizag&o do Modelo sdo reservados.

O SiemensSA. - 1995
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1.

| nfor magdes de seguranca

A ATENCAO

Equipamentos elétricos energizados terdo, forgosamente, partes submetidas a tensdes
perigosas, assim como partes mecénicas rotativas (ventiladores) que oferecem riscos.

A néo observancia das adverténcias contidas neste manual pode causar morte, lesdes

corporais graves e danos materiais.

Apenas pessoal qualificado deve trabalhar com o equipamento aberto. Esse pessoal deve
estar profundamente familiarizado com as adverténcias e medidas preventivas contidas
neste manual

A operagéo correta e segura deste equipamento dependem do correto manuseio, instal agéo,
operagdo e manutencgao.

Definicdes:

Neste manual, assim como nas adverténcias contidas no proprio produto, define-se como PESSOAL
QUALIFICADO, pessoas que estdo familiarizadas com a instalacdo, montagem, colocagdo em
funcionamento e operacao do equipamento, e que possuam as seguintes qualificacdes:

1. Foram treinadas ou instruidas, bem como estdo autorizadas para energizar e desenergizar circuitos,
equipamentos, sistemas, identificd-los e executar seu aterramento, segundo as normas técnicas de

seguranca.

2. Foram treinadas ou instruidas, segundo as normas de seguranca, no manuseio e utilizacdo dos
equipamentos de protecdo individual.

3. Foram treinadas em primeiros socorros.

PERIGO

Neste manual, assim como nas adverténcias contidas no proprio produto, Perigo significa que morte,
lesBes corporais graves ou danos materiais significativos OCORRERAO se n&o forem tomadas medidas
de seguranca.

ATENCAO

Neste manual, assim como has adverténcias contidas no préprio produto, Atencéo significa que morte,
lesdes corporais graves ou danos materiais significativos PODERAO OCORRER se ndo forem tomadas
medidas de seguranca.

CUIDADO

Neste manual, assim como has adverténcias contidas no préprio produto, Cuidado significa que lesdes
corporais leves ou danos materiais PODERAO OCORRER se ndo forem tomadas medidas preventivas.

OBSERVACAO

Neste manual, Observacdo significa uma informagdo importante sobre o produto ou sobre a parte
correspondente do manual, sobre aqual deve ser chamada um atencéo especial.

OSiemens - 6RX 1240-0AD79 - Edigio: A
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A PERIGO

Tensdes perigosas sdo utilizadas na operagdo deste equipamento, e poderdo causar lesdes
corporais graves e morte. As precaucdes descritas abaixo devem ser seguidas com a
finalidade de se reduzir o risco de morte e lesdes.

1. Apenas pessoa qualificado e familiarizado com este equipamento e com as informagdes
contidas neste manual, devem ser autorizadas e instalar, operar ou consertar o
equi pamento.

. A instalagdo do equipamento deve ser feita de acordo com as normas técnicas vigentes.
Devem ser instalados aterramentos apropriados, bitola de condutores apropriada e
protecdo contra curto-circuito, para uma operacao segura do equipamento.

. Durante operacdo normal, mantenha todas as tampas no lugar e as portas dos painéis
fechadas.

. Quando houver inspecdo visual e manutencéo, tenha certeza de que a tensdo de
alimentacdo esteja desligada. O inversor e 0 motor teréo tensdes perigosas presentes
até que aalimentacdo seja desligada.

. Quando houver a necessidade de se fazer medidas com a alimentacéo ligada, ndo toque
em nenhum ponto de conex&o elétrica. Retire tudo (por ex.: anéis, pulseiras) dos pulsos
e dos dedos. Assegure que 0 equipamento esteja em boas e seguras condicdes de
operacao.

. Durante o trabalho com a alimentacéo ligada, permanega em cima de algum tipo de
isolante, tendo certeza de que néo esta aterrado.

. Siga cuidadosamente as instru¢des contidas neste manual e observe todos os sinais
indicativos de perigo, atencéo e cuidado.

Esta lista ndo representa um levantamento completo dos passos necessarios para
garantir uma operagdo segura do equipamento. Se forem necessarias informagdes
adicionais ou se surgirem problemas especificos ndo cobertos suficientemente pelo
manual, entre em contato com o escritorio SIEMENS mai's proximo.
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2.  Tiposde equipamentos

Cadigo de encomenda Designacéo

B6RA2418 - 6DS22 - 0 D485/ 30 Mre - GeE6S22
B6RA2425 - 6DS22 - 0 D485/ 60 Mre - GeE6S22
B6RA2428 - 6DS22 - 0 D485/ 90 Mre - GeE6S22
6RA2431- 6DS22- 0 D485/ 125 Mre - GeE6S22
6RA2418- 6GS22- 0 D600/ 30 Mre - GeE6S22
B6RA2425 - 6GS22- 0 D600/ 60 Mre - GeE6S22
6RA2428 - 6GS22- 0 D600/ 90 Mre - GeE6S22
6RA2431 - 6GS22- 0 D600/ 125 Mre - GeE6S22
6RA2413- 6DV62 -0 D420/ 15 Mreq - GeG6V 62
6RA2418 - 6DV62 - 0 D420/ 30 Mreq - GeG6V 62
B6RA2425 - 6DV62 - 0 D420/ 60 Mreq - GeG6V 62
6RA2430- 6DV62 -0 D420/ 100 Mreq - GeG6V 62
6RA2432 - 6DV62 - 0 D420/ 140 Mreq - GeG6V 62
B6RA2418- 6GV62 - 0 D520/ 30 Mreq - GeG6V 62
B6RA2425 - 6GV62 - 0 D520/ 60 Mreq - GeG6V 62
6RA2430- 6GV62-0 D520/ 100 Mreq - GeG6V 62
6RA2432 - 6GV62-0 D520/ 140 Mreq - GeG6V 62

Tensdo CC

Conversor de 15A

— T

nominal

OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigo: A

Corrente CC
nominal

Conversor de 30A a 140A sem ventilador
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Cadigo de encomenda

Designacao

6RA2475-6DS22 - 0
6RA2477 - 6DS22 - 0
6RA2481 - 6DS22 - 0
6RA2485 - 6DS22 - 0

6RA2475 - 6GS22 -0
6RA2477 - 6GS22 -0
6RA2481 - 6GS22 -0
6RA2485 - 6GS22 - 0

6RA2475 - 6DV62 -0
6RA2477 - 6DV62-0
6RA2481 - 6DV62 -0
6RA2485 - 6DV62 - 0

6RA2475- 6GV62-0
6RA2477 - 6GV62-0
6RA2481 - 6GV62-0
6RA2485 - 6GV62 -0

2/2

D485/
D485/
D485/
D485/

D600/
D600/
D600/
D600/

D420/
D420/
D420/
D420/

D520/
D520/
D520/
D520/

200 Mre - GeEF6S22
250 Mre - GeEF6S22
400 Mre - GEEF6S22
600 Mre - GeEF6S22

200 Mre - GeEF6S22
250 Mre - GeEF6S22
400 Mre - GEEF6S22
600 Mre - GeEF6S22

200 Mreq - GeGF6V62
250 Mreq - GeGF6V62
400 Mreq - GeGF6V 62
600 Mreq - GeGF6V62

200 Mreq - GeGF6V62
250 Mreq - GeGF6V62
400 Mreq - GeGF6V 62
600 Mreq - GeGF6V62

——

Tensdo CC
nominal

Corrente CC
nominal

Conversor de 200A a 600A

com ventilador
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Cadigo de encomenda Designacao

6RA2487 - 4DS22 -0 D485/ 850 Mre - GeEF4S22
6RA2491-4DS22-0 D485/ 1200 Mre - GeEF4S22
6RA2487 - 4DV62- 0 D420/ 850 Mreq - GeGF4V62
6RA2491 - 4DV62- 0 D420/ 1200 Mreq - GeGF4V 62
6RA2487 - 4GS22 - 0 D600/ 850 Mre - GeEF4S22
6RA2491 - 4GS22 - 0 D600/ 1200 Mre - GeEF4S22
6RA2487 - 4GV62-0 D520/ 850 Mreq - GeGF4V 62
6RA2491 - 4GV62- 0 D520/ 1200 Mreq - GeGF4V 62
6RA2485 - 4KS22 - 0 D900/ 640 Mre - GeEF4S22
6RA2487 - 4KS22 -0 D900/ 860 Mre - GeEF4S22
6RA2485 - 4KV62 -0 D790/ 640 Mreq - GeGF4V62
6RA2487 - 4KV62 - 0 D790/ 860 Mreq - GeGF4V62

—

Tensdo CC
nominal

OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigo: A

Corrente CC
nominal

Conversor > 600A
com ventilador
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2.1 NUmer o de encomenda do conver sor

BRA24 X X - X X XXX - 0

SIMOREG K
42 Geracdo

Corrente CCnominal: _—

13: 15A
18; 30A
25. 60A
28 90A
30: 100A
3L 125A
32 140A
75. 200A
77 250A
81 400A

85: 600A / 640A
8r. 850A / 860A
olL: 1200A

24

Retificador de campo:
0.  conversor sem retificador de campo
2. conversor com retificador de campo

Controle em malhafechada:

2 conversor de 1 quadrante com controle
digital em malhafechada

V6. conversor de 4 quadrantes com controle
digital em malhafechada

Tensdo de alimentacdo nominal

D: 400V
G 500V
K: 750V

Tiristor / fusiveis:

4:  Tiristores disco; com fusiveis
montados no conversor

6. Modulo de Tiristores; os fusiveis
devem ser montados externamente

OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigo: A



22 I nfor magBes par a encomenda de opcionais usando codigos

n°® de encomenda do

|6|R|A|2| | | |_| | | | | |_|O|_|Z|conversorSIMOREG com
sufixoZ e
| | | | + | | | |+| | | | codigo (varios codigos juntos) e/ou

| | se necessario, texto descritivo

Opcao Cddigo N° de encomenda
Documentagdo, Aleméo (padr&o) 6RX1240 - OADOO
Documentacdo, Italiano D72 6RX1240 - OAD72
Documentagdo, Inglés D76 B6RX1240 - OAD76
Documentagdo, Francés D77 6RX1240 - OAD77
Documentac&o, Espanhol D78 6RX1240 - OAD78
Documentacdo, Portugués D79 6RX1240 - OAD79
Interface para motor LOO 6RX1240 - OALOO
Interface para expansao LO1 6RX1240 - OALO1
Conversor SIMOREG para alimentac&o de campo LO3
Aquecimento Anti - condensagéo M08
Cabo para o bloco terminal M70 6RX1240 - OAMT0
Cabo paraainterface de motor M73 6RX1240 - OAMT7T3
Kit de adaptacdo para montagem dainterface de motor e M74 6RX1240 - OAM74
expansao de interface no conversor SIMOREG
Kit de montagem para placas adicionais no conversor de M75 6RX1240 - OAMT75
15A
Conversor SIMOREG para > 600A sem ventilaggo para M80
montagem em paralelo com Conversor Sitor 6QG35.
Painel de Operacéo do Conversor P20 6RX1240 - OAP20
Texto do painel de operacéo, Alem&o (padrdo) 6RX1240 - OASD0
Texto do painel de operagdo, Italiano *) S72 6RX1240 - OAS/2
Texto do painel de operacdo, Inglés*) S76 6RX1240 - OAS/6
Texto do painel de operacdo, Francés*) Ss77 6RX1240 - OAS77
Texto do painel de operacdo, Espanhol *) S78 6RX1240 - OAS/8
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*Necessario somente paraopgdo ‘P20” (Painel de Operagdo do Conversor).
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3.1

3.2

Descricao

Aplicagdes

O SIMOREG K 6RA24 é um conversor compacto totalmente digital, para conexdo a linhas trifasicas, para
fornecer alimentagdo CC para armadura e campo de acionamentos de velocidade variavel, com correntes
nominais de 15 a 1200A. Correntes até 3600A sdo possiveis conectando-se modulos SITOR em paralelo
a um conversor compacto. A alimentagdo de campo € possivel para correntes de até 30A (nivel de
corrente que esta vinculado a corrente nominal de armadura).

Existem conversores para operagdo em 1 ou 4 quadrantes.

Design

O SIMOREG K 6RA24 ¢ extremamente compacto. O modelo de 15A pode ser montado em chapa de
montagem de painel afim de reduzir espago ou montado em gaveta extraivel. A modularidade permite um
alto nivel de “integrac@o”, assim como os componentes individuais sdo facilmente acessaveis. O
bastidor acomoda a €l etronica basica bem como placas adicionais e pode ser facilmente removido.

Sinais externos (E/S binérias, E/S anal gicas, gerador de pulsos, etc.) ndo sdo conectados a placa basica,
mas a um maodulo terminal em separado. Dois cabos multiveias sdo usados para transferir sinais entre a
placa basica e o médulo terminal. Dois cabos blindados, de 2 metros, estdo disponiveis opcional mente,
(codigo: BRX 1240 - OAM70 ), possibilitando que o médulo terminal seja montado fora do conversor, em
qualquer posic¢ao dentro do painel (VejaaSecéo 5.3.6 e 6.1).

Sao disponiveis: 4 entradas anal égicas, 5 saidas anal 6gicas, 8 entradas digitais e 4 saidas digitais.

O software do equipamento é fornecido em uma memdria EPROM com conector, a qual pode ser
facilmente trocada.

O conversor SIMOREG K pode ser parametrizado usando-se trés teclas e cinco displays de 7
seguimentos, montados no painel de operacdo bésico na placa eletrénica. Os conversores SIMOREG K
também estdo preparados para montagem a do painel de operagdo (codigo 6RX1249 - OAP20), para
auxiliar a parametrizagdo, usando texto ou para ser capaz de mostrar simultaneamente as variaveis
monitoradas. O conversor pode também ser parametrizado com um computador PC convenciona e
software adequado, usando a interface RS232 na placa eletronica. Esta interface com PC é usada para
colocagdo em funcionamento, servicos e manutencdo, quando fora de operagdo ou para detectar
problemas durante a operacdo. E portanto umainterface de servicos.

Para conversores 1Q, a armadura é alimentada usando uma ponte trifasica totalmente controlada, e para
4Q usando duas pontes trifasicas totalmente controladas, num circuito de livre circulagdo de corrente,
em configuragdo antiparalela.

O campo é alimentado através de uma ponte monof asica semi-controlada a dois pul sos (B2HZ).

A frequéncia datensdo de alimentac&o do campo e da armadura pode ser diferente (numafaixade 45 a 65
HZ). A sequéncia de fase da alimentago do circuito de ar madura éirrelevante.

Para conversores de 15A de corrente nominal, a parte de poténcia, incluindo controle de disparo, é
montada na placa de circuito impresso.

Para conversores com corrente nominal de 15 a 600A, na parte de poténcia para armadura e campo sdo

usados modulos de tiristores isolados, e portanto o dissipador é eletricamente isolado. O bastidor e a
protecdo dos terminais das conexdes de poténcia oferecem protegdo contra contatos acidentais quando

em operacdo ou trabalho nas proximidades do conversor. Todos os terminais de conexao sdo acessiveis

pela parte frontal.
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3.3

32

Para conversores com correntes CC nominais entre 640 e 1200A, a parte de poténcia é formada por
seis blocos SITOR, dispostos numa estrutura mecanica extraivel. A estrutura basica consiste de um
rack com componentes e barramentos i solados para condicionar 0os 6 blocos SITOR. As conexdes de
poténcia do bloco SITOR estéo localizadas na parte posterior. A eletronica € montada a frente dos
blocos de modo que pode ser manuseada e removida.

M odo de oper acéo

Todas as fungbes de controle do aparelho em malha aberta ou fechada e comunicagdes séo
realizadas por um potente microprocessador de 16 bits.

A corrente nominal CC, especificada na placa de identificagdo do conversor (corrente continua),
pode ser ultrapassada em até 150% (sobrecarga de 50%), entretanto a duragdo da sobrecarga
depende do conversor em particular. O microprocessador cal cula periodicamente o valor real dol2t da
parte de poténcia, de modo que quando o conversor esta em sobrecarga, Os tiristores ndo sejam
danificados.

A tabela de selegdo de operacdo de sobrecarga, € dadana Secdo 10 “Funcfes’.
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3.4 Dados técnicos

Conversores de 30 a 600A, 3-ph. 400 Vca, 1 quadrante

Cadigos No.

6RA24 .. -6DS22
18 | 25 | 28 | 31 | 75 | 77 | 8L | 85

Tensdo nominal de alimentacdo de

armadura V 3-ph, 400V ca (+15% / -20%)
Tensdo nominal de alimentagéo da 2-ph, 400V ca (+15% /-25%); 1,= 0,5A
parte deeletrbnica \Y (-35% durante1min.)

Tensdo nominal de alimentacao
doventilador V

3-ph, 400Vca (+ 15%);
0,24A, 95 Watt
Vazdodear: 570 m*h
Ruido: 63dBA

Tensdo nominal de alimentacdo de

campo V 2-ph, 400V ca (+15% / -20%)
Freguéncia nominal Hz O conversor adapta-se automaticamente a frequéncia da tensdo de
alimentacéo, nafaixade45a65Hz
(A armadura e 0 campo sdo independentes)
Tensdo CC nominal V 485
Corrente CC nominal desaida A 30 | 60 | 90 | 125 | 200 | 250 | 400 | 600
Capacidade de sobrecarga maximo de 150% da corrente nominal de saida

Poténcia nominal de saida kW

15 29 44 61 97 121 194 | 291

Poténcia dissipada a corrente CC
nominal de saida w

140 230 320 440 650 800 1250 | 1850

Tensdo CC nominal decampo  V max 325
Corrente CC nominal de campo

A 5 10 15 25
Temperatura de operacao 0a45 aluomina 0a35 alngmina
(ambiente) oC ventilacdo natural ¥ ventilaggo for cada ¥
Temperatura de armazenagem e
transporte °C -30a85

Altitude de instalagdo acima do
nivel do mar

[11000m a corrente CC nominal de saida®

Egtabilidade derotagéo

Dn =0,006% davelocidade nominal do motor, valida para oper agdo
com gerador de pulsosereferéncia digital
Dn = 0,1% da velociade nominal do motor, valida par a tacoger ador
anal 6gico ou referéncia analégica. ?

Classe de umidade

DIN 40040 F
SN 26556
Grau de protegédo
DIN 40050 IP 00
IEC 144
Dimensdes
veja desenhos dimensionais
Peso  (aproximado) Kg 11 | 14 | 14 | 16 [ 23 [ 23 | 31 | 31

Explicagdo das notas apos as tabelas
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Conversoresde 15 a 600A, 3-ph. 400V ca, 4 quadrantes

Cadigos No.

6RA24 .. -6DV62

13 | 18 | 25 | 30 | 32 | 75 | 77 | 81| 85

Tensdo nominal de alimentacio

dearmadura V 3-ph, 400Vca (+15% /-20%) ¥
Tensdo nominal de alimentacio 2-ph, 400V ca (+15% /-25%); 1, = 0,5A
dapartedeeletrbnica V (-35% durante1min.)

Tensdo nominal de alimentacio
doventilador V

3-ph, 400V ca (+ 15%);
0,24A, 95 Watt

Vazdo dear: 570 mh
Ruido: 63dBA

Tensdo nominal de alimentacao

de campo V 2-ph, 400V ca (+15% / -20%)
Freguéncia nominal Hz |O conversor adapta-se automaticamente a frequéncia da tensdo de
alimentacéo, nafaixade45a65Hz
(A armadura e o campo sdo independentes)
Tensdo CC nominal V 420
CorrenteCC nominal desaida A | 15 | 30 | 60 | 100 | 140 | 200 | 250 | 400 | 600
Capacidade de sobrecarga maximo de 150% da corrente nominal de saida

Poténcia nominal de saida kW 6,3 12,6 25 42 59 84 105 | 168 | 252
Poténcia dissipada a corrente CC
nominal de saida w 80 140 230 | 320 | 440 650 800 |1250| 1850
Tensdo CC nominal decampo  V max 325
Corrente CC nominal de campo

A 3 5 10 15 25
Temperatura de operacao 0a45 alngmina 0a35 alnomina
(ambiente) oC ventilacio natural ¥ ventilacgo forcada ¥
Temperatura de armazenagem e
transporte °C -30a85

Altitude de instalagdo acima do
nivel do mar

[11000m a corrente nominal de saida ¥

Egtabilidade derotagéo

Dn =0,006% da velocidade nominal do motor, valida para operagdo com
gerador de pulsose referénciadigital
Dn =0,1% da velociade nominal do motor, valida para tacoger ador
analdgico ou refer éncia analdgica. ?

Classe deumidade

DIN 40040 F

SN 26556
Grau de protegéo

DIN 40050 IP 00

IEC 144
Dimensdes

veja desenhos dimensionais

Peso  (aproximado) Kg | 35 | 11 | 14 [ 14| 16 | 23 | 23 [ 31| 31

Explicag&o das notas apds as tabelas

34
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Conversores de 30 a 600A, 3-ph. 500V ca, 1 quadrante

Cadigos No.

6RA24 .. -6GS22
18 | 25 | 28 | 31 | 75 | 77 | 81 | 85

Tensdo nominal de alimentacdo de

armadura v 3-ph, 500V ca (+10% / -15%) ¥
Tensdo nominal de alimentagéo da 2-ph, 400V ca (+15% /-25%); 1,= 0,5A
parte deeletrbnica \Y (-35% durante1 min.)

Tensdo nominal de alimentacao
doventilador V

3-ph, 400Vca (+ 15%);
0,24A, 95 Watt
Vazdodear: 570 m*h
Ruido: 63dBA

Tensdo nominal de alimentacdo de

campo V 2-ph, 400V ca (+15% / -20%)
Freguéncia nominal Hz O conversor adapta-se automaticamente a frequéncia da tensdo de
alimentacéo, nafaixade45a65Hz
(A armadura e 0 campo sdo independentes)
Tensdo CC nominal V 600
Corrente CC nominal desaida A 30 | 60 | 90 | 125 | 200 | 250 | 400 | 600
Capacidade de sobrecarga maximo de 150% da corrente nominal de saida

Poténcia nominal de saida kw 18 36 54 75 120 150 240 360
Poténcia dissipada a corrente CC
nominal de saida w 140 230 320 440 650 800 | 1250 [ 1850
Tensdo CC nominal decampo  V max 325
Corrente CC nominal de campo

A 5 10 15 25
Temperatura de operacao 0 a45 alnomina 0 a 35 alnomina
(ambiente) oC ventilacdo natural ¥ ventilacdo forcada ¥
Temperatura de armazenagem e
transporte °C -30a85

Altitude de instalagdo acima do
nivel do mar

[11000m a corrente nominal de saida ¥

Egtabilidade derotagéo

Dn =0,006% da velocidade nominal do motor, valida para operagéo
com gerador de pulsosereferéncia digital
Dn =0,1% da velociade nominal do motor, valida para tacogerador
analdgico ou refer éncia analdgica.

Classe de umidade

DIN 40040 F
SN 26556
Grau de protegédo
DIN 40050 1P 00
IEC 144
Dimensdes
veja desenhos dimensionais
Peso  (aproximado) Kg 11 | 14 | 14 | 16 | 23 | 23 | 31 | 31

Explicagdo das notas apds as tabelas
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Conversores de 30 a 600A, 3-ph. 500 Vca, 4 quadrantes

Cadigos No.

6RA24 .. -6GV62
18 | 25 | 30 | 32 | 75 | 77 | 81 | 85

Tensdo nominal de alimentacio

dearmadura V 3-ph, 500Vca (+10% /-15%) ¥
Tensdo nominal de alimentacio 2-ph, 400V ca (+15% /-25%); 1, = 0,5A
dapartedeeletrbnica V (-35% durante1min.)

Tensdo nominal de alimentacio
doventilador V

3-ph, 400V ca (+ 15%);
0,24A, 95 Watt

Vazdo dear: 570 m¥h
Ruido: 63dBA

Tensdo nominal de alimentacao

de campo V 2-ph, 400V ca (+15% / -20%)
Freguéncia nominal Hz |O conversor adapta-se automaticamente a frequéncia da tensdo de

alimentacéo, nafaixade45a65Hz

(A armadura e o campo sdo independentes)
Tensdo CC nominal V 520
Corrente CC nominal desaida A 30 | 60 | 100 | 140 | 200 | 250 | 400 | 600
Capacidade de sobrecarga maximo de 150% da corrente nominal de saida
Poténcia nominal de saida kw 16 31 52 73 104 130 208 312
Poténcia dissipada a corrente CC
nominal de saida w 140 230 320 440 650 800 1250 1850
Tensdo CC nominal decampo  V max 325
Corrente CC nominal de campo

A 5 10 15 15

Temperatura de operacao 0 a45 alnomina 0 a 35 almina
(ambiente) oC ventilacgo natural ¥ ventilacgo forcada ¥
Temperatura de armazenagem e
transporte °C -30a85

Altitude de instalagdo acima do
nivel do mar

[11000m a corrente nominal de saida ¥

Egtabilidade derotagéo

Dn =0,006% da velocidade nominal do motor, valida para operagdo com
gerador de pulsose referénciadigital
Dn =0,1% da velociade nominal do motor, valida para tacoger ador
analdgico ou refer éncia analdgica. ?

Classe deumidade

DIN 40040 F
SN 26556
Grau de protegéo
DIN 40050 IP 00
IEC 144
Dimensdes
veja desenhos dimensionais
Peso  (aproximado) Kg 11 14 | 14 | 16 | 23 | 23 31 31

Explicag&o das notas apds as tabelas
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Conversores de 640 a 1200A, 3-ph. 400 a 750V ca, 1 quadrante

Cadigos No.

6RA24 .. -ADS22 | 6RA24.. -4GS22 | 6RA24.. -4KS22
87 | 91 87 | 91 85 | 87

Tensdo nominal de alimentacéo

3-ph, 400Vca? 3-ph, 500Vca? 3-ph, 750Vca?

dearmadura V (+15% /-20%) (+10% /-15%) (+10% /-15%)
Tensdo nominal de alimentacéo 2-ph, 400V ca (+15% / -25%); 1,= 0,5A
da partede€letrbnica V (-35% durante1 min.)

Tensdo nominal de alimentacdo
doventilador V

3-ph, 400Vca (+ 15%); 2x 0,27A, 2 x 120 Watt

Vazdodear: 1310 m¥h em 50Hz e 1425 m*h em 60Hz

Ruido: 70dBA em 50Hz e 73dBA em 60Hz

Tensdo nominal de alimentacdo

de campo V 2-f, 400V ca (+15% / -20%)
Freguéncia nominal Hz | O conversor adapta-se automaticamente a frequéncia da tensdo de

alimentacéo, nafaixade45a65Hz

(A armadura e 0 campo sdo independentes)
Tensdo CC nominal V 485 600 900
Corrente CC nominal desaida A 850 | 1200 850 | 1200 640 | 860
Capacidade de sobr ecarga maximo de 150% da corrente nominal de saida
Poténcia nominal de saida kw 412 582 510 720 576 774
Poténcia dissipada a corrente CC
nominal de saida W 3300 4900 3400 5000 4000 4800
Tensdo CC nominal decampo  V max 325
Corrente CC nominal de campo

A 30

Temperatura de operagao 0 a 35 alnomina
(ambiente) °C ventilacdo forcada ¥
Temperatura de armazenagem e
transporte °C -30a 85

Altitude de instalacdo acima do
nivel do mar

[11000m a corrente nominal de saida ¥

Egtabilidade derotagéo

Dn =0,006% da velocidade nominal do motor, valida para operagéo
com gerador de pulsosereferéncia digital
Dn =0,1% da velociade nominal do motor, valida para tacogerador
analdgico ou refer éncia analdgica.

Classe deumidade

DIN 40040 F

SN 26556
Grau de protecéo

DIN 40050 IP 0O

IEC 144
Dimensdes
veja desenhos dimensionais

Peso  (aproximado) Kg 77

Explicacéo das notas apds as tabelas
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Conversores de 640 a 1200A, 3-ph. 400 a 750V ca, 4 quadrantes

6RA24 .. -4ADV62

Cadigos No. 6RA24 .. -A4GV62 6RA24 .. -AKV62
87 | 91 87 | 91 8 | 87
Tens&o nominal de alimentacio 3-ph, 400Vca 3-ph, 500Vca” 3-ph, 750Vca”

dearmadura V (+15% /-20%) (+10% /-15%) (+10% /-15%)
Tensdo nominal de alimentacio 2-ph, 400V ca (+15% /-25%); 1, = 0,5A
dapartedeeletrbnica V (-35% durante1min.)

Tensdo nominal de alimentacio
doventilador V

3-ph, 400Vca (+ 15%):; 2x 0,27A, 2 x 120 Watt
Vazdodear: 1310 m¥h em 50Hz/ 1425 m¥h em 60Hz
Ruido:; 70dBA em 50Hz/ 73dBA em 60Hz

Tensdo nominal de alimentacao
de campo V

2-ph, 400V ca (+15% / -20%)

Freguéncia nominal Hz |O conversor adapta-se automaticamente a frequéncia da tensdo de

alimentacéo, nafaixade45a 65 Hz

(A armadura e o campo sdo independentes)
Tensdo CC nominal \% 420 520 | 790
Corrente CC nominal desaida A 850 | 1200 850 | 1200 | 640 | 860
Capacidade de sobrecarga maximo de 150% da corrente nominal de saida
Poténcia nominal de saida kw 357 504 442 624 505 679
Poténcia dissipada a corrente CC
nominal de saida w 3300 4900 3400 5000 4000 4800
Tensdo CC nominal decampo  V max 325
Corrente CC nominal de campo

A 30

Temperatura de operagado 0 a 35 alnomina
(ambiente) oC ventilagdo forcada
Temperatura de armazenagem e
transporte °C -30a+85

Altitude de instalagdo acima do
nivel do mar

[11000m a corrente nominal de saida ¥

Egtabilidade derotagéo

Dn =0,006% da velocidade nominal do motor, valida para operagdo com
gerador de pulsose referénciadigital
Dn =0,1% da velociade nominal do motor, valida para tacoger ador
analdgico ou refer éncia analdgica. ?

Classe deumidade

DIN 40040 F

SN 26556
Grau de protegéo

DIN 40050 [P 0O

IEC 144
Dimensdes
veja desenhos dimensionais

Peso  (aproximado) Kg 77

Explicacéo das notas apds as tabelas
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NOTAS:

1) Paratensdo de aimentagdo inferior a 360V (475V para conversores de 500V), atensdo CC nominal de
485V (600V) para conversores de 1 quadrante ou de 420V (520V) para conversores de 4 quadrantes,
ndo sera al cancada.

2) Condigoes:
A estabilidade da malhafechada é referida a vel ocidade nominal do acionamento e quando o conversor
SIMOREG K estiver em condi¢des de uso (aquecido). Os seguintes pré-requisitos sdo usados como
base:
- Variagao de temperaturade + 10°K.
- Variagdo de tensdo de +10% / -5% da tensdo nominal.
- Variagdo de carga de até 100% do torque nominal.
- Coeficiente de temperatura do tacogerador, 0,15%o para 10°K
(somente paratacogerador anal 6gico)
- Valor dereferéncia constante.

3) Cargaem fungdo datemperaturamédiado ar de refrigeragdo (veja P077, segdo 9.2)

Temperatura ambiente Variagdo de carga (percentual de reducéo “a’)
ou temperaturamédia conversorescom | conversores £ 600A com | conversores > 600A com
derefrigeracéo ventilac8o natural ventilagdo forcada ventilagdo forcada
+35°C - 0% 0%
+40°C - - 6% -5%
+45°C 0% -12% -10%
+50°C - 6% (- 17%) 4 -15%
+55°C -11% - -
+60°C -18% - -

1) A operacdo de conversoresd 600A com ventilagdo forcada, mesmo com reducdo
de poténcia devido atemperatura médiade 50 °C, somente € possivel se a tensdo
de alimentacdo do ventilador do conversor estiver na faixa de toleréncia de 400V
+10% / -15%.

4) Cargaem fungdo daaltitude de instalagéo (veja P077, segdo 9.2)

b1 b2
T ;

I
porcentagem ¢
de carga"b ™ H

&0

&0

40

an

1000 anon S000 5000 m

altitude de instalagio —

Curvabl: Fator dereducgdo de corrente parainstalacOes em altitudes superiores a 1000m.
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Curvab2: Fator de reducdo datensdo nominal de armadura parainstalagdes em altitudes
superiores a2000m.
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35 Normas aplicadas

VDE 0106, parte 100
Disposicdo dos elementos de controle do operador na proximidade de componentes/ partes a niveis
perigosos de tensao.

VDE 0110, parte 1

Coordenagédo de isolagéo para equipamentos el étricos em instal agdes de baixa tensao.

Requerimentos para isolagdo confiavel b grau de poluicdo 2 para placas de se¢do de poténcia.
Ocorréncia de poluicdo ndo-condutiva. Condutividade ocasional devido a condensacdo deve ser
prevista.

“Condensagéo € excluida, uma vez que os componentes sdo somente permitidos para classificagdo de
umidade F.”

VDE 0113 A2
Equipamentos el étricos em méquinas industriais.

VDE 0160, Parégrafos5.3.1.1.2e€5.3.1.3
Regulamentacdo para equipamento el étrico de poténcia com equipamento el etronico.

VDE 0298
Uso de cabos e cabos isolados para sistemas el étricos de poténcia.

DIN IEC 38
Tolerénciade tensdo de alimentagéo.

VDE 0843 Parte 2, Parte 3, Parte 4 e IEC 801-3, 801-4
Imunidade aruido.

DIN IEC 68-2-6, grau de severidade 12 (SN29010 Parte 1)
Desgaste mecénico.

3.6 Abreviagles

PT Placatecnol 6gica configuravel
CS51  Sistemade comunicagdo
S Placadeinterface (=CS51)

SST1 Interface serial 1 daplacadeinterface

SST2  Interface serial 2 daplacadeinterface

PKW  Valor deidentificagdo do parametro (D), [(P) parametro, (K) codigo, (W) valor]
PzD Dados de processo

SOW  Vaor dereferéncia

ISW  Vador atud

STW  Paavrade controle

STWF Palavrade controle livremente parametrizavel
ZSW  Palavrade estados do conversor

ZSW1 Palavrade estados 1, especifica do conversor
ZSW2 Palavrade estados 2, especifica do conversor
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4.  Transporte, Desembalagem

Os conversores SIMOREG s8o embalados na fébrica, conforme especificados quando encomendados.
Uma etiqueta na embalagem identifica o produto.

Evite trancos e choques durante o transporte.
Observe as instrugdes sobre transporte, armazenagem e manusei 0 na embal agem.

O conversor SIMOREG pode ser instalado, ap6s ser desembalado e conferido, para assegurar que o
produto fornecido esta correto e que a unidade ndo foi danificada

A embalagem é de papel cartéo e papel ondulado e pode ser colocada de acordo com a legislacdo local,
para manejo em embarque de produtos.

4.1 Danos durante o transporte

AVISO

Se um conversor SIMOREG foi danificado durante o transporte, ndo é possivel liga-lo sem
primeiro submeté-lo aum teste de alta tensdo.

Setal procedimento ndo for observado, podera ocorrer morte, lesdes corporais graves ou
significantes danos materiais.

Por favor observe os seguintes pontos se uma unidade for danificada durante o transporte:

4.1.1 Procedimento para danosno transporte

Examine cuidadosamente o equipamento antes de aceitar o despacho da companhia de transporte. Se
vocé ndo notificar imediatamente as transportadoras responsaveis de que o conversor foi danificado,
voceé pode perder o direito de reclamacéo.

Se necessario, vocé pode solicitar o suporte do escritério local da Siemens.

Examine o despacho para assegurar-se que el e estd completo e ndo foi danificado quando recebido.
Itens claramente danificados/perdidos, devem ser especificados no papel do despacho e devem ser
contra-assinados pelo pessoal da companhia de transporte.

I mediatamente:

- notifique a companhia de transporte por escrito, ou

notifique por escrito outras companhias de transportes envolvidas, ou
notifique por escrito o correio, ou

notifique por escrito o pessoal daferroviariaadequada

e programe uma reunido para que eles possam certificar o dano no transporte.

Quando notificado por escrito, tome nota do escopo dos danos e custos estimados.

OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edicéo: A
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5. Instalagéo

A CUIDADO

Acidentes ou danos materiais poderdo ocorrer se 0 equipamento for manuseado sem
cuidado.

O conversor deve ser manuseado usando equipamentos adequados e sob as instrucoes
de pessoal devidamente qualificado.

O usuario é responsavel pelainstalagdo do conversor, motor, transformador, bem como
outros equipamentos de acordo com as normas de seguranca (por ex.: DIN, VDE), bem
como todas as outras normas nacionais ou locais e especificagbes , relativas a
dimensionamento e protecdo de cabos, aterramento, chaves secundarias, protecdo de
sobrecorrente, etc.

O conversor deve ser instalado de acordo com as normas de seguranga (por ex.: DIN,
VDE) bem como as outras normas nacionais ou locais relevantes. Deve ser assegurado
que o aterramento, dimensionamento dos cabos e protegdo contra curto-circuito foram
implantadas para garantir a seguranga operacional e confiabilidade.

Conversor de 15A

Ele pode ser montado em uma chapa de montagem, dentro de um painel ou rack de méquinas, ou
colocado em gavetasextraiveis (Ve aos desenhos dimensionais, Se¢éo 5.1).

Conversor de 30A a 600A

Eles sdo montados verticalmente em painéis ou rack de maquinas, com as conexdes de poténcia
voltadas para baixo (veja os desenhos dimensionais, Se¢do 5.1).
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Conversores de 640A a 1200A
Montagem em painéis

Os jogos de pecas de montagem em painéis para 0s 6QG35 podem ser usados para montagem
do conversor SIMOREG em sistemas de painéis SMF.

Os trilhos e placas de perfil sdo aparafusados na altura necessaria da coluna perfurada do
sistemade painéis de largura de 600mm. O conversor SIMOREG € entéo posicionado, para que
as cantoneiras da lateral dos painéis sejam coincidentes com o trilho, e ele possa ser montado
no painel. O SIMOREG é ent&po fixado no seu lugar usando 4 parafusos tipo M6.

M ontagem de um Unico equipamento

. ¥
+ +
20
I el LTV VPO IO PSPPI JF
i i+
M : 3
+ Ventilador 1P
+|! o+
+]i i+
+ +
+ : +
T+ +
/ + | SIEMENS SIMOREG +
1 + +
+ +
+ +
+|fa o[+
Ly 17
] 5 &
2 I conversor SIMOREG 1
+ +
\ 2 £
N+ 3—) tz b
A N
+ +
+ +
+ +
+ +
+ +
+ +
+ +
+ +
—— £

=

Estrutura do painel (distancia entre furos de 20mm)
2. Conjunto defixag&o no painel (perfil e painel)
parapainel de 600mm delargura 6QX5304
parapainel de 800mm delargura 6QX5305
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Quando conectado um conversor SIMOREG em paralelo com um equipamento SITOR, a corrente CC de
saida deve ser reduzida para 85% danominal (Veja P077 na Segdo 9.2).

Para esta configuragdo, o conversor SIMOREG deve ser encomendado sem a unidade de ventilac&o (isto
€, MLFB - 3° bloco com Z e cédigo M80). O equipamento SITOR deve ser encomendado completo (com
unidade de ventilagdo e supervisdo de ventilagdo incorporados). A supervisdo de ventilagdo do
conversor SIMOREG deve ser desativada por software (Veja o par@metro P850, se¢do 8.2.4). O
equipamento SITOR, montado sobre o conversor SIMOREG, deve ser montado no painel usando 2
suportes (codigo: 6QX5061). Um cabo plano de 1 m (cédigo: 6RY 1247 - OAA14) é necessario para
controlar o equipamento SITOR. Com esta configuragdo, a parte de poténcia pode ser conectada
somente na parte traseira das unidades.

Montando o conversor com 0s equipamentos de montagem do painel como um equipamento Unico, é
necessario somente um jogo de pegas de montagem. O conversor SIMOREG e o equipamento SITOR
devem ser aparafusados entre si antes de montar.

M ontagem de dois equipamentos

b, .
20 e A+
4 +]; HE
L + i ; +
/ +1. - 4+
1 +|! Ventilador m
+1! M+

+! "+

+ +

+ +

i SIEMENS SITOR I

+ +

+ +

+ L+
T+ [+
/t. ]

+ aparelho SITOR +

N + +
+ +

+ +

+ +

+ +

+ +

+ +

+ +

2 I SIEMENS SIMOREG :
+ +

+ +

+ +

+ +

+ +

+ +

N + conversor SIMOREG +
N $

N L3

45 El 3] E'

‘A N

+ +

+ +

+ +

U+ | +
—1 ]

1. Estruturado painel (distanciaentre furos de 20mm)

2. Conjunto defixac&o no painel (perfil e painel)
parapaine de 600mm delargura 6QX5304
parapainel de 800mm delargura 6QX5305
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/
\
/

Montagem em parede

Para montagem em parede, o conversor SIMOREG é montado na esquerda e na direita sobre suportes
e fixado usando 4 paraf usos.

Montagem de um Unico equipamento

Y

455

Y
60" /u ________ e J___ "
— T 7
18 - 516 r o /(— 210 N L
it 552 Eon - 546 .
1. Suportedireito 6QX5347
2. Suporte esquerdo 6QX5348
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Duas configuragdes sdo possiveis quando um conversor SIMOREG é conectado em paralelo (corrente
nominal de armadura> 600A), usando um equipamento SITOR:

- Configuragéo lado alado
Um cabo plano de 2m (cédigo: 6DD1684 - OBH1) é necessario para controlar o equipamento SITOR.

- Um sobre o outro (reduzida a saida para 85%, VejaP077, Secdo 9.2).

Para esta configuragdo , o conversor SIMOREG deve ser encomendado sem a unidade de
ventilagdo (isto ¢, MLFB - 3° Bloco com Z e codigo M80). O equipamento SITOR deve ser
encomendado completo (com unidade de ventilag&o e supervisdo de ventilagdo incorporados). A
supervisdo de ventilagdo do conversor SIMOREG deve ser desativada por software (Veja o
par@metro P850, Secdo 8.2.4). O equipamento SITOR, sobre o conversor SIMOREG, deve ser
montado usando adicionalmente 2 suportes (cddigo: 6QX5061). Um cabo plano de 1m (cddigo:
6RY 1247 - OAA14) é necessario para controlar o equipamento SITOR.

Com esta configuragéo, a poténcia pode ser conectada somente na parte traseira das unidades.

M ontagem de dois equi pamentos

4

Ventilador

-

Aparelho SITOR

31

/

Conversor SIMOREG

- - - .

A Y

Y Y P — R S
T j—— 210 - _‘mu =
18
- 516 S i s i
-t 552 >
1. Suportedireito 6QX5347
2. Suporte esquerdo 6QX5348
3. Cantoneira 6QX5061
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A ATENCAO

Um espacgo de 100mm deve ser mantido acima e abaixo do conversor afim de assegurar
uma érea de entrada e saida de ar de resfriamento. Se este espago ndo for observado,

existe o perigo de sobreagueci mento do conversor.

51 Desenhos dimensionais

Conversor tipoD .../ 15

V/ A PAPISI AN A P,
Z
- 144
para M6 %4 128.5 100 "
177, N éq_ 71 ——l
e 198 —>] 295
\ { ] A
AT ﬂ'f AT 1
A 1
Z
2
7
255
239.5 6
7
7
2
é.—q  —  —
/ [ —
XA XB X501 X500 é
i i !
6 - -9 1 7 U
( ? M @ @-ﬁh— éE— I
157 7
187 A
. 233.35 _ A  1p1,1¢1 XT XA
] WLV aw1 xR X8 100 "
Z XF XS X501
; XP X500
7

7

@ Parafuso de conexdo M5 x 16
Terminais para conex&o: 4mm?

1) Distanciaminimaparaacirculagédo dear
Isto deve ser obedecido para que hajarefrigeracdo suficiente !
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Montagem do conversor sobre seus terminais:

—»{ 25 |w— 60 —>»

XA

JARSN

> X1
XR
XB

Xs

233.35 165 1D1 Xeo1
1C1

X500

1U1
w1
1W1

&35 B XP

29.5 [=—
pe— 71 —

fte————— 128.5 ————»

fe—————— 144 —————>|

M ontagem do conversor no bastidor ES 902 C

{
q: —
o = =
{B xR XM=
o xs:] XB
pq—:.1 f
1C1 MM__ /
o | X500
il v
o ’—{ XP|
)4
& - /5

Espaco requerido norack: 22 divisdes de grade = 111,76mm
- Sem placas adicionais
- Com o minimo de distancia entre os dois conversores
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Conversor tipo D.../30-60

para Mé %/%/W

< N N< N
B e zgﬁ / yl1o Z“— 145 - 10T01)
A -e XT XS XR Xl XP % ZT i
\CEHT [0/ é el
ATEME / : i
. |
. )
385 366 % : E
% -
é |
(1Ic1)  (1D1) % : Al
1U1 1D1 1V1 1C1 1W1 é A
7 tg /1 !
‘ / o,
C i N M| //\W\—E:
"-l# — ‘;HL" %r =
T xa XB J4 @ /
XM %M—— 95 —» f
- 218 /- 235 . 1001
%
=

@ Parafuso de conexdo M6 x 16

Terminais para conexdo da parte de poténcia em conversores de 30A: 10mm?
em conversores de 60A: 35mm®

1)Distanciaminima paraacirculacdo de ar.
Isto deve ser obedecido para que hajarefrigeragdo suficiente !
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Conversor tipoD . ..

para M6

“ {l XT XS XR X1 XP @ “
EHTTE

366
405

(1c1) (1D1)
U1 1D1_1V1_1C1 1W1

' 1 ﬁ
R | 1
YT . xa XB }jft_:, A
Yyl a [_lay

XM @

/90 - 140

AN
y

RUHMMIHTTTTITITITHg

100"

S o e o o o e e o o e e e e o

[ -—— 126 —> f
ft-—— 138 3
- 235

\\\ﬁ NN
N je—
=
iR i

100"

|

7

Tampa dos terminais de poténcia

@ Parafuso de conexdo M6 x 16

Conexao da parte de poténcia1U1, 1V1, 1W1: M8
1D1,1C1: M10

1) Distanciaminima paraacirculagdo de ar

Isto deve ser obedecido para que hajarefrigeracdo suficiente !
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Conversor tipoD ... /200- 250

para M8 VZ//W
B ey (P
/ 7h
1 gXTXSXR XI XP g k z ....... : &
/ Sl
% !
o a =
% i =
/ ! i
% -
/ |
% o
% : _l', E
575 (1c1) (1D1) 552 Z—————— : S E
1U1 D1 W1 1C1 1W1 ’ iLo S
S| T
; ll XA ]I llXB % % 5
2" a % )
/ .
é :
7 :
200 | avyams % 2 :
] Z !
o E
¥ jft | I'EB-@-GB- 11\_ [ é:ﬁ 126' — ; T
D E— 21o——————-/ Z:_ 138_2; | 100"
Tampa do terminal de poténcia % /
7

@ Parafusos de conexdo M8 x 20
Conex&o daparte de poténcialU1, 1D1, 1V1, 1C1, 1W1: M10

1) Distanciaminima paraacirculagéo de ar
Isto deve ser obedecido para que hajarefrigeragdo suficiente!
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Conversor tipo D

268

para M8

el

230

/

/[

625

XP

A

;@XT XS XR___XI
mmil

A
U1 1D1 /1v1 1C1
(1c1) (1D1)

250

y [~
A

Y
7

D
g

|0/
o SIOREG

1W1

602

@ Parafusos de conexao M8 x 20

...1400- 600

AN

Conexdo daparte de poténcialU1, 1D1, 1V1, 1C1, 1W1: M10

1) Distanciaminimaparaacirculagdo de ar
Isto deve ser obedecido para que hajarefrigeracdo suficiente!
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Tipodeconversor D .../ 640 - 1200

furo %
prolongado %
T T &7x10.5 Q)
_f_:_ ............... _::, _______________ 4 7 Pl .
! " ! ! !
135 e .. oo -1, T - .
y ! Ventilador i i P e 310 ——>
=
v, )
Z !
1
1
2 r
A : 1 Espaco adicional
% ] I necessario para
/ ! { basculamento
Loy - ="
¥ Z i
10 A ) hy
- 516 > T 4 1 ‘)
- 536 » / P!
7 /24 r
254 1
- 480 > !
o 522 > H
!
—»] 93.5 L—
Vista traseira 1c1
- (1D1)
- 331 > 40 -
i s ' 1) Distancia minima para a circulagéo de ar.
yel 8N - - g i--4- Isto deve ser obedecido para que haja
T refrigeracao suficiente!
218 M12
v H s .
51 46
! 7
D1 0
actH i W1 1v1 U1
! )
[ 165 —340 je—
l— 307 328 | 528 A CUIDADO

512

A conexao a parte de poténcia por 1U1, 1V1,
1W1 deve ser feita na extremidade inferior dos
barramentos (isto é: inferior direito quando
visto o conversor por tras).

A medigao do valor real de corrente ndo é
possivel quando conectado incorretamente
(a limitagao e controle de corrente se tornam
ineficazes; perigo de ocorrer sobrecorrente!)
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5.2  Posicdes das placas eletronicas, cabos e terminais para conver sores de 15A

(conver sor es bésicos)

=7 X101
|
i 1]
. X150 X150
{
: X600
I X601
| X101
i Placa de Software
. C98043-A1630
I
I

Placa fonte de alimentagéo .

C98043-A1608 \I_\ X400
— |

Parte de poténcia
e placa de disparo
C98043-A1607

Placa eletronica
C98043-A

/

X300

i, | x3 X501
X3 \ L/ X500

[ XA, XB

Bornes XT, XS, XR e XP

Terminais 1D1, 1C1, 1U1, 1V1, 1W1
e borne XF
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Para conver sores de 30A - 600A (conver sor es basicos)

Bornes XT, XS, XR, XF E XP

g e e ey
X101 .
i 1. .
i
o
Placa eletrénica ! .
C98043-A1600 |{x600 : I
Placados circuitos"snubber"] \ X601 i .
C98043-A1604 | i !
ou C98043-A1605 ' ' ;
! Placa de software
: C98043-A1630
. (]
! i N
i il
1 1 -
X101 ' I '
! X400 i '
! !
1 J -
i !
] \ .
i o
] 1 M
i i
1 1 ¢
i !
] 1 *
E i
] I -
i i
i X300 P
! o
] ' °
i oo
1 [} .
i / 1
1 ] .
i i i
1 X501 4 .
i X500 / |
; ] .
i XA, XB 4 1
Parte de poténcia ' R4 |
e placa de disparo ! o i
C98043-A1601 : ,"' .
i |
i e M
Comm’ I
i
Placa do bloco terminal —U XA, XB |
C98043-A1616 =
I
|
I
1
i
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Par a conver sores > 600A (conver sor es basicos)

|

i

1 X101 X100
X101 !
)

C98043-A1600

g ——

X400

C98043-A1630

"

U P

[

]
t
|
[}
1
!
C98043-A1602 |3‘—P| Lt 8y v oL xs00
i
]
1
|
1

L J

C98043-A1603 xA [T xs
——

il ] !
........................................... a] 11 | A Speiaadadniduidatnl §

C98043-A1616

il‘""'"""_"""'—'""""""—_"—'-‘_'__""_""""'_'-'
] C98043-A1603 r

I
X150

= mm
]

X101 \
] C98043-A1602 \ C98043-A1600 C98043-A1630

.-——-—-—-—-—-—c—.-—
/
\
/
\

’
\
4
A}
B s - = e m s am e e -

L ] Ce 1
X101 X100

]
i
i
E

Conector para aparelho SITOR em paralelo
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Instalacéo da placa de softwar e e opcionais

A CUIDADO

A placade software e 0s opcionais podem ser conectados somente quando o conversor

estiver desenergizado.

5.3.1 Placade software

5/16

Placa eletrénica

C98043-A1600

|
|
Placa de software|
C98043-A1630 i

X300

. >
& o
o O
=
\v
\-\~
@t 3 Gmm s G e s e s Ems P mm v TR S mmR b wam t M s s e s b e

A placa de software C98043 - A1630 é conectada
na placa eletrdnica C98043 - A1600 (X600 e X601)e
pode ser facilmente substituida.
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5.3.2 Painel de operacdo do conversor (codigo: 6RX1240-0AP20)

Obs: Apenas o cabo fornecido com esta opgdo deve ser usado. A montagem requer corte na chapa
de 95,5+ 0,1x 130,5+ 0,1 mm e espessura da chapade 1,5a2,0 mm.

O painel de operacdo do conversor pode ser
embutido na porta do conversor apés ser removida
atampa

A conexdo elétrica com o conversor é feita usando
um cabo de aimentagdo multiveias, entre o
conector X1 (painel de controle) e o conector
X300(placa eletronica).
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O painel de controle pode ser usado também
forado conversor.

Esta disponivel para tanto, um cabo
blindado de 2m.
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C98043-A1600

BB B ST
— e —— O 00
X101
AR E H|B[H|H[H
’ 1
!
- [ X300
Placa eletrénica /\ V
C98043-A1600
X600 S3 S§2 S1J
X601

~f S SER = S WS G F M S M S s S S S GEE S S 6 S R EEm e S P M e G P mw s e wd

|
|
|
I
I
I
|
|
|
X400 |
|
|
|
|
|
|
|
|

|
|
|
|
|
|
|
|
|
| Cabo de 2m
|
i Conectar
. o terra
| ao painel
i X300 A conexao entre o painel de
. A operagao e o terra da coluna @
| deve ser a menor possivel
i / (max. 500 mm.)
| | T
! X501 /
. | . o)
! ;E'xsoo J ION I
/
| .
. / READ I
| /’ Painel de
' — operagio @
! / — opcional ‘ P U
A =
. /' —3 FAULT O
! . XAl [——I *
.7 ] PROG. s R
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53.3 CSb1 (codigo: 6DD1660 - 0AH1)
PT 10 (codigo: 6DD3440 - 0AB3)

do SW1.20
do SW1.20

5.3.3.1 Instalacdo de placasopcionais para conver sores de 30A a 1200A.

Placa de

interface

CS51

opcional
1

X400

Placa eletronica
C98043-A1600

Placa tecnolégica
PT10 opcional

OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigdo: A

Antes de instalar a placa opcional, o suporte
localizado na parte superior deve ser
removido. Para tanto, o lado inferior do
suporte é pressionado até que a lingueta
plastica mova-se para dentro e retraia o
suporte em diregdo a parte superior. As placas
eletrdnicas opcionais séo colocadas nos slots
nas posicdes apropriadas e sdo fixadas
usando 2 parafusos.

O suporte é entdo reinstalado no local
apropriado.

A conex&o elétrica é feita usando um cabo
plano, soldado em um dos lados, conectado
do conector X2 da placa opcional PT10 ao
conector X100 da placa eletrénica e do
conector X2 da placa opcional CS51 a0
conector X1 daplacaopcional PT10.

Se apenas aplaca opcional CS51 for ultilizada,
0 conector X2 devera ser conectado com o
X100 da placa eletronica.

Se apenas a placa opcional PT10 for ultilizada,
entdo apenas 0 conector X2 devera ser
conectado ao X100 da placa el etronica.
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5.3.3.2 Unidade de montagem para placas opcionais no conversor de 15A.
(codigo: 6RX 1240 - 0AM 75)

1

IR

6.5 j-e—
-

le— 59 —»
- 39 >

|=

234

Placa tecnoldgica
PT10

111

9

—» 29.3 [-—

A A

234

178 >

N

Painel frontal

-
-

217.2

242

100

Placa de interface

Placa eletronicaCS51
C98043 - A1660

~ 11

)

111

Xl

XR

X8

1D1
1c1

w ]l
"1
WA

b q

XP

o f d
T XA
I
j I
E X500 ]
|
T J_J‘
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Nos conversores de 15A, para instalar as placas
opcionais PT10 e/ou a placa CS51 é necessario um
gabinete de montagem adicional. Este gabinete pode
ser fixado ao conversor basico (veja o desenho ao
lado) ou pode ser inserido junto com o conversor
SIMOREG, em um bastidor ES902C.Antes de montar o
gabinete, o painel frontal e a placa eletrénica (A1600)
devem ser removidos do conversor bésico e montados
na posicdo apropriada no gabinete de montagem. O
gabinete pode entdo ser fixado no conversor
SIMOREG. As placas séo fixadas no gabinete usando
equipamentos pré-montados e parafusos. A placa
eletrénica (A1600) e a placa fonte de alimentacdo
(A1608) sdo conectadas através de um cabo plano
X101 fornecido. O gabinete de montagem e a placa
eletrénica (A1600) devem ser conectados ao terra do
conversor.

As placas opcionais sdo conectadas eletricamente
como nos conversor de 30A a 1200A (Vea a Secdo
53.3.1).
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5.3.4 Interface paramotor (codigo: 6RX1240 - OAL 00)

522

X400

C98043-A1600

BB B ST
0O g aa
X501 X500 [ X300
XA || 111111 L X8 |JLLLl.LI.iJ_| ,_IJIJJJlJJ_‘ /\"" V
—,L@se ol s1
e R R |
T
A b | —
123
| |
XJ101
l | Jxa [L____ 1 ]xs g X400
| i
2 46 810 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50 52 S 1
C98043-A1617
I1357911 13 15 17 19 21 23 25 l27293133353739414345474951 XM
C98043-A1616 CITTTTEEIT ]

201 203 205 211 213 215
202 204 210 212 214

Interface para motor (opcional)

A opcéo interface para motor € conectada ao trilho proximo do bloco de terminais. O conector X400 é
conectado com o conector X400 da placa de €eletronica, usando-se um cabo plano. Os jumpers XJ100
e XJ101, na placa de interface para motor, estdo ajustados em 1-2 quando fornecido (as entradas

binérias do sistema sensor do motor sao ndo flutuantes, sensor de temperatura do motor tipo KTY 84
ou PTC).
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5.3.5 Interface para expansio (codigo: 6RX1240 - OAL01)

C98043-A1600

123
[ Jei=] xJ8
X501

8
H{H[H[B[H

AV

'S1

=N

X500
S TTTTTITTTTITRTTTTTTTTT IR JJlthlLLI Al
‘{ JH{ } %@M ]

11—

N

L1 1 ] xa

] | xB C98043-A1618

2 46 810 12 14 16 18 20 22 24 26

28 30 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50 52

I1357911 13 16 17 19 21 23 25

l27 29 31 33 35 37 39 41 43 45 47 49 51

XJ200 XJ201 XJ202

C98043-A1616

RS 485 opcional

X502

[ 11 ] 1 []1

B} 2 ("] 2 ] 2

®s: [ [#]s3
X502 RS485 Option

Interface para expanséo (opcional)

C98043-A1618

A opcdo interface para expansdo é conectada ao trilho préximo do bloco de terminais. O conector X501 é
conectado com o conector X501 da placa de eletrénica usando-se um cabo plano. Os jumpers XJ200 e
XJ202 estdo gjustados em 2-3 e o jumper XJ201 gustado em 1-2 na interface do conversor quando
fornecido (sem bus de terminagdo). Os jumpers XJ2, XJ6, XJ7 e XJ8 devem ser levados para o gjuste 2-3

na placaeletrénica.

O cabo de interface no conector X502 deve ser blindado e a blindagem deve ser aterrada em ambas

extremidades.
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5.3.6 Configuracdo deinterface para motor e expansio no conversor SIMOREG
(Equipamentos de montagem codigo: 6RX 1240 - OAM 74)

X400

XA 1

—_—

\——.—.———-—«

€98043-A1600

H
i ||||h|l“°°_J ] ﬂ@ :oo
S —
[T S
\\‘ S

[ C

1 ] xs

246810 12 12 16 18 20 22 24 26

28 30 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50 52

|135791|131511182‘I 23 25

l27 29 3t 33 35 37 39 41 43 45 47 49 51

C98043-A1616
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C98043-A1617 ¢

C98043-A1617

Xm
HNEEREREEEE

201 203 205 2117 213 215
202 204 210 212 214

XM

C98043-A1618

X502
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53.7

X400

XA

VL

LU ’“’1

H
it @) [ ] [A]
|

Montagem do bloco de terminais e a interface para motor fora do conversor.

C98043-A1600

o

&
H{H

8
H{H
I:IV X300

$1

| =]

Cabo de 2m
Codigo: 6RX1240-0AM70

Cabo de 2m

conectar a
@ blindagem

ao painel

SIS C98043-A1616

AN
AN

XA

FHd] Y
AN

XB

2 46810 12 14 16 18 20 22 24 26

28 30 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50 52

1357911131517 18 21 23 25

I 27 29 31 33 35 37 39 41 43 45 47 49 51
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Codigo: 6RX1240-0AM73

TN

TN
AT\
/777111 B RRARNNRNNNY

1
2
3

C98043-A1617

XM
LITTTTTTITTIT]

201 203 205 211 213 215
202 204 210 212 214

Interface para motor (opcional)
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6.

Conexoes

CUIDADO

Este conversor contém tensdes perigosas e partes mecéanicas rotativas (ventiladores).
Morte, lesbes corporais graves e danos materiais poderdo ocorrer, se as instrugdes deste
manual ndo forem observadas.

A unidade esta sujeita a potenciais perigosos, mesmo quando contator de linha do
conversor esta aberto. A placa de impulso (montada na parte inferior do gabinete) contém
muitos circuitos a niveis perigosos de tensao.

O usuéario é responsavel pela instalagdo do conversor, motor, transformador, e outros
equipamentos de acordo com as normas de seguranca relevantes (por ex.: DIN, VDE), bem
como outras normas nacionais ou locais e especificagcbes relativas a protegao,
dimensionamento de cabos, aterramento, isolagdo, protegdo de sobrecorrente etc.

Por parte do cliente, um nivel de tensdo perigoso pode estar conectado ao relé de
sinalizacéo.

O conversor NAO DEVE ser conectado & alimentacgo através de um disjuntor de fuga a
terra (VDE 0160, Secdo 6.5). Como uma componente de corrente continua pode estar
incluida na corrente de falha, quando ocorrer umafaltaa carcacaou aterra, 0 mesmo evita
ou impede o disparo do disjuntor, por um nivel mais alto de fuga aterra. Neste caso todas
as cargas ligadas ao disjuntor de fuga a terratambém n&o ter&o protecao.

Uma operagdo de parada ndo é realizada atendendo a norma de ligag&o (DIN VDE 0113,
Secdo 1) se 0 acionamento é somente desligado usando o terminal 37 (ON/OFF) ou
terminal 38 (LIBERAGCAO) da placa A1600. Se houver uma faha na eletrénica do

CUIDADO

As superficies externas dos conversores ndo aterrados podem estar a potenciais
perigosos. Isto pode resultar em morte, lesdes corporais ou significantes danos materiais.

Se o conversor (cubiculo ou chassis) estiver instalado sem aterramento, para garantir a
seguranca do pessoal de operagdo, um cabo de aterramento deve ser conectado ao painel.

A carcaga do motor, painel de transformador e a se¢do de comando do operador também
devem estar aterradas. As normas de seguranca relevantes (por ex.: DIN, VDE), bem como

outras normas nacionais ou locais referentes ao aterramento do conversor devem ser
observadas.
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OBSERVACAO

Para garantir a imunidade a ruidos (EMC), o conversor deve ser eletricamente aterrado ao
painel, através de um cabo, 0 mais curto possivel!

6.1  Instrugdes para conectar a blindagem dos cabos de controle

Conversor tipoD. ../ 15

C98043-A1608 C98043-A1600
; ) — X400
XA
xt|| —
Xs
3 XB
xR || g
=
I = | xs01
1 =
="
/ =" | xs00
11 X300
] H H —
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Conversor tipoD. ../ 30- 600

Os cabos que forem presos pelas mesmas presilhas de aterramento, dever&o possuir aproximadamente o
mesmo didmetro.

5 DA DO DC o;\ DA DO B
e

Os cabos dos conectores X500 e X501 podem
também ser posicionados sob o bloco de terminais.

Tacogerador

&

ltmm\mms | IPOSDE Dl %D C98043-A1601
1 1 1 11
XT XS

XR

-
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Conversor tipoD. ../ 640 - 1200

XA XB
2 4 6 8 1012 18 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50 52
IS{ aopoooaooon a0oonoooan
11345 719 1113 1517 19 21 23 25 27 31\33 35 37 39 41 43 45 47 49 51
Oypono oooooon [ ao0o0poaooo
Tacogerador
|
X501 X500
N—— N ~ / N _ s

Os cabos que forem presos pelas mesmas presilhas de aterramento, deverdo possuir
aproximadamente 0 mesmo diametro.

Os cabos dos conectores X500 e X501 podem também
ser posi cionados sob o bloco de terminais.

Conexao do tacogerador a placa A1602 (terminal XT)

5 imm o;\ D4 DQ o
@

O cabo blindado do tacogerador deve ser aterrado abaixo do bloco de terminais, usando o cinto
para cabos fornecido, indo direto para o conversor, sem usar o bloco de terminais neste caso.

OBSERVACAO

Os conversores deverdo ser ligados de acordo com o diagrama de conexdes recomendadas.
Os cabos de valor real e de referéncia devem ser blindados, e passados separadamente dos cabos de
forca. Cabos de controle e cabos de campo devem ser passados em dutos separados .

Contatores devem ser providos de circuitos RC em paralelo com suas bobinas AC, ou diodos de
descarregamento em paralelo com suas bobinas DC. Isso deve ser feito para o painel do SIMOREG e
mesmo para 0s adjacentes.

Os cabos da interface serial da PCI eletrénica (X500, X501) e dainterface de expansdo (X502) devem
ser blindados. As blindagens deverdo ser aterradas em locais apropriados, onde entra o cabo do
conversor. As blindagens também devem ser aterradas em ambas as extremidades.

Quando o conversor for ligado de acordo com a se¢éo 6.2, a saida CC ndo estara el etricamente isolada
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Diagrama em bloco com conexdes recomendadas

6.2
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Conversor tipoD .../ 30-600
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Conversor tipoD .../ 640 - 1200
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6.3  Conectando o conversor SIMOREG em paralelo com SITOR 6QG35

3-ph. AC 50 - 60 Hz 400V
3-ph. AC 50 - 60 Hz SO0V
3-ph. AC 50 - 60 Hz 750V

3-ph. AC 50 - 60 Hz 400V

i L !

1) 1)

r.é)—o._<). » . L0 0 o 0 0 1 r.-o—o—o. . -(_)—.0—01
11 L2 3 5U1 sw1 33U 3w W W awe L X1 3 5

AK1 AK3 AKS .

Fonte de

.
I Ventilador Alimentagio

Campo Armadura 3) x2

I X200 SITOR 6QG35

i Conversor SIMOREG = 640A

. 101 D1 KM AM
L_ 3¢ 3D (1o (1cy - (AM)  (KM)

....... __U.TW . TT

1) E necessériaamesmasequénciadefaseentre1U1/1V1/ 1W1 e AK1/ AK3/ AKS5.

2) E necessériaamesma seqiiénciade fase entre 1C1/ 1D1/ e KM/ AM.

3) Conecte 0 cabo plano 6RY 1247 - OAA14 (1m) ou 6DD1684 - OBH1 (2m) entre o conector X200 da
placa A1602 e o conector X2 no SITOR.

S80 necessarios reatores de comutacdo independentes para 0 SIMOREG e para 0 SITOR para a
distribuic&o de corrente.

Cuidado: apenas as unidades com a mesma corrente nomina podem ser conectadas em paralelo.

Corrente permissivel de saida com ligacdo em paralelo;

a) Quando as unidades sdo montadas uma sobre a outra com um maodulo de ventilagdo comum: I,
=2X Iy x0,85.

b) Quando as unidades sé&o montadas proximas (lado alado) com ventiladores separados: I max =
2X |y

Ajuste do pardmetro PO72 (corrente nominal):
Soma das correntes nominais do SIMOREG e do SITOR = 2 X Iy (simoreg)
((n+1) x Iy (siMorec) Paran aparelhos SITOR em paralelo, n=1 a5)

Ajuste do parémetro PO74 (palavra de controle para a parte de poténcia):
x1x, quando 1 aparelho SITOR paralelo esta disponivel (xnx paran aparelhos SITOR paralelo, n=1 a5)

Ajuste dos parémetros P171 e P172 (limite de corrente):

|max.

Méaximovaor deP171eP172 = - " 100%
corrente nominal de armadura do motor

A |4 deverd ser reduzida de acordo com a Se¢do 3 e P077 da Segdo 9.2, para temperaturas ambientes
gue excedam 35 °C e dltitudes de instal acdo superiores a 1000m.
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Conexdo para a armadura

6.4

.1 15 Mreq-GeG6V62
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6.5  Conexfesparaocampo

Conversor tipoD .../ 15

U1 3wi1
e e e "o S R R K R
- C98043-A1607 XF.1 XF.2 —!

| 1

i R179“ R180 |

- 4

1 [

| |

IR ad N ——— e i d
3D 3c

Cabos de disparos, SOFLEX TQ, 105° 0,5mm?

Corrente nominal Resistor Shunt montado
CC de campo naplaca A1607
1A R180
2A R179
3A R179, R180
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Conversor tipoD ..

b

X4-1

wibe)

XP

.130- 600

3U1 3w1 17 ) -I a
su1 [awi1] scf 3p | /
7 i
, i
D O ST B}
3D !77 4 3 1 r €98043-A1604
R176 ! g < 9 ;’ J ou
R175 r G7.1  C98043-A1605
R174 | - I ]
Ri72 " Y G 1 LA s
R171 . . i
Shunt | 2 1
! IS R B I
! 3u
€98043-A1601 I "
! \ M
X5-1 X53 X5-4 J L F24 P24 FAs3
¥l
|
|
. 2
Corrente nomina CC de Resistor Shunt montado a Rheytherm 120° 2,5mn
campo naplacaA1601 ] o 5
£ 250 R176 b: Soflex TQ 105° 0,5mm
oA R175 R176 ¢: Rheytherm 120° 1,5mm?
10A R174, R175, R176
15A R173, R174, R175, R176
20A R172, R173, R174, R175, R176
25A R171, R172, R173, R174, R175, R176
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Conversor tipoD .

..1640- 1200

3uU1 3W1
« em -v-—---— - e e
XF.A XF.2
a
A

G2 G2 t_%s

R171
[

-

I R172 R174 R178

3D

R173 R177

XF.3

3C

Corrente nominal CC Resistor Shunt montado
de campo naplaca A1603
B5A R178
10A R177, R178
15A R174, R177, R178
20A R173, R174, R177,R178
25A R172, R173, R174, R177, R178
30A R171, R172, R173, R174, R177, R178

1

oo, SRR ) SR

a NAGAF 6 mm?

b: Soflex TQ 105° 0,5mm?

Resitores de carga e shunt (localizac&o, Ve a as paginas subsequentes)

NOTA IMPORTANTE

N&o assumimos nenhuma responsabilidade por avarias ocorridas devido a resistores shunt e
resistores de carga que sejam instal ados incorretamente.

O transformador de corrente serd destruido se os resistores de carga do circuito de armadura
(R75 ao R78) ndo forem montados.

Placas sobressal entes séo fornecidas sem resistores de carga e com todos 0s resi stores shunt.
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L ocalizacéo de conectores, resistores de carga e resistor es shunt.

Placa C98043 - A1600

¢ - _‘]‘_""f’ X100 ™,
MB0HD XBOi
XAGO
X 3000
X xR H501 XS00
L] H e —ae——
Olaras GAnd® AdENd frmmarmrsmaros M = T

Placa C98043 - A1601 (conver sores 30 a 600A)

Resistores shunt para o circuito de campo:
170 1IN RIS R175 e R176 sdo soldados diretamente na
|:] |:l |:] |:] |:] |:] placa, R171 a R174 s&o soldados sobre pinos,
RITS RVFD RV e podem ser removidos para a redugdo da

corrente de campo.
ERLig]

I
l:“:] l:":] Resistores de carga do circuito de armadura:
R75 a R78 s&0 soldados sobre pinos, e podem
R'F RTB . ~
RIS R7E ser removidos para a redugdo da corrente de

armadura, d f com atabela
AVISO

Resistor de carga para o circuito
de armadura, R75 - R76 e R77 -
R78 devem ser removidos aos
pares.

Placa C98043-A1602 (conversores 640 a 12004A)

Placa C98043 - A1602 (conver sores 640 a 1200A)

[ X181 . Resistores de cargado circuito de armadura:
R75 a R78 sdo soldados sobre pinos de

|:]]:| !:][:] soldagem, e podem ser removidos para a

Sl reduc&o corrente de armadura, de acordo com

L atabela ﬁ

AVISO

Resistor de carga para o circuito
de armadura, R75 - R76 e R77 -

R78 devem ser removidos aos
pares.
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Placa C98043 - A1603 (conver sor es de 640 a 1200A)
————

X150

Resistor shunt do circuito de campo: R171
a R174 e R177 e R178 sdo soldados
diretamente na placa.

R171 R173 R177

hanagy

R172 R174 R178

Placa C98043-A1607 (conversores 15A)

Placa C98043 - A1607 (conver sores 15A)
X150
Resistor Shunt do circuito de campo: R179
€ soldado diretamente na placa e o R180 é
R180 .
=N soldado sobre pinos.

R179

Placa C98043-A1608 (conversores 15A)

Placa C98043 - A1608 (conver sores 15A)

[ 1
X101

Resistores de carga do circuito de
armadura: R75 a R78 sdo soldados sobre
pinos e podem ser removidos para a
reducdo da correntede armadura, de
acordo com atabela

AVISO

i
5 Resistor de carga para o circuito de

R76

G
b

R75

armadura, R75 - R76 e R77 - R78
devem ser removidos aos pares.
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6.7  Fusiveisereatoresde comutacéo

6.7.1 Reatoresde comutacdo

Vide catdlogo DA93.1

6.7.2 Fusives

Cadigo do conver sor

Designagéo do Tipo

Fusive delinha

codigo corrente
nominal CC
(A)

6RA2418 - 6DS22 D485/ 30 Mre- GeE6S22 | 3NES003 35
B6RA2425 - 6DS22 D485/ 60 Mre- GeE6S22 | 3NES020 80
6RA2428 - 6DS22 D485/ 90 Mre- GeE6S22 | 3NES022 125
6RA2431 - 6DS22 D485/ 125 Mre - GeE6S22 3NE8024 160
B6RA2475 - 6DS22 D485/  200Mre- GeEF6S22 | 3NE3225 200
6RA2477 - 6DS22 D485/ 250 Mre - GeEF6S22 3NE3227 250
6RA2481 - 6DS22 D485/ 400 Mre- GeEF6S22 | 3NE3233 450
B6RA2485 - 6DS22 D485/ 600 Mre- GeEF6S22 | 3NE3336 630
6RA2487 - 4DS2. D485/ 850 Mre - GeEF4S2. *)

6RA2491 - 4DS2. D485/ 1200 Mre- GeEF42. *)

6RA2418 - 6GS22 D600 / 30 Mre- GeE6S22 | 3NES003 35
B6RA2425 - 6GS22 D600 / 60 Mre- GeE6S22 | 3NES020 80
6RA2428 - 6GS22 D600 / 90 Mre- GeE6S22 | 3NES022 125
6RA2431 - 6GS22 D600 / 125 Mre- GeE6S22 | 3NES024 160
B6RA2475 - 6GS22 D600/  200Mre- GeEF6S22 | 3NE3225 200
B6RA2477 - 6GS22 D600 / 250 Mre - GeEF6S22 3NE3227 250
6RA2481 - 6GS22 D600/ 400 Mre- GeEF6S22 | 3NE3233 450
B6RA2485 - 6GS22 D600/  600Mre- GeEF6S22 | 3NE3336 630
6RA2487 - 4AG2. D600 / 850 Mre - GEEF432. *)

6RA2491 - AGS2. D600/ 1200 Mre- GeEF42. *)

6RA2485 - 4KS2. D900/ 640 Mre - GeEF4S2. *)

6RA2487 - 4KS2. D900/ 860 Mre - GeEF4S2. *)

*) Fusiveis de ramo estdo internos ao conversor e os fusiveis externos para os semicondutores ndo sao

Necessarios.
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Cadigo do conver sor Designacédo do Tipo Fusivel delinha Fusivel delinha
codigo corrente codigo corrente
nominal nominal CC
(A) (A)
6RA2413 - 6DV62 D420/ 15Mreq- GeGOV62 | 3NES015 25 3NE8015 25
53D440 25 53D440 25
6RA2418 - 6DV 62 D420/ 30 Mreg- GeG6V62 | 3NES003 35 3NE4102 40
6RA2425 - 6DV 62 D420/ 60 Mreq - GeG6V62 | 3NES020 80 3NE4121 100
6RA2430 - 6DV 62 D420/  100Mreq- GeG6V62 | 3NES022 125 3NE4124 160
6RA2432 - 6DV 62 D420/  140Mreq- GeG6V62 | 3NES024 160 3NE3224 160
6RA2475 - 6DV 62 D420/ 200 Mreqg- GeGF6V62 | 3NE3225 200 3NE3227 250
6RA2477 - 6DV 62 D420/ 250 Mreqg- GeGF6V62 | 3NE3227 250 3NE3227 250
6RA2481 - 6DV 62 D420/ 400 Mreq- GeGF6V62 | 3NE3233 450 3NE3233 450
6RA2485 - 6DV 62 D420/ 600 Mreqg- GeGF6V62 | 3NE3336 630 3NE3336 630
6RA2487 - 4ADV6. D420/ 850 Mreq - GeGF4V6. *)
6RA2491 - 4ADV6. D420/ 1200 Mreq - GeGFAV6. *)
6RA2418 - 6GV62 D520/ 30 Mreg- GeG6V62 | 3NES003 35 3NE4102 40
6RA2425 - 6GV62 D520/ 60 Mreq - GeG6V62 | 3NE8020 80 3NE4121 100
6RA2430 - 6GV62 D520/ 100 Mreq- GeG6V62 | 3NES022 125 3NE4124 160
6RA2432 - 6GV62 D520/  140Mreq- GeG6V62 | 3NE8024 160 3NE3224 160
6RA2475 - 6GV62 D520/ 200 Mreqg- GeGF6V62 | 3NE3225 200 3NE3227 250
6RA2477 - 6GV62 D520/ 250 Mreqg- GeGF6V62 | 3NE3227 250 3NE3227 250
6RA2481 - 6GV62 D520/ 400 Mreqg - GeGF6V62 | 3NE3233 450 3NE3233 450
6RA2485 - 6GV62 D520/ 600 Mreqg- GeGF6V62 | 3NE3336 630 3NE3336 630
6RA2487 - 4GV6. D520/ 850 Mreq - GeGF4V6. *)
6RA2491 - 4GV6. D520/ 1200 Mreq - GeGFAV6. *)
6RA2485 - 4K V6. D790/ 640 Mreqg - GeGF42 *)
6RA2487 - 4KV6. D790/ 860 Mreqg - GeGF4S2 *)

*) Fusiveis de ramo estao internos ao conversor e os fusiveis externos para os semicondutores ndo sao
necessarios.

Fusiveis recomendados para campo

Corrente nominal CC Méxima corrente Fusivel Corrente nominal
do conversor permissivel de campo Cadigo CCdofusivel
15 25 53D420 16
30 5 53D420 16
60 a 140 10 53D420 16
200 a 250 15 53D440 25
400 a 600 25 53D440 25
640 a 1200 30 53D480 30
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6.8  Diagrama dosterminais de conexao (para conver sores 15A)

X101 X100,

123
== xs13

ﬁxm

C98043-A1600

X600 X601
r-= [ s |
1 1 ] ]
] 1 ] ]
1 1 ] 1
] ] ] 1
] ] ] ]
] 1 1 1
] 1 t 1
] ] 1 1
] ] | A |
] 1

| 1C98043-A1630
Lad

Coalh

X3

1
BB B ST
sa ss i QO O0aQ
1213
"IN X6 %[; xi3
- =« (Alalalal\
10 CEB) X8 % x4 J
x:s ; X501 X500 X300
XA (N0 B juiigg xe |l|||l|| |||I|llll /\HHV
= 53 S2 S1
l | | |
Ao montar o bloco de terminais fornecido
(C98043-A1616) veja Se¢ao 5.3.7 "Montagem do
bloco de terminais fora do conversor".
A blindagem do cabo deve ser conectada de um
lado ao terra do conversor e do outro ao bloco
de terminais.
XT XS XR
XP
X3 101 103 105 107 109 C98043-A1608 su1
102 104 106 108| 110 5w1i
XE
30 w1
C98043-A1607 3¢ 31

1D1(1C1) 1C1(1D1) U1 1V1 1W1
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Diagrama dos ter minais de conexao (para conver sores de 30A a 600A)

101 103 105 107 109
102 104 106 108 10

XT XS XR

C98043-A1601

5wW1
U1 3wl 3C 3D
5U1
xp
XF
X101 X100

o —

123
== x11

S4 S5

x19

123
== ] xs13

123
==L x)12

3
XA jjpugpinne ®s i xs

12
X2
1 123
6 X3
EI%] 7 s
o ws [Ishel xia

X501

C98043-A1600

X600 X601
r—o r==
] ] ] 1
] ] 1 t
] ] 1 I
[] ] ] 1
] | 1 ]
1 1 ] i
] 1 ] 1
(] ] ] 1
[} 1 | N |
1 ]

! 1€98043-A1630
——dd

12%
xn

g[e[a[a[g] |
\ﬂ“ V X300

S1

S3 S2

| | l

=N

=N

[ 1 ] xa T T ] xe

246810 12 14 16 18 20 22 24 26

28 30 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50 52

1357911 13 15 17 18 21 23 25

JI7 29 31 33 35 37 39 41 43 45 47 49 51
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Diagrama dos terminais de conexao (par a conver sor es de 640A a 1200A)
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6.8.1 Ajustes

A CUIDADO

As pontes e as chaves devem ser modificados somente com a alimentac&o da eletronica
desligada.

Placa eletr6nica, C98043 - A1600

O pino 1 das pontes esta identificado

Ponte XJ1 Sinal de escrita para EEPROM interrompida (protecéo de escrita via hardware)
Posicdo 1-2:  Escritaativada (padréo de fabrica)
Posicdo 2-3:  Escritadesativada

Ponte XJ2 Alimentagdo 5V paraaopcao interface de expansdo (C98043 - A 1618)
Posicdo 1-2:  Interface sem alimentagdo (padréo de fabrica)
Posicdo 2-3:  Interface com alimentagéo

Ponte XJ3 Final de barramento RS485
Posicdo 1-2:  Nao éfinal de barramento (padr&o de fébrica)
Posicdo 2-3:  Fina de barramento (X500.3 e X500.8 conectados através de um
resistor de 1500)

Ponte XJ4 Final de barramento RS485
Posicdo 1-2:  Fina de barramento (X500.8) apds M5 (X500.5) (3900)
Posicdo 2-3:  Nao éfinal de barramento (padr&o de fébrica)

Ponte XJ5 Final de barramento R$485
Posicdo 1-2:  Fina de barramento (X500.3) apds P5 (X500.6) (3900)
Posicdo 2-3:  Nao éfinal de barramento (padréo de fébrica)

Ponte XJ6 Sinal de transmissdo para opcéo interface de expansdo (C98043 - A1618)
Posicdo 1-2:  Sina ndo é aimentado ao conector X501 (padrdo de fébrica)
Posicdo 2-3:  Sinal é alimentado ao conector X501

Ponte XJ7 Sinal de recepgéo para opcao interface de expanséo (C98043 - A1618)
Posicdo 1-2:  Sinal ndo é alimentado ao conector X501 (padréo de fébrica)
Posicdo 2-3:  Sind édimentado ao conector X501

Ponte XJ8 Sinal de controle (libera acionador ) para opgéo interface de expansdo (C98043 -
A1618)
Posicdo 1-2:  Sinal ndo é alimentado ao conector X501 (padr&o de fébrica)
Posicdo 2-3:  Sinal é alimentado ao conector X501

Ponte XJ9 TerraM5/2 para entradas binéarias conectado com terrainterno M
Posicdo 1-2:  Nao conectado
Posicdo 2-3:  Conectado (padré&o de fébrica)

Ponte XJ10 Alimentagdo de 24V para saidas binarias
Posicdo 1-2:  Alimentacdo internade +24V (padrdo de fébrica)
Posicdo 2-3:  Alimentac8o externa de +24V viatermina XB-49 com referénciaa
M (Terminal terra XB-47 ou XB-51)

Ponte XJ11 Gerador de pulsos, canal 1, nivel de comutagéo
Posicdo 1-2:  Tensdo nomina 15V (padréo de fébrica)
Posicdo 2-3:  Tensdo nomina 5V

Ponte XJ12 Gerador de pulsos, canal 2, nivel de comutagéo
Posicdo 1-2:  Tensdo nomina 15V (padrdo de fabrica)
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Posicdo 2-3:  Tensdo nomina 5V
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Ponte XJ13 Gerador de pulsos, marca0, nivel de comutagéo
Posicdo 1-2:  Tensado nominal 15V (padréo de fébrica)
Posicdo 2-3:  Tensdo nominal 5V

Botéo S1 Incremento de pardmetro

Botédo 2 Decremento de parémetro

Botédo S3 Selecdo de pardmetro

Chave 4 Referénciaprincipal (termina XA-4, XA-5)

Posicéo 1. 0...+ 10V (padréo deféabrica)
Posicao 2: 0...20mA

Chave S5 Entradaanaldgica 1 (terminal XA-6, XA-7)
Posicdo 1. 0...+ 10V (padréo de fébrica)
Posicao 2: 0...20mA

Resistores R135, R136 e R138 de 00, conectados ao massaM

Quando alimentados, M e M5 estdo conectados ao terra. Estes
resistores sdo somente removidos para evitar (distarbios) ruidos
como as que ocorrem em realimentagdes de aterramento, ou sgja, se 0
massa da eletrénica é conectado ao terra de algum outro modo.
(através de cabos de sinais).

Ex: Sinal de massa aterrado no PLC e conectado com terminais de
sinal no conversor.

Placa de interface para motor C98043 - A1617 (opcional)
O pino 1 das pontes esta identificado

Ponte XJ100 Conecta 0 massa M5/3 para entradas binarias do sistema do sensor do motor com o
massainterno M5.
Posicdo 1-2:  Fechado (padré&o de fabrica)
Posicdo 2-3:  Aberto

Ponte XJ101 Sele¢do paratipo de sensor de temperatura do motor
Posicao 1-2:  KTY84 ou PTC (padréo de fébrica)
Posicd02-3:  PT100

Placa deinterface de expansdo C98043 - A1618 (opcional)
O pino 1 das pontes esta identificado

Ponte X J200 Final de barramento RS485
Posicdo 1-2:  Fina de barramento (X502.8) (3900) apds M5 (X502.5)
Posicdo 2-3:  N&o éfinal de barramento (padréo de fébrica)

Ponte X J201 Final de barramento RS485
Posicdo 1-2:  N&o éfinal de barramento (padréo de fabrica)
Posicdo 2-3:  Final de barramento (X502.3 conectado a X502.8 através de um
resistor de 1500)

Ponte XJ202 Final de barramento R$485

Posicdo 1-2:  Final de barramento (X502.3) (3900) apds P5 (X502.6)
Posicdo 2-3:  Nao éfinal de barramento (padréo de fébrica)
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Funcdo dosterminais

A CUIDADO

O conversor podera ser danificado ou destruido se conectado incorretamente.

Circuito de poténcia Tipo de terminal
15A Terminal na placa (se¢ao cabo 4mm? - fio flexivel)
30A Terminal parafuso (segdo cabo 10mm? - fio flexivel)
60A Terminal parafuso (sec&o cabo 16mm? - fio flexivel)
90A a250A Barrade cobre 3x20 (parafuso M8) 1U1, 1V1, 1W1

Barrade cobre 4x25 (parafuso M10) 1C1, 1D1

400A Barra de cobre 3x30 (parafuso M10) 1U1,1V1, 1W1
Barra de cobre 3x40 (parafuso M10) 1C1, 1D1

600A Barra de cobre 5x30 (parafuso M10) 1U1, 1V1, 1W1
Barra de cobre 5x40 (parafuso M10) 1C1, 1D1

600A a1200A As conexdes de poténcia estdo na parte traseira do SIMOREG K (vide
desenhos dimensionais). Quando montados em painel, estes terminais
s80 acessiveis apenas se 0 painel possuir porta traseira. Conexdes
pela parte frontal sdo possiveis utilizando-se acessdrios opcionais
(6QX5374). As conexdes dos cabos CC e CA deverdo ser selecionadas
de acordo comaDIN VDE 0298.
Deverdo ser usados terminais para conectar os cabos. Eles deverdo ser
fixados aos barramentos do conversor sem nenhuma arruela ou arruela

de pressao.
Funcéo Terminal | Valoresconectados comentérios Ajustes
possivels
Entrada de alimentac&o para armadura 11 PO71
1
w1
Condutor de protegéo PE @
V ejadados técnicos, Secdo 3.4
Conex&o do motor - circtito dearmadura | 1C1D1) PO72
1D1(1C1) P100
P101
Circuito de campo Tipo de terminal
Aparelho 15A Terminal naplaca, secdo 2,5mm’ - fio flexivel.
Conversores de 30A a 600A Terminal parafuso G5/4, secdo méaxima4mm? .
Conversores de 640A a 1200A Secio méaxima 10mm?
Funcéo Terminal XF| Valoresconectados/ comentarios Ajustes
possivels
Conex&o de alimentacéo 3u1 2~ ,400VCA (+15% / - 20%)
3w1
Conexo de campo 3C Tensdo CC nominal 325V P102
3D
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Aliment

Alimentac&o da eletronica Tipo de terminal
Terminal plug-inMSTB 2.5
SecAo méxima 1,5mm’
Funcéo Terminal Valores conectados/ comentéarios
XP
Alimentacéo 5U1 2~ ,400Vca(+15% / -25%); I,= 0,5A
5W1 (-35% por 1min.)

NOTA

Para conversores com tensdo de alimentagcdo da parte de poténcia fora da faixa de tolerancia
(para méaxima tensdo de alimentagéo da parte de poténcia, Veja a segéo 3.4) as alimentactes para
a parte de eletrénica, campo e ventiladores devem ser reduzidas para 400 Vca através de um
transformador.

Um autotransformador é recomendado para tensdo de alimentacdo da parte de poténcia até 500V.
Um transformador isolador deve ser usado para tensdes de alimentacdo da parte de poténcia que
excedam 500V.

Este transformador isolador deve ter um tap central, o qual deve ser conectado ao terminal PE
(aterramento).

Vea o manual de instrucoes do 6QG35 sobre a aimentacdo da parte de poténcia, para
procedimentos com um conjunto SITOR em paralelo e tensdo de aimentacdo nomina para a
parte de poténcia= 500V.

O valor nominal datensdo de alimentacdo da parte de poténcia é gjustado no parémetro PO71.

Ventiladores Tipo de terminal
Para conversores? 200A, ventilagdo forcada Terminal parafuso G5/4
SecAo méaximadmm?
Funcéo Terminal Valor es contectados/ comentarios
Alimentacéo 4U1 Para conversores de 200A a 600A:
N1 3~,400Vca(£15%); 0,24A; 95W
4W1 para conversores > 600A
3~,400Vca(115%); 2x 0,27A;
Condutor de proteg&o @ 2x 120W (Vejaasegso 3.4)

/!\ CUIDADO

O conversor pode sobreaquecer se a sequénciade fases for conectada incorretamente
(direcéo de rotacdo do ventilador incorreta).
Teste: Cheque visualmente se o ventilador esta (rodando) funcionando na direcdo

indicada pela seta.
Cuidado: Vocé pode sofrer acidentes provocados pel os componentes rotativos!
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Controle em malha aberta e malha fechada

Tipo determinal:

MKKDS 1,5 terminal para placa (terminal parafuso)

ou terminal plug-in MSTB 2.5
secBo maxima 1,5 mm?

Entradas anal@gicas - entrada do valor dereferéncia, tensdo dereferéncia

Funcéo Terminal | Valoresconectados/ comentarios Ajustes
XA, XB possiveis
Referéncia M 1
P10 2 + 0,5% &25°C (estabilidade 0,1% por 10K);
N10 3 aprovade curto circuito 10mA
Entrada anal 6gi ca parametrizavel
referéncia principal + 4 Entrada diferencial HA
referéncia principal - 5 SA-posico 1: +10V; 515KW P700
Cuidado: resolugdo: aproximadamente P701
Osterminais4 e 5 devem estar 06mv
conectados quando usada esta A - posicdo 2: 0 - 20mA; 300W P702
entrada parametrizavel! 4-20mA; 300W P703
(reversdo de polaridade P704
através da entrada binéria
parametrizavel)
Supressdo modo comum: £15V
Entrada anal 6gica parametrizavel 1
+ 6 Entrada diferencial 5
- 7 S5- posicao 1: + 10V; 515 KW P710
resolucdo: aproximadamente P711
Cuidado: 06mv
Osterminais 6 e 7 devem estar S5 - posicdo 2: 0 - 20mA; 300W P712
conectados quando usada esta 4-20mA; 300W P713
entrada parametrizavel! (reversdo de polaridade através P714
daentradabinaria)
Supressdo modo comum: 15V
Entrada anal 6gica parametrizével 2 8 + 10V; 52kW P716
Terra, massa anal 6gico 9 Resolugdo: aproximadamente 10,8mV P717
p718
P719
Entrada anal 6gica parametrizavel 3 10 + 10V; 52kW P21
Terra, massa anal 6gico 11 Resolucao: aproximadamente 10,8mV p722
P23
P724
Entradas analdgicas - entradasdevalor real develocidade, entrada par a tacoger ador
Funcao Terminal | Valoresconectados/ comentarios Ajustes
XT possiveis
Conexéo do 80V a250v 101 + 250V; 438kW PO83
tacogerador 25V a8ov 102 + 80V; 138kW P706
8a2sv 103 + 25V; 44kW P707
Terrado tacogerador 104 P708
P709
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Entrada do gerador de pulsos

Funcéo Terminal | Valoresconectados/ comentarios Ajustes
XA, XB possiveis
Alimentacdo  (+ 13V a+18V) 26 200mA; aprovade curto circuito viaPTC
Terra, gerador de pulso M5/1 27
Cand 1 alimentagdo positiva 28 Carga: £5mA al5Vv XJ1
alimentacdo negativa 29 (sem perda de chaveamento, veja abaixo XJ2
cabos, comprimento dos cabos e conexdo da XJ3
Cand 2 alimentagdo positiva 30 blindagem).
alimentacdo negativa 31 Histerese de chaveamento, veja abaixo PO83
Marcazero  alimentagdo positiva 32 Relacdo entre os niveisldgicosdesinais: 1:1 P140
alimentacdo negativa 33 Nivel de pulsos: Vejaabaixo P141
Ajustes de offset Veaatabelal P142
Frequéncia dos pulsos Vejaatabela2 P143
Comprimento doscabos  Veaabaxo

Valores caracteristicos do gerador de pulso

Nivel do pulso de entrada:

Sinais do gerador de pulsos (simétricos e assimétricos), até no méximo uma tensdo diferencial de 27V, podem ser
processados pelaeletrénica. Deve ser adaptado o sinal de tensdo do gerador via pontes XJ11, XJ12 e XJ13.

Duas faixas nominais de tenséo sao definidas usando o gjuste das pontes:

- Faixadetensdo nominal de 5V com as pontes XJ11, XJ12 e XJ13 naposicao 2 - 3:

Nivel baixo: tensdo diferencial < 0,8V
Nivel ato: tensdo diferencial > 2,0V
Histerese: >0,2V

Faixa de controle no modo comum: + 10V

- Faixadetensdo nomina de 15V com as pontes XJ11, XJ12 e XJ13 naposicao 1 - 2:

Nivel baixo: tensdo diferencial < 5,0V
Nivel alto: tensdo diferencial > 8,0V
Histerese: >1,0v

Faixade controle no modo comum: + 10V

Se o gerador de pulsos néo fornece sinais simétricos, entdo o seu terra deve ser alimentado como um par trangcando
em cada cabo de sinal, e deve estar conectado com as conexdes negativas do canal 1, canal 2 e marca zero.

Freguéncia de chaveamento:

A frequéncia maximado gerador de pul sos é de 300khz.

Neste caso, a fim de que os pulsos do gerador sejam corretamente interpretados, a distancia minima Tmin entre duas
bordas do sinal do gerador (canal 1, canal 2), especificado natabela, deve ser mantida.

Tabelal:
Tensdo nominal entrada 5V Tensdo nominal entrada 15V
Tenszo diferencial ? 2V >2,5V 8V 10V >14V
Tonin 2 630ns 380ns 630ns 430ns 380ns

1) Tensdo diferencial nos terminais de entrada da eletronica
2) Oerrodefase L (defasagem de 90°), aqual pode ocorrer devido ao cabo e ao gerador de pulsos, pode ser calculado
atravésde T
L =(90° - f, X Tyuin X 360° X 10°)
Lg [°] = Errodefase
f, [kHz] = Frequéncia dos pulsos
Tmin [NS] = Minimadistancia entre bordas

Estaférmula é vélida somente, se arelagdo entre os niveisdgicos dos sinais do gerador de pulsos for de 1:1

6/36 OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigdo: A



Se os cabos forem ligados incorretamente ao gerador de impulsos, surgirdo distarbios no lado da recepcéo
dos sinais. Estes distubios devem ser atenuados até que os sinais do gerador possam ser interpretados
corretamente. Os valores limites abaixo, listados na tabela devem ser matidos, afim de que ndo seja excedidaa
poténcia dissipada no elemento receptor de sinais da el etronica.

Tabela2:
f max 50kHz 100kHz 150kHz 200kHz 300kHz
Tensao diferencial ¥ para27V para22V para18V para 16V para 14V

3) Tensao diferéncial do gerador de pulsos sem carga
( aproximadamente tensdo de alimentacao do gerador de pulsos)

Cabos, comprimento do cabo, conexéo da blindagem:

A capacitancia do cabo do gerador de pulsos deve ser recarregada em cada transi¢éo de nivel 16gico do sinal.
O valor eficaz desta corrente é proporcional ao comprimento dos cabos e a frequéncia dos pulsos e ndo deve
exceder a corrente especificada pel o fabricante do gerador. Um cabo adequado , recomendado pelo fabricante
do gerador deve ser usado, e o comprimento maximo do cabo ndo deve ser excedido. Geralmente um par de
cabos trancados com blindagem comumé suficiente para cada canal. A interferéncia entre os cabos ser entdo

reduzida. A blindagem de todos os pares protege contra ruidos. A blindagem deve ser conectada a barra de
blindagem do conversor SIMOREG K com a maior area de contato possivel. Ao se usar o bloco de terminal
externo, a blindagem do cabo do tacogerador deve ser conectada na entrada do painel. Cabos blindados
opcionais devem ser usados entre o conversor SIMOREG K e o bloco de terminais (codigo: 6RX1240 -

OAMT0).
Entradas anal6gicas - outras
Funcao Teminal | Valoresconectados/ comentérios Ajustes
XA, XB possiveis
Reservado para uso futuro 22
Reservado para uso futuro 23
Terra, massa anal dgico 24
Terra, massa anal dgico 25
Saidas analdgicas
Funcéo Teminal | Valoresconectados/ comentérios Ajustes
XA, XB possivels
Valor real decorrente 12 0... £ 10V correspondea0. .. +200%
Terra, massa analégica 13 corrente CC nominal do conversor P739
cargamaxima2mA, protegido contracurto
circuito.
Saida anal 6gica parametrizavel 1 14 0...%10V, m&imo 2mA P740
Terra, massa anal 6gico 15 protegido contra curto - circuito P741
resolucdo + 11hit P42
P743
P744
Saida anal 6gica parametrizavel 2 16 0...%10V, maximo 2mA P745
Terra, massa anal 6gico 17 protegido contra curto - circuito P746
resolucdo + 11hit P47
p748
P749

OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigo: A

6/37



Saidas anal 6gicas

Funcéo Teminal | Valoresconectados/ comentérios Ajustes
XA, XB possiveis

Saida anal 6gica parametrizavel 3 18 0...% 10V, maimo 2mA P750
Terra, massa anal 6gico 19 protegido contra curto - circuito P751
resolucdo + 11hit pP752
P753
P754
Saida anal 6gica parametrizavel 4 20 0...%10V, maimo 2mA P755
Terra, massa anal 6gico 21 protegido contra curto - circuito P756
resolucao + 11hit P57
P758
P759

Entradasbinariasde controle

CUIDADO

Potencial de isolacdo < 50V com relagdo ao PE via optoacoplador, se M5/2 estiver

desconectado do terrainterno. Ponte X J9 na posic¢éo 1-2.

Funcéo

Teminal
XA, XB

Valores conectados/ comentarios

Ajustes
possiveis

Alimentacdo

TerraM5/2 paraentradabinaria
paraentradabinaria

24V cc, carga méxima 100mA, dimentagéo
referidaao terrainterno, efetivo seo
aterramento M5/2 estiver conectado ao terra
interno (XJ9 naposi¢édo 2 - 3)

Pode sef desconectado do terrainterno
(desconectado P XJ9 naposicéo 1 - 2)

XX
XJ9

Liga/ Desliga

Q& &

Sind ‘1: Liga®
Energiza o contator de linha + (sinal
alto no terminal 38) aceleraatravés do
gerador de rampa até avelocidade de
operacao

Sina ‘0': Desliga®
Desacelera através do gerador de rampa
até n < n ., (P370) + blogqueia pulsos +
desenergiza o contator de linha.

Sinal de liberagéo

Sinal “1”: libera os pulsos®

Sinal “0": bloqueia os pulsos®
O sinal baixo atuacomo um sinal de nivel
altono “jog” enamarcha“lenta’.
(‘adescricao precisadafuncéo, éreferida
na secdo 10.3 “FuncgBes de entrada
bindrid’)

4) Sind “dto’: +13V a33V

Sinal “baixo”: -3V a+ 5V outermina aberto
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Entradasbinariasdecontrole

Funcéo Teminal | Valoresconectados/ comentéarios Ajustes
XA, XB possiveis
Entrada binéria parametrizével 1 39 Veja asecdo 10.3 P761
“ Funcdes das entradas binérias” ¥
Entrada binéria parametrizével 2 40 Vea asecdo 10.3 P762
“ Funcdes das entradas binérias” ¥
Entrada binéria parametrizavel 3 41 Vea asecdo 10.3 P763
“ Funcdes das entradas binérias” *
Entrada binéria parametrizavel 4 12 Vea asecdo 10.3 P764
“ Fungdes das entradas binérias” *
Entrada binaria parametrizavel 5 43 Vea asecdo 10.3 P765
“ Fungdes das entradas binérias” *
Entrada binaria parametrizavel 6 36 O grupo de sinais é reconhecido na P766
reconhecimento de falha transicdo positiva. O conversor ficana
condi¢ao de falha até esta ser removidae
reconhecida, e ent&o o conversor vai paraa
condi¢&o “comando liga bloqueado”.
Esta condicéo é cancelada ao se aplicar um
sinal “0” noterminal 37. ¥
Dedigamento de Emergéncia ( E - Stop, veja também a se¢do 10.3.93)
Funcéo Teminal | Valoresconectados/ comentéarios Ajustes
XS possiveis
Alimentagdo para 106 24V cc, cargamaxima50mA,
desligamento de emergéncia protecdo contracurto circuito viaPTC
Desligamento de emergéncia chave 105 le =20mA
Desligamento de emergéncia botao 107 Contato NF I, =30mA
deimpulso
Desligamento de emergéncia reset 108 Contato NA |, =10mA

OBSERVACAO

Ambos os terminais 105 ou 107 + 108 podem ser usados !
Quando alimentado, o terminal 105 é conectado ao terminal 106.

4) Sina “alto”
Sinal “baixo”

T +13V al33Vv
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Saidas binéarias de controle

Funcéo Teminal | Valoresconectados/ comentarios Ajustes
XA, XB, possiveis
XR
Alimentagdo externa para 49 Alimentacdo de 24V cc (20 - 30V) XJ10
saida binaria parametrizavel (Ponte XJ10 naposicdo 2 - 3) ¥
TerraM  saidabinéria parametrizavel a7
saida binaria parametrizavel 51
Saida binéria parametrizavel "falha" 46 Sina “1”: sem falha®® P771
sinal “0": falha®®
Saida binéria parametrizavel 2 Vejaasecdo 10.4 prr2
“ Funcdes das saidas binarias” ¥ ©
Saida binéria parametrizavel 3 Veaasecdo 10.4 P773
“ Funcdes das saidas binarias” ©©
Saida binéria parametrizéavel 4 52 Veaasecdn 10.4 pPr74
“ Funcdes das saidas binarias” ©©
Relé para o contator de linha, comum 109 Capacidade de carga do contator
Relé para o contator de linha, contato 110 £ 250 Vec, 4A; cosk =1
NA £ 250 Vac, 2A; coskF =04
£30Vac, 2A
Interface serial RS232 (conector de 9 pinostipo SUBMIN D)
(G-SSTY)
Use um cabo blindado ! Aterreablindagem em ambas as extremidades!
Funcéo Pinosdo | Valoresconectados/ comentarios Ajustes
conector possiveis
RxD1 1seJX7naposi¢do 2 - 3 X501.1 | Conexdo ainterface opcional
de expansdo P790
a
Dados recebidos X501.2 | Interface RS232 P798
Dados transmitidos X501.3 | Interface RS232
TxD1 1seJX6naposicéo 2 - 3 X501.4 | Conexdo ainterface opcional de expansdo
Sinal deterra X5015 | Terraparainterface RS232 X2
DE2 1seJX8naposicdo2-3 X501.6 | Mudancade direcéo paraainterface XJ6
opcional de expansdo XJ7
Saida do acionador X501L.7 | RTS(solicitagdo de envio) X8
Entrada do acionador X501.8 | CTS(limpaparaenviar)
P5 10seJX2naposicdo 2 - 3 X501.9 [Alimentacdo de5V paraainterface

opcional de expansdo

Comprimento do cabo:

até 15m de acordo com anormaEIA RS232 - C

até 30m carga capacitiva, maximo 2,5 nF (cabo e receptor)

5) Paraaimentagdo interna, carga maximapor saida parametrizavel: 10mA
Para alimentag&o externa, carga maxima por saida parametrizavel: 100mA

6) Sind “0": 0OV a+2v
Sna “1": +16V a+30V
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Interface serial RS 485 (conector de 9 pinostipo SUBMIN D)

(G-SST0)

Useum cabo de conexdo blindado ! Aterrea blindagem em ambas as extremidades!
O barramento de comunicacdo é finalizado usando as pontes XJ3, XJ4 e X J5.

Funcéo Pinosdo | Valoresconectados/ comentérios Ajustes

conector possiveis
Terraprotegido X501.1

P780
a
Livre X501.2 p788
RxD PouRxD/TxD P X501.3 | Paracaboscom 4 condutores e 2 condutores
TxD P X501.4 | Somente para cabos com 4 condutores
DGND X5015 | Tera X3
Alimentacéo +5V X501.6 | VP paraterminacdo de cabos XA
Livre X501.7 XJB
RxD NouRxK/TxD N X501.8 | Paracaboscom 4 condutores e 2 condutores
TXD_N X5019 | Somente para cabos com 4 condutores
Comprimento dos cabos: Para vel ocidade de transmissdo = 187,5kBd b 600m

Para vel ocidade de transmissdo £ 93,75kBd b 1200m

Deve ser observado o seguinte: DIN 19245, parte 1.
E importante que a diferenca de tensdo entre o potencial de referéncia dos
dados DGND de todas as interfaces ndo exceda + 7V. Se isto ndo puder ser
garantido, deve ser providenciada a equalizagéo de potencial.

Ativando asinterfaces R$485 e RS232:

- Ajuste avelocidade de transmissao usando os parametros P783 e P793.

- Ajuste o protocolo (e se necessario, afuncéo desejada) usando os parametros P780 e P790.

- Se o parémetro P780 ou P790 estiver gjustado para xxx1, a funcdo solicitada deve ser selecionada e
inicializada com parametros PO51.
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Opcionais:

I nterface para motor (C98043 - A1617-L1)

Tipodotermina: terminal pequeno tipo MKDSN 1,5 paraP.C. | (terminal parafuso)
secBo méxima 1,5 mm’ (cabo torcido)

Funcéo Terminal | Valores conectados/ comentérios Ajustes
XM possivei
s

Alimentacdo da medic&o do comprimento da escova 201 +24 Vce, cagamaximay P145
Comprimento da escova 202 Sina do motor, 0...17V, Re>100kW
Terra, medi¢do do comprimento da escova 203
Temperatura do motor alimentagdo positiva 204 Sensor, P146 P146
alimentacdo negativa 205 Sensor, P147 P147
P148

1 ADO

shin&rias:
1 de isolagdo < 50V com relacdo ao PE via aptoacoplador, se 0 M5/3 estiver
ctado do terrainterno. Ponte XJ100 naposicao 2 - 3.

Alimentac&o para entradas binérias 210 24V cc, cagaméxima” P145
Alimentago internaem relacéo ao
terrainterno.

Efetivo se o terraM5/3 estiver
contectado ao terrainterno (XJ100
naposicéo 1- 2)

Entradas binérias:

Comprimento da escova 211 Vegjao parametro P145 na

Condic&o do mancal 212 Secao 9.2, “Descricéo dos

Supervisdo da ventilagdo 213 parametros’

Atuador térmico 214

TerraM5/3 (comum) 215 Pode ser desconectado do terra XJ100
interno (desconectado P XJ100 na
posi¢do 2 - 3)

1) Cargamaximatotal nosterminais 201 e 210 (alimentagdo 24V cc): 100mA

2) Sina “1": +13V a+33V Para controle das entradas binérias
Sina “0": -3V a+5V ou terminam aberto 8,5mA a24Vv

6/42 OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigdo: A



Descricao dosterminais, interface para motor - terminais da maquina

Termina 202; Terminais da Maquina

Sensor anal 6gico de espessura das escovas
(com potenciémetro nas escovas)

Interface para Motor
C98043-A1617

P145= C n&o disponivel Terminal

od: disponivel sensor binario ;- 24V @ 201

XXX de espessura das escovas

3 isponivel

W02 se espessuras das escovas£ 14mm 202

F115 se espessuras das escovas£ 12mm @
Terminal 204 e 205: 90:2
Supervisio anal 6gica de temperatura do motor (com 90:3 m @ 203
sensor de temperatura)
P46= 0: nZo disponivel USRS

1. KTY84; (XJ101:1-2); (PT100) 10:1

W06 aT>P147; F119 a T>P148 (KTY84)15:1 4 @ 204
2. PT100; (XJ101: 2 - 3)
WO06 aT>P147; F119 aT>P148

3. PTC (600W) + WO06; (XJ101: 1-2) @ 205

4: PTC (600W) + F119; (XJ101: 1- 2)

5. PTC (1200W) + WO06; (XJ101: 1 - 2)

6. PTC (1200W) + F119; (XJ101: 1- 2)

7. PTC (1330W) + WO06; (XJ101: 1- 2) +24v @ 210

8 PTC(1330W) + F119; (XJ101: 1- 2)

9. PTC (2600W) + WO06; (XJ101: 1 - 2)

10: PTC (2600W) + F119; (XJ101: 1 - 2) 90:2 90°5 211
Termina 211; ‘ @
Sensor binario de espessura das escovas
(com microchavfe) 212
P145=xxx1: disponivel +W02 23000~ SPM I—\ @

xxx2: disponivel +F115 o—| _Alamme

56:1

Termina 212 +—° Monitorde | 563 | @ 213
Supervisdo da condicao do mancal —o—] fluxo de ar
(com bloco de alarme SPM) 56:2
P145=xxOx: n&o disponivel 12:1 12:2 214

xx1x: disponivel +W03 OO0 @

xx2x: disponivel +F116
Terminal 213; M @ 215 ™
Supervisao de ventilagdo do motor ‘o 2
(com sensor paletatipo 3201.03) > x1100
P145=xOxx: n&o disponivel

x1xx: disponivel +W04

x2xx: disponivel +F117
Terminal 214:
Supervisdo binaria da temperatura do motor
(com “sensor de temperatura’ bimetalico)
P145=Oxxx: n&o disponivel

Ixxx: disponivel +W05

2xxx: disponivel +F118
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I nterface de expansdo (C98043 - A1618 - L 1)

Interface serial R$485 (conector de 9 pinos SUBMIN D)

(G-SSsT1)

Use um cabo de conexdo blindado ! Aterre a blindagem em ambas as extremidades!
O barramento de comunicagdo é finalizado usando as pontes X J200, XJ201 e X J202.

Funcéo Pinosdo | Valoresconectados/ comentérios Ajustes
conector possiveis

Livre X502.1

P790

a

Livre X502.2 P798
RxD PlouRxD/TxD P1 X502.3 | Paracabos com 4 condutores ou 2 condutores
XD P1 X5024 | Somente para cabos com 4 condutores
DGND X5025 | Terra XJ200
Alimentacéo +5V X502.6 | VP paraterminagdo de cabos XJ201
Livre X502.7 XJ202
RxD N1ouRxK/TxD N1 X502.8 | Paracabos com 4 condutores ou 2 condutores
TxD N1 X502.9 | Somente para cabos com 4 condutores

Comprimento dos cabos:  Paravelocidade de transmisséo = 187,5kBd P  600m
Para vel ocidade de transmissdo £ 93,75kBd b 1200m

Deve ser observado o seguinte:  DIN 19245, parte 1.
E importante que a diferenca de tensdo entre o potencial de referéncia dos dados
DGND de todas as interfaces ndo exceda £ 7V. Seisto ndo puder ser garantido,deve
ser providenciada a equalizacdo de potencial.
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7. Comissionamento

7.1 I nfor magdes ger ais de segur anca par a comissionamento

A PERIGO

Antes de colocar os conversores em funcionamento (90A a 600A), deve ser assegurado que a
tampa de cobertura dos terminais esteja col ocada ha posi¢ao correta sobre o conversor. (Vejaa

Secs05.1).

OBSERVACAO

Antes de colocar o equipamento em funcionamento, deve ser checado se 0 médulo do
software A 1630 esta montado na placa A1600.

Antes de tocar em qualquer placa (especialmente a placa eletronica A1600), o operador devera
se descarregar €letricamente, com o proposito de proteger os componentes el etrénicos de altas
tensdes, gerados como resultado de cargas eletrostaticas. Isto pode ser facilmente realizado
através do toque em um condutor, objeto aterrado ao alcance (isto é& uma parte metdlica do
painel).

As placas ndo devem ser submetidas ao contato com materiais altamente isolantes (isto &
objetos pléasticos, mesasisolantes, vestimentas de fibras sintéticas).

As placas devem ser col ocadas somente sobre superficies condutoras.
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é AVISO

Este conversor contém tensdes perigosas e objetos mecanicos em movimento (ventiladores).
Morte, lesdes fisicas e danos materiais poderdo ocorrer se as instrucdes deste manual ndo
forem observadas.

Por parte do cliente, os niveis de tensdes perigosas podem ser conectadas a reles de
sinalizagéo.

O conversor NAO DEVE ser conectado & alimentacéo através de um disjuntor de fuga a terra
(VDE 0160 - Secdo 6.5). Como uma componente de corrente continua pode estar incluida na
corrente de falha, quando ocorrer uma falta a carcaga ou a terra,0 mesmo evita ou impede o
disparo do disjuntor, por um nivel mais alto de fuga aterra. Neste caso todas as cargas ligadas
ao disjuntor de fuga a terratambém néo teréo protecao.

Apenas pessoas qualificadas que estejam familiarizadas com todas as instrugdes de seguranca
contidas neste manual e todas intrugdes de instalagdo, operacdo e manutencdo podem
trabalhar com este equipamento.

Este conversor deve ser transportado, armazenado, instalado, montado, operado e utilizado
profissional e corretamente afim de assegurar uma operagado correta e confiavel.

O conversor contém niveis perigosos de tensdo mesmo quando o contator de linha estiver
desenergizado. A placa de disparo (montada diretamente na parte inferior do gabinete) possui
muitos circuitos com niveis perigosos de tensdo. Antes de retird-1o para qualquer servigo ou
trabalho de manutengdo, desconecte todas as fontes de energia para o0 conversor e garanta
gue ele ndo possa ser energizado.

Este manual ndo possue todas as medidas necessérias para assegurar uma operacao segura e
confidvel do conversor. Para aplicagdes especiais, serdo necessarias informagdes ou
instrucdes adicionais. Se ocorrer algum problema ou persistirem davidas, contacte o escritério
da Siemens ou seu representante.

Morte, lesdes ou danos materiais poderdo ocorrer se pegas ou componentes ndo autorizados
forem usados para reparar este equipamento ou se for manuseado por pessoal ndo qualificado.
Todas as instrugdes de seguranca neste manual, bem como todas as etiquetas de aviso, devem
ser observadas.

72 OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigdo: A



7.2

721

Painéis de operagdo
O conversor é equipado com um painel de operagdo basico como descrito abaixo. O conversor pode ser

equipado opcionalmente com um painel de operagéo e controle do conversor sem necessidade de
alimentacdo adicional paraele. Este é identificado automaticamente pelo conversor.

NOTA

Quando o painel de operagdo e controle do conversor estiver conectado, o painel de operacéo basico
mostrara apenas 0 modo de operagdo (P000), e ndo podera ser usado para efetuar nenhuma entrada de
dados. O painel de operacgéo e controle do conversor pode ser usado para efetuar entradas de dados e
tem recursos adcionais em relacdo ao painel de operagéo bésico.

Painel de operacao basico

O painel de operagédo bésico esta localizado na parte inferior direita atras da tampa do conversor e
consiste de 5 displays de 7 segmentos cada; sdo utilizados trés LEDs para mostrar o status e trés teclas
para parametrizagao.

Todas as adaptacOes, ajustes e medicdes necessarias para a colocagdo em funcionamento podem ser
executadas usando o painel de operacéo basico.

BB B ST

O O O
BB: Pronto para operar

8B8B8BEB .o

/\ v ST: Faha

tecla tecla tecla
SELEGAO INCREMENTA DECREMENTA

Tecla“SELECAQ” - dternaafuncgéo entre nimero do parédmetro (modo
parémetro), valor do par@metro (modo valor) e nimero do
indice para paré@metros indexados (modo indice).

- Aumenta a taxa de variagdo inicializada pelas teclas
"INCREMENTA" ou "DECREMENTA".
- Reconhecimento de mensagem de falha.

Tecla“INCREMENTA” - Seleciona o nimero do pardmetro posterior no modo
pardmetro.
Quando o parédmetro méaximo € atingido, pode ser dado um
salto, para o outro extremo da faixa, acionando-se outra vez
a tecla (0 nimero méximo € portanto adjacente ao nimero

minimo).

- Incrementa o valor do par@metro selecionado e mostrado no
modo valor.

- Incrementa o indice no modo indice (para pardmetros
indexados).

Inicia a funcéo selecionada usando o parametro PO51 (por
ex.: haoperacdo de otimizagdo).

- Ao pressionar simultaneamente ambas as teclas, a agdo da
tecla“DECREMENTA” é acelerada.
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Tecla“"DECREMENTA” - Seleciona 0 nimero do parametro anterior no modo
parémetro. Quando o parametro minimo € atingido,pode
ser dado um sato, para 0 outro extremo da faixa,
acionando-se outra vez a tecla (0 nimero minimoé
portanto adjacente ao nimero maximo).

- Decrementa o valor do pardmetro selecionado e
mostrado no modo valor.

- Decrementa o indice no modo indice (para parametros
indexados).

- Finaliza a funcdo selecionada usando o pardmetro PO51
(por ex.: naoperagdo de otimizacao).

- Acionando-se simultaneamente ambas as teclas, a agdo
dateclade“ INCREMENTA” é acelerada.

Funcbes dosLED's

Pronto (BB) LED verde
LED aceso = Conversor no estado de “pronto paraoperar” (01).
(vejaa Se¢do 8.1, Modos de operacao)

Operacgéo (B) LED amareo
LED aceso = Conversor no estado de “operacéo na condi¢do de conjugado” (M |, M1l , M0).
(vejaa Se¢do 8.1, Modos de operacao)

Falha (ST) LED vermeho
LED aceso = Conversor no estado de “presencade falha’ (011).

(vejaa Secdo 8.1, Modos de operacgdo e, 8.2 Mensagens de falha)
LED piscante = “Alarme” presente.

(veja aSegdo 8.3, Alarmes)

7.2.2  Painel deoperagdo e controle do conver sor

O painel de operacéo e controle (opcional) (codigo: 6RX 1240-0AP20) esta montado na porta
do conversor, ou do lado de fora do conversor (veja a Se¢do 5.3 “Instalacdo da placa do
software e opcionais). Ele é contituido de um display afanumérico (display de cristal liquido
de 2x16 digitos), 5 LEDs (parainformar estados) e 8 teclas.

O painel de operacéo e controle é automaticamente identificado pelo conversor. O contraste
do display alfanumérico pode ser gjustado pelo operador. O parafuso de gjuste do
potencidémetro de contraste é acessivel pela moldura do painel de operagdo, quando a porta
do conversor é aberta.

Ajuste de
Contraste

I

E]
m
>
=]
<

—

©
G

-
70
o)
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TeclaP -Alterna  do modo “OPERACAQ” para 0 modo

“PARAMETRIZACAOQ".

- No modo PARAMETRIZACAO, este alterna entre nimero de
parémetro (modo parémetro), valor do pardmetro (modo valor) e
ndmero indice para parametros indexados (modo indexado).

- Uma dteragdo, iniciada usando-se as teclas “INCREMENTA”
ou “DECREMENTA” no modo PARAMETRIZACAO, pode
ser acel erada acionando-se simultaneamente atecla P.

Tecla“INCREMENTA” (M) - Seleciona 0 nimero do parémetro posterior, no modo
PARAMETRO. Quando o pardmetro méaximo € atingido, pode
ser dado um salto, para o outro extremo da faixa, acionando-se
outra vez a tecla (0 nimero maximo € portanto adjacente ao
ndmero minimo).

Veja também “Acessando o0s parametros de placas
tecnolégicas’. ( Segéo 7.3.1)

- Incrementa o valor do par@metro mostrado no modo valor.

- Incrementa o indice no modo indice (para pardmetros
indexados).

- Inicia uma fungdo selecionada usando o pardmetro PO51 (por
ex.: umaoperacdo de otimizag&o).

- Ao pressionar simultaneamente ambas as teclas, a agéo datecla
“DECREMENTA" é acelerada.

Tecla “DECREMENTA” (¥) - Selecionao nimero do pardmetro anterior, no modo parametro.
Quando o pardmetro minimo € atingido, pode ser dado um
salto, para o outro extremo dafaixa, acionando outravez, atecla
(0 nimero minimo é portanto adjacente a0 nimero maximo).
Também veja “Acessando o0s pardmetros de placas
tecnolégicas’ ( Secao 7.3.1).

- Decrementa o valor do parametro mostrado no modo valor.

- Decrementa o valor do indice no modo indice (para parametros
indexados).

- Cancela uma fungdo selecionada usando o pardmetro PO51 (por
ex.: umaoperagdo de otimizagao).

- Ao pressionar simultaneamente ambas as teclas, a agéo datecla
“INCREMENTA” é acelerada.

TeclaR -Muda do modo PARAMETRIZACAO para o modo
“OPERACAOQ".
- Reconhecimento de mensagem de falha.
- Os alarmes reais sd0 mostrados no modo “OPERACAQ”. O
modo “OPERACAQ” pode ser re-selecionado ao pressionar-se
novamente atecla

Teclal - Ligao conversor do SW2.00
(Funcdo selecionada via parametro PO66)
Cuidado:
Mesmo que a tecla “I” ndo tenha sido pressionada,

componentes dentro do conversor podem conter ainda niveis
de tensbes perigosas.

Tecla O - Desliga o conversor do SW2.00
(Funcdo selecionada via parametro PO67)

Tecla 44 - Sem fun¢do

Tecla S - Sem fun¢do
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Funcdes dosLEDs

(ON) LIGADO LED amarelo
LED aceso =  Conversor no estado de “ operagdo na condicdo de conjugado” (M1, M |11, MO).
(vejaa Secdo 8.1, Modos de operagéo)

(READY) PRONTO LED verde
LED aceso =  Conversor no estado de “ pronto para operar” (01)
(Vejaa Secdo 8.1, Modos de operagéo)

(#™) Rotagdo no sentido anti-horario LED amarelo

LED aceso = Vaor negativo de velocidade real.
(FALT) FALHA LED vermelho
LED aceso = “Presencadefaha’ (011)

(Vejaa Secdo 8.1, Modos de operacdo e 8.2, Mensagem de falha)

LED piscante = “Alarme’ presente
( © aarme pode ser indicado, no estado de operagdo, acionando ateclaR)
(Vejaa Secdo 8.3, Alarmes)

(PROG) LED verde

LED aceso =  “Modo pardmetro”
(O ndmero do parametro é alterado acionando-se as teclas “INCREMENTA”
ou “DECREMENTA")
ou
“Modo indice”
(O indice dos pardmetros indexados é alterado acionando-se as teclas
“INCREMENTA” ou “DECREMENTA")

LED piscante = “Modo valor”
(O vdor do pardmetro pode ser alterado acionando as teclas
“INCREMENTA” ou “DECREMENTA”). Vega também a Secdo 7.3.1,
Acessando os parametros de placas tecnol 6gicas

LED dedigado = “Modovalor” (O vaor do pardmetro selecionado ndo pode ser alterado).
O parametro chave ndo esta corretamente ajustado ou o valor que esta retido
ndo pode ser aterado,por exemplo: par@metro indicador.
(Veja também a Secdo 7.3.1, Acessando os parémetros de placas
tecnol ogicas).

7/6 OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigdo: A



O painel de operac&o e controle pode operar em 2 modos:
Modo PARAMETRIZACAO:
(Em caso de uso de uma placa tecnol dgica, vejatambém a Secdo 7.3.1)

M odo par @metr o (Selecionando um pardmetro usando asteclas“ INCREMENTA” ou “DECREMENTA™)

n|P|x|x|x|+ Fungao
Valor Unidade ou texto

Uma flecha, préxima ao nimero do parémetro no display do
painel de operacdo, indica que este pode ser alterado.

M odo indice (Sel ecionando um indice usando asteclas“ INCREMENTA” ou “DECREMENTA™)

dilil+ Funcao

Valor Unidade ou texto

Uma flecha, proxima ao nimero do parametro no display do
painel de operagéo, indica que este pode ser alterado.

Modovalor (Alterando o valor do par@metro usando asteclas“ INCREMENTA” ou “DECREMENTA™)
n|P|x[x[x Funcéo

Valor 4| |Unidade ou texto

Uma flecha, proxima ao valor do parametro no display do
painel de operacdo, indica que este pode ser alterado. Se uma
flecha ndo aparecer, entdo é um valor retido o qual ndo pode
ser dterado. (isto & pardmetro indicador ou parémetro
bloqueado na condic&o “ON"), ou o parémetro chave ndo foi
corretamete ajustado (Veja também “Acessando os
parémetros de placas tecnol6gicas’ Se¢éo 7.3.1). Paramaiores
detalhes, veja a Secdo 7.3, “Procedimentos na
parametrizacdo”.

A teclaP é usada paraalternar entre os dois modos.
O modo OPERACAO é selecionado acionando ateclaR.

Modo OPERACAO:

Mostraum so valor (mostrando o par NP x|x Fungéo

Valor Unidade ou texto
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Mostrar dois valores (mostra o pardmetro selecionado como pardmetro P064 na primeira
linha, e 0 pardmetro selecionado com o pardmetro PO65 na segunda
linha, P065 néo & 0).

n|P|x|x|x|=| Valor Unidade

niPIx|x|x|=| Valor Unidade

O modo de PARAMETRIZACAO é selecionado usando-se ateclaP.

Cuidado: No modo OPERACA O, apenas os parametros de PO00 a P048 s&o mostrados !
Para parametros indexados (por ex: PO47 memoria de diagnosticos de falha), apenas o
valor do indice0 é mostrado.

M odos do painel de operacao e controle do conver sor

PARAMETRIZACAO OPERACAO
M odo parametro: Mostra operagéo (1 valor):
Selecionando um parémetro pela mostra pardmetro selecionado
mudanca do nlimero do pardmetro / usando P064 (P065=0)
P065
Modo indice: \ M ostra operacéo (2 valores):
Mudancga do indice — |P mostra o parametro selecionado
usando P064 e P065 (P065 < >0
)
Modovalor:
Mudanca do valor do parametro Mostra alarme (2 valores):
o~ mostra o parametro de alarme
P049 (12 linha) e POS0 (22
R linha)
Reconhecimento de falha — R > \‘ Reconhecimento de falha
‘ P
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47.3 Procedimentos ha Parametrizagédo

Parametrizagéo significa alteragdo dos val ores dos parametros e ativagéo de funcdes do conversor,

usando o painel de operacéo e controle.

Os parametros sdo dispostos como segue:

P0O0O

P099

P100

DEONO

P600

P999

PTOO1

PT999

Parémetros PO00 a P099:
- parametros indicadores
- definicéo do conversor SSIMOREG
- Definicdo da parte de poténcia
- Controle do conversor

Parémetros de P100 a P599:
Exitem quatro conjuntos de parémetros nesta faixa. A
cada ndmero de pardmetro sdo atribuidos quatro
indices, um indice por conjunto de parametros:

- Defini¢&o do motor

- Definicéo do gerador de pulsos

- Opcional “Interface para motor”

- Otimizag&o do controle em malha fechada

- Ajustes para supervisdo e valores limite

- Ajustes das funcdes tecnol 6gicas do conversor

basico

O parémetro P054 determina qual dos 4 conjuntos de
parametros serdo mostrados.

Conjuntos de parametros 2, 3 e 4 sdo ativados via
funcbes da entrada binéria (isto é, via a entrada
binaria parametrizavel, veja P761 a P776).

O parédmetro P056 indica o indice do conjunto de
parametros ativado.

Observacdo: Os ajustes dos conjuntos de
pardmetros 2 a 4 podem ser ativados
somente na versao 2.00 ou superior.

Par&metros P600 a P999:
- Estruturagdo do controle em malhafechada
- Definicéo do hardware dainterface do conversor

- Configuracdo dainterface serial do conversor basico

- Desabilitac8o de falhas/ sinais de erro.
- Outros

Parémetros PT001 a PT999: daSw2.0

Os pardmetros da placa tecnoldgica podem ser
acessados somente se a placa for selecionada via
par@metro P900 e o painel de operagdo e controle
(opcional) for usado. (ref. Se¢édo 7.3.1)

Dependendo do valor do parametro P052, nem todos os nimeros de parametros serdo mostrados (veja a

Secao 9.1 parametros) .

Quando na alteracéo do nimero do parametro, dependendo do parédmetro P052, ao se acionar as teclas
“INCREMENTA” ou “DECREMENTA", pode selevar até 1s até que o proximo niimero seja mostrado. O
motivo disto é aprocurainterna do préximo nimero do parametro a ser mostrado.
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Conjunto de parametros

Os parametros na faixa de P100 a P599 estdo disponiveis para 4 conjuntos (indices 1 a 4). O parémetro
P0O54 é usado somente para selecionar o indice do conjunto de parametros a ser mostrado. Para
identificar o indice do conjunto de parametros mostrado no painel de operagdo basico, os nimeros 2 a
4 s30 mostrados a frente do nimero do parémetro corrente no painel de operacdo e controle do
conversor. Se o indice do conjunto de parametros 1 é selecionado, apenas o nimero do parametro é
mostrado.

Exemplo para o indice do conjunto de parametros 2 e parametro P100:

O indice do conjunto de pardmetros é ativado usando as fun¢bes BEF33,34, 35 da entrada binéria (veja
a Secdo 10.3.33, 34, 35) e mostrados no parémetro PO56.

Tiposde parametros

Parametros indicadores sdo usados para mostrar quantidades reais, tais como valor de referéncia
principal, tensdo de armadura, diferenca entre valor de referéncia e real do regulador de velocidade, etc.
Os valores dos parametros mostrados podem apenas ser lidos, e ndo podem ser alterados.

Par ametr os decimais sao usados para mostrar valores decimais tais como corrente nominal do motor,
constante de tempo térmica do motor, ganho P do regulador de velocidade, etc., e eles podem também
ser alterados na parametrizagao.

Par&metros hexadecimais so usados para mostrar e modificar, na parametrizagéo, valores tais como
palavras de controle do conversor, palavra de controle para gerador de pulso, selecéo de protocolo
paraumainterface, etc. Neste caso, cadadigito tem seu proprio significado.

Par @metros especiais sdo usados para mostrar, de forma especial, valores tais como estados de
operacdo, estados das entradas e saidas binérias, limites, etc...

Parametros indexados sdo usados para mostrar e modificar valores de véarios parémetros que sao
identificados para um nimero de parémetro. Estes compreendem parametros de campo, tal como
indicacdo de falha/ erro da meméria de falhas, onde os valores individuais sdo selecionados usando-
se um indice, bem como parémetros cujos valores individuais pertencem a um dos quatro conjuntos de
parametros, que sdo sel ecionados usando-se parametro P054.

Acesso aos parametros indexados:

Apbs a selecéo do parémetro indexado, o valor do pardmetro ndo é mostrado, como nos outros tipos
de parametros, quando ateclade SELECAQ ouP é acionada, mas sim o indice. Este pode ser alterado
a0 acionar-se asteclas“ INCREMENTA” ou “DECREMENTA”".

Quando acionada a tecla de SELECAO ou P, normalmente o valor do parametro associado com o
indice selecionado é mostrado. Isto pode ser alterado acionando-se as teclas “INCREMENTA” ou
“DECREMENTA”".

O nimero do parametro € mostrado novamente quando atecla SELECAO ou P é acionada.
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Painel de operacdo basico: Painel de operagéo e controle do conversor (opcional):

Tecla de SELECAO em A1600

v v

nIP|x|x|x|< Funcéo
Hix|x|x

i
|

n

ilil|e Funcéo

Valor Unidades ou texto

P

t n|P|x|x|x Fungéao
Valor < |Unidades ou texto

P

Par ametrizacéo usando o painel de operacdo basico:

1. Selecionando o0 nimero do parametro a ser alterado.
Selecione o pardmetro acionando a tecla de SELECAO, e o nimero real do par@metro sera ento
mostrado no display de 7 segmentos.
Selecione 0 numero do pardmetro desejado acionando as teclas “INCREMENTA” ou
“DECREMENTA".
O nlmero do parémetro selecionado“n P x x X" é mostrado.

2. Selecione o valor, acionando a tecla de SELECAO, de modo que o valor real do parametro sgja
mostrado (quando um parametro indexado é selecionado, o indice € mostrado primeiro, veja a Se¢éo
7.22)

3. Altereovalor do pardmetro acionando asteclas“INCREMENTA"” ou “DECREMENTA”.

CUIDADO!

As alteracBes do pardmetro séo possiveis apenas nas seguintes condicdes

- A correta autorizag&o de acesso € gjustada no paréametro PO51, por exemplo “10”. (Veja Secéo 9.2,
“Descricao dos pardmetros”).

- O conversor esta no estado de operagéo apropriado. Parametros com a caracteristica “offline”
ndo podem ser alterados no estado de “operacdo “ (online). Para alteré-los, se necessario, entre
na condicéo® 01.0 (por exemplo “PRONTO")

Para versdo de software 2.00 e posterior:

Para vérios parametros “offline”, na condic¢do entre 01.0 (espera para liberacéo de operacéo) e 07.0

(espera para ligar), uma alteragéo no valor do parémetro pode resultar na condicdo 08.0 (espera para

reconhecimento ou inibicdo de ligar) ! Deste modo, uma transicdo indesgjada para o modo

“OPERACAOQ” (online) com a pressio simultanea da tecla para valor do parmetro, é evitada. Caso

contrério, por ex: para P761 (funcdo da entrada binédria parametrizavel 1). poderia resultar em uma

transi¢cao para operacéo JOG, quando o valor 13 esta “ sobreposto”.
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- Osvalores do display e os parametros especiais ndo podem ser alterados.
- Nao é possivel mudar os parametros de placas tecnoldgicas usando o painel de operacéo
basico do conversor.

O novo valor do parametro selecionado é mostrado.

4. Alterar para 0 modo parmetro, acionando a tecla de SELECAO, para selecionar o proximo
par@metro a ser alterado ou para prevenir que o valor do pardmetro ndo seja acidentalmente
modificado.

OBSERVACOES:

Através do acionameto simultaneo da tecla de SELECAO, com uma das teclas “INCREMENTA”
ou “DECREMENTA", a selecdo do nimero do parémetro ou alteragdo do valor do parametro
pode ser acelerada de um fator 10.

Devido ao grande nimero de parametros e a ampla faixa de valores de certos parametros, também
é possivel aumentar a taxa de variagdo de um fator 100. O incremento é obtido acionado-se
primeiro a tecla “INCREMENTA” e em seguida simultaneamente a tecla “DECREMENTA”. O
decremento é obtido do mesmo modo, porém acionando-se primeiro a tecla “DECREMENTA” e
em seguida simultaneamente atecla“INCREMENTA” .

Para vérios parametros criticos, ndo é possivel aumentar ataxa de variagéo do valor do parametro
no modo “OPERACAQ” (online)! Estes valores somente podem ser alterados gradativamente. No
estado de operacgdo 3 01.0 ©ffline), os valores dos parametros também podem ser alterados
rapidamente.

Parametrizacio usando o painel de operagéo e controle do conver sor (opcional):

1. Nomodo PARAMETRIZACAO, selecione o nimero do parametro a ser alterado:
Se necessario, mude parao modo PARAMETRIZAGAO acionando ateclaP.
Uma seta aparecera no display, a qual indica o nimero do pardmetro. Este podera ser alterado
agora.
Selecione 0 nuimero do parémetro desgjado acionando as teclas “INCREMENTA” ou
“DECREMENTA”.

O numero do parametro selecionado “n P x x X" é mostrado na primeira linha do display, e a
func&o do par@metro em 8 digitos.

O valor real deste par;’imntrn annidade a n tavtn nii madne aenacisic An dienlavy 4 mnstrado na 22

linha (por ex. o modo | o~
n|P[x[x[x|< Funcao

Valor Unidade ou texto

2. Ovalor é selecionado, pressionando-se tecla P (quando selecionado um parémetro indexado, o
indice aparece primeiro, vejlaa Se¢éo 7.2.2).
Uma seta entdo aparece no display, a qual indica o valor do par@metro selecionado e que este

pode ser alterado. (vej~" * ~~mmmrin AmmarAmatean dn mlanandannl Aniandt OnER T3 )
nIPx[x|< Funcao
Valor Unidade ou texto
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Acessando os par ametr os de placastecnolégicas

3. Alterar o valor do parAmetro acionando asteclas“INCREMENTA” (A\) ou “DECREMENTA” (W)

CUIDADO!

Os parametros podem ser alterados apenas nas seguintes condi¢oes:

- Quando a correta autorizagdo de acesso for gjustada pelas teclas do parametro P0O51, isto é “10”
(vejaa Se¢do 9.2 “Descricdo dos pardmetros’).

- O conversor estd na condicdo de operacdo apropriada. Par@metros com a caracteristica
“offline” (fora de operagéo) ndo podem ser alterados na condicéo “ operacdo” (online).
Para altera-10s, se necessério, entre no estado de operacdo® 01.0 (por exemplo “PRONTQ")
Para versdo de software 2.00 e posterior:
Para varios parametros “offline”, no estado de operacdo entre 01.0 (espera para liberacdo de
operacdo) e 07.0 (espera paraligar), uma ateracdo no valor do par@metro pode resultar no estado
08.0 (espera para reconhecimento ou inibi¢cdo de ligar) ! Deste modo, uma transicdo indesejada
para 0 modo “OPERACAQ” (online) com pressio simultanea da tecla para valor do pardmetro, é
evitada. Caso contrario, por ex: para P761 (funcdo da entrada bindria parametrizavel 1) poderia
resutar em umatransi¢ao para operacao JOG, quando o valor 13 esta “ sobreposto”.

- Osvalores dodisplay e paraGmetros especiais ndo podem ser alterados.

- P051 éindiferente quando alterando parametros de placas tecnol égicas, contudo, P910 deve ser 1
(permite alteraco).

O valor do pardmetro selecionado é atualizado nodisplay.

OBSERVACAO:

Através do acionameto simultaneo da tecla de SELECAO, com uma das teclas “INCREMENTA” ou
“DECREMENTA", a selecdo do nimero do parémetro ou ateracdo do valor do parametro, pode ser
aumentada de um fator 10.

Devido ao grande nimero de parametros e a ampla faixa de valores de certos parametros, também é
possivel aumentar a taxa de variagdo de um fator 100. O incremento é obtido acionado-se primeiro a
tecla “INCREMENTA” e em seguida simultaneamente a tecla “DECREMENTA”. O decremento é
obtido do mesmo modo, porém acionando-se primeiro a tecla “DECREMENTA” e em seguida
simultaneamente atecla“INCREMENTA” .

Para vérios parametros criticos, ndo é possivel aumentar a taxa de variagdo do valor do parametro no
modo “OPERACAOQ" (online)! Estes valores somente podem ser alterados gradativamente. No
estado de operagdo 3 01.0 ¢ffline), os valores dos parametros também podem ser alterados
rapidamente.

. Alterar para o modo parametro, acionando a tecla de SELECAO, para selecionar o proximo parametro

aser aterado ou paraprevenir que o valor do parametro ndo seja acidental mente modificado.

Quando a placa tecnoldgica é selecionada (P900 = 3 ou 4), os parametros da mesma sdo mostrados no
painel de operagédo e controle do conversor (opcional), quando ha o incremento dos parametros acima do

méximo pardmetro do conversor béasico.
(excecan: P052=0P somente serdo mostrados os parametros modificados)

CUIDADO!
Parametros tecnol 6gicos ndo podem ser acessados através do painel de operacdo bésico da placa
eletronica A1600.

A faixade parametros tecnol 6gicos vai de PT001 a PT999. Todos os nimeros de parametro sao
mostrados, contudo, informag6es adicionais somente sdo mostradas através da configuragéo dos
parédmetros. (valor dos parametros, unidades, fungéo).
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O modo parametro, para modificar o nimero do parametro, € identificado por uma seta préxima ao
nimero do parametro e quando oled PROG estiver aceso.

O modo valor paramodificar um valor do parametro € identificado peloled PROG piscante.

Ao contrario dos parametros basicos do conversor, o led piscante ndo significa que o valor do
parémetro possa realmente ser modificado. Além disso, uma seta ndo é mostrada préxima ao valor do
parametro (ndo possivel para grandes valores), masum “?’. Todos os tipos de parametros, exceto os
parémetros tipo X4 (palavra dupla), NF (formato ponto flutuante) ou OF (indice) podem ser
mostrados.

Todos os parémetros, tipo X2 e B1 podem ser alterados.

Se o valor do pardmetro € maior do que 8 caracteres, na segunda linha do painel do operador é
mostrado somente o valor sem unidade. Valores do par@metro, que sdo maiores que 16 caracteres ndo

podem ser mostrados. O transbordo do display entdo aparece na segunda linha do painel do

operador. (“XXXXXXXX...").

As alteracGes dos valores dos parametros da placa tecnol 6gica sdo realizadas primeiro no mostrador.

O novo valor é entdo transferido quando o modo parémetro é selecionado, através do acionamento

dateclaP.O valor é entdotrasferido para a memoria RAM da placa tecnolégica ( e entéo ele torna-se
efetivo), bem como para a memoéria permanente, ou sgja, o valor ndo estd sujeito a falhas de
alimentag&o.

CUIDADO!

Se 0 modo parémetro ndo for selecionado ap6s alterar o valor do parémetro da placa tecnoldgica, a
alteracdo permanece sem efeito e é perdida quando a alimentagéo da el etrénica é desligada.

7.3.2 Listadaspossiveis mensagensdo painel de operagéo

PainA de nner arin e rontrnle An conver ar (ancinnal) Painel de operacdo basico
n(P|x|x|x Fungao
Valor Unidade ou texto

Indicaoperacdo (1valor).

niIPIxIxIx|=| Valor Unidade

niIPIxIxIx|=| Valor Unidade

n|P[x|x|x|< Fungéo
Valor Unidade ou texto _ -
1" P | |
m 11X X X
PITIx|x|x|< Funcgéo
Valor Unidade ou texto

Modo P para parametros tecnol égicos
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Painel de operacgdo e controle do conversor Painel de operagdo basico

(opcional)
L1 [ ifife Fungao o T T T
Valor Unidade ou texto L L e 1

Mostra indice

TR [ [ - -
Valor [« Unidadel | | | ! \!alo r '

Modo W

n|P[x|x|x Fungéo
XIX|XIX[X[X[+| [unidade| | | |

Transbordo do display

W14 13121110 9 8 7 6 5 4 3 2

10
N111111111111111(P049)
w111111111111111(P050)

W 30 29 28 27 26 2524 2322 21 20 19 18 17 18
Indicagdo de alarme no modo OPERAGAO

P(O|1]1 Bli[n|.|o|u|t|p "~ °,:I tl DH':I
0/0{0|0j0(0]O[1]0|O|1]1[1]|1]0 I [

7 4 3 2 1

Indicagéo do estado légico, por ex.: P011

Dle|f [au|l|t| [V|a|l|u|e[s|? BE I
Y[/[N| |=| [Ulp|/[D|owln O M

Aguardando acionar tecla (ajuste de fabrica)

O|f|f[s|e|t]-|Ald]|ju[s|t]|? n F| N I
Y[7/INl =] [Ulp|7Dlofwin oo omm
Aguardando acionar tecla (compensagéo de offset)

Ila|/|1|f|-|Rle|g|.|-|T|u|n].|? |
Y|/|N[ =] |Ulp|/[Dlojwln B E]' O MM

Aguardando acionar tecla (roda otimizagéo)

Pla|r[ajm|.|-|Olu[t|p|ut]|? P ST
Y|/[N| |=| |[U|p|/|Dlown -! !

Aguardando acionar tecla (saida de parametro)

|
-
=2
=
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Painel de operacdo e controle do conversor Painel de operagio basico

(opcional)
Pla[r|amle|t|e|r|-|l|n|p|u|t|? P [
Y[/IN| =] [Ulp|/|Dlowln DD mom

Aguardando acionar tecla (entrada de parametro)

S|e[n|d| [T|rl|a|c|e|-|Blu|f|.|? P
Y[/|N| |=| |U|p|/|D|ojwln _

Aguardando acionar tecla (Impresséo dos dados do buffer)

I
I—I_
=)
=

Ila|/|1|f|-|Rle|g|.|-[T|uln|. TV
S|t|a|t|u|s ol|7].]0 U = R

No estado de operagdo >01.0, aguarda até estado de operagdo

I
o

Plalr|ajme|t|e|r
Dijojw|n|l |oja|d]i|n|g

LA
NI
N
A

N

Aguardando recebimento de dados

Pla|r [amle|t|e|r| [n|P|x|x|x Il P -
i|s| |ble|i|n[g| |d|o|n|e R

Display ativo (estabelece ajuste de fabrica)

o
3
>
[}
o
oo
)
co
_C

|

(]
'—

1|
co
(N

Dio|i|n|g| [s|t|e|p]|-|0|7|:[0|2

Display ativo no estado de operagdo<o1.0

Pla|r|ame|t|e|r| |n|P|x|x|x 1 P — T T
- - | I
ils| [t|r|aln{smi|t|t|e|d - =

Display ativo (saida de parametro)

Plajr|ajme|t|e|r| [n|P|x|x|x
i[s| [blelilnlg| [r|elald ne L

Display ativo (leitura de parametro)

oe |

1|
< |
X
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Painel de operagao e controle do conversor Painel de operacao basico
(opcional)

T|r|alc|e|-|Blu| f|f|e|r F
ils| |tir|an|smi|t|t|e|d -

.
s

il

Display ativo (Impressao de dados do buffer)

Flalu[1[t[ [Flo[o[4 o Enng
Alrim(.| [p|hlals|e| [1[o|ols DU WU N Ry N By

Exemplo de uma mensagem de falha

74 Restabelecer valor original e ajustar offset

Restabelece os valores originais de fébrica dos parametros e ajusta o offset das entradas de valor real
principal, e valor da corrente real de campo.

A funcdo “restabelecer ajustes de fébrica’ deve ser executada, se a placa de software A1630 for
substituida.

A funcéo “restabelecer valor original” pode ser executada se for desejado que o ajuste basico de fébrica
sejadefinido, ou seja pararealizar umanova e completa colocagdo em operagéo.

OBSERVACAO

Todos o0s gjustes dos parametros especificos do sistema sao escritos (apagados) com a funcéo
“reestabelecer valor original”. Entretanto € recomendado que todos os antigos valores gjustados
sejam impressos com P051 = 12, ou armazenados em um PC ou PG com P051 = 16, antes deredlizar a
funcéo “reestabelecer valor origina”.

Se “restabelecer valor original” for executada, entdo um novo startu-up completo deve ser realizado,
pois caso contrério, 0 conversor ndo estard preparado, com seguranga, para operagao.

Chamar afungéo com:
P051 =21 Restabelecer valor original
Procedimento:

1) Removao bloco determinais XT (terminais 101 a 104)
2) Ajusteo parametro PO51 =21

3) Acione atecla SELECT no painel de operacdo basico (placa A1600) ou acione atecla P do painel de
operacdo e controle do conversor (opcional). O texto “dEF” aparecerd no painel de operagéo bésico
para indicar que foi reconhecido, o agjuste original serd estabelecido, e dois simbolos de tecla irdo
piscar estando pronto para acionar uma das duas tecl as abaixo.
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Um texto de prontid&o aparece no painel de operagdo e controle, como se a fungdo selecionada
fosse realmente executada.

Dle t| [Vla|l|ule|s|?
Y[/[N| |=| [Ulp|/[Dlown

)
Q
c

43) Isto é reconhecido e afuncdo éinicializada acionando-se atecla“INCREMENTA”.
4b) A funcgdo é imediatamente abandonada acionado atecla“DECREMENTA” (todos os valores dos
parémetros permanecem inalterados).

5) Depois da funcéo ter sido inicializada, varios parémetros devem ser manual mente gjustados. Por
essarazao, a principio, apenas os parametros listados abai xo podem ser selecionados.

Paradmetros a serem g ustados manual mente:

PO70 (tipo da placa de disparo)

PO71 (tensdo nominal de alimentagdo do conversor)

PO72 (corrente nominal do conversor / armadura o gjuste deste
parametro deve corresponder aos resistores de carga de
armadura montados.)

PO73 (corrente nominal do conversor / campo o0 gjuste deste
pardmetro deve corresponder aos resistores shunt de
campo montados)

PO74 (palavrade controle para a parte de poténcia)

PO76 ( parte de poténcia Européia/ US)

A fim de completar corretamente a fungdo “restabelecer valores originais’, cada um destes
parémetros deve ser selecionado, e o0 valor desses pardmetros deve ser alterado para o valor
desgjado, ou o0 valor recomendado e confirmado pela comutagéo ao modo valor.

Um pardmetro reconhecido / confirmado € identificado por um ponto na frente do nimero do
parémetro.

E possivel se acessar parametros, acima e abaixo, no modo pardmetro, acionando as teclas
“INCREMENTA” ou “DECREMENTA". Isto portanto possibilita corrigir, como em muitas vezes é
necessario, um valor de parémetro, que jatenhasido gjustado.

Estes ajustes manuais sdo completados acionando atecla“INCREMENTA” no modo parametro,
de modo que o pardmetro acima possa ser ajustado. (isto €, acima de P076). Se todos os valores
forem confirmados / reconhecidos ou ajustados, o préximo passo para reestabelecer valores
originais, éiniciar.

6) Transferindo os valores dos parémetros para ameméria EEPROM.
Os valores dos parémetros sdo salvos na memoéria EEPROM de modo que eles estegjam
disponiveis quando o conversor for desligado. Este procedimento é executado em 35s, e é
visualizado pela indicacdo do nimero do pardmetro corrente (052 a 999). Os paréametros PO00 a
P051 sdo apenas mostrados, cujos valores ndo podem ser salvos. A fonte de alimentagéo da
eletrénica deve estar ligada durante estes 35s.

7) Ajuste de offset.
Os parametros P884, P885, P886 (ajuste de offset) sdo alterados (duragdo, aprox. de 10s)

8) Recologue o bloco de terminais XT (terminais 101 a104).
O juste de offset também pode ser ativado, como uma funcdo individual, usando o parametro

PO51 = 22.

7/18 OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigdo: A



75 Passos para a colocagdo em funcionamento

f CUIDADO

Este conversor possui niveis de tensdo perigosos, mesmo quando o contator de linha
estiver aberto. A placa de disparo (montada diretamente na parte inferior do bastidor)

possui muitos circuitos com niveis de tenséo perigosos.

Morte, lesdes fisicas e danos materiais podem ocorrer se as intrugdes especificadas neste
manual deinstrucéo ndo forem observadas.

Dj Verifique as pontes:

A CUIDADO

As pontes devem ser modificadas apenas com a fonte de alimentagdo da eletronica
desligada!

Veja a Segdo 6.8 “Diagrama dos terminais de conex&o” e a Segdo 6.8.1 “Ajustes’ para localizagdo e
gj ustes das pontes quando o equipamento for fornecido.

As pontes devem ser col ocadas de acordo com o esquema apropriado e as fungfes necessérias.
A ponte XJ1 na placa A1600 deve estar na posi¢ao 1-2 (sem protegdo de escrita por hardware para a

memoria de pardmetro).

tzj Adaptacdo da cor rente nominal do conver sor (se necessério):

A CUIDADO

Os resistores de carga devem ser modificados apenas com a fonte de alimentacdo da

eletrbnicadesligada!

A corrente nominal CC de armadura do conversor deve ser ajustada através da remocéo dos resistores
de cargade armadura, se:
méxima corrente de armadura

corrente nominal CC de armadura do conversor

<05

A corrente nominal CC de armadura do conversor pode ser reduzida a 2/3 ou 1/3 da corrente nominal CC
do conversor, removendo-se osresistores de carga da armadura.

A corrente nominal CC de campo do conversor deve ser ajustada removendo-se 0s resistores shunt de
campo, se:
maxima corrente de campo

corrente nominal CC de armadura do conversor

<05

A corrente nominal CC de campo do conversor pode ser reduzida removendo-se os resistores shunt de
campo.

Veja a Secdo 6.6 ‘Resistores de carga’ para informagdes detalhadas sobre a redugdo de corrente
nominal.
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Ej Autorizagdo de acesso:

PO51. .. parémetro chave
PO52 . . . seleciona o parédmetro a ser mostrado

As alteracdes dos parametros sdo apenas possiveis com a autorizacdo de acesso apropriada,
ajustada no parémetro chave PO51 (VejaP051 na A Se¢éo 9.2 “ Descricdo de parémetros’)

Os parémetros que sdo mostrados, so selecionados usando o parémetro P052 (Veja A Segdo 9.1
“Parémetros’)

: Corrigindo os dados nominais do conver sor, se osresistor es de car ga forem trocados:

PO72. .. corrente nominal CC de armadura do conversor
PO73. .. corrente nominal CC de campo do conversor
PO75 . . . palavrade controle para |’ da parte de poténcia

tSj Entrada de dados do motor:

Os dados do motor, de acordo com os seus dados de placa hominais, devem ser introduzidos
através dos parametros P100, P101, P102 e P114.

P100. . . corrente de armadura de projeto

P101. . . tensdo de armadura de projeto

P102. . . corrente de campo de projeto

P114 . .. constante de tempo térmicado motor ( veja A Secéo 10. “Funcdes’)

tg I nfor magesrelativas ao sensor do valor de velocidadereal:
Selecdo da fontedevalor real develocidade e ajuste da velocidade maxima
Acesse 0 par@metro P083:

P083=0: Fonte de valor real ndo selecionada ainda

Operacao com tacoger ador analégico:

P083 = 1. Define entrada de tacogerador
P706 - 270.00V a+ 270.00V
Tensdo nominal de entrada para N
(=tensao do tacogerador a maxima vel ocidade)
P708=0x n&o h&conex&o aosterminais 101, 102 e 103.
P708=1x tacogerador conectado ao terminal 101 (faixa, 80V a 250V)
P708=2x tacogerador conectado ao terminal 102 (faixa, 25V a80V)
P708=3x tacogerador conectado ao terminal 103 (faixa, 8V a25V)

Operacao com gerador de pulsos:

P083 = 2: gjusta dados do gerador de pulsos
P140 gerador de pulsos, tipo
P141 gerador de pulsos, nimero de pulsos
P142 gerador de pulsos, palavrade controle
P143 vel ocidade méxima, ajuste grosso
P452 velocidade méxima, gjuste fino
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Operacdo sem tacogerador (controle de malha fechada pela FEM):

P083 = 3:
P115

Seleciona vel ocidade maxima com P115

1.00 a120.00% da tensdo nominal de alimentac&o do conversor (P071)

A velocidade é gjustada usando este pardmetro, quando o valor real interno da FEM é
usado como valor real de velocidade. O pardmetro especifica onde a vel ocidade maxima
deve estar, daqual a FEM é um percentual de PO71.

Valor real em malha aberta:

P083 = 4:
P609

Define o valor real de entrada com P609
Numero do conector, ao qual o valor real do regulador de vel ocidade esta conectado.

E,j Dados de campo:

Acesse 0 parametro P082:

P082 = xx0:

P082 = xx1:

P082 = xx2:

P082 = xx3:

P082 = x0x:

P082 = x1x:

Campo (excitacdo) interno ndo é usado

(por ex.: motores com excitagdo permanente)

O campo é comutado junto com a alimentagdo do contator (principal)

(os pulsos de campo sao disparados / bloqueados junto com o contator principal)

O campo minimo, ajustado usando P257, é automaticamente liberado apds um tempo,
que pode ser parametrizado via P258, apés o estado de operacdo 07 ou maior ter sido
alcancado.

Corrente de campo continuamente liberada.

Sem enfraquecimento de campo, dependente da FEM ou da velocidade.

(internamente, 100% da referéncia da corrente de campo € continuamente considerada).
Operacdo com enfraquecimento de campo usando o controle interno de malha fechada
com FEM, na faixa de enfragquecimento de campo, ou seja, has velocidades superiores a
velocidade nominal do motor (= "limiar de velocidade"), a FEM é mantida constate no
valor dereferéncia FEM, ¢ (K289) = P101 - P100 x P110.

Como fornecido: 002

QT4

P171
P172

&K

P180
P181

&

P303

P304

P305

P306
Nota:

Selecdo de funcbes tecnol 6gicas basicas:

Limitesde corrente

Limite de corrente do sistema para conjugado nadiregéo |
Limite de corrente do sistema para conjugado nadirecéo |1

Limitesde conjugado

Limite de conjugado 1 para conjugado nadirecéo |
Limite de conjugado 1 para conjugado nadirecéo |1

Func&o gerador derampa

Tempo de aceleragéo 1
Tempo de desaceleragéo 1
Arredondamento inicia 1
Arredondamento final 1

Considera-se a seguinte denominagéo:
Torgue = Conjugado = Momento
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E)j Executar operacdo de otimizacao:

O acionamento deve estar no estado de operagéo 07.0 ou maior (desligado!)
Sel eciona otimizagdo usando o pardmetro PO51.

P051 =25 Regulador de velocidade e pré-controle para armadura e campo (duragéo
aproximada de 40s). Os seguintes parémetros sdo ajustados automaticamente:
P110, P111, P112, P155, P156, P255, P256, P884 e P887.

OBSERVACAO

Motores de excitacgo permanente ( e motores de remanéncia extremamente alta), devem ser
travados mecanicamente durante a operacdo de otimizagéo.

A PERIGO

Os limites de corrente gjustados ndo sdo efetivos durante a operacéo de otimizacéo
do regulador de corrente. 75% da corrente nominal da armadura do motor circula por
aproximadamente 0,7s. Além disso, sdo gerados “picos individuais de corrente” de
aproximadamente 120% da corrente nominal daarmadura do motor.

P0O51 = 26 Otimizagéo do regulador de velocidade (duragdo, minimo 6s)
Os seguintes parémetros sdo aj ustados automati camente P225, P226 e P228.

Observagao:

A otimizagdo do regulador de velocidade toma em consideraggo afiltragem do
valor real no regulador de velocidade, parametrizado em P200, e, para software
versdo 2.00 ou superior, em P083 = 1, assim como também afiltragem do
vaor red principal, parametrizado em P709. Para P200 < 20ms, P225
(ganho) élimitado a 30.

A otimizacdo do regulador de velocidade também ajusta P228 (filtragem da
referéncia de velocidade) e P226 (tempo de resposta da agdo integral do
regulador de velocidade) para um controle otimizado da performance para
degraus do sinal de referéncia.

CUIDADO

Durante a otimizagdo do regulador de velocidade, 0 motor é acelerado com um maximo

de 45% da corrente nominal CC de armadura do motor.
O motor pode acancar velocidades de até aproximadamente 20% da velocidade
méaxima.
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Se é selecionado enfraguecimento de campo (P082 = x1x), controle de conjugado em malha fechada (P170
= x1) ou limitagdo de conjugado (P170 = 1x) ou se uma referéncia de corrente de campo varidvel é
introduzida:

PO51 =27 Otimizacao para enfraquecimento de campo (duragdo: aproximadamente 1 min.)
Os seguintes par@metros sdo gjustados automaticamente: P117 a P139, da versdo 2.00
do software, além de P275 e P276.

Nota:

A fim de determinar a curva caracteristica de magnetizacéo, a referéncia da corrente de
campo é reduzida durante a otimizagdo de 100% da corrente nominal do campo do
motor, de acordo com P102, diminuindo para um minimo de 8%. A referéncia da
corrente de campo é limitada a um minimo de acordo com P103, pela parametrizagéo de
P103 para valores < 50% de P102 para a duragdo desta otimizagdo. Isto deve ser
necessario para motores ndo compensados, com alta“reacdo” de armadura.

A caracteristica de magnetizacdo é aproximada, partindo do ponto de medi¢do com a
referéncia de corrente minima de campo, linearmente a 0.

Para executar esta otimizagdo, a corrente minima de campo (P103), deve ser
parametrizada para < 50% da corrente nominal de campo do motor (P102).

O acionamento acelera até aproximadamete 80% da velocidade nominal do motor,

durante a operacdo de otimizacdo (a tensdo de armadura € no méximo 80% da tensdo
nominal de armadura do motor (P101)).

P051 =28 Otimizacao para compensacdo de atrito e de momento doSW1.10
deinércia (se necessério) (duragéo, min. 40s)
Os seguintes parametros sdo aj ustados automati camente: P520 a P530, P540

A CUIDADO

O acionamento acel era até a velocidade maxima durante esta operagdo de otimizagao.

Apés esta otimizagdo ter sido completada, a compensacéo do atrito e do momento de
inéricia deve ser ativada manua mente com P223 =1

Quando o controle de conjugado / corrente em mal ha fechada é modificado com P170,
aotimizag&o para compensacgdo do atrito e do momento de inérciadeve ser repetida.

Observagao:

Para executar esta otimizacdo ndo é permitido que o regulador de velocidade seja
parametrizado como um regulador proporcional P ou um regulador com queda para
adaptacéo.
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Ap06s selecionar a otimizagdo necessaria, usando PO51 = 25, 26, 27 ou 28:

Pressione as teclas SELECT ou P
Um sinal de pronto aparecera para pressionar uma chave (parametro chave) como segue:
(exemplo paraPO51 = 25):

Painel de operagéo e de controle do conver sor Painel de operacado basico

La|/[1|f]-Rlelg|.|-|T|uln|.]|? H P o

Y[7IN =| [ulp!/[plojwin 00 MM

Acionar atecla“INCREMENTA” significa: Executar a operagdo de otimizacéo

Acionar atecla®DECREMENTA” significa: N&o executar a operagdo de otimizagéo
(abortar).

Sesm: O display do painel de operagdo muda para a condic¢éo de operacdo apropriada-mostra o
estado de otimizac8o, tanto que a unidade esta na condi¢do de operacéo? 0l.0.
Por exemplo, a seguinte condi¢do de operagao aparece:

Painel de operagéo e de controle do conver sor Painel de operacao basico
Olp|t|i| |I|a]/|1]|f|-|R[e|g]. VYR B W |
Blelt|r|. |z]us|t].| | [o]7].]0 IR = R

Na condicéo de operacdo? 01.0, aguarda pela condi¢do “RUN" = operando

No painel de operagdo bésico uma barra, a qual move-se para cima e para baixo na 12 posicao,
indica que esta em condi¢do de operacdo durante a otimizagdo.

A operagéo otimizacdo pode ser interrompida acionando-se a tecla “DECREMENTA” (funcéo
abortar)

Ligue e execute os comandos LIBERACAO DA OPERACAO

A otimizag&o é executada quando uma condic¢&o de operacéo < 01.0 (RUN) é alcancada.

O painel de operacdo mostra entdo as alteracbes para aindicaco ativa apropriado.

Por exempl o, a seguinte mensagen de display ativo aparece:

Painel de operacéo e de controle do conver sor Painel de operacao béasico
lla|/[1]|f|-[Rle|g|.|-|T|uln|. a0 0N
Dlo|i|n|g| [s|t|e|p|-|0|7|:|0|2 (I R

Display ativo no estado de operagéo < 01.0.

Durante uma otimizag¢do em particular, aqual € processada em uma sequéncia de passos inidividuais,
assim chamada “CONTROLE DE PASSO DE PROGRAMA” , nimeros - cédigos sdo mostrados no
painel de operacdo e controle do operador ou no basico, indicando a atividade da otimizagdo em
particular. Dois nimeros de dois digitos sdo mostrados, os quais sdo separados por uma “barra’
movendo-se para cima e para baixo, ou por um “dois pontos’, identificando o passo do programa
executado momentamente.
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OBSERVACAO do SW2.00

Para acionamento limitado:

Da versdo 2.00 do software em diante, a otimizagdo para enfraguecimento de campo (P051 = 27)
somente pode ser interrompida, apds o primeiro ponto de medi¢do de enfraguecimento de campo ter
sido marcado, ou a otimizagdo para compensacdo do momento de inércia (P051) = 28, no ponto mais
préximo apdés o ponto de medicdo para 10% da méxima velocidade ter sido determinado, pelo
desligamento, sem a mensagem de falha de inicializacdo FO52. Apés a otimizagdo ter sido reinicida
(PO51 = 27 ou PO51 = 28), esta € seguida a posi¢do mais avangada. Deste modo uma otimizacdo em
particular pode ser completada com varios estagios, mesmo para vel ocidade limitada.

Observagéo:

Se uma mensagem de falha aparecer durante a otimizagdo, a fonte de alimentacdo da eletrnica é
desligada antes da reinicializacdo da otimizacdo, devendo um outro gjuste de parémetro ser
previamente selecionado, ou em tempo habil, uma outra otimizagdo ser iniciada, até que a otimizagdo
em particular sgja executada completamente ap6s uma novainicializaggo.

Os conjuntos de parametros de agjustes 2, 3, e 4 podem ser otimizados automaticamente, se antes da
inicializagdo da otimizacdo o conjunto de parametros apropriado for selecionado, usando as entradas
binérias parametrizaveis BEF33, 34 ou 35.

O conjunto de parémetros deve permanecer selecionado durante a otimizag&o, caso contrério uma falha

PO51 é indicado no painel de operacdo ao final da operacdo de otimizacéo

A operacdo de otimizag&do deve ser executada na sequéncia especificada anteriormente (pré controle e
regulador de corrente, regulador de velocidade, controle de enfraquecimento de campo, compensagdo
de atrito e de momento de inéricia).

Os parémetros determinados sdo dependentes da temperatura do motor. Os valores selecionados
automati camente para 0 motor no estado frio pode, ser usados como um bom pré-gjuste.

Para acionamentos de alta performance dindmica, o passo de otimizagdo PO51 = 25 deve ser repetido
apds o acionamento ter sido operado sob carga (ou seja, com o motor quente).

Checagem e possibilidade de ajuste fino da velocidade méxima:

O gjuste fino da velocidade méxima é dependente da fonte de valor real de velocidade escolhida. A
selecdo dafonte do valor real de velocidade é descritano item 6.

Se avelocidade méxima é gjustada para mais do que aproximadamente 10%, as caracteristicas de controle
da malha de velocidade devem ser checados, e se necessério, o0 regulador de velocidade otimizado
novamente, ou uma otimizagdo manual posterior.

A otimizacdo para enfraguecimento de campo e a compensacdo de momento de inércia e de atrito devem
ser repetidas para cada alteracdo de ajuste de velocidade.
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7/26

Otimizacdo manual posterior ( senecessario):

(vejatambém a Secdo 7.6 “ Otimizacdo manual”)

Pré controle eregulador de corrente para armadura e campo

O ajuste manual dos pardmetros para pré-controle esta descrito na Se¢&o 7.6 “ Otimizacdo manual”

Regulador deveocidade:

P200
P225
P226
P227
P228

Filtro do valor real de velocidade

Ganho P do regulador de velocidade

Tempo de integragéo do regulador de velocidade

Queda para adaptac&o do regulador de velocidade

Filtro do valor de referéncia de vel ocidade

Observagao:

P228 ¢é ajustado como P226 (tempo de integracdo do regulador de velocidade) na
otimizagdo do regulador de velocidade (PO51 = 26) para otimizar a resposta as
variacbes em degrau na referéncia. Quando usado o gerador de rampa, é prético
parametrizar o filtro do valor de referéncia de velocidade paramais baixo (P228).

Ajuste valores “conhecidos’ e otimize com a caixa de variagdo do valor de referéncia, de acordo com
aslinhas gerais validas genericamente para otimizac&o.

Regulador deforca eetromotriz (FEM):

P275
P276

Ganho P do regulador FEM
Constante de integragdo do regulador FEM

Ajuste valores “conhecidos’ e otimize com a caixa de variagdo do valor de referéncia, de acordo com
aslinhas gerais validas genericamente para otimizac&o.

Ajustede fungdesadicionais:

(ou seja, para ativar fungdes adicionais de monitoracéo, veja P850, na Secdo 9.2)
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Eg Ativar o parametro inibicdo da meméria (se necessario):

OBSERVACAO:

Se o parametro de inibi¢do da meméria for ativado (ativa a protecdo de escrita), deve ser observado o
seguinte:

Reinicializa¢do automatica ndo é possivel (gjuste P086 em 0.0!)

P880 (contelido da meméria de falhas) é perdido, quando a fonte de alimentacdo da eletronica é
desligada.

P048, P871 e P872 sdo perdidos, quando afonte de alimentacdo da el etrdnica é desligada.

A referéncia e a direcdo de rotagdo do potencidmetro motorizado seréo perdidos, quando a fonte
de aimentagdo da el etronica é desligada (gjuste P0O46 em x0x !).

K309, K310, K311 serédo perdidos quando afonte de alimentacdo da el etrénica é desligada.

Se um destes pontos € necessario, o parametro de inibi¢do da memdriando deve ser ativado !

Selecione o parémetro PO53 (protecdo de escrita por software)
Ajuste a ponte XJ1 naplca A1600 paraa posicéo 2-3 (protecdo de escrita por hardware)

A ponte deve ser mudada somente quando afonte de alimentacdo da eletronica estiver desligadal

Mudando o parametr o a ser mostrado (se necessario):
Ajuste adequadamente o parémetro P052 (vejaa*“Lista de pardmetros’, Secéo 9)

Ajuste adequadamente o paréametro P054, paraindicar o conjunto de pardmetros 1, 2, 3 ou 4.

Eg Documentar osvalores ajustados:
Documentar parametros
Se P052 = 0, somente os parametros que forem gjustados diferentes dos valores de fébrica sao
mostrados no painel de operagéo.
Imprima os pardmetros com P051 = 11 ou P051 = 12 (vejaa“Lista de parametros’, Secdo 9)
Transfira os pardmetros para 0 PG ou PC, com P051 = 15 ou P051 = 16 (vejaa“Lista de parametros’
Secé0 9)

(O software PGIN é necessério para PG e o software PCIN para PC)
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7.6 Otimizagdo manual (se necessario)

7.6.1 Ajuste manual da resisténcia de armadura Ra (P110) e Induténcia do ciruito de armadura La
(P111)

Ajustando o par &metr o do cir cuito de armadur a de acordo com alista do motor.

Desvantagem: os dados sdo muito imprecisos e os valores reais podem desviar
significativamente.

Para a resisténcia do circuito de armadura, as resisténcias da alimentacdo ndo sdo consideras.
Para a induténcia de armadura, reatores de alisamento adicionais e as induténcias da
alimentacéo

também néo sdo consideradas.

Calculo estimado dos par ametr os do cir cuito entre a ar madura do motor e a alimentagao.

Resisténcia de Armadura P110

RA[W] = Tensdo nominal de armadura do motor [V] (P101)
10" corrente nominal da armadurado motor [A] (P100)

Essa formula baseia-se em que na corrente nomina de armadura, 10% de queda de tenséo
nominal de armadura, ocorre naresisténciado circuito de armadura Ra.

Indutancia do circuito dearmadura P111

1,4 xtensdo nom. de aliment. do conver sor (parte de poténcia de armadura) [V] (P071)

La[mH] =
[mH] correntenominal dearmadurado motor [A] (P100)

Essa férmula baseia-se em valores experimentais: a transicdo da corrente descontinua para
continua é aproximadamente 28,6% da corrente nominal da armadura do motor.

Determinacgdo dos par ametr os do cir cuito de ar madura pela medicdo da corrente/ tensdo

- Selecione operacdo controlada pela corrente: P084 = 2

- Ajuste o parametro P153 = O (pré-control e desabilitado)

- O campo deve ser desligado usando P082 = xx0 e, se a remanéncia do motor for alta, o motor
deve ser travado, para que ele ndo rode.

- Ajuste o pardmetro para protecdo de sobrevel ocidade P354 = 5%

- Coloque areferénciaprincipal =0

- Uma corrente de armadura de aproximadamente 0% flui, se “LIBERACAO DE OPERACAOQ”
estiver presente e o comando “LIGA” for dado.

Calculando a resisténcia do circuito de armadura P110, pela corrente e tensao de armadura

medidos

- umente suavemente a referéncia principal (mostrada em POOL), até o valor rea da corrente de
armadura do motor atingir aprox. 70% da corrente de armadura nominal do motor (P019 em % da

corrente de armaduranominal do conversor).

- Lei@’ P0O19 (valor real de corrente de armadura) e converta para Ampér (usando P100).
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- Lei@’ P038 (tensdo real de armaduraem Volt)
- Cdculearesisténciado circuito de armadura:

P0O38 _ P0O38

Ra[W = , —— = -
P019 (convertido em Ampér) PO19 ©~ P100

- Ajuste aresisténcia do circuito de armadura no parémetro P110.

Calculando a indutancia do circuito de armadura P111 pela corrente de armadura medida na
transicao de cor rente descontinua para continua

- Fagaum gréfico pelo osciloscopio da corrente de armadura (por ex.: no terminal 12)
Aumente suavemente a referéncia principa (indicada em P001) partindo de O, até a corrente de
armadura alcancar atransi¢do de corrente descontinua para continua.

- Mega a corrente de armadura na transi¢do (motor parado FEM=0) | g, rem=0 , OU leia 0 valor de
P019 e converta para Ampér usando P100.

- Meca atensao fase-fase da parte de poténcia da armadura Uy, ou leia o valor de PO15.
- Caculeaindutanciado circuito de armadura, usando a seguinte férmula:

0,4 X Uaimentagzo [V] _ 0,4~ P15

La[mH] = =
»[mH] Ie, rem = o[A] PO19 ~ P100

- Ajuste aindutanciado circuito intermediario no parametro P111.

7.6.2 Ajustemanual daresisténcia de campo Rf (P112)

Calculo aproximado da resisténcia de campo Rf (P112) através dos dados nominais do campo do
motor

Tensdo nominal do campo do motor
corrente nominal do campo do motor (P102)

Ri =
Adaptando a resisténcia de campo Rf (P112) usando a comparacgéo entre valor real ereferénciade

corrente de campo

- Ajuste aresisténcia de campo Rf (P112), isto resultara em uma saida de pré-controle de campo
em 180° e entdo valor real de corrente de campo igual a0.

- Ajuste o parémetro P082=xx3, a fim de que o campo mantenha energizado, mesmo quando o
contator de linha estiver fora.

- Ajuste o parémetro P254=00, ou sgja somente 0 pré-controle de campo estara ativo, e o
regulador de corrente de campo estara desligado.

- Ajuste o par@metro P102 para a corrente de campo projetada.

- Aumente o parametro P112 até a corrente real de campo (P035 convertido em Ampér usando
PO73) ser amesma dareferéncia solicitada (P102).

- Redjuste o pardmetro PO82 ao valor operacional do sistema.
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8 Operacéo

8.1 Estados de operacdo, par ametr o PO00

Direcgio do conjugado MO, M1 ou M11 (=L1GADO)

ol

0l.0
ol1
0l1.2
0l.3
0l4
0l.5

ol6

02
02.0

03.0
03.1

04.0

05.0

05.1

Sem direc&o do conjugado ligado (MO)
Diregdo | do conjugado ligado (M1)
Diregéo Il do conjugado ligado (MI1)

Aguarda sinal de habilitacdo (=PRONTO)

Atraso naoperagéo paraliberacdo defreio

Aguardasinal de habilitaggo no terminal 38

Aguarda habilitagdo para operagdo pela palavrade controle, bit 3

Atraso ap6s o comando dejog ter sido finalizado

Aguarda até que areversao de campo tenha sido executada

Atraso para o sinal de habilitagdo para a operac&o de otimizagdo (a otimizag&o apenas
retoma o sinal de habilitacdo no final, se n < n.,;, tiver sido alcangada e tenha sido dado
um COMANDO de desligamento.)

Aguarda habilitacdo para operagéo advinda do sinal de retorno de “contator de linha
ligado” (fungéo selecionada: entrada binaria BEF55).

Reservado

Reservado

Testedefase

Aguarda até que a verificagdo dos tiristores seja completada (funcdo sel ecionada)
Aguarda até que a verificagdo da simetria da alimentag&o seja completada.

Aguarda atensdo (de armadura)

Aguardaatensdo principal nosterminais1U1, 1vV1, 1W1.

P353

(limiar; PO71 ~
100%

)

Aguarda corrente de campo
Aguarda até que o valor real da corrente de campo seja > 50% da corrente gjustada e

“Icampo ext > lcampo min” (SE fOr usado BEF59).

Aguardaatensdo principal nosterminais 3U1, 3W1.

do SW1.10

do SW2.00
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06.0
06.1

o7

07.0
o/.1
07.2

07.3
o/.4

o075

08.0

09.0

09.1

09.2

010

010.0

010.1

010.2

010.3

010.4

010.5

oll
011.0

Aguarda antes que o contator principal sgjaligado

Aguarda até que os auxiliares sejam ligados (atraso em P093).

Aguarda até que um valor de referéncia = P091 esteja disponivel na entrada do gerador
de fungdo de rampa (integrador de partida).

Aguarda ligacdo (=PRONTO PARA LIGAR)

Aguardaligar pelo terminal 37.

Aguardaligar pelapalavrade controle, bit 0.

Aguarda até que o comando interno de desligamento sejaremovido através da entrada
de um comando externo de desligamento ou

aguarda BEF58=0, apds “ parada com reversio de campo” (BEF58=1).

Aguarda até que o “reset aos dados basicos’ seja completado (default).

Aguarda um comando de partida manual para executar uma agdo (ex: “reset aos dados

basicos’, “ operagdo de otimizacdo” ou aguarda até que “ compensacao de desvio (offset)”

sgjacompletada).

Aguarda até que a“leiturado gjuste do parametro” seja completado.

Aguardareconhecimento da inibicdo de ligagdo
Aguardaainibicéo daligagéo ser reconhecida, através da entrada do comando de
desligamento (OFF 1) - parada pelarampa.

Parada répida (OFF 3)

Foi dado o sinal de parada rapida pelo terminal

(funcéo selecionada: Entrada binaria4).

Foi dada a entrada de parada rapida pela palavra de controle, bit 2.

A parada rpida esta armazenada internamente (a memoria é apagada através daremocao do

comando PARADA RAPIDA e entrando com o comando de desligamento).

Desconecta tensio (OFF 2) (= PARADA DE EMERGENCIA)

Foi dado o comando de desconectar atenséo pelo terminal

(funcdo selecionada: Entrada binéria 3).

Foi dado o camando de desconectar atenséo pela palavrade controle, bit 1.

Foi dada a parada de emergénciapelo termina 105 ou 107.

Aguarda até que um protocol o valido sejarecebido do outro equipamento do par
(apenas se a selecdo de comunicagdo for “ ponto-a-ponto”, pardmetro P780 / P790).
Aguarda até que um protocolo USS vélido sejarecebido em GSST1

(apenas se amonitoragdo de falha de tempo do protocolo P797 < > 0).

Aguarda até que um protocolo USS valido sejarecebido em GSSTO

(apenas se amonitoragdo de falha de tempo do protocolo P787 < > 0).

Falha
= Fxxx € mostrada como mensagem de erro, LED vermelho aceso.
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8/4

012
012.0
ol2.1

013

A eletronica estainicializada.
A placaadiciona (CS5/51 ou PT1) estainicializada. doSW1.20
A €letrénicado conversor basico estainicializada

Auséncia datensao da eletronica

display apagado:  aguardando tensdo nosterminais5U1, 5W1

(fonte de alimentac&o da el etronica)

Mensagem defalha

Quando ocorre umafalha
- A saidabinédriade fungdo “falha’ (BAF3) vai a“0”, e o bit 3 da palavra de status ZSW (K 325) vai
a“l".

O equipamento € desligado (como por “Desconectar tensdo” (OFF 2) Se¢do 10.3.3)

1

© © N

regulador tecnoldgico, gerador de fungdo de rampa (integrador de partida), reguladores de
corrente e velocidade sdo inibidos.

€ introduzido ay, (limite de estabilidade do inversor).

0s pulsos sdo inibidos quando =0

€ dado o sinal de “Parada de operacao” (BAF14=0, bit 7 da palavra de status ZSW1=0) se for
parametrizado PO80 igual a 2.

para os estados de operacdo 2 010, o valor da corrente real de campo (K265), anteriormente
presente em 13 ciclos de disparo, é introduzido como limite superior do valor de referéncia da
corrente de campo, para prevenir uma sobre tensdo de armadura, numa operagdo com
enfraquecimento de campo. Este limite é removido se os estados de operagdo forem £ 05

é atingido o modo de operac&o 011.0

orelédesligao “contator delinha’.

0 acionamento € colocado a deriva (ou é freado pelo freio de operacéo ou retengao).

0 tempo de atraso, que pode ser parametrizado (P258), foi cumprido.

10. o campo é reduzido aum valor, que pode ser parametrizado (P257).
11. sefor atingida a n < ny, (P370, P371), é dado um sinal para “freio de retencdo” (BAF14=0, o

bit 7 dapalavra de status ZSW1=0), sefor parametrizado PO80 igual a1 do SW1.20

A falhaé mostradano Painel de operagéo.

Mostrafalha, no painel de operacéo basico:  Fxxx (xxx = nimero defaha).

O display pisca (aprox. 0,8s aceso e 0,2s apagado).
Acende o LED vermelho “ST” daplaca el etronica.

Mostrafalha, no painel de operacéo : 13linha: falhaxxx (xxx = nimero defaha).

22]inha: “texto dafalha’.

Acende o LED vermelho “FAULT” no painel de
operagao.

Acende o LED vermelho “ST” no painel de operagéo
basico.

E indicado 011.0 no painel de operago baésico.
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As mensagens de falha tornam-se ativas apenas a partir de certos estados de operagéo. Estes estados de operagdo
estdo especificados na descricéo individual das mensagens de falhaindividual.

Uma nova mensagem de falha apenas pode ser mostrada, se a mensagem de falha anterior tiver sido reconhecida
(vgjaaSecan 8.2.3) e
1. ocomando de“ligacéo” foraintroduzido umavez (borda de subida) ou
2. uma fungdo (ex: “impressdo dos parémetros’, “operacdo de otimizagdo”, etc.) fora iniciada durante um
breve reconhecimento por acionar atecla"INCREMENTA".

A saidabinériade fungdo “falha’ é ativadaindependente da falha mostrada.

Armazenando o nimero da falha quando a fonte de alimentacao da e etr 6nica falhar

A memoériade faha, parémetro P880, contém o nimero das Ultimas quatro falhas ocorridas.
Nafalhadaaimentagdo, estes sdo armazenados, dependendo do parémetro PO53.

P0O53=0x Dadosdo processo, que ndo sdo perdidos durante uma falha natenséo, ndo sdo armazenados.

P053=1x  Todos os dados do processo, que nédo sao perdidos durante uma falha na tensdo (também o contetido
damemdriade falha) sdo armazenados.

Se os dados do processo, que ndo sdo perdidos durante uma falha na tenséo, ndo sdo armazenados (P053 = 0x), 0
contetido da memaria de falha é perdido quando o conversor € desligado. O conversor pode entrar em operagao apos
atensdo de alimentagéo ter retornada, sem que uma mensagem de falha sejaemitida.

Se os dados do processo, que ndo sdo perdidos durante uma falha na tensdo, sdo armazenados (P053 = 1x), 0s
contetidos da memoria de falha sdo armazenados na EEPROM, quando o conversor for desligado. Se for retirada a
fonte de alimentacdo durante uma mensagem de falha, o conversor mostrara a mensagem F040 quando retornar a
alimentag&o.

Memodéria de diagnosticos de falha

Informagéo adicional arespeito de causas de falha é fornecido na palavra (16 bits) de meméria de falhas, mostrada no
parametro P047ii (ii=0 a 15). O significado das palavras de falha (palavra 0, palavra 1, ...) é explicado na Se¢do 8.2.2 em
detal hes.

O contelido da memodria de falhas pode ser impresso, ou transferido para um PG ou PC (veja PO51 na Se¢do 9.2 e

NOTA

Embora na descri¢do subsequente das mensagens individuais de falha, apenas o significado da palavra O da
memoria de falha seja especificado, as palavras, até a 14 de P047, podem fornecer informacdo mais detalhada a
respeito da causa da falha. Para todas as mensagens de falha, a palavra 15 contém o nimero da falha em
notac&o hexadecimal.
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821 Descrigdodasfalhas
Falha | Funcéo
NO
Falhas de alimentacdo
FOO1 | Falhadaalimentacdo daeletrénica
FO03 | Falhano conjunto SITOR em paralelo
FOO4 | Faltadefase, aimentacdo daarmadura
FOO5 | Falhano circuito de campo
FO06 | Subtensdo
FO07 | Sobretenséo
FO08 | Freguénciade alimentacdo menor que 45 Hz
FO09 | Freguénciade alimentacdo maior que 65 Hz
Errosdeinterface
FO10 | Errodeparidade em G-SSTO
FO11 | Errodeestruturade palavra(frame) em G-SSTO
FO12 | Errode perdade dadosem G-SSTO
FO13 | Errodesintaxeem G-SSTO
FO14 | Falhano protocolo USSem G-SSTO doSW1.10
FO15 | Erro namahade"ponto-a-ponto” em G-SSTO doSW1.10
FO20 | Errodeparidadeem G-SST1
FO21 | Errodeestruturade palavraem (frame) G-SST1
FO22 | Errode perdadedadosem G-SST1
FO23 | Errodesintaxeem G-SST1
F024 | Falhano protocolo USSem G-SST1 doSW1.10
FO25 | Erro namahade*ponto-a-ponto” em G-SST1 do SW1.10
F028 | Curto circuito nas saidas binarias
FO29 | Falhanaconexdo entre o conversor basico e aplacaadicional doSW1.10
Falha do acionamento
FO31 | Monitoragdo do regulador - regulador de velocidade
FO32 | Monitorag&o do regulador - regulador de corrente de armadura
FO33 | Monitoragdo do regulador - regulador FEM
FO034 | Monitoragdo do regulador - regulador de corrente de campo
FO35 | Motor travado
F036 | Circuito de armaduraaberto
F037 | Monitorago de 1’ do motor atuada
FO38 | Sobrevelocidade
F039 | Monitorag&o do It do bloco de poténcia atuada
FO40 | Alimentagdo da eletrdnica desconectada com presencade falha
FO41 | Ajusteincorreto do conjunto de pardmetros ou do gerador de rampa
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Falha | Funcéo
NO
FO42 | Falhano tacogerador
FO43 | FEM muito alta paraacondi¢do de parado do SW2.00
FO46 | Entradaanaldgica, falhano valor dereferéncia principal (terminais4 e 5) do SW2.00
PO47 | Entradaanaldgica, falhanaentrada parametrizavel 1 (terminais6 e 7) do SW2.00
F048 | Falhano canal de medig&o do gerador de pulsos digital (leitura davelocidade)

Falhas na colocagdo em funcionamento
FO50 | Né&o é possivel operar a otimizagéo
FO51 | N&o épossivel operar aotimizagdo com memdria permanente inibida
FO52 | Operagdo de otimizacdo interrompida externamente
FO55 | Néo foram gravadas as caracteristicas de campo
FO56 | Nao foram gjustados parémetros importantes
FO57 | Selecéo de opgdo incorreta
F058 | Par@metros ajustados néo estdo coerentes
FO59 | Selegdo dafuncdo para G-SSTO e G-SST1 incorreta
FO60 | Versdo de software modificada doSW1.10
M ensagens de falha da funcéo de verificacdo dostiristores
FO61 | Tiristor defeituoso (curto-circuito no modulo V1) (para conversores de 15A: V1 ou V4)
FO62 | Tiristor defeituoso (curto-circuito no médulo V2) (para conversoresde 15A: V2 ou V5)
FO63 | Tiristor defeituoso (curto-circuito no médulo V3) (para conversores de 15A: V3 ou V6)
F064 | Tiristor defeituoso (curto-circuito no modulo V4) (para conversores de 15A: V4 ou V1)
FO65 | Tiristor defeituoso (curto-circuito no médulo V5) (para conversores de 15A: V5ouV2)
F066 | Tiristor defeituoso (curto-circuito no médulo V6) (para conversores de 15A: V6 ou V3)
FO68 | Falhaaterrano circuito de armadura do SW2.00
FO69 | Sinal dedefeitol =0
FO71 | Tiristor impossibilitado de ser disparado (X11)
FO72 | Tiristor impossibilitado de ser disparado (X12)
FO73 | Tiristor impossibilitado de ser disparado (X13)
FO74 | Tiristor impossibilitado de ser disparado (X14)
FO75 | Tiristor impossibilitado de ser disparado (X15)
FO76 | Tiristor impossibilitado de ser disparado (X16)
FO77 | Doisou maistiristores (MI) impossibilitados de serem disparados
FO81 | Tiristor impossibilitado de ser disparado (X21)
FO82 | Tiristor impossibilitado de ser disparado (X22)
FO83 | Tiristor impossibilitado de ser disparado (X23)
FO84 | Tiristor impossibilitado de ser disparado (X24)
FO85 | Tiristor impossibilitado de ser disparado (X25)
F086 | Tiristor impossibilitado de ser disparado (X 26)
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Falha | Funcéo

FO87 | Doisou maistiristores (MI1) impossibilitados de serem disparados
FO91 | Tiristor com defeito no bloco (X11 ou X21)
F092 | Tiristor com defeito no bloco (X12 ou X22)
FO93 | Tiristor com defeito no bloco (X13 ou X23)
FO94 | Tiristor com defeito no bloco (X14 ou X24)
FO95 | Tiristor com defeito no bloco (X15 ou X25)
FO96 | Tiristor com defeito no bloco (X16 ou X 26)

Falhasinternas

F100 | Condig&o imprépriapara o microprocessador

F101 | Temporizador watchdog ocasionou um reset

F102 | FalhanaEEPROM

F103 | Vaor do pardmetro foradafaixa permitida

F104 | “Check sum” incorreto da EEPROM

F105 | MemériaRAM defeituosa

F107 | “Overflow” do buffer interno

F109 | Errodo sensor datenséo de alimentagdo

F110 | Fahanarefrigeragéo do conversor

F111 | Defeito no canal de medic&o do valor de referénciaprincipal (terminais4 e 5)
F112 | Defeito no canal de medicdo, entrada parametrizavel 1 (terminais6 e 7)
F113 | Defeito no canal de medicdo parao valor rea principa (terminais 101 a 104)

M ensagens de falha do sistema sensor do motor

F115 | Comprimento das escovas muito pequeno
F116 | Manca em condigdo ruim

F117 | Monitoracgéo do fluxo de ar

F118 | Sobretemperaturano motor (leiturabinéria)
F119 | Sobretemperatura no motor (leitura anal 6gica)

Falhas externas

F121 | Sinal defahano termina 39
F122 | Sinal defahano termina 40
F123 | Sinal defalhano terminal 41
F124 | Sinal defahano termina 42
F125 | Sinal defahano terminal 43
F126 | Sinal defahano termina 36
F128
a Falha na placatecnol 6gica do SW1.10
F255
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8.22 Descrigdodefalha
8.2.2.1 Falhasdasalimentacles
FO01 Falhadaalimentacdo da eletrénica
Ativaem todos os estados de operagao
M odo de oper acdo
A falha na alimentago da eletronica (terminais 5U1, 5W1) ocorre durante “ OPERACAQO” por um
tempo maior que o “tempo de nova partida’, gjustado no parémetro P086; ou a eletrénica foi
operada numa condicédo de subtensdo (a tensdo na “descarga do capacitor” € uma medida do
tempo de falha da tens&o).
Memoéria de diagnosticos de falha
PdavraO 1 A aimentacdo da eletrénica é interrompida no modo “LIGADO” por um tempo
maior gque o g ustado em P086.
2 Alarme defalhanaalimentacéo responde periodicamente
3 Alarmedefalhanaalimentagdo aparece por mais de 1,28 segundos
Palavral SepalavraO = 1: duragdo dafahade alimentacdo em 1/10 segundos
Possiveis causasda falha
- Contator de linha aberto no modo “LIGADO”
- Breve falha na alimentagéo
- Tens&o de alimentagdo muito baixa
FO03  Falhano conjunto SITOR em paralelo
Ativa nos estados de operacéo £ 04.

M odo de oper acdo

Pelo menos um conjunto SITOR em paralelo esta conectado, selecionado pelo parémetro P074,
efornece o sinal defalha, falha de fase, monitoragdo de ventilag&o ou subtens&o.

A mensagem de erro € apenas iniciada, para subtensdo no conjunto SITOR paraelo, se a
condicdo de erro ocorrer por um tempo maior que o “tempo de nova partida’ ajustado em
P086.

Memoéria dediagnéstico defalha
PdavraO 1  Falhanofusivel

2  Fahano fusivel

3 Subtensdo

4 Subtensdo apds o tempo, agjustado em PO86, ter sido cumprido.

Possiveis causas da falha

- Subtenséo na alimentacao da eletrénica do conjunto SITOR

- O ventilador ndo esta operando

- Falhano fusivel do conjunto SITOR

- O cabo de conexdo entre 0 SIMOREG e o primeiro conjunto SITOR estd rompido ou com falha
- N&o esta presente o conjunto SITOR em paralelo, ainda que selecionado pelo PO74
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FO04 Faltadefase, alimentacdo daarmadura
Ativanos estados de operagédo £ 04
M odo de operacdo

O valor eficaz datensdo de alimentacdo, calculado pela area de cada meia onda da alimentagdo (valor médio
retificado x fator de pico) deve ser maior que o valor resposta da monitoracéo de falha dafase.

P353

( PO7L "
100%

)

A distanciaentre a passagem por zero de duas tensdes de fase semelhantes, nao deve exceder a 450 graus.

Se uma destas duas condig¢des ndo for cumprida, por um tempo maior que o de “nova partida’, ajustado em
P086, serainiciadaamensagem de erro.

Memoria de diagnésticosde falha

Padavra0 1  Fahanatensdo de alimentacdo de armadura (1U1, 1V1, 1W1).

2 Atraso, segundo o parametro P089, ao fim do estado de operacdo o4

3  Falhanofusivel do conjunto SITOR

4  Falhanatensdo por um tempo maior que o gjustado em P086 (se este for > 0)
Possiveis causasda falha

- O parametro P353 esta ajustado incorretamente

- Faltade fase naarmadura

- Contator de linha aberto em operagéo

- Queimado fusivel no lado trifasico do circuito de armadura
- Falhano fusivel do conjunto SITOR

FO05 Falhanocircuito de campo
Ativanos estados de operagao £ 05

M odo de operacao

O valor eficaz da tensdo de alimentacdo, calculado pela area de cada meia onda da alimentacéo (valor médio
retificado x fator de pico) deve ser maior que o valor resposta da monitoracéo de falha dafase.

P353 P353
(PO78 © ——— doSW2.00), (400V =~ ——— £SW1.30)
100% 100%

A distancia entre a passagem por zero de duas tensfes semelhantes, para o circuito de campo nédo, deve
exceder 450 graus.

O valor real da corrente de campo é < 50% do valor de referéncia da corrente de campo, exigido por mais que
500ms. Esta fungdo de monitoracdo somente é eficaz, se o valor de referéncia da corrente de campo for > 2%
da corrente de campo nominal do conversor.

A entradabinarial campo < Imin (fuNcao parametrizada) estaem “0” por mais de 500ms.

A mensagem de erro é iniciada, se umadas condic¢des de erro descritas ocorrer por um tempo maior que o de

“novapartida’ ajustado em P0O86.
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Memoéria de diagnéstico defalha

Paavra0 1  Falhanatensdo deaimentacdo de campo (terminais 3U1, 3W1) (para P0O86 = 0).
2  Atraso no término do estado 05.1
(atraso para atensdo se estabilizar no circuito de campo).
3 Atraso segundo o par@metro P089, no estado de operagdo 05.0 (aguarda
I campo reas > 50% do valor de referéncia da corrente de campo instanténea).
ou
o valor real da corrente de campo foi < 50% do valor de referéncia da corrente
de campo nacondic¢do “LIGADO” por mais que 0,5s
ou
entrada binarial campo < Imin (fuNGAo parametrizada) estaem “0” por mais de 500ms).
4 Falha natens&o ou | campo real < 50% lcampo sjust POr UM tempo maior que o gjustado no
paréametro PO86 (se este for > 0).

Possiveis causas da falha

- Limiar de falha de fase (P353) incorretamente gjustada

- Falhanafase do campo

- Contator de linha aberto em operagdo

- Falhano fusivel do circuito de campo

- Regulador de corrente de campo e/ou pré controle do regulador de corrente de campo ambos ndo
otimizados ou mal otimizados (verifique P112, P253 a P256; se necessario, execute a otimizagdo do
regulador de corrente).

FO0O6  Subtensdo
Ativa nos estados de operacéo £ 04

M odo de oper agdo

Tensdo nos terminais 1U1, 1V1 ou 1W1 ou 3U1, ou 3W1 menor que o valor limite (PO71 e P351)
por um tempo maior que o de “nova partida’ gjustado em PO86.

P351
Valor limite paraatensdo de alimentagdo de campo: PO71 ~ (1+ )

100%
. . . N , P351

Valor limite para atensdo de alimentacdo de armadura: PO78 ~ (1+ 100% )
0

P351

(400v ~ (1+ )) do SW1.30
100%

Memodria de diagnéstico defalha

Palavra0 1  Condigao de subtenséo
4  Subtens&o por tempo maior que o g ustado no pardmetro P86 (se este for
>0)

sepaavra0 =1, entdo:
Palavral NuUmero dafase que causou a mensagem de falha

0 Fase UW
1 Fase VW
2 Fase WU

3  Fasedecampo
Paavra2 Valor detensio errada (normalizada em 16384)

Possiveis causas da falha

- Subtensdo de alimentacéo
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- Ajuste damonitoragdo muito critica ou incorreta (P351, P071)
- Tipo da placa de impulsos (P070) g ustado incorretamente
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FO07

Sobretensdo
Ativanos estados de operagédo £ 04
Modo de operacdo

Tensdo nos terminais 1U1, 1V1 ou 1W1 e 3U1, 3W1 maior que o valor limite (P071 e P352) (por tempo maior
gue o agjustado em PO86).

o . . 3 3 P352

Valor limite para atensdo de alimentag&o de armadura: PO71 "~ (1+ 100% )
0
o ) . 3 3 P352

Valor limite para atensdo de alimentac&o de campo: PO78 ~ (1+ 100% )
0
P351

400V © (1+ 35 ) do SW1.30

100%

Memoria de diagndsticos de falha

Padavra0 1  Condicéo de sobretenséo
4 Sobretensdo por tempo maior que o gjustado no pardmetro POB6 (se este for
>0)

Sepaavra0=1, ent&o:
Palavral NuUmero dafase que causou amensagem de falha

0 FaseUV

1 FaseVW

2  FaseWU

3  Fasedecampo

Paavra2 Vdor detensdo errada (normalizadaem 16384)
Possiveis causa defalha

- Sobretensdo de alimentagdo
- Ajuste damonitoragdo muito critica ou incorreta (P352, P071)

OBSERVACAO

Esta funcéo de monitoracdo é desabilitada quando o conversor é fornecido de fabrica, e é ativada no
parémetro P850 (veja Secdo 8.2.4).

FO08

Freguéncia de alimentacdo menor que 45Hz
Ativanos estados de operagao £ 05
M odo de operacio

Este sinal de falha é ativado, se afreqiiéncia de alimentagéo for menor que 45Hz (por tempo maior que
0 gjustado em P086).

Memdria dediagnésticos defalha

Palavra0 1  Freguénciade alimentacdo armadura < 45Hz
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2 Freguénciade alimentacéo de campo < 45Hz
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FO09 Frequénciadealimentacdo maior que 65Hz
Ativa nos estados de operacéo £ 05
M odo de oper acdo

Este sinal de falha é ativado se a frequéncia de alimentag&o for maior que 65Hz (por tempo maior que o gjustado
em P086).

Memoéria de diagnosticos de falha

Paavra0 1  Freguénciade aimentacdo de armadura> 65Hz
2  Frequénciadaalimentacdo de campo > 65Hz

8.2.2.2 Errosdainterface
FO10 Errodeparidadeem G-SSTO
Ativaem todos os estados de operacdo, se 0 parametro P780 = xxx1 ou xxx9.
M odo de oper acdo
Os bytes recebidos nainterface serial 0 (X500), sdo monitorados pela paridade sel ecionada (P780).
Possiveis causas de falha
- Verifica o gjuste da paridade no parémetro P780
- Ajuste incorreto da paridade na unidade transmissora
- Interferéncia de EM C - Compatibilidade Eletromagnética ao longo do cabo de conexéo
FO11 Errodeesruturadepalavra(frame) en G-SSTO
Ativaem todos os estados de operacdo, se 0 parametro P780 = xxx1 ou Xxx9.
M odo de oper acdo
Os bits recebidos nainterface serial 0 (X500), sdo monitorados pelo nimero de stop bits selecionado (P780).
Possiveis causas de falha
- Verifique a estrutura de palavra (frame) ajustado no parametro P780.
- Ajusteincorreto dataxa de comunicagéo da unidade transmissora.
- Interferéncia de EM C - Compatibilidade Eletromagnética ao longo do cabo de conexao.
F012 Errodeperdadedadosem G-SSTO
Ativaem todos os estados de operacdo, se 0 pardmetro P780 = xxx1 ou xxx9.
M odo de oper agdo

Cada byte recebido nainterface serial 0 (X500) deve ser resgatado pelo software do buffer de recepcéo,
antes que o préximo caracter seja recebido completamente. Caso isto ndo ocorra, é gerado um sinal de
erro.

Possiveis causas da falha

- Ajusteincorreto dataxa de comunicagéo da unidade transmissora.
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- Interferéncia de EM C - Compeatibilidade Eletromagnética ao longo do cabo de conexao.
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FO013 Errodesintaxeem G-SSTO

Ativa em todos os estados de operacédo, se for selecionada afuncéo de “parametro paraleiturade um
PC(PC® Q)" (P780=xxx1eP051=23).

Modo de operacdo

Ocorre um erro de sintaxe quando gjustado o par&metro de leitura pelainterface serial (X500).
O sinal de erro € iniciado somente no fim da transmisséo, e ndo interrompe a transmisséo presente.

Memdria dediagnésticos defalha

Palavra0 Caracter invalido recebido entre duas declaragBes de parametro

1
2 Caracter invalido recebido dentro de umadeclaracdo de parametro

3 Muitas casas foram especificadas apds o ponto decimal para o valor do parametro
4 Muitos digitos foram especificados para o cddigo dos paréametros (nibble-coded)
5 O parametro especificado esta fora dos limites permitidos

6 O codigo dos parametros (nibble-coded) especificados estafora dafaixade gjuste

Pdavral E vélido o nimero de parAmetro recebido datransmissio completa
(como nimero hexadecimal)

Pdavra2 E vélido o nimero de pardmetro recebido antes da ocorrénciado Gltimo erro
(como nimero hexadecimal)

Pdavra3  Indice do nimero de parametro valido recebido antes da ocorrénciado dltimo erro
(como nimero hexadecimal)

Possiveis causas de falha

- Erros nos dados transferidos
- Erros ocorridos durante atransferéncia (pouco provavel !)

F014 Fahano protocolo USSem G-SSTO doSW1.10
E ativado ap0s ter sido recebido o primeiro protocolo valido; em todos os estados de operagao.
Modo de operacdo

Apos ter sido recebido um protocolo valido, ndo foi recebida uma nova mensagem por um tempo
maior que o g ustado no parémetro P787 (veja P787 na Secéo 9.2)

Possiveis causas de falha

- Interrupcéo do cabo de conexéo
- Erro no USS mestre
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FO015 Erronamalhade”ponto-a-ponto” em G-SSTO do SW1.10
Func&o par cialmente carregada do softwar e verso 2.00
Ativa para estados de operacdo3 06
M odo de oper acéo

Apos ter sido recebido um protocolo vélido, ndo foi recebida uma nova mensagem por um tempo
maior que o g ustado no parémetro P788 (veja P788 na Secéo 9.2)

Possiveis causasdeerro
- Interrupcéo do cabo de conexdo
- Interferénciade EM C - Compatibilidade Eletromagnética ao longo do cabo de conexéo
- Vaor muito baixo gjustado em P788
FO20 Errodeparidadeem G-SST1
Ativaem todos os estados de operagdo, se 0 parémetro P790 = xxx1 ou Xxx9.

M odo de oper agéo

Os bytes recebidos na interface serial 1 (X501), sdo monitorados pela paridade selecionada
(P790).

Possiveis causas defalha

- Verifica o gjuste da paridade no parémetro P790

- Ajuste incorreto da paridade na unidade transmissora

- Interferéncia de EM C - Compatibilidade Eletromagnética ao longo do cabo de conexdo
FO021 Errodeestruturadepalavra(frame) em G-SST1

Ativaem todos os estados de operagdo, se 0 pardmetro P790 = xxx1 ou xxx9.

M odo de oper acéo

Os bits recebidos na interface serial 1 (X501), s8o monitorados pelo nimero de stop bits
selecionado (P790).

Possiveis causasdefalha
- Verifique aestrutura de palavra (frame) gjustado no parametro P790.

- Ajuste incorreto dataxa de comunicac&o da unidade transmissora.
- Interferéncia de EM C - Compatibilidade Eletromagnética ao longo do cabo de conexao.

F022 Errodeperdadedadosem G-SST1
Ativaem todos os estados de operagdo, se 0 pardmetro P790 = xxx1 ou xxx9.
M odo de oper acdo
Cada bit recebido na interface serial 1 (X501) deve ser resgatado pelo software do buffer de
recepcao, antes que o proximo caracter seja recebido completamente. Caso isto ndo ocorra, é
gerado um sinal de erro.

Possiveis causas da falha
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- Ajusteincorreto dataxa de comunicagéo da unidade transmissora.
- Interferéncia de EM C - Compatibilidade Eletromagnética ao longo do cabo de conexao.
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F023 Errodesintaxeem G-SST1

Ativa em todos os estados de operacao, se for selecionada afuncéo de “ paré@metro paraleiturade um
PC(PC® Q)" (P790 =xxx1eP051 =23).

M odo de operacdo

Ocorre um erro de sintaxe quando gjustado o pardmetro de leitura pelainterface serial (X501).
O sinal de erro € iniciado somente no fim da transmissao, e ndo interrompe a transmisséo presente.

Memdria dediagndsticos defalha

Palavra0 Caracter invalido recebido entre duas declaragBes de parametro

1
2 Caracter invalido recebido dentro de uma declaracéo de paréametro

3 Muitas casas foram especificadas apds o ponto decimal para o valor do parametro
4 Muitos digitos foram especificados para o cddigo dos parametros (nibble-coded)

5 O parametro especificado esta fora dos limites permitidos

6 O codigo dos paréametros (nibble-coded) especificados estafora dafaixade gjuste

Pdavral E vélido o nimero de pardmetro recebido datransmissio completa
(como nimero hexadecimal)

Pdavra2 E véalido o nimero de parametro recebido antes da ocorrénciado dltimo erro
(como nimero hexadecimal)

Pdavra3 Indice do nimero de parametro valido recebido antes da ocorrénciado dltimo erro
(como nimero hexadecimal)

Possiveis causas defalha

- Erros nos dados transferidos
- Erros ocorridos durante atransferéncia (pouco provavel !)

F024  Falhano protocolo USSem G-SST1 do SW1.10
E ativado apds ter sido recebido o primeiro protocolo valido; em todos os estados de operacao.
M odo de operacdo

Apos ter sido recebido um protocolo valido, néo foi recebida uma nova mensagem por um tempo
maior que o g ustado no parémetro P797 (veja P788 na Secéo 9.2)

Possiveis causas de falha

- Interrupcéo do cabo de conexéo
- Erro no USS mestre

F025 Erronamalhade”ponto-a-ponto” em G-SST1 do SW1.10
Func&o par cialmente carregada do softwar e ver sdo 2.00
Ativa para estados de operagéo 3 06

M odo de operacio

Apbs ter sido recebido um protocolo valido, néo foi recebida uma nova mensagem por um tempo
maior que o g ustado no parametro P788 (veja P788 na Secdo 9.2)

Possiveis causasdeerro

- Interrupcéo do cabo de conexao
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- Interferénciade EM C - Compatibilidade Eletromagnética ao longo do cabo de conexéo
- Valor muito baixo gjustado em P788
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F028 Curto-circuito nassaidashinarias
Ativaem todos os estados de operagéo
M odo de operacdo
Monitorag&o de hardware que verifica se as saidas binarias estéo curto-circuitadas.

Possiveis causas de falha

- Curto-circuito ou sobre carga nos terminais 46, 48, 50 ou 52.

OBSERVACAO

Esta fungdo de monitorag&o € desabilitada quando o conversor é fornecido de fébrica,
e é ativada no parametro P850 (veja Segéo 8.2.4).

F029 Falhana conexao entreo conversor basico e a placa adicional do SW1.10
Ativa nos estados de operacéo £ 03
M odo de oper acdo

A transmissdo de dados entre a placa basica e a tecnolégica ou de interface, € monitorada
conforme o software (veja P926 e P927).

Memoéria de diagnésticos de falha

Paavra0 (cédigo decanal)
1 Vaordereferénciade cana 1
2  Vaor dereferénciado canal 2
3 Vadorrea docand 1
4 Vadorreal do cana 2

Paavral (cédigo do canal)

Buffer inativo no estado iniciado

A placaadicional leu o buffer aser escrito

A placaadicional escreveu no buffer aser lido

A placaadicional ndo atualizou o contetido do buffer

A placaadicional n&o recuperou o contetido do buffer

Canal fora de operagéo, ainda que selecionada por P902 e P906

OO WNPE

Possiveis causa defalha
- Defeito no cabo plano de conexdo entre X 100 e a placa adicional

- Defeito na placa adicional
- Ruido deEMC
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8.2.2.3 Falhasno acionamento

OBSERVACAO

As seguintes monitoracdo FO031 aF037 sdo desabilitadas quando o equipamento é fornecido
defébrica. Estas funcfes sdo ativadas no pardmetro P850 (veja Secdo 8.2.4).

FO31

F032

FO33

Monitoracdo do regulador - regulador develocidade
Ativanos estados de operacéo --, I, 11
Modo de operacdo

A monitoragdo responde se a diferenca entre o valor real e de referéncia do regulador de velocidade
excede o valor gustado no pardmetro P362, por um tempo maior que o gjustado no parémetro P363.

Possiveis causas de falha

- Interrompida a malha de regulagéo
- Regulador ndo otimizado

Monitoragéo do regulador - regulador de correntede armadura

Ativanos estados de operagdo --, I, 11

M odo de operagdo

A monitoragéo responde se a diferenca entre o valor real e de referéncia do regulador de corrente de
armadura excede o valor gjustado no parametro P364, por um tempo maior que o g ustado no paréametro
P365.

Possiveis causas de falha

- Interrompida a malha de regulagdo
- Regulador néo otimizado

Monitoracgdo do regulador - regulador FEM

Ativanos estados de operacéo --, I, 11

M odo de operacdo

A monitoragéo responde se a diferenca entre o valor real e de referéncia do regulador de corrente de
armadura excede o valor gjustado no pardmetro P366, por um tempo maior que o g ustado no parémetro

P367.

A funcéo de monitoragdo ndo € efetiva, se o valor de referéncia da corrente de campo alcanga o limite
positivo de corrente de campo (limite de controle da armadura, campo néo enfraquecido).

Possiveis causas de falha

- Interrompida a malha de regulagéo
- Regulador ndo otimizado
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FO34 Monitoragéo do regulador - regulador da corrente de campo
Ativanos estados de operagéo --, I, 11
M odo de oper acéo

A monitoragdo responde se a diferencado valor real de referéncia do regulador de corrente de campo
excede o valor gustado no pardmetro P368, por um tempo maior que o gjustado no parémetro P369.

Possiveis causas de falha

- Interrompida a malha de regulagéo
- Regulador néo otimizado

FO35 Moaotor travado
Ativanos estados de operacéo --, I, 11
M odo de oper acéo

A monitoragdo responde se as seguintes condi¢fes forem cumpridas por um tempo maior que o
gjustado no parémetro P355;

- Alcancgado o limite de corrente de armadura ou do conjugado positivo ou do negativo.

- A corrente de armadura é maior que 1% da corrente nominal de armadura do conversor.

- Ovalor real de velocidade é menor que 0,4% da méaxima velocidade.

Possiveis causas defalha

- Eixo do motor travado

FO036 Circuitodearmaduraaberto
Ativanos estados de operacéo --, I, 11
M odo de oper agéo

A monitoracdo responde, quando o angulo de disparo da tensdo de armadura estiver no limite de
estabilidade do retificador ag por mais de 500ms, e a corrente de armadura for menor que 1% da
corrente DC nominal de armadurado conversor.

Possiveis causas defalha

- Interrompido o circuito de armadura
(ex: fusiveis DC queimado, cabo interrompido, €tc...).
- Ajusteincorreto do limite de ag de estabilidade do retificador (P150)
- O acionamento operano limiteag (ex: como resultado de uma condicéo de subtenséo).
- FEM muito alta, a maxima vel ocidade esta gjustada com valor muito alto.
(vejaP0O83, P115, P143, P608)
- FEM muito alta, o enfraguecimento de campo néo esta selecionado (veja P082)
- FEM muito alta, a corrente de campo esta ajustada com valor muito elevado (veja P102)
- FEM muito alta, a queda de tensfo esta gjustada com valor muito elevado (veja P101)
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F037  Monitoragio de I’ do motor atuada
Ativanos estados de operacédo --, I, |1
M odo de operacio

A monitorag&o responde se o valor de 1°t do motor alcancar um valor, que corresponda a temperatura
final de 110% da corrente de armadura nominal do motor.

Possiveis causas de falha

- Ajuste incorreto do parametro P114
- Acionamento operado por um tempo excessivo com mais de 110% da corrente de armadura nominal
do motor.
F038 Sobrevelocidade
Ativanos estados de operacéo --, I, 11
M odo de operacio

Esta mensagem de falha éindicada se o valor real de velocidade (K166) tiver um valor que excedao
limiar em + 0,5% do valor gjustado no parémetro P354.

Possiveis causas de falha

- Entrada de limite de corrente baixo
- Operagéo do regulador de corrente
- Ajuste de P354 muito baixo
- Falha no contato do cabo do tacogerador durante operacdo nas proximidades da maxima
velocidade.
F039 Monitoragio de I’ do bloco de poténcia atuada

Ativanos estados de operagéo --, I, |1
M odo de operacdo

A monitorag&o responde se o valor do It calculado do bloco de poténciativer atingido o valor
méximo (veja P075 na Secdo 9.2).

Possiveis causas de falha
- Acionamento operando por muito tempo em condicdo de sobrecarga
- Ajuste incorreto do parémetro PO75
- Ajuste incorreto do pardmetro PO77
FO040 Alimentacdo da eletr énica desconectada com presenca defalha

Ativaem todos os estados de operagdo

M odo de operacio

Esta mensagem de falha é indicada, se afonte de alimentac&o da el etronica fora desligada, enquanto
uma mensagem de falha estiver indicada e ainda n&o tenha sido reconhecida.

Memoria de diagndsticosde falha

Palavra0  dltimo sinal de falha disponivel
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Possiveis causas de falha

- Nem todas as mensagens de falha tenham sido reconhecidas

8/26 OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigo: A



F041  Ajusteincorreto do conjunto de parametrosou do gerador derampa
Ativaem todos os estados de operagéo
M odo de oper acdo

Uma verificagdo de software é feita com relagdo a se um conjunto de parametros 2 ou 3 ou 4 tenha
sido corretamente selecionado (pardmetros P100 a P599).Caso dois ou trés gjustes de parametro
tenham sido selecionados simultaneamente por mais que 0,5s, € emitida a falha FO41. Durante o
periodo em que a selecdo ndo esteja completamente correta, o Ultimo conjunto de parémetros
identificado corretamente sera usado.

Uma verificagdo de software,é feita, com relagdo a se o conjunto de pardmetros se mantém o mesmo
durante uma operagdo de otimizacdo. Se for selecionado um conjunto de parémetros diferente
daquel e quando a operagdo de otimizagdo forainiciada, por mais que 0,5s, é emitida uma falha FO41.

Uma verificagdo é feita pelo software com relagdo a selegéo do gerador de rampa 1 ou 2 ou 3 (P303 a
P314). Se forem sel ecionados simultaneamente por mais que 0,5s, é emitido umafalha F041. Durante o
periodo em que a selegéo ndo seja correta, o Ultimo gerador de rampa identificado corretamente ser&
usado.
Memoéria de diagnosticos de falha
Paavra0 1  Selegdo do conjunto de pardmetros néo correto
2 Oconjunto de pardmetros selecionado foi mudado durante a operagéo de otimizagéo
3 Selecdo do conjunto de parametros do gerador de rampa ndo correto

Solucéo

- Verifique os pardmetros P761 a P766
- Verifique as condi¢des das entradas binarias parametrizaveis no parametro P010.
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Possiveis causas de falha

- Curto-circuito externo nas entradas bindrias parametrizaveis
- Ativacdo incorreta das entradas binérias parametrizaveis
- Parametrizagdo incorreta das entradas binarias parametrizaveis

FO042  Falhano tacogerador
Ativanos estados de operacéo --, I, 11
M odo de operacdo

A cada 20ms é feitauma verificagdo quanto a se: valor real de velocidade > +5% (para P224 = 0xxx)
valor real da FEM

ou - valor real de velocidade > +5% (para P224 = 1xxx)
valor real da FEM

A mensagem de falha ocorre se a verificagdo ndo for confirmada por trés vezes consecutivas.
Sao validas as seguintes rel acbes:

100% do valor real develocidade= maximavelocidade
100% do valor real daFEM = tensdo DC médiaideal com a =0
isto &, quando a ponte de tiristores esta conduzindo totalmente.

A tensdo DC médiaideal coma =0 ¢é PO71 ~

A monitoragcdo somente € efetivase FEM é> A% de PO71 ~

onde A éum valor (em porcentagem) que pode ser gjustado no pardmetro P357 (gjuste de fabrica, 10%).
A monitoracdo é apenas efetiva se a corrente de armadura for > 2% da corrente DC nominal do conversor, de
acordo com PO72.

Observagéo:
Antes do software versdo 2.00, em vez de K149, o valor real do regulador de velocidade K165 era usado para
monitoragéo.

Memdéria dediagndsticos defalha

Palavra0 1  Defeito no tacogerador

2 Tacogerador ou gerador de pulsos com polaridade incorreta conectado
Paavral Fahano valor rea de velocidade (K149)
Palavra2  Falhano valor real daFEM (K287)

Possiveis causas de falha

- Cabo interrompido do tacogerador ou gerador de pulsos

- Conexao incorreta do cabo do tacogerador ou gerador de pulsos

- Falha na alimentacdo do gerador de pulsos

- Ajuste incorreto da polaridade do valor real para o regulador de velocidade (P224)

- Ajuste incorreto dos dados do circuito de armadura (P110 e P111) (executar operagéo de otimizacéo
do regulador de corrente)
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- Ajuste incorreto de faixa de alimentagcéo nominal do gerador de pulsos (conectar os jumpers XJ11,
X12, XJ13), vejaas Secles6.8.1 6.9
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FO043 FEM muito alta para a condi¢do de parado do SW2.00
Ativa paratodos de operagéo --, I, |1
M odo de oper acdo

Esta mensagem de falha é indicada se as cinco condig¢des abaixo forem cumpridas por uma mudanca

de direc&o do conjugado solicitado (selecionado M1 ou MII):

- P082 = Oxx (mensagem de erro parametrizada e sem alarme + enfraquecimento de campo)

- Tenha acabado o intervalo adicional livre de conjugado, possivelmente parametrizado (P160* 0)

- O acionamento em paralelo esta pronto para que seja selecionada a nova diregdo de conjugado (se
estiver ativo BEF60)

- O valor absoluto da corrente de armadura (K 118) solicitada na nova direcdo de conjugado, € > 0,5%
de PO72

- O anqulo de disparo calculado (K101) para a corrente de armadura, solicitado na nova direcdo de
conjugado é > 165°.

Palavra0  Angulo de disparo calculado (armadura) antes da limitagio (K101)
Palavral Medicéo instantdneado valor rea daFEM (K287)
Palavra2 Valor real daFEM (K287) sob condi¢ao defalha

Possiveis causas de falha

- N&o esté parametrizada (P082 = x0x) a velocidade dependente do enfraquecimento de campo, embora a

operacdo de enfraquecimento de campo tenha sido necessaria para a vel ocidade maxima requerida.

Observacao:

Quando namonitoracdo, para um angulo de disparo ag = 30° (limite de estabilidade do retificador P150),

e baixa corrente de armadura, podem ser atingidos valores da FEM acima do valor de pico da tensdo de

linhada alimentacéo.

- Vaor dereferéncia da FEM muito elevada para a operacéo de enfraquecimento de campo (ajuste elevado
para o parametro P101)

- Interrupcéo datensdo de alimentacado

- N&o otimizado o regulador da FEM ou da corrente de campo, 0 que pode levar a uma excessiva FEM
quando o acionamento acelera.

FO046 Entradaanaldgica, falhanovalor dereferénciaprincipal (terminais4eb) do SW2.00
Ativa nos estados de operagéo £ 06
Modo de operacdo

Esta mensagem de falha € indicada se P703 = 1x (entrada de 4 a 20mA) e se a corrente de entrada for
menor que 3mA.

Possiveis causas de falha

- Interrompido o cabo do valor de referéncia
- Ajuste incorreto do parametro P703

F047 Entradaanaldgica - falhana entrada parametrizavel 1 (terminais6 e7) do SW2.00
Ativa nos estados de operagao £ 06
M odo de oper acéo

Esta mensagem de falha é indicada se P713 = 1x (entrada de 4 a 20mA) e se a corrente de entrada for
menor que 3mA.

Possiveis causasdefalha
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- Interrompido o cabo de entrada
- Ajuste incorreto do parametro P713
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F048

8224

F050

8/32

Falha no canal de medicdo do gerador de pulsosdigital
Ativaem todos os estados de operagdo
M odo de operacao

1. Distarbio / ruidos nos cabos do gerador de pulso
A mensagem de falha é indicada se dez sinais consecutivos de gerador de pulso identifica “mudanca
de direcéo de rotagdo” com velocidade3 48 rpm.

2. Defeito no gerador de pulso

A mensagem de falha é indicada se, para uma FEM maior que o limite interno, acima de dez sinais
consecutivos de gerador de pulso, as caracteristicas desse sinal aparecerem erradas (mudancas
frequentes de velocidade, bordas muito proximas, falha nos cabos de gerador ou curto circuito entre
dois cabos do gerador de pulso).

Observagdo:

Com o gerador de pulsos operando corretamente, em velocidades préximas de zero, a direcdo de
mudanca de rotagdo ou curtos interval os de pulso podem ser identificados pela oscilagdo moderada em
torno da transi¢do do claro / escuro do disco decodificador de velocidade, entretanto, FO48 €, nesse
caso, apenas indicado.

FEM >10% de PO71 ~

37 2
P

Meméoria de diagnéstico defalha

Paavra0 1  Ruido nos cabos do gerador de pulso
2  Defeito no gerador de pulso

Causaspossiveisdafalha

- Interferénciade EMC no sinal do gerador de pulso (terminais 28 a 31)

- Defeito do gerador de pulso

- Cabo do gerador de pulso interrompido

- Curto-circuito no cabo do gerador de pulsos com relagdo atensdo de alimentagéo ou a outro cabo do
gerador.

- Ajuste incorreto de P110 ou P111 (a FEM é, entdo, cal culado incorretamente)

Falhas na colocacdo em funcionamento

N&o é possivel operar a otimizagédo

Ativaem todos os estados de operagdo

M odo de operagdo

Umafalhaocorrida durante uma operagdo de otimizagao
Memdria dediagndstico defalha e causa possiveis de falha

Paavra0 1  Fahaocorridadurante aoperagdo de otimizac&o para o regulador de corrente e
pré- controle para armadura e campo. (selecionado usando PO51 = 25)
2 Falhaocorrida durante aoperagdo de otimizac&o do regulador de velocidade (selecionado
P051 = 26)
3  Falhaocorridadurante a operacdo de otimizag&o para enfraguecimento de campo
(selecionado usando PO51 = 27)
Falha ocorrida durante os ajustes internos de offset (selecionado usando PO51 = 22)
5  Falha ocorrida durante a operacdo de otimizacdo para compensacéo do atrito e do
momento de inércia (sel ecionado usando P0O51 = 28 do SW1.10

N
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OBSERVACAO

Embora nem sempre especificado no texto subsequente, os conteldos de falha das palavras 2 a 14 de
P704 podem fornecer informacfes mais detalhadas com relagdo a causa da falha, que as simplesmente
fornecidas napalavra 1 (vejaa Se¢éo 10.2 para os significados dos nimeros de conector especificados).

Pdavral 1

Paraa=30° e FEM = 0, a corrente de armadura é muito baixa

(Vaor médio da corrente de armadura < 75% dal o, motor OU < 75% dal a. nomina)
Palavra 2: Limite de corrente necessério (75% de P100 ou P072),

Pdavra3: K114, palavra4: K301, palavra5: K302, paavra6: K303

Causa possivel - Circuito de armadurainterrompido
- Carga 6hmicamuito alta
- P150 ag foi estabelecido muito alto.

A resisténciado circuito de armadura (P110) ndo pode ser determinada.

Causa possivel: - Ry > 32,767W (acargabhmica é extremamente alta
ex: aimentacdo de campo nos terminais de armadura)
- N&o é possivel corrente de armadura de 37,5% de P100 (14, motor)

Correcéo possivel - P100 (I, motor) € PO72 (14, nomina) deve ser parametrizada com um
valor mais alto usando o mesmo fator (ex: 10, 100) (observagdo:
essa parametrizac8o deve ser retida sempre apds a operacdo de
otimizacdo ter sido repetida) para P110 e para P111, os valores
reais divididos por esses fatores séo estabelecidos durante a
operacdo de otimizac&o.

Paraa=30° e FEM =0, os picos da corrente de armadura sao muito pequenos
(Valor de pico dacorrente de armadura < 50% dal o, motor OU 50% dal o, nomina))

Palavra 2: Necessario limite de corrente

Palavra 3 a 14: Primeiro 12 amostragens de valores da corrente de armadura, depois o
pulso de disparo de pico da corrente de armadura (normalizagdo: 818 =
corrente conforme P072)

Causa possivel: - Induténcia de armadura muito alta (ex: alimentacdo de campo
no terminal de armadura)
- P150 a; foi estabelecido muito alto.

Correcéo possivel - Reduzir P100 (14, motor) Para aduragdo dessa operacgéo de
otimizac&o.

A indutancia de armadura (P111) ndo pode ser definida a partir dos valores de
amostragem de corrente de armadura e tensdo de alimentagdo do Ultimo pico gerado de
corrente de armadura.

Causa possivel: - Lp > 327,67Mh (induténcia de armadura muito alta)
- P100 (15, motor) bem menor que PO72 (1 a, nomina)
- Curto circuito de armadura

Impossivel o ajuste de offset paraaleitura da corrente de campo real
(Valor encontrado parou P884, fora de faixa de valor permitido)

Causa possivel: - Falhanaleiturada corrente do campo real
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834

(defeito na placa de disparo ou na placa el etrénica A1600)
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Palavras 1-6

9

N&o é possivel gjustar 0 offset para o canal de valor medido “valor real principal” (valor
encontrado para P885 ou P886, fora dafaixa de valor permitida)

Possivel causa: - Tensdo < > 0 no bloco terminal XT-100 aXT-103
(antes de P051=22: remove o bloco terminal !)
- Defeito nas placas el etrénicas A1600

A resisténcia de campo (P112) n&o pode ser determinada ( o valor real da corrente de campo n&o
pode atingir o valor de referéncia especificado de 95% de P102 como um resultado de variagdo
P112)

Possivel causa: - R, >3276.7W
- Falhanaleiturada corrente real de campo (defeito na placade disparo
ou na placa el etrénica A 1600)
- E dado o comando de entrada “ de corrente de campo minima (funcéo de
entrada binaria 56)

80% da FEM nominal (K289 = P101 - P100 x P110) n&o pode ser atingido dentro de 15s (ou o m
maximo de 3 vezes o gjuste darampa de subida)

Palavra 2: Limite de FEM necessério (0.8 * K289)

Palavra 3: K286, Palavra4: K117, Palavra5: K119, Pdavra 6: K265,
Paavra7: K167, Palavra8: K168, Paavra9: K304, Palavra 10: K301,
Palavra1l: K302, Pdavral12: K303

Possivel causa: - Ajuste do tempo de rampa de subida muito baixo (P303, P307, P311)
- P101 ndo corresponde a vel ocidade maxima selecionada (Va paran s <
P101) ou P102 é parametrizado muito baixo.
- O comando “gerador de rampahabilitado” = 0 (fungdo de entrada binaria
(BEF 9) ou “gerador de rampa parado” = 1 (funcéo de entrada binaria
BEF 10) éintroduzido.

A maha de regulagdo de corrente de campo ndo é estavel suficientemente para tracar a
caracteristica de campo. (o valor real da corrente de campo desvia mais de 0,39% de P102 +
0,15% de P073 do valor de referéncia 30s ap6s uma entrada do valor de referéncia da corrente de
campo interna)

Palavra 2: Diferenca entre o valor rea e de referéncia da corrente de campo méaxima
permitida,

Palavra 3: Vaor absoluto dadiferencaentre o valor rea e de referéncia da corrente de campo,

Paavra4: K265 (médiaacimade 4 valores), Palavra 5: K265,

Palavra 6: Vaor de referéncia da corrente de campo da operagdo de otimizacdo (K201),

Palavra7: K268, Paavra 8: K304, Palavra9: K117,

Palavra 10: Offset no valor de referéncia da corrente de campo ou tabela de meméria de fluxo

associada,
Paavrall: K167,
Palavra12: K168

Causa possivel: - Regulador da corrente de campo ou pré-controle de corrente de campo,
ambos n&o otimizados ou otimizados inadequadamente (verificar P112,
P253 a P256 e executar a operacdo de otimizagdo do regulador de
corrente.  (P051=25).
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Palavral: Ay
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Caracteristica de campo ndo uniforme (isto é, apesar da reducéo do valor de referéncia da
corrente de campo, o valor do fluxo desse ponto de medida em particular, calculado do valor real
de velocidade e FEM, aumenta)

Palavra 2: Valor tabular de fluxo calculado da FEM e velocidade
(normaizagao: 20000 = fluxo (maximo) nominal),

Palavra 3: Valor prévio de fluxo (atribuido ao proximo valor de referéncia mais alto da tabela de
referéncia da corrente de campo interna,

Palavra 4. Offset no valor de referéncia da corrente de campo ou tabela de memoéria de fluxo
associada,

Palavra’5: FEM no campo nominal (K286, médiaacimade 90 ciclos),

Palavra 6: FEM desse ponto medido de enfraquecimento de campo. (K286, média acima de 90
ciclos),

Paavra7: nyy No campo nomina (K166, médiaacimade 90 ciclos),

Padavra8: n,ey desse ponto de medida de enfraguecimento de campo (K166, média acima de 90
ciclos),

Palavra9: K168, Paavra 10: K265,

Palavra11: Valor de referénciada corrente de campo da operagéo de otimizagéo (K201),

Paavral2: K117

Endereco absoluto, valor de fluxo: Palavra4 + Palavra 13 + 4000H x Palavra 14

Causa possivel: - Altareatncia de armadura e carga de ampla variagdo durante o
tracado da caracteristicade campo
- Regulador de corrente de campo ou pré- controle de corrente de campo,
ambos ndo otimizados ou otimizados insuficientemente (verificar P112,
P253 a P256, ou executar a operagdo de otimizacdo do regulador de
corrente (P051=25))

Introduzido um limite de corrente de campo mais baixo, 3 50% de P102 (I¢, motor), (8SSM, 0 Mminimo
de 9 pontos medidos de enfraquecimento de campo ndo pode ser tracado).

Pdavra2, 4,6, 8,9, 10, 11, 12, 13 como a Palavra1=C,

Palavra3: K268,

Palavra5: FEM do ponto anterior de medida de enfraquecimento de campo
(K286, média acimade 90 ciclos),

Palavra 7: n.y do ponto anterior medido do enfraguecimento de campo (K166, média de 90
ciclos)

Causa possivel: - P1033 50% de P102, verificar P614.0x

O acionamento tenha atingido o limite de conjugado positivo, embora o valor de referéncia da
corrente de campo especificada seja ainda > 50% de P102 (I¢, motor)

Palavra 2; Offset no valor de referéncia da corrente de campo ou tabela de fluxo de memdria
associada, onde ocorre alimitacdo do valor de referéncia,

Palavra 3: K119, Palavra4: K167,

Palavra 5: FEM desse ponto de medi¢do de enfraguecimento de campo (K286, média acima de 90
ciclos),

Padavra6: n,ey No campo nominal (K166, média acimade 90 ciclos)

Palavra 7: n., desse ponto medido do enfraguecimento de campo (166, média acima de 90
ciclos)

Palavra 8: K168, Pdavra9: K265

Palavra 10: Valor de referénciada corrente de campo da operagéo de otimizagéo (K201),

Pdavrall: K117

Enderego absoluto, valor defluxo: Palavra2 + Palavra 12 + 4000H x Palavra13

Causa Possivel - Corrente de campo nao estavel, ex: devido ao alto ganho P do regulador
de velocidade P225 (para acionamentos com altos tempos de integragéo)
- uma possivel solucdo é parametrizar uma baixa filtragem do valor real
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de velocidade P200 e re-executar a operagao de otimizagdo do regulador
de velocidade (P051=26)
- Verificar oslimites de conjugado
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Palavral: Dy O acionamento tenha alcangado o limite positivo da corrente de armadura, embora o valor de

8/38

referéncia dado para a corrente de campo sejaainda3 50% de P102 (I ¢, motor) -
Palavra2 aPalavra 13 quanto a Palavra1=Cy

Causapossivel: - Corrente de armadura néo estavel, ex: devido ao alto ganho P do regulador
de velocidade P225 (para acionamentos com altos tempos de integrago) -
uma possivel solucdo é parametrizar uma baixa filtragem do valor real de
velocidade P200 e re-executar a operagdo de otimizacdo do regulador de
velocidade (P051=26)

- Verificar oslimites de conjugado

Es A velocidade tenha variado por mais que 12,5% para um valor de referéncia de velocidade
constante, embora o valor de referéncia dado a corrente de campo seja ainda 3 50% de P102 (I,

motor)

Palavra2 aPalavral3; quanto aPalavral = Cy

Fy O vaor de referéncia da FEM é muito baixo para formar uma curva caracteristica de campo
FEM 4us=Va - |, motor X Ra=P101 - P100 x P110 < 10% do 1,35 x P071
(ex: PO71=400. . . minima FEM 4,4=54V)

104 A operacdo de enfraquecimento de campo ndo € permitida para operagdo sem tacogerador
(PO83=3)

114 O regulador de corrente de campo ndo pode ser otimizado, pois a constante de tempo do campo
ndo pode ser determinada (o valor real da corrente de campo ndo cai abaixo de 0,95 x o valor
inicial dentro de 100 ciclos de pulsos de disparo de campo (1s em 50Hz), ou abaixo de 0,8 x 0,95 x
ovalor inicial) dentro de 200 ciclos de pulso de disparo de campo (2s em 50HZz)

Palavra 2: Limite da corrente de campo (0,95 x valor inicial ou 80% deste valor),
Palavra 3 a Palavra 14: As 12 Ultimas medidas de sincronismo de pulso de disparo de campo, valor
real da corrente de campo K265 (Napalavra 3 estd o retorno mais recente)

Causapossivel: - Indutanciado campo muito alta
- Falha na leitura do valor rea da corrente de campo (defeito placa de
disparo ou placa eletrénica A1600)
- A relagdo PO73 / P102 é muito alta (se necessario mude os resistores de
carga de campo)

12, A faixa de enfraguecimento de campo € muito elevada, isto é, quando em aceleragdo (com
campo pleno) parauma referéncia de velocidade de + 10% Ny, Uma | FEM | > 77% do valor de
referénciada FEM é obtida (P101 - P100 x P110).

Causapossivel: - Ajusteincorreto davelocidade maxima

- Parémetro incorreto do gerador de pulso (P140 a P143)

- Par@metro incorreto de adaptacdo do tacogerador (P706, P708)

- Vaor dereferénciaincorreto da FEM (P101, P100, P110)

- Um excessivo conjugado de carga (direcdo positiva ou negativa, ex: de
uma carga de um guindaste), causa a movimentacdo do acionamento - é
possivel que uma corrente de armadura ou limite de conjugado tenha sido
parametrizado muito baixo.
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Palavral 13, Dentro de 3 minutos (ou no maximo 3 tempos de subida de rampa selecionado), um estado
fixo de velocidade real de 10% + 20% + 30% . . . ou +100% da vel ocidade maxima ndo pode
ser atingido na operacéo de velocidade - controlada (a diferenca entre o valor real e de
referéncia de vel ocidade, média acima de 90 ciclos de disparo, deve ser < 0,1% n,,5 acimado
tempo especifico)

Pdavra2: K167, Palavra 3: K168, Palavra4: K286,

Palavra5: 0,7692 * K289, Pdavra6: K117,

Pdavra7: K119, Palavra 8: K131, Palavra9: K265

Palavra 10: K304, Palavra 11:K 301, Paavra 12: K302,

Palavra 13: K167, médiaacimade 90 ciclos de disparo,

Palavra14: K117 (paraP170 = x0) ou K142 para (P170 = x1) média acimade 90 ciclos de disparo.

Causas possiveis: - O tempo de subida de rampa esteja gj ustado muito baixo (P303,
P307, P311)

- O motor estatravado

- Um conjugado de carga excessivo (diregdo positiva ou negativa, ex:
elevacdo de carga), leva o acionamento a movimentar. Possivelmente
a um limite de corrente de armadura / limite de conjugado esteja
parametrizado muito baixo.

- Ajuste do regulador de vel ocidade inadequado (P225, P226, P228), ou
o regulador de velocidade estd parametrizado como regulador P puro
ou com queda para adaptacdo do regulador

- Umfiltro inibido (P201, P202 ou P203, P204) estaligado (para SW1.10,
isso pode resultar num desvio de estado fixo entre entrada e saida de
filtro)

- O comando “libera gerador de rampa (integrador)” foi introduzido
como 0 (funcdo de entrada binaria 9) ou “parada de gerador de
rampa’ =1 (funcéo de entrada binéria 10)

14, Limite de corrente muito baixo (para Palavra 0 = 2, < 30% ou 45% de P100 (Iamor) + @
corrente de armadura necesséria para velocidade zero, para Palavra 0 = 5 < 20% de P100
(Iamotor) + @ corrente de armadura necessaria para uma velocidade constante de 10% da
vel ocidade maxima.

Palavra 2: Para Palavra 0 = 2, corrente para hey = O, para Palavra 0 = 5, corrente (K117) ou
conjugado (K142) paran,ey = 10% N4, Média acimade 90 ciclos de disparo
Palavra3: ParaPalavra0=2 P 30% ou 45% de P100 + Palavra 2,
paraPaavra=5pP 20% de P100 + Palavra2
Palavra4: K131, Paavra5: K265, Paavra 6. K167

15, Faixade enfraguecimento de campo muito ampla (Nyeq < + 7% Npay resulta em| FEM | >
54% dareferénciadaFEM)
(Nrea: Médiaacimade 6 ciclos, referénciada FEM = K289 = P101 - P100 * P110)

Palavra 2; K167 (médiaacima dos Ultimos 6 valores), Palavra 3: K286

Paavra4: 0,54 * K289 paraPalavra0 =2 (ou 0,77 * K289 paraPalavra0 = 5),

Palavra5: K117 (atrasado de 3 ciclos)

Palavra6: K119, Pdavra7: K131, Palavra8: K265

Palavra9 a 14: Os 6 Ultimos sincronismos de pul so de disparo de armadura medidos do valor
real de velocidade K167 (Napalavra 9 esta o retorno mais recente)

Causa possivel: - Velocidade méxima gjustadaincorretamente
- Parametro do gerador de pulso incorreto (P140 a P143)
- Parametro para adaptacéo de tacogerador incorreto (P706, P708)
- Referénciada FEM incorreta (P101, P100, P110)
- Cuidado:
Até mesmo um valor rea de velocidade negativa absoluta, sendo
grande, pode resultar numa | FEM | > 54% dareferénciada FEM.
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Palavral 16, Palavra0=2: Com uma corrente de aceleracdo de 20% ou 30% de P100 (I, motor) + @ COrrente de
armadura necessaria para vel ocidade zero ou
Palavra 0 = 5: Com uma corrente de aceleracdo tendo uma magnitude necessaria para uma
velocidade constante de 10% da velocidade maxima + 20% de P100 (I a, motor), NEO
pode ser atingida dentro de 45s (em 50Hz) + 7% da velocidade maxima (média do
valor real de velocidade acimade 6 ciclos de disparo)
Palavras 2 a 14 tal como Palavral = 15,

Causapossivel: - Momento de inércia excessivo
- O motor estd travado, o conjugado de carga estd também muito
dependente da vel ocidade, ou muito alto.
- Carga“ativa’ tentamanter uma certavelocidade

Solugdo possivel - Aumento de P100 pela duragdo da operagdo de otimizacdo, para o aumento
da corrente de acelerac@o, especificado durante a operacéo de otimizagédo
(na operagdo de otimizagdo do regulador de velocidade, palavra 0 = 2, max
45% de lamotor (+ corrente de armadura para velocidade O é introduzida
como valor de referéncia de corrente de armadura, b, meor (P100) pode,
contudo, ser aumentado para 0 maximo de 220% do valor, sem exceder
100% | o motor durante a operacéo de otimizagao).

17H Paavra0 = 2: Com uma corrente de aceleracdo de 20% ou 30% de P100 (Ia, motor) + & COrrente de

armadura neceséria para vel ocidade zero ou

Palavra 0 = 5: Com uma corrente de aceleracdo tendo uma magnitude necessaria para uma
velocidade constante de 10% da velocidade maxima + 20% de P100 (I, motor) N8O
pode atingir + 13% da vel ocidade maxima dentro de 90s (em 50Hz) (médiado valor
real de velocidade acima de 6 ciclos de disparo), ou 100% da FEM de referéncia.

Palavras 2, 3, 5a14 tal como Palavral = 15,

Palavra4: K289

Causapossivel: Tal como palavral = 164
Solucdo possivel :  Tal como palavral= 16

18, A velocidade real ndo cai abaixo de + 2% da velocidade maxima ou abaixo do limite de
velocidade n ., de acordo com P370 dentro de
2 minutos parapalavra0 =2 ou
10 minutos parapalavra0 =3 ou
11 ou 2 minutos parapalavra0 =5

Palavra2: K167
Palavra 3: Tempo maximo que é excedido em unidades de 20ms.

Causapossivel: Acionamento em um quadrante fica a deriva e avelocidade cai muito
lentamente.

19, A corrente de armadura média, necessaria para afaixa de velocidade de + 7% a aproximadamente
+ 13% da velocidade maxima , para cobrir o conjugado de carga ou atrito constante, ndo pode
ser calculada.

Palavra 2: Calculada“ corrente de atrito” (8000h significa overflow)
Palavra 3: Medicdo de tempo (ciclos) paraaceleracdo den, an, com |y,
Palavra4: Corrente de armaduramédial,, nafaixaden; an,

Palavra5: Diferencade velocidade (nx-n,)

Palavra 6: Medicdo de tempo (ciclos) paraaceleracdo de nz an, com s,
Palavra 7: Corrente de armaduramédials, nafaixans an,

Palavra 8: Diferenca de velocidade (n4-ns)
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Possivel causa: - Acionamento com atrito ou tempo de integragdo muito baixos e,
como um resultado o céalculo inexato durante a evolugdo, como um
resultado do pequeno tempo de medicgao.

- Valor rea de velocidade com ruido

- Alto momento de inércia que esta ligado ao acionamento através de
um longo eixo com alta torgdo, possivelmente através de um
acoplamento / caixa de engrenagem com consideravel folga

Solugdo possivel - Reduzir P100 para a duracédo da operagdo de otimizc¢do, para reduzir a
especificada corrente de acel erago especifica durante a operacao de
otimizag&o e, aumentando assim, o tempo de medic&o.

Palavral: 1A, Conjugado de cargamuito grande (N, = 0% Npay resulta em niey 3 40% nps) (valor real de
velocidade tem média acima de 90 ciclos de disparo, monitorando velocidade para 3 40%
Nmax, iNiCia somente 1s apds a entrada do valor dereferéncian, =0)

Palavra2: K167, Pdavra3: K168, Paavra4: K287, Pdavra5: K132, Pdavra6: K117,

Palavra7: K119, Pdavra8: K131, Paavra9: K265, Palavra 10: K304, Pdavra 11: K301

Palavra 12: K302

Palavra 13: K167, médiaacimade 90 ciclos de disparo

Palavra 14: K117, médiaacimade 90 ciclos de disparo

Causa possivel: - Conjugado de carga excessiva (na diregdo positiva ou negativa, ex:
elevacdo de carga), leva o acionamento a movimentar (0s parémetros
do regulador de velocidade sdo parametrizados durante essa
operac&o de otimizagdo de acordo com o gjuste de fébrica)

- Uma corrente de armadura ou limite de conjugado tenha sido
parametrizada muito baixo (talvez o campo do motor ndo estabel eceu-
se rapidamente o suficiente para proporcionar campo maximo, entao
0 conjugado do motor esta muito baixo para partir)

- Ve ocidade méxima gjustada incorretamente

- Parametros do gerador de pulso incorretos (P140 a P143)

- Par@metros incorretos para adaptacéo do tacogerador (P706, P708)

1By Conjugado de carga muito grande (N, = 0% Ny resultaem | FEM |3 100% da referénciada FEM)
(Monitoragéo da FEM para 3 (P101 - P100 * P110) primeiro inicia 1s apds a entrada do valor de
referéncia de velocidade n,¢ = 0)

Palavras2 al14 tal como Palavral=1A4
Causa possivel: - Tal como Paavral=Ay
- Referénciaincorretada FEM (P101, P100, P110)

1C4 Umavelocidade real constante de 0% da vel ocidade méxima n&o pode ser obtida dentro de 30s na
operacdo regulada de velocidade (a diferenca entre o valor real e de referéncia de velocidade,
média acima de 90 ciclos de disparos, deve ter um total de 4s de duragéo < 1,0% Npay).

Palavras 2 a14 tal como Palavra1=1A4,
Causa possivel: tal como 1=1A

1Dy A indutanciade armadura (P111) é maior que 327.67 mH
(Quando usado o método de integragado -para baixo ripple de corrente)

Possivel causa: - Ex: dimentagdo do campo pelos terminais de armadura
Solugdo possivel - Ta como palavral = 2 (P100 e P072 estdo parametrizados com um valor mais
alto usando o mesmo fator K.

O valor real de L, pode ser calculado como segue (Ia nomina € @ corrente DC nominal de

armadura do conversor, para a qual os resistores de carga do conversor estdo
dimensionados realmente) b fator K necessério > (L, em mH/ 327.67mH):
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(Palavra 2+ 65536 Palavra3)* P0O71
4171 * Palavra5 * |a, nomina

LAemmH=
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F051 Né&o épossivel operar otimizagdo com a memaria permanenteinibida
Ativaem todos os estados de operacéo
M odo de oper agdo:

Se uma operacdo de otimizagdo € iniciada, uma verificacdo é feita quanto a permissdo para armazenar
valores de pardmetro na EEPROM (verifica se o parémetro PO53 = x1).

Possiveis causas de falha
-Par&metro P053 = x0
Solucéo

-Reconhecimento de falha

-Desligar afonte de alimentago da eletrénica

-Conectar o0 jumper XJ1 da placa el etrénica A1600 napasi¢do 1-2
-Ligar aaimentagéo

-Ajustar PO53 = x1

-Reiniciar aoperacdo de otimizagdo

FO052  Operacdo de otimizagdo interrompida externamente
Ativaem todos os estados de operacéo
Modo de operacdo

Esta mensagem de falha é ativada se 0 modo ON ndo estiver disponivel por mais tempo, durante uma
operacdo de otimizacdo (estados --, | ou 1) (entdo, a cada falha), ou se foi dada uma PARADA RAPIDA,
DESLIGAMENTO ou EXCITACAO MiNIMA, aoperag3o de otimizagio € terminada.

Apenas esses parédmetros, os quais sdo parametrizados antes da falha ser ativada, sdo modificados.

OBSERVACAO:

Para o softwar e versdo 2.00, quando é dado o desligamento, esta mensagem de falha ndo é ativada, se a
operacdo de otimizagdo de enfraguecimento de campo for interrompida, apés o primeiro ponto de medicéo
do enfraquecimento de campo ter sido tracado, ou se a operagcdo de otimizacdo da compensacdo do
momento de inércia e de atrito for interrompida, depois do ponto de medicdo em 10% da velocidade maxima
ter sido determinada. Nestes casos, isto € possivel ser interrompido usando o DESLIGAMENTO, para se
completar a operacdo de otimizagdo com avanco limitado, em varios estagios (usando repetidas partidas).

Memdria dediagnésticos defalha

Paavra0 1  Falha ocorrida durante a operagdo de otimizagéo do regulador de corrente e pré-controle
de armadura e campo (regulador selecionado usando PO51 = 25)
2 Falhaocorrida durante a operacéo de otimizagdo do regulador de velocidade (selecionado
usando P051 = 26)
3  Faha ocorrida durante a operacdo de otimizagdo do enfraguecimento de campo
(selecionado usando PO51 = 27)
5  Falha ocorrida durante de otimizagdo e compensagdo do momento de inércia e de atrito
(selecionado usando P0O51 = 28) doSW 1.10
Pdavral 1  Concluido, devido ao estado de OPERACAO n&o estar disponivel por mais tempo.
2 Concluido, por ter sido dada uma PARADA RAPIDA (valor de referéncia do regulador de
velocidade = 0)
3 Concluido, por ter sido dado um comando DESLIGAMENTO (vaor de referéncia do
gerador derampa=0)
4 Concluido, por ter sido dado um comando de EXCITACAO MINIMA (excitagio de motor
parado).
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F055

F056

F057
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N&o foram gravadas as car acter isticas de campo
Ativanos estados de operagéo --, I, 11

M odo de operacdo

A mensagem de falha é ativada, se for selecionada “velocidade dependente do enfraquecimento de
campo” com P082 = x1x, ou “controle de conjugado em mallha fechada’ usando P170 = x1, contudo
sem “caracteristica de campo validater sido tragada” (P170 = 0).

Possiveis causas de falha

- Operagdo de otimizagdo para enfraquecimento de campo (P051 = 27) aindando foi executada.

Na&o foram ajustados par ametr osimportantes

Ativa nos estados de operagdo < 06

M odo de operacdo

Este sinal de falha é ativado se parametros especificos ainda estéo ajustados em 0.

Memoéria de diagnésticos de falha

Paavra0 1 PO83 aindaem 0
2 P100 aindaem 0,0

3 P102 aindaem 0,00 (mensagem de falha apenas paraP082 1 xx0)
Possiveis causas defalha
- Valor real do regulador de velocidade ainda ndo ajustado em P083
- Corrente nominal de armadura do motor ainda ndo ajustado em P100
- Corrente nominal de campo do motor ainda néo ajustado em P102
Selecdo de opcdo incorreta
Ativa nos estados de operagao < 06

Modo de operacdo

Este sinal de falha é ativado se um aparelho SITOR em paralelo for conectado, mas o parametro P074 foi
gjustado em Ox (0 aparelho SITOR em paral elo ndo esta pronto).

Possiveis causas defalha

- Esta presente o aparelho SITOR em paralelo, mas nao selecionado.
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F058

F059

Par @metr os aj ustados ndo estao coerentes
Ativanos estados de operacdo < 06
Modo de operacdo

Uma verificagdo € feita pelo software com relagdo a se os valores associados estdo ajustados nos
pardmetros mutuamente dependentes.

Memdria dediagnésticos defalha

Padavra0 1 O vaor datensdo de entrada nomina para o valor real principal, gjustado no parémetro
P706, esta fora dafaixa especificado pelo parémetro P708.

2 Foram gjustados incorretamente os parametros para a vel ocidade dependente da limitacéo
de corrente do SW2.00
(deve ser védido: P105>P107 (1,>1,) e P104<P106 (n;<ny))

3  Caracteristicado campo ndo monotonica

4 O primeiro limite de ganho P do regulador de velocidade, ajustado no parametro P556, esta
acimado segundo limite, gjustado no parémetro P559.

5 O primeiro limite de tempo de agdo-integral do regulador de velocidade, ajustado no
parametro P557, esta acima do segundo limite, gjustado no parametro P560.

6 O primeiro limite de fator de queda do regulador de velocidade, gustado no parémetro
P558, esta acima do segundo limite, ajustado no parémetro P561.

7  SeP083 =1 (tacogerador anal6gico), entdo P708 ndo pode ser Ox (o valor real principal néo
€ usado).

8  SeP083 =2 (gerador de pulsos), entdo P140 ndo pode ser 0 (ndo existe gerador de pulsos).

9 Se P083 = 3 (regulador da FEM), entdo P082 ndo pode ser x1x (operagdo com
enfraguecimento de campo).

A P090 (tempo de estabilizacdo da tensdo de alimentagdo) > P086 (tempo de reiniciacéo
automéatica)

B  P090 (tempo de estabilizagdo da tensdo de alimentacao) > P089 (tempo de espera nos
modos 04 e 05)

C P769 estd gustado em 1 (ligagdo , desligamento e marcha lenta atuados como bot&o)
embora a entrada bindria parametrizavel ndo esteja parametrizada como botdo de
dedligamento (BEF 2). doSw2.00

Selecdo da fungdo para G-SST0 e G-SST1 incorreta

Ativaparatodos os estados de operagéo

Modo de operacdo

Uma verificagdo é feita pelo software com relagdo a se a funcéo de selecéo para as interfaces seriais do
conversor basico esta correta. A verificacdo é feita em todos os estados de operacéo, logo que tenha saido
do modo valor, durante a parametrizagéo.

Possiveis causas defalha

- O digito 1 dos paréametros P780 e P 790 ndo pode ser 0 mesmo, isto €, a mesma funcdo ndo pode ser

selecionada simultaneamente em ambas asintefaces.
Excessdo: gjuste 2 (protocolo USS)
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FO60 Ver sdo de softwar e modificada
Ativada diretamente ap0s ser aplicada atensdo de alimentacdo na placa el etronica A 1600
M odo de operacdo

Quando a placa eletrénica A1600 é ligada, a EPROM com aversao do software € comparada com
0 nimero da versdo na EEPROM (memdria permanente).

Meméria de diagnosticos de falha

Padavra0 NUmero daversdo da EPROM existente
Paavral NUmero da versdo valida, antes da placa eletronica A1600 ter sido desligada pela
Ultimavez.

Possiveis causas de falha

- A placa de software A1630 ter sido substituida; o mesmo procedimento deve ser realizado
guanto a substitui¢do do software (vejaa Segdo 11.1)

8.2.25 M ensagens de falha da funcéo de verificagdo dostiristores
Ativano estado de operacéo 03

Este grupo de mensagens de falha pode ocorrer apenas se a fungdo de verificagcdo dos tiristores
estiver ativada via par@metro P860.

M odo de operacdo

Uma verificagéo é feita pelo software quanto a se todos os tiristores podem bloquear e serem
disparados.

Possiveis causas de falha

Um modulo tiristor apropriado deve ser substituido, se for sinalizado “defeito no tiristor” ou
“tiristor incapaz de bloquear”. Embora segja possivel uma falha temporéaria de tiristor, uma nova
ocorréncia de mensagem de falha significa um possivel problemaem outra area.

Possivels causas da queima detiristor

- Interrupc¢&o do circuito snubber (RC)

- N&o otimizados o regulador de corrente e o pré-controle (picos de corrente excessivos)

- Refrigerac&o néo suficiente (ex: ventilador fora de operacdo; temperatura ambiente muito alta;
direcdo de rotagcdo do ventilador incorreta (sequéncia de fase incorreta), pouca entrada de ar,
dissipador sujo).

- Picos de tensdo de alimentagdo excessivos

- Curto-circuito externo ou falha aterra (verifique o circuito de armadura)

Sefor sinalizado “tiristor ndo pode ser disparado”, deve ser devido afalha no circuito de disparo
e ndo aum defeito notiristor.

Possiveis causas

- O cabo de pulso de disparo dotiristor correspondente esta interrompido

- Colocado incorretamente o cabo plano X101 ou interrompido (e o cabo plano X150 do aparelho
SITOR em paralelo)

- Defeito na eletrdnica ou na placade disparo
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- Interrupgéo interna do cabo do gate no moédulo tiristor
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Os cabos de disparo e ostiristores correspondentes devem ser sempre identificados usando o esqguema
el étrico apropriado do equipamento (veja a Segdo 6.4)

Para conversores > 600A é valido o seguinte:
bloco SITOR A1l aA16 corresponde aos médulos V1 a V6 dos conversores de 30 a 600A.

FO61 Tiristor defeituoso (curto-circuito no médulo V1) (para conver soresde 15A: V1 ou V4)
F062 Tiristor defeituoso (curto-circuito no médulo V2) (para conver soresde 15A: V2 ou V5)
FO63 Tiristor defeituoso (curto-circuito no médulo V3) (para conver soresde 15A: V3 ou V6)
F064 Tiristor defeituoso (curto-circuito no médulo V4) (para conver soresde 15A: V4 ou V1)
FO65 Tiristor defeituoso (curto-circuito no médulo V5) (para conver soresde 15A: V5 ou V2)
F066 Tiristor defeituoso (curto-circuito no médulo V6) (para conver soresde 15A: V6 ou V3)
F068 Falhaaterranocircuito dearmadura do SW2.00
Memdria dediagndsticos defalha

Palavral Angulo de disparo, no qual acorrente fluiu aterra (K 101)

FO069 Sinal dedefeitol =0

Possiveis causas de falha

- Defeito naplaca eletrénica A 1600
FO71  Tiristor impossibilitado de ser disparado (X11)
FO72  Tiristor impossibilitado de ser disparado (X12)
FO73  Tiristor impossibilitado de ser disparado (X13)
FO74  Tiristor impossibilitado de ser disparado (X14)
FO75 Tiristor impossibilitado de ser disparado (X15)
FO76  Tiristor impossibilitado de ser disparado (X16)
FO77  Doisou maistiristores (M) impossibilitados de serem disparados

Possiveis causas de falha

- Interrompido o circuito de armadura
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FO81 Tiristor impossibilitado de ser disparado (X21)
F082 Tiristor impossibilitado de ser disparado (X22)
F083 Tiristor impossibilitado de ser disparado (X23)
F084  Tiristor impossibilitado de ser disparado (X24)
FO085 Tiristor impossibilitado de ser disparado (X25)
F086 Tiristor impossibilitado de ser disparado (X26)
FO87 Doisou maistiristores(MI1) impossibilitados de serem disparados

Possiveis causas defalha

- Ajuste incorreto do parémetro P074
F091 Tiristor com defeito no bloco (X11 ou X21)
F092 Tiristor com defeito no bloco (X12 ou X22)
F093  Tiristor com defeito no bloco (X13 ou X23)
F094  Tiristor com defeito no bloco (X14 ou X24)
F095 Tiristor com defeito no bloco (X15 ou X25)

F096 Tiristor com defeito no bloco (X16 ou X26)

8.2.2.6 Falhasinternas
F100 Condigéoimprodpriapara o microprocessador
Ativaem todos os estados de operagéo
M odo de operagio
O hardware interno monitora o microprocessador para verificar condi¢des improprias de operagéo.
Possiveis causas defalha
- Defeito naplacaeletrénica A 1600

- Presenca de interferéncia EMC - Compatibilidade Eletromagnética excessiva (ex: como resultado de
contatores sem supressor; cabos sem blindagem; conexdes de aterramento soltas).
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F101 Temporizador Watchdog ocasionou um reset
Ativaem todos os estados de operagdo
M odo de operacdo

Um contador interno ao hardware do microprocessador monitora quanto a se 0 programa para calcular os
pulsos de disparo esta sendo executado, pelo menos a cada 14ms aproximadamente (isto € executado em
média, acada 2,7 a3,3ms). Seisto ndo ocorrer, 0 contador ativaum reset. Em seguida é ativada F101.

Possiveis causas de falha

- Defeito naplaca eletrénica A 1600
- Presenca de interferéncia EM C excessiva (ex: como resultado de contatores sem supressor, cabos sem
blindagem, conexdes de aterramento soltas).

F102 Falhana EEPROM
Ativaem todos os estados de operagdo
M odo de operacdo

O funcionamento correto do médulo de memaéria EEPROM na placa eletrénica A1600, € monitorado pelo

software. (tipo : X28C64, 8192 bytes).

A EEPROM possui valores, os quais ndo podem ser perdidos numa falha da rede (isto &, valores de
parémetros e dados do processo que devem ser armazenados de maneira ndo volétil).

Imediatamente apos a alimentacdo da eletronicater sido ligada, o conteido da EEPROM é copiado para
a RAM. Todos os programas acessam apenas esta imagem do parametro. Esta imagem do parémetro

também é a Uinicaimagem alterada via aparelho de parametrizag&o.

O programa modifica continuamente o contelido da EEPROM de acordo com o contelido da RAM, e
mais especificamente, a cada 20ms, 1byte é verificado. Para cada divergéncia entre os valores contidos
na RAM e na EEPROM, o valor da RAM é escrito na EEPROM. Ao mesmo tempo, o valor escrito é
armazenado em uma RAM adiciona. A EEPROM necessita de no maximo 10ms, até que tenha
processado o valor que foi escrito nela, e durante este tempo, nenhuma escrita ou leitura pode ser
efetuada

O que foi escrito previamente na memaria é lido da EEPROM e comparado com o armazenado na RAM

adicional no préximo ciclo de programa de baixa prioridade (isto é, depois de aproximadamente 20ms).

Sera ativado F102 se estes valores ndo forem iguais.

Depuracdo

- Defina a posicéo da conexdo do jumper XJ1 na placa el etrénica A 1600
- Defina o vaor do parémetro PO53

Possiveis causas de falha
- EEPROM defeituosa
- Deve-se tentar alterar um par@metro, embora a protecdo de escrita via hardware esteja ativada

(conectado o jumper XJ1 da placa A1600 na posi¢do 2-3), e a protegdo de escrita via software ndo
estgja ativada (P053 = x1)
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F103 Valor do Parémetro fora dafaixa permitida
Ativaem todos os estados de operagao
M odo de oper agdo

Imediatamente ap6s a alimentacdo da eletronicater sido ligada, os val ores de parémetro da EEPROM
sdo carregados na meméria de operacdo (RAM). Uma verificag8o é feita simultaneamente quanto a
se os valores estao dentro da faixa permitida. A falha F103 serd ativada caso isto ndo ocorra. O valor
apropriado do parametro é limitado.

Memoria de diagnosticos de falha

Palavra0 NUmero de parémetro errado
Palavral indice de parametro errado
Palavra3 Valor de parametro errado

Possiveis causas defalha

- “Reset aos valores iniciais’ nunca foi executado com este software (ex: ap6s a substituicdo do
software).

- Presenca excessiva de interferéncia EMC (ex: como resultado de contatores sem supressor, cabo
sem blindagem, conexdes de aterramento soltas).

Solucéo

Reconhecimento de falha, “reset aosvaloresiniciais’ e recomissionar o acionamento.
F104 “Check sum” incorreto da EEPROM

Ativa em todos os estados de operacéo

M odo de operacdo

Periodicamente é gerado um “check sum” dos valores dos parametros armazenados na EEPROM, e
este é comparado com um “check sum” que foi salvo com os dados de processo ndo voléteis. A falha
F104 é ativada se o tltimo “check sum” cal culado ndo coincide com o salvo.

Possiveis causas defalha

- EEPROM defeituosa

- Protecdo de escrita via hardware (conexdo do jumper XJ1 na placa A1600) foi alterada com o
conversor ligado.

- Foi alterado um valor de pardmetro estando ativa a inibi¢8o via hardware da memaria permanente
(conectado o jumper XJ1, da placa A1600, na posi¢éo 2-3), mas com a inibi¢do via software inativa
(PO53=x1).

- Foi aterado o par@metro P053 estando ativa a inibicdo via hardware da memdria permanente
(conectado o jumper XJ1, da placa A1600, na posi¢do 2-3), e previamente inativa a inibi¢do via
software (P053 = x0). O software sempre tenta salvar P053 na EEPROM.

- A presenca excessiva de interferéncia EMC (ex: como resultado de contatores sem supressor, cabo
sem blindagem, conexdes de aterramento soltas).

- “Reset aos valores iniciais’ nunca foi executado com este software (ex: ap6s uma substitui¢cdo de
software).

Solucéo
Reconhecimento de falha, “reset aos valores basicos de fabrica’ e recomissionar o acionamento.
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8/40

Verifique a supressdo de ruidos e se necessario atenue.
Se F104 ainda continua ocorrendo com as adequadas medidas de suspensdo de ruidos
adequados, troque a placa A1600.
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F105 MemdriaRAM defeituosa
Ativaem todos os estados de operacéo
Modo de operacdo
O funcionamento correto dameméria RAM (meméria de dados) , na placa el etronica A 1600, € monitorada
pelo software.
Um hit especifico é escrito em toda a RAM imediatamente apds a alimentacdo da eletrénica ter sido
ligada. Este ent&o € lido em seguida. A mensagem de falha F105 é ativada se o contelido dos dados néo
coincidirem.

Possiveis causas de falha

- RAM defeituosa (troque a placa A 1600)

F107 “Overflow” dobuffer interno
Ativo em todos os estados de operacgéo

Modo de operacdo
Os vérios buffers do software s8o monitorados pelo software

Possiveis causas defalha
- Presenca excessiva de interferéncia EMC (ex: como resultado de contatores sem supressor, cabos sem
blindagem, conexdes de aterramento soltas).
F109 Errodosensor datensdo de alimentacdo
Ativo nos estados de operacéo < 04

Modo de operacdo

Durante atentativa de gjustar pelo software o offset de leitura da tensdo de alimentac&o, foi encontrado
um offset > 5%.

Possiveis causasdefalha
- Defeito na trajetéria da tensdo na placa de disparo (A1601 ou A1603 ou A1604) ou na placa eletrénica
(A1600).
F110 Falhanarefrigeracio do conversor
Ativa nos estados de operagdo < 04
M odo de operagdo
Uma verificac@o é feita quanto a se o contato térmico esté aberto, e se a velocidade de ambos os
ventiladores esta na fixa entre 2160 a 3300 RPM.
A func¢do de monitoragdo é ativada 3s apds o acionamento estar em estado de operacdo < 04

Memoria de diagndsticosde falha

Palavra0 1  Contato térmico aberto
2 Ventilador ndo esta funcionando (apenas para conversores de 640 a1200 A)
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3 Ventilador funcionando muito lento ou muito rapido (apenas para conversores de
640 a1200A).
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Possivels causas de falha
- Para conversor de 15A: defeito naplaca A1608
- Para conversores de 30 a 140A: falta curto-circuitar o jumper X6 na placa A1601
- Para conversores de 200 a600A: - Contato térmico aberto
- Contato térmico néo conectado em X6 naplaca A1601
- Dissipador sujo
- Aumento de calor
- Sentido de rotac&o incorreto do ventilador do conversor
(sequéncia de fase incorreta)
F111 Defeito no canal de medicdo do valor dereferéncia principal (terminais4 e5)
Ativaem todos os estados de operagao
M odo de oper acdo
Monitoragdo do hardware do circuito de medi¢éo
Possivels causas de falha
- Defeito na placa eletrénica A 1600
- Tensdo de entrada do “valor de referéncia principal” maior que aproximadamente 11,3V (circuito de
medic¢do saturado).
F112 Defeitono canal de medicao, entrada parametrizavel 1 (terminais6e7)
Ativaem todos os estados de operagéo
Estados de operagéo
Monitoragdo do hardware do circuito de medi¢éo
Possivels causas de falha
- Defeito na placa eletrénica A 1600
- Defeito de entrada do “valor de referéncia principal” maior que aproximadamente 11,3V (circuito de
medicdo saturado)
F113 Defeito no canal demedicdo paraovalor real principal (terminais 101 a 104)
Ativo nos estados de operacéo < 06
M odo de oper acdo
Monitoragdo do hardware do circuito de medi¢éo

Possiveis causas de falha

- Defeito na placa eletrénica A 1600
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8.2.2.7 Mensagensdefalha do sistema sensor do motor
F115 Comprimento dasescovas muito pequeno
Ativanos estados de opeagédo < 03
M odo de operacdo
Para o pardmetro P145 = xxx2 (leitura binaria do comprimento das escovas):
Mensagem de falha paraum sinal log “0" narégua de bornes XM, terminal 211.
Para o parametro P145 = xxx3 (leitura anal 6gica do comprimento das escovas):
Mensagem de falha para o comprimento da escova < 12mm, ou se a tensdo na régua de bornes XM,
termind 202, for <1,7V.
Possiveis causas de falha
- Para o parémetro P145 = xxx2:
Ativado o sensor de comprimento da escova ou cabo do sensor rompido
- Para o parémetro P145 = xxx3:
Comprimento da escova < 12mm ou cabo do sensor rompido
F116 Mancal em condigdo ruim
Ativanos estados de operagdo < 06

M odo de operacdo

Para o parémetro P145 = xx2x:
Mensagem de falha paraum sinal log “1" narégua de bornes XM, terminal 212.

Possiveis causas de falha

- Atuado o sensor de condic¢éo do mancal

F117 Monitoracdodofluxodear
Ativanos estados de operagdo < 06
M odo de operacdo
Para o parémetro P145 = x2xx:
Mensagem de falha, sesum sinal log “0” estiver presente narégua de borenes XM, terminal 213, por pelo
menos 40s.

Possiveis causas de falha

-Atuado o sensor de monitoragdo do ventilador ou cabo do sensor rompido
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F118

F119

8.2.28

F121

F122

F123

Sobretemperatura no motor (leiturabinaria)
Ativa nos estados de operacéo < 06
M odo de oper acdo

Para o pardmetro P145 = 2xxx:
Mensagem de falha paraum sinal log “0” narégua de bornes XM, terminal 214.

Possiveis causas de falha

- Atuado o contato térmico de monitoragdo de temperatura do motor ou cabo do sensor rompido

Sobretemper atura no motor (leitura analégica)

Ativanos estados de operacédo --, I, 11

M odo de oper acdo

Parao pardmetro P146 =1 ou 2:

A mensagem de falha é ativada se a temperatura do motor atinge ou ultrapassa o valor introduzido no
parametro P148.

Para o parémetro P146 = 4, 6, 8 ou 10:

A mensagem de falha é ativada se a temperatura do motor atinge ou ultrapassa o valor de resposta
do PTC selecionado.

Falhas externas

Sinal defalha no terminal 39

Ativaem todos os estados de operagao

M odo de oper acdo

O sinal defahaé ativado por um tempo superior ao ajustado usando-se o parametro P767.

Sinal defalha no terminal 40
Ativaem todos os estados de operagéo
M odo de oper acdo

O sinal defahaé ativado por um tempo superior ao ajustado usando-se o parametro P767.

Sinal defalha noterminal 41
Ativaem todos os estados de operagao
M odo de oper acdo

O sinal defahaé ativado por um tempo superior ao ajustado usando-se o parametro P767.
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F124  Sinal defalhanoterminal 42
Ativaem todos os estados de operagdo
M odo de operacdo

O sinal defahaé ativado por um tempo superior ao ajustado usando-se o parametro P767.

F125 Sinal defalhanoterminal 43
Ativaem todos os estados de operagdo
M odo de operacdo

O sinal defahaé ativado por um tempo superior ao ajustado usando-se o parametro P767.

F126 Sinal defalhanoterminal 36
Ativaem todos os estados de operagdo
M odo de operacdo

O sinal defahaé ativado por um tempo superior ao ajustado usando-se o parametro P767.

F128a255  Falhanaplacatecnoldgica doSw 1.10
Ativaem todos os estados de operagdo
M odo de operacdo
As falhas sinalizadas para a placa tecnoldgica, sdo indicadas, com relagdo a todas as outras falhas,
usando seu nimero de falha. Se vérias falhas forem sinalizadas simultaneamente no canal de falha PT, o
nimero da falha que entrou primeiro no buffer, sera mostrada. O nimero de falhas adicionais pode ser

visualizado na meméria de diagnésticos de falha.

Memdria dediagndsticos defalha

Palavra0 Numero de falhas ocorridas (pode passar de 3)
Palavral NUmero defalhas 1

Palavra?2 NUmero de falhas 2

Palavra3 NUmero defalhas 3

Possiveis causas de falha

- Falhana placatecnol 6gica
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8.23 Reconhecimento de mensagensdefalha
Procedimento para o reconhecimento de mensagens de falha:
A mensagem de falha € reconhecida através do:

- Acionamento datecla“ SELECT” do painel de operagéo basico ou

- Acionamento datecla“R” do painel de operagdo e controle do conversor ou

- Borda de subida de um sinal na entrada binéria parametrizavel, a qual € ativada com a fungéo de
“reconhecimento de falha’ (BEF5) ou

- Borda de subida no bit 7 da palavra de controle STW (se P640 for parametrizado adequadamente)
ou

- Borda de subida em um bit configuravel da palavra de controle STWF, o qual é ativado com a
funcdo de “reconhecimento de faha’ (BEF5) (se P641 e P642 forem parametrizados
adequadamente).

O acionamento entra no estado de operacdo “ligacéo inibida” (08), através do reconhecimento da
mensagem de falha, se estiver presente a “ligac@o”, e entra no estado de operacdo “aguarda
ligac8o” (07) se estiver presente o “comando de desligamento”.

A funcdo saidabinaria“falha’ vai a“1”, eo bit 3de ZSW vai a“0” (isto &, ndo hafalha).

Entrada do “ comando de desligamento”.
Neste caso a operagéo sai do estado “ligac&o inibida” (08).

8.24  Desativa/ativa afuncdo de monitoragéo

As fungbes de monitoragdo, que estdo para serem desativadas, sdo introduzidas no parémetro
P850.xx em qualquer sequéncia (isto &, sob qualquer indice). Os indices de P850.xx que ndo forem
usados, devem estar a esquerda do 0. Algumas fungdes de monitoragdo (especificamente FO07, FO28,
FO30 a F037) jaforam introduzidas na fabrica, no pardmetro P850, e estdo portanto, desabilitadas. Se
estes estiverem para ser ativados, o parémetro P850.xx deve ser gjustado para 0.

Exemplo: FO42 (cabo do tacogerador interrompido) deve ser desabilitado
=>P3850.11 (ou qualquer P850.xx, que for 0) deve ser gjustado para 42.

Exemplo: FO35 (protegdo de perda da velocidade) deve ser ativado
= Ajuste P850.07 para 0 (outro P850.xx ndo pode ser 35!)

8.3 Alarmes

Quando um ou varios alarmes ocorrem:

A funcdo saida binéria “alarme” (BAF24) vai a“0" (fungdo programada) e o bit 7 da palavra de
status ZSW (K325) vai a“1".

O alarme é mostrado através do LED “ST” (LED piscando) na placa A1600, ou no painel de
operagdo e controle do conversor atravésdo LED “FAULT” (LED piscando).

LED piscando a uma frequéncia de aproximadamente 1Hz (500ms aceso, 500ms apagado)
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8.3.1 IndicacdodeAlarme
Os alarmes ocorridos sdo indicados pel os parédmetros P049 e PO50

AlarmesW00aW14 (=K331)

Indicagdo de P049

no painel de operacdo basico no painel de operagéo e controle do conversor

i ibsils: P(0|4|9] | Wa|r[n|i|n|g|1

CIBHHE ddddddddididididididi
B9 1011 13[1a 1413121110 9 8 7 6 54 3 2 1 0

O significado de cada alarme pode ser obtido dalista de alarmes, Segdo 8.3.2!

Segmento aceso ou “1” .... ocorrénciade alarme

Segmento apagado ou “0” .... ndo ocorrénciade alarme

Segmento 0 no painel de operacdo bésico ou bit 0 no painel de operagéo e controle do conversor correspondem ao
aarme WO00.

AlarmesW16 a W30 (=K 332)

Indicagéo de PO50:

no pa| nel de Operagéo basico no pa| nel Ae nnararin o rantrala dn convarenr

e AT B __ A9 |0 zefz2__ 2 P050 Warnlngz
I 1

SIHHHF Naaaaaaaaaaaaaat
L M| ¥ 7 @ eI 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17 16

O significado de cada alarme pode ser obtido dalista de alarmes, Segdo 8.3.2!

Segmento aceso ou “1” .... ocorrénciade alarme

Segmento apagado ou “0” .... ndo ocorrénciade alarme

Segmento 16 no painel de operacdo basico ou bit 16 no painel de operacdo e controle do conversor
correspondem ao alarme W 16.

Quando se usa o painel de operacgdo e controle do conversor, no modo “display operando”, parémetros
P049 e PO50, o alarme atual pode ser indicado acionando-se a tecla “R”. Neste caso, a mudanca € feita
automaticamente para aindicacéo de dois valores (todos 0s alarmes possiveis num relance).

Display do painel deoper W 14 13 121110 9 8 7 6 54 3 2 1 0 3*R’:
wWiddddddddddididdidi
wWiddddddddddididddide)

30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17 16 )

O modo “display operando” é selecionado novamente acionando-se atecla“ R”
O modo “parametrizagdo” é selecionado acionando-seatecla“ P”.
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832 Listadealarmes
W01  Sobretemperaturano motor
M odo de operagdo
O aarme éiniciado, se o valor do 12t calculado atingir um valor que corresponde a temperatura fina
em 100% da corrente de armaduranominal do motor.
W02  Comprimento daescova
M odo de operagio
Para o pardmetro P145 = xxx1 (leitura bindria do comprimento da escova):
O darme atua para um sinal log “0” na régua de bornes XM, terminal 211 (quando o sensor do

comprimento da escova atua ou se rompe 0 cabo do sensor).

Para o parametro P145 = xxx3 (leitura anal 6gica do comprimento da escova):
O alarme atua quando o comprimento da escovafor < 14mm.

W03  Condigédo do mancal
M odo de oper acdo
Para o pardmetro P145 = xx1x:
O alarme atuaparaum sinal log “1” narégua de bornes XM, terminal 212 (quando atua o sensor de
condi¢do do mancal).
W04  Ventilador do motor
M odo de oper acdo
Para o pardmetro P145 = x1xx:
O alarme atuaparaum sinal log “0” narégua de bornes XM, terminal 213 (quando atua o sensor de
monitoragdo de fluxo de ar ou se rompe o cabo do sensor).
W05  Temperaturado motor, binaria
M odo de oper acdo
Para o pardmetro P145 = 1xxx:
O darme atua paraum sina log “0” narégua de bornes XM, terminal 214 (quando atuar o contato
térmico de monitoragdo datemperatura do motor ou se romper o cabo do sensor).
W06  Temperaturado motor, analdgica
M odo de oper acdo
Parao pardmetro P146 =1 ou 2:
O aarme atua quando a temperatura do motor atinge ou ultrapassa o valor gjustado no parémetro

P147.

Para o parémetro P146 =3, 5, 7ou 9:
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O aarme atua quando a temperatura do motor atinge ou ultrapassa o valor de resposta do PTC
selecionado.

OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigo: A



w07

wo08

W09

w10

W12

Curto-circuito nas saidashbinarias

Modo de operacdo

Monitoragdo de hardware quanto a se uma das saidas binérias selecionadas esta curto circuito. (veja
também F028, Segén 8.2.2.2)

Moator travado

M odo do operacdo

A monitoragdo reage se as seguintes condi¢des forem cumpridas por um tempo maior que o g ustado ho
parametro P355:

- Alcangado o limite de conjugado positivo ou negativo, ou de corrente de armadura

- A corrente de armadura € maior que 1% da corrente nominal de armadura do conversor

- Ovalor real de velocidade é menor que 4% da méaxima vel ocidade.

Circuito dearmadura aberto

Modo de operacdo

A monitoracgéo reage quando o angulo de disparo da tensio de armadura estiver no limite de estabilidade
do retificador ag por mais de 500ms, e a corrente de armadura for menor que 1% da corrente nominal CC
de armadura do conversor.

Valor devado do 12 do bloco de poténcia.

Modo de operacdo

O adarmeiniciasefor atingido o valor de |2t permissivel do bloco de poténcia.

Simultaneamente, o limite de corrente é limitado em PO77 x 100% da corrente nominal CC do conversor.
Este limite é cancelado apenas se o valor de referéncia cai abaixo de 100% da corrente nominal CC do
conversor. Vejatambém afalha FO39 e o parametro PO75.

Reducéo automatica da cor rente de campo, sea FEM em oper agdo for elevada

Modo de operacdo

O alarme esta ativo apenas para o parametro PO82 = 1xx e é ativado, se forem vélidas as condic¢des abaixo
para o angulo de disparo a (daarmadura) antes dalimitacdo (K101):

a > (aw (limite de estabilidade doinversor segundo P151) - 5 graus), ou para baixa corrente (descontinua)
a > (165 graus - 5 graus)

O campo é reduzido simultaneamente com W12. Isto ocorre através do controle do angulo de disparo da
tensdo de armadura para (aw (ou 165 graus) - 5 graus) usando um regulador P, cuja saida é reduzida para a
referéncia do regulador da FEM . Assim, a “entrada de referéncia da corrente de campo via controle interno

daFEM” deve ser parametrizada (P082 = x1x).

Se for necessaria uma mudanca na direcdo do conjugado, ambas as dire¢Bes sdo inibidas até que o angulo
de disparo calculado (K101) seja< 165 graus, para a corrente de armadura necessaria para a nova direcdo de

conjugado, isto &, até que o campo, e deste modo a FEM, tenha sido devidamente reduzido.
Vejatambém o parametro P082, Secéo 9.2.
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W16

w17

w21

W22

W23

w24

W25

W26

W28

W29

W30
8/52

Falha na entrada analégica dereferéncia principal (terminais4 e5) do SW 2.00
M odo de oper acéo

O alarme é ativado, se P703 = 1x (entrada 4 a 20mA) , e se a corrente de entrada for menor que 3mA
(vgjatambém F046).

Falha na entrada anal 6gica selecionada 1 (terminais6e 7) do SW 2.00
M odo de oper acéo

O darme é ativado, se P713 = 1x (entrada 4 a 20mA), e se a corrente de entrada for menor que 3mA
(vgjatambém F047).

Sinal de alarme na entrada binéria parametrizavel 1

(quando usada a funcdo de entrada binaria, BEF54)

Sinal de alarme na entrada binéria parametrizavel 2

(quando usada a funcdo de entrada binaria, BEF54)

Sinal de alarme na entrada binéria parametrizavel 3

(quando usada a funcdo de entrada binaria, BEF54)

Sinal de alarme na entrada binéria parametrizavel 4

(quando usada a funcdo de entrada binaria, BEF54)

Sinal de alarme na entrada binéria parametrizavel 5

(quando usada a funcdo de entrada binaria, BEF54)

Sinal de alarme na entrada binéria parametrizavel 6

(quando usada a funcdo de entrada binaria, BEF54)

Falha na conexdo entre a placa do conver sor e a placa adicional do SW1.10
M odo de oper acéo

O alarme é ativado, se houver falha na transferéncia de dados do processo entre a placa do
conversor e aplacaadicional (vejatambém P911, P926, P929)

Alarme na placa tecnoldgica doSW1.10

Alarmenaplacadeinterface doSW1.10
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9. Listadeparametros

A listade par@metros cobre todos os parametros do conversor basico.

Os pardmetros adicionais, 0s quais sao necessarios para placas opcionais, estdo documentados nos
respectivos manuais de instrugdes.

9.1 Par ametros

Os parémetros podem ser acessados através do pardmetro P052

PO52= | P0O52= | PO52= | Fungéo
1 2 3

Par ametrosindicadores

PO0O PO0O POO0 | Estados de operagdo

POO1 POO1 POO1 | Terminais4e5 (valor dereferénciaprincipal)

PO0O2 PO02 PO02 | Terminais XT101 a XT104 (vaor real principal)

POO3 PO03 PO03 | Terminais6 e 7 (selecdo de entrada anal 6gica 1)

POO4 PO04 | Terminal 8 ( selecdo de entrada anal 6gica 2)

P0O05 PO05 | Terminal 10 (selecdo de entrada anal 6gica 3)

PO06 P0O06 PO06 | Terminal 14 (selecdo de saida anal6gica 1)

POO7 P0O07 | Terminal 16 (selecdo de saida anal gica 2)

PO08 PO08 | Terminal 18 (selecdo de saida anal 6gica 3)

PO09 PO09 | Terminal 20 (selecdo de saida anal 6gica 4)

PO10.ii PO10.ii PO10.ii | Estados das entradas binarias (terminais e palavras de controle)
PO11.ii PO11ii | POllii | Estadosdas saidas binarias (terminais e palavras de estados)

PO12 PO12 | Temperaturamedidanosterminais 22 e 23

PO13 PO13 | Temperaturado motor (paraopgao com placa“interface paramotor™)
PO14 PO14 | Comprimento da escova (para opgéo com placa “interface paramotor”)
PO15 PO15 PO15 | Tensdo de alimentagéo (armadura)

PO16 PO16 PO16 | Tensdo de alimentagdo (campo)

PO17 PO17 PO17 | Freglénciadaalimentagcdo

PO18 P018 | Angulo de disparo (armadura)

PO19 PO19 PO19 | Valor real dacorrente (armadura)

P0O20 P0O20 P020 | Valor dereferénciada corrente (armadura)

PO21 P021 | Valor dereferéncia do conjugado apds alimitagdo do conjugado
PO22 P022 | Valor dereferéncia do conjugado antes dalimitac&o do conjugado
PO23 P0O23 P023 | Regulador de velocidade, diferencaentre o valor de referénciae o real
P0O24 P0O24 PO24 | Valor real de velocidade apartir do gerador de pulsos

P0O25 P0O25 PO25 | Valor real do regulador de velocidade

P0O26 P0O26 P026 | Valor dereferénciado regulador de velocidade

PO27 PO27 P0O27 | Saidado gerador de rampa
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PO52= | P0O52= | PO52= [ Funcéo
1 2 3
PO28 P028 | Entradado gerador de rampa apds alimitagéo
P0O29 P029 | Entradado gerador de rampa antes da limitacéo
PO30 PO30 | Saidado regulador tecnoldgico doSW 1.10
PO32 P0O32 | Valor real do regulador tecnol dgico doSW 1.10
PO33 PO33 | Valor dereferéncia do regulador tecnol 6gico doSW 1.10
P0O34 P034 | Angulo de disparo (campo)
PO35 PO35 PO35 | Valor rea dacorrente de campo
PO36 PO36 P0O36 | Valor dereferénciadacorrente de campo
PO37 PO37 | Vaor red daFEM
PO38 PO38 P0O38 | Valor real datensdo de armadura
PO39 P0O39 | Vaor dereferénciada FEM
P040 P040 PO40 | Limites
PO41 | Conector selecionado no pardmetro P861.01
PO42 | Conector selecionado no pardmetro P861.02
PO43 | Selecdo parédmetro 1
PO44 | Vaor do parémetro 1 (P043)
PO45 | Selecdo parémetro 2
PO46 | Vaor do parémetro 2 (P045)
PO47ii | PO47.ii | PO47ii | Memdriadefahas
PO48 PO48 PO48 | Horas de operacéo
PO49 PO49 PO49 | AlarmesWO00 aW14
PO50 PO50 POS0 | AlarmesW16 aW30
Autorizacdo de acesso e saida de par ametros
PO51 PO51 PO51 | Par@metro chave
P052 P052 P052 | Selecdo de par@metros a serem visualizados
PO53 PO53 P0O53 | Palavrade controle paraamemdria permanente
POx4 POx4 P054 | Selec&o do conjunto de pardmetros a serem mostrados
PO55 PO55 P0O55 | Copiar parémetros do SW 2.00
PO56 PO56 P056 | Visualizac&o do conjunto de pardmetros ativados do SW 2.00
Definicao do conver sor
PO60 PO60 PO60 | Versdo SW
PO64 PO64 PO64 | Painel de operagéo e controle: 1° linha de indicagdo
PO65 PO65 PO65 | Painel de operagéo e controle: 2° linha de indicagéo
PO66 PO66 PO66 | Selecdo dafuncdo datecla®l” no painel de operagéo e controle do conversor
do SW2.00
PO67 PO67 PO67 | Selegcdo dafuncgéo datecla®“O” no painel de operagéo e controle do conversor
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Po52=1 | Po52=2 | P052 =3 | Funcdo

Definicdo da parte de poténcia do conver sor

PO70 PO70 PO70 | Tipo de placas de pulsos (A1601, A1603, A1608)
PO71 PO71 PO71 | Tensdo de alimentacdo nominal da parte de poténciadaarmadura
PO72 PO72 PO72 | Corrente continuanominal (armadura)
PO73 PO73 PO73 | Corrente continua nominal (campo)
PO74 PO74 PO74 | Palavrade controle para a parte de poténcia
PO75 PO75 PO75 | Palavrade controle paraamonitoracdo de I’t da parte de poténcia
PO76 PO76 PO76 | Selecdo Europa/US da parte de poténcia
PO77 PO77 PO77 | Fator de reducao térmica do SW2.00
PO78 PO78 PO78 | Tensdo de alimentacdo nominal do campo do SW2.00
Ajustesde controle e regulacdo do conver sor
P0O80 PO80 | Palavrade controle paracomando do freio do SW2.00
P0O82 P0O82 PO82 | Modo de campo
PO83 PO83 PO83 | Selecéo do valor real de velocidade
PO84 PO84 PO84 | Selecdo de regulador de velocidade / regulador de corrente e regulador de
conjugado
P0O85 | Retardo apds retirar comando jog
P0O86 P086 | Tempo de falhade tensdo para rearme automético
PO87 PO87 | Tempo paraaberturado freio
P0O88 PO88 | Tempo parafechamento do freio
P0O89 | Espera paratensdo naparte de poténcia (tempo maximo)
PO90 | Tempo de estabilizagio datensdo de alimentagéo
P091 P0O91 | Limitevalor dereferéncia do SW2.00
P092 | Retardo paradiminuic&o e reversio de campo do SW2.00
P093 P093 | Retardo parafechar ocontator delinha do SW 2.00
P04 P094 | Desligamento retardado para auxiliares do SW 2.00
Valoresdereferénciafixosajustaveis
PO9%6 P09%6 | Vaor fixo dereferéncial do SW2.00
PO97 P097 | Vaor fixo dereferéncia 2 do SW2.00
P08 P098 | Vaor fixo dereferéncia3 do SW2.00
P09 P0O99 | Vdor digitd fixo
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PO52= | P0O52= | PO52= [ Funcéo
1 2 3
Definigcéo do motor
P100 P100 P100 | Corrente de armaduranomina do motor (de acordo com os dados de placa)
P101 P101 P101 | Tensdo de armaduranomina do motor (de acordo com os dados de placa)
P102 P102 P102 | Corrente nominal de campo (de acordo com os dados de placa)
P103 P103 P103 | Corrente minimade campo
P104 P104 P104 | Velocidaden; do SW2.00
P105 P105 P105 | Corrente de armadural, do SW2.00
P106 P106 P106 | Velocidaden, do SW2.00
P107 P107 P107 | Corrente de armadural, do SW2.00
P108 P108 P108 | Velocidade méximade operacdo (ns) do SW2.00
P109 P109 P109 | Palavrade controle paraalimitacdo de corrente em funcdo davelocidade
do SW2.00
P110 P110 | Resisténciado circuito de armadura
P111 P111 | Induténciado circuito de armadura
P112 P112 | Resisténciado circuito de campo
P114 P114 P114 | Constante de tempo térmica (motor)
P115 P115 P115 | Velocidade maxima para operagcdo sem taco
(FEM=Vaor real develocidade)
P117 | Palavrade controle para caracteristica de campo
P118 | FEM nominal
P119 | Velocidade nominal (% davelocidade méxima)
P120 | Corrente de campo a 0% do fluxo de motor(caracteristica de campo, ponto n°0)
P121 | Corrente de campo a 5% do fluxo do motor(caracteristica de campo, ponto n°1)
a
P139 | Corrente de campo a 95% do fluxo do motor(caracteristica de campo, ponto

n°19)

Definicao do gerador de pulsos

P140
P141
P142
P143
P144

P140
P141
P142
P143
P144

P140
P141
P142
P143
P144

Tipo do gerador de pulsos

NUmero de pulsos

Palavra de controle para o gerador de pulsos

V el ocidade méxima para operacdo do gerador de pul sos (grosso)

Palavra de controle para 0 sensor de posigéao do SW1.10
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Po52=1 | Po52=2 | P052 =3 | Funcdo

Definicdo para a placa opcional “Interface para motor”

P145 P145 | Par@metros de controle paraa opgao “interface para motor”
P146 P146 | Selecdo do sensor de temperatura para aopgao “interface para motor”
(conectado aos terminais XM-204 e XM-205)

P147 P147 | Alarme por temperatura

P148 P148 | Desligamento por temperatura

Otimizacéo de reguladores
Ajustes para o regulador da corrente de armadura

P150 | Limitedepg (armadura)

p151 | Limitedepy (armadura)

p1s2 | Tempo defiltro dorastreamento dafreqiiéncia de linha (armadura)

p153 | Palavrade controle, pré controle de armadura

p154 | Palavrade controle, regulador de corrente de armadura

P155 P155 p155 | Regulador de corrente de armadura, ganho P

P156 P156 P156 | Regulador de corrente de armadura, tempo de agéo integral (1)

p157 | Palavrade controle,gerador de rampa para o valor de referéncia de corrente
do SW2.00
p158 | Tempo do gerador de rampa para o valor de referéncia de corrente (desgaste
reduzido nos mecani smos)

p159 | Limiar de comutagdo para o estagio de auto-reversdo (armadura)

p160 | Intervalo adicional livre de conjugado do SW2.00

Ajustes para a limitacéo do conjugado e corrente

P170 P170 | Selecéo de controle de conjugado / corrente

P171 P171 P171 | Limite de corrente no sentido | do conjugado

P172 P172 P172 | Limite de corrente no sentido |1 do conjugado

P180 P180 P180 | Conjugado positivo limite 1

P181 P181 P181 | Conjugado negativo limite 1

P182 P182 | Conjugado positivo limite 2

P183 P183 | Conjugado negativo limite 2

P184 P184 | Mudancade velocidade para os limites do conjugado
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Po52=1 | P52 =2 | P052=3 | Funcdo
Ajustes para o condicionamento do valor real para o regulador de velocidade
P200 P200 P200 | Tempo defiltro parao valor real do regulador de velocidade
P201 P201 | Freqliiénciade ressonanciada primeirabandado filtro do SW1.10
P202 P202 | Fator de qualidade (Q) da primeira bandado filtro do SW1.10
P203 P203 | Frequénciade ressonancia da segunda bandado filtro do SW1.10
P204 P204 | Fator de qualidade (Q) da segunda banda do filtro do SW1.10
P205 P205 | Tempo de agdo derivativo parao componente D do regulador de velocidade -
canal devalor real do SW1.10
Ajustes para o regulador de velocidade
P220 | Regulador de velocidade, valor 1 de gjuste do integrador
P222 | Limite de comutacéo, regulador Pl / P
pP223 P223 | Palavrade controle do pré controle do SW1.10
pP224 P224 | Palavra de controle do regulador de velocidade
P225 P225 P225 | GanhoP
P226 P226 P226 | Tempo de agdo integral (1)
pP227 pP227 P227 | Queda para adaptacéo
pP228 pP228 P228 | Tempo defiltro do valor de referéncia
P229 P229 P229 | Operagdo no modo escravo do SW2.00
Ajustes para o regulador de corrente de campo
P250 | Limite ug (campo)
p251 | Limite uy (campo)
p2s2 | Filtro do rastreamento de freqiiéncia de linha (campo)
p253 | Palavrade controle, pré controle de campo
p254 | Palavrade controle, regulador de corrente de campo
P255 | P255 pps5 | Ganho P
P256 P256 p256 | Tempo de agdo integral (1)
P257 P257 p257 | Campo estacionario
P258 p2sg | Retardo parareducdo automética de corrente de campo
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Po52=1 | Po52=2 | P052 =3 | Funcdo

Ajustes para o regulador da FEM

P273 | Palavrade controle do pré controle do regulador FEM
P274 | Palavrade controle do regulador FEM

P275 P275 P275 | Ganho P

P276 P276 P276 | Tempo de agdo integral (1)

P277 | Queda para adaptacéo

Ajustes para o gerador derampa

P300 | Limite positivo paraa saidado gerador de rampa
P301 | Limite negativo paraasaida do gerador de rampa

P302 P302 | Palavrade controle, gerador de rampa

Gerador de funcéo de rampa, conjunto 1 de parametros

P303 P303 P303 | Rampade subida, tempo 1
P304 P304 P304 | Rampade descida, tempo 1
P305 P305 P305 | Arredondamentoinicial 1
P306 P306 P306 | Arredondamento final 1

Gerador de funcéo de rampa, conjunto 2 de par ametros

P307 P307 | Rampade subida, tempo 2
P308 P308 | Rampade descida, tempo 2
P309 P309 | Arredondamento inicial 2
P310 P310 | Arredondamento final 2

Gerador de funcéo de rampa, conjunto 3 de par ametros

P311 | Rampade subida, tempo 3
P312 | Rampade descida, tempo 3
P313 | Arredondamentoinicial 3
P314 | Arredondamento final 3
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Po52=1 | P52 =2 | P052=3 | Funcdo

Limitacdo de velocidade

P317
P318

P317
P318
P319
P320

P315
P316
P317
P318
P319
P320

Limite positivo para a entrada do gerador de rampa

Limite negativo para aentrada do gerador de rampa

Limite de velocidade, “velocidade maxima® (referéncia)

Limite de velocidade, “velocidade minima’ (referéncia)
Reducdo do valor de referéncia de vel ocidade, sentido positivo

Reducdo do valor de referéncia de vel ocidade, sentido negativo

Ajustes para monitoracao e valores limites
Ajustes para monitoragao

P351 P351 | Limitedesubtenséo
P352 P352 | Limite de sobretenséo
P353 | Limite de resposta para monitoracdo de falta de fases
P34 P34 P354 | Limite paraprotecéo de sobrevel ocidade
P355 P355 P355 | Tempo de protecdo para motor travado
P357 P357 | Limite paramonitoragdo de interrupgdo de taco
P362 P362 | Limite paramonitoragdo do regulador de velocidade
P363 P363 | Tempo parao desvio do controle dindmico do regulador de velocidade
P364 | Limite paramonitoracdo do regulador de corrente de armadura
P365 | Tempo para o desvio do controle dinamico do regulador de corrente de armadura
Limite para monitoracdo do regulador de FEM
P366 | Tempo para o desvio do controle dindmico do regulador de FEM
P367 | Limite paramonitoragdo do regulador de corrente de campo
P368 | Tempo parao desvio do controle dindmico do regulador de corrente de campo
P369
Ajustes paravaloreslimites
P370 P370 P370 | Limite de velocidade Ny,
P371 P371 P371 | Histerese parao sinal n<n,
P373 P373 P373 | Limite de velocidade ny; (Npase)
P374 P374 P374 | Histerese para o sinal N<n,;(N<Npzse)
P376 P376 | Limitedevelocidade n,,
P377 P377 | Histerese paraosinal n<n,,
P379 P379 | Limitedevelocidade n,s
P380 P380 | Histerese paraosinal n< n,,
P382 | Limitedevelocidade n,,
P383 | Histerese parao sina n<n,,
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P385 | Limitedevelocidaden,s
P386 | Histerese paraosinal n< n,s

P391 P391 P391 | Limite dacorrente de armadural,

P392 P392 P392 | Histerese paraosinal 15> I,
P394 | Limite da corrente de campo | campo min
P395 | Histerese para o sinal lcampo< lcampo min
P396 | Histerese parao sentido do sinal de rotacdo (anti-horério) do SW2.00

Ajustes para as funcdes tecnol 6gicas basicas do conver sor
Ajustes para afuncéo “valor dereferéncia digital (ex: jog)”

P4A01
P402

PA01

P402

P403

P404

P405

P406

P409

P410

PA11

P412

P413

P414

P415

PA16

PA17

P418

P419

PA01

P402

P403

P404

P405

P406

P409

P410

PA11

P412

P413

P414

P415

PA16

PA17

P418

P419

Valor dereferénciadigital 1
Valor dereferénciadigital 2
Valor dereferénciadigital 3
Valor dereferénciadigital 4
Valor dereferénciadigital 5
Valor dereferénciadigital 6
Valor dereferénciapara“jog” apartir da palavrade controle do SW1.10
Valor dereferénciapara“jog e bypass do gerador de rampa” apartir dapalavrade
controle do SW1.10
Valor dereferénciapara“marchalenta’ apartir dapalavrade controle
do SW1.10
Valor dereferénciapara“marchalentae bypass do gerador de rampa” apartir da
palavrade controle do SW1.10
Valor dereferénciapara“valor dereferénciafixo” a partir dapalavrade controle
do SW1.10
Valor dereferéncia para“valor de referénciafixo e bypass do gerador de rampa’ a
partir da palavra de controle do SW1.10
Valor de referénciapara“valor de referénciaadicional antes do regulador
tecnol6gico” apartir da palavrade controle do SW1.10
Valor de referénciapara“valor dereferéncia adicional antes do gerador de rampa”
apartir dapalavrade controle do SW1.10
Valor de referénciapara“valor de referéncia adicional antes do regulador de
velocidade” a partir da palavrade controle do SW1.10
Valor dereferéncia para“valor dereferénciaadicional antesdalimitacdo do
conjugado” apartir da palavra de controle do SW1.10
Valor de referénciapara“valor de referéncia adicional antes do regulador de

corrente” apartir dapalavrade controle do SW1.10
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Ajustes para a funcéo “regulador tecnolgico”
P420 P420 | Tempo defiltro parao valor real do regulador tecnolgico do SW1.10
P421 P421 | Tempo de agdo derivativa (D) parao valor real do regulador tecnolégico
do SW1.10
PA22 P422 | Tempo defiltro parao valor de referéncia do regulador tecnol 6gico
do SW2.00
P424 P424 | Palavrade controle do SW1.10
P425 P425 | Ganho P do SW1.10
P426 P426 | Tempo de agdo integral (1) do SW1.10
P427 P427 | Queda do SW1.10
P428 P428 | Fator de avaliag&o para saida do regulador tecnol 6gico do SW1.10
P430 P430 | Limite positivo para asaida do regulador tecnol 6gico do SW2.00
P431 P431 | Limite negativo paraa saidado regulador tecnol 6gico do SW2.00
PA32 P432 | Limite positivo paraaqueda do regulador tecnol 6gico do SW2.00
PA33 P433 | Limite negativo paraaqueda do regulador tecnol 6gico do SW2.00
P450 | Velocidade maxima na saidado redutor (grosso) do SW2.00
P451 | Velocidade méximana saida do redutor (fino) do SW2.00
P452 P452 P452 | Velocidade méxima para a operacéo do gerador de pulsos (fino) do SW2.00
Ajustes para a funcéo “ potenciémetr o motorizado”
P460 P460 | Selecdo do modo de operagéo do potencidmetro motorizado do SW1.10
PA61 P461 | Selecdo do valor de referéncia do potenciémetro motorizado do SW1.10
P462 P462 | Tempo de rampa de subida do potencidmetro motorizado do SW1.10
P463 P463 | Tempo de rampa de descida do potencidémetro motorizado do SW1.10
P64 P464 | Fator de avaliagdo do potenciémetro motorizado do SW1.10
P465 P465 | Fator de ampliagdo do potencidémetro motorizado do SW1.10
PA66 P466 | Selecdo do valor de gjuste do potenciémetro motorizado do SW1.10
Ajustes para a funcao “ controle de tracéo e propor ¢ao”
P470 P470 | Selegdo do modo paracontrole de tragéo / proporgéo do SW1.10
PA71 PA71 | Selegéo do fator de tragdo / proporgéo do SW1.10
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Ajustes para as funcdes “ oscilacéo” e “forcar” - Wobulagdo

P480 P480 P480 | Oscilagdo valor dereferéncia l do SW2.00
P481 P481 P481 | Oscilag&o tempo 1 do SW2.00
P482 P482 P482 | Oscilagdo valor de referéncia 2 do SW2.00
P483 P483 P483 | Oscilag&o tempo 2 do SW2.00
Ajustes para a fungdo “acionamento mestre/ escravo”
P00 P500 | Selecdo dafonte de referéncia para o acionamento escravo
Ajustes para a funcao “ compensacéo de atrito”
P520 P520 | Atrito 0% davelocidade do SW1.10
Ps21 P521 | Atrito &10% da velocidade do SW1.10
a a
P529 P529 | Atrito 490% da velocidade do SW1.10
PS30 P530 | Atrito &100% ou maior davelocidade do SW1.10
Ajustes para a fungéo “ compensacao do conjugado deinércia’”’
P340 P>40 | Tempo de aceleracéo do SW1.10
P41 P>41 | Aceleracdo ganho P do SW1.10
P43 P>43 | Limite de aceleragdo em fungdo da diferenca entre o valor de referénciae o rea do
SW1.10
P44 P>44 | Selecdo de aceleracdo livremente conectavel do SW1.10
P45 P>45 | Selecdo de aceleracéo do SW1.10
P46 P546 | Tempo defiltro paraacompensagédo do conjugado de inércia do SW2.00
Ajustes para a funcéo “ adaptacdo do regulador de velocidade’
P550 PS50 | Ganho P (adaptag&o)
P51 P551 | Tempo de agéo integral (1) (adaptagéo)
P552 P552 | Queda (adaptagéo)
P553 PS53 | Quantidade de influéncia para adaptacdo do ganho P
P554 PS54 | Quantidade de influéncia para adaptacéo do tempo de agdo integral (1)
P555 PS55 | Quantidade de influéncia para adaptacéo da queda
P556 P556 | Limite 1 para adaptagé@o do ganho P
P557 PS57 | Limite 1 para adaptacdo do tempo de agdo integral (1)
P558 P558 | Limite 1 para adaptagé@o da queda
P559 P559 | Limite 2 para adaptagé@o do ganho P
P560 P560 | Limite 2 para adaptacdo do tempo de agdo integral (1)
P561 P561 | Limite 2 para adaptag@o da queda
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Estruturacao do controle
Ajustes para estruturacéo do conjugado

PG00
P6OL.ii

P602
P03
PEO4.ii
P605.ii
P606.ii
P6O7.ii

Selecdo da entrada da unidade de disparo (armadura)

Selecdo do valor de referéncia do regulador de corrente de armadura
(‘antesdo limite de corrente)

Selecdo do valor real do regulador de corrente de armadura

Selecdo do limite varidvel de corrente no sentido de conjugado |
Selecdo do limite variavel de corrente no sentido de conjugado |1
Selecdo do limite variavel de conjugado positivo

Selecdo do limite variavel de conjugado negativo

Seleco do valor de referéncia de conjugado

Ajustes para estruturacdo do regulador de velocidade

P608ii | P608.ii
P609

Selecdo do valor de referéncia do regulador de velocidade
Selecdo do valor real do regulador de velocidade

Ajustes para estruturacéo do controle do campo e FEM

P610
P61L.ii
P612
P613.ii
P614.ii
P615.ii
P616

Selec&o de entrada da unidade de disparo (campo)

Seleco da entrada do valor de referéncia do regulador de corrente de campo
Seleco de entradado valor real do regulador de corrente de campo

Selecdo do limite varidvel superior do valor de referéncia da corrente de campo
Selecdo do limite variavel inferior do valor de referéncia da corrente de campo
Selecdo do valor de referéncia do regulador FEM

Selecdo do valor real do regulador FEM

Ajustes para estruturacdo do gerador derampa

P620.ii
P62L.ii
P622.ii

P623.ii
P624.ii
P625.ii
P626.ii
P627.ii
P628.ii

P629

Selecdo do limite variavel positivo para a saida do gerador de rampa

Selecdo do limite variavel negativo para a saidado gerador de rampa

Selecdo dalimitagdo de entrada do valor de referéncia do regulador de velocidade

Selecéo da entrada do gerador de rampa

Selecéo do sinal de reducéo para os tempos do gerador de rampa
Selecdo do limite variavel positivo paraaentrada do gerador de rampa
Selecéo do limite variavel negativo para a entrada do gerador de rampa
Selecéo da entrada do valor de referéncia apos estar habilitado
Selecdo daentradado valor de referéncia antes de estar habilitado

Selecdo do valor de gjuste do gerador de rampa do SW2.00
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Ajustes para estruturacao do regulador tecnolégico

P630.i | P630ii | Selecdo do valor de referéncia do regulador tecnol 6gico do SW1.10

P63L.ii P63Lii | Selecdo do valor real do regulador tecnol 6gico do SW1.10
P632 P632 | Selecdo do limite varidvel positivo para a saida do regulador tecnol 6gico

do SW2.00

P633 P633 | Selecdo do fator de avaliagdo varidvel paraa saida do regulador tecnol 6gico

do SW1.10

P634 P634 | Selecdo do limite varidvel negativo paraa saida do regulador tecnol 4gico

do SW2.00
Ajustes para estruturacdo da conexao de aceleracéo
Pe35.ii | P635.i | Selecdo do valor adicional de conexdo de aceleracéo do SW1.10
Ajustes para estruturacao do controle de malha aberta
P640 P640 | Selegdo dafonte de dados para apalavrade controle STW
do SW1.10

P41 P641 | Selecdo das fungdes dos bits da palavrade controle STWF livremente definivel
do SW1.10
P642ii | P642ii | Selecdo das funcdes dos bits da palavrade controle STWF livremente definivel

do SW1.10
Ajustes para blocos de fungdes livremente definiveis

Pe50.i | Selecdo da entrada para somador 1 do SW2.00
Pe51ii | Selecdo entrada A para multiplicador / divisor 1 do SW2.00
P52 | Selecdo entrada B para multiplicador / divisor 1 do SW2.00
Pe53.ii | Selegdo entrada A para o divisor do SW2.00
PE54 | Selecdo entrada B para o divisor do SW2.00
P55 | Selecdo da entrada parainversor 1 do SW2.00
Pe56.ii | Selecdo entrada A paraa chave de comutagéo 1 do SW2.00
P57 | Selecdo entrada B para achave de comutagdo 1 do SW2.00
P6E58 | Selecdo daentrada para o gerador de valor absoluto 1 do SW2.00
PE59 | Selecdo devalor limite 1 paraentrada A do SW2.00
PE60 | Selecdo devalor limite 1 paraentrada B do SW2.00
Pe6lii | Selecdo da entrada para somador 2 do SW2.00
Pe62.ii | Selecdo entrada A para multiplicador / divisor 2 do SW2.00
P663 | Selecdo entrada B para multiplicador / divisor 2 do SW2.00
P664 | Selecdo da entrada para a caracteristica do SW2.00
P665 | Selecdo da entrada parainversor 2 do SW2.00
Pe66.ii | Selecdo entrada A paraa chave de comutagéo 2 do SW2.00
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P67 | Selecdo entrada B paraachave de comutagéo 2 do SW2.00
PE68 | Selecdo de entrada para o limitador do SW2.00
PE69 | Selecdo daentrada para o gerador de valor absoluto 2 do SW2.00
P670 | Selecdo devalor limite 2 paraentrada A do SW2.00
P671 | Selecdo devalor limite 2 paraentrada B do SW2.00
P672ii | Selecdo de entrada para somador 3 do SW2.00
P673ii | Selecdo entrada A paramultiplicador / divisor 3 do SW2.00
P674 | Selecdo entrada B para multiplicador / divisor 3 do SW2.00
P675 | Selecdo de entrada parainversor 3 do SW2.00
P676.ii | Selecdo entrada A para chave de comutagdo 3 do SW2.00
P677 | Selecdo entrada B parachave de comutacéo 3 do SW2.00
P679 | Limite parazonamorta do SW2.00
P680 | Fator da multiplicagdo paramultiplicador / divisor 1 do SW2.00
P6E81 | Fator damultiplicagdo para multiplicador / divisor 2 do SW2.00
P682 | Fator damultiplicagdo paramultiplicador / divisor 3 do SW2.00
P683 | Didmetro minimo do SW2.00
P684 | Palavra de controle paradivisor do SW2.00
PE86 | Limite superior do limitador do SW2.00
P687 | Limiteinferior do limitador do SW2.00
P6E88 | Palavra de controle para gerador de valor absoluto 1 do SW2.00
P689 | Tempo defiltro parafiltro 1 do SW2.00
PE90 | Palavrade controle para gerador de valor absoluto 2 do SW2.00
PE91 | Tempo defiltro parafiltro 2 do SW2.00
P692 | Palavrade controle paramonitor de valor limite 1 do SW2.00
PE93 | Histerese paramonitor devalor limite 1 do SW2.00
P694 | Palavrade controle paramonitor de valor limite 2 do SW2.00
PE95 | Histerese paramonitor de valor limite 2 do SW2.00
P696 | Normalizagdo, valor de referénciade velocidade do SW2.00
P697 | Normalizagdo, diametro do SW2.00
P698.i | Pontos caracteristicos, valores X do SW2.00
P699.ii | Pontos caracteristicos, valores'Y do SW2.00
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Definicao de inter face de hardwar e do conver sor basico
Entradas anal6gicas

P700 | Resolugdo do valor de referénciaprincipal (terminais4 e5) do SW2.00
P701 P701 P701 | Normalizacso, valor dereferénciaprincipal (terminais4 e5)

P702 P702 P702 | Off-set paraovalor dereferénciaprincipa (terminais4 e 5)

P703 P703 P703 | Palavrade controle para o valor de referéncia principal (terminais4 e 5)
P704 P704 P704 | Tempo defiltro parao valor dereferénciaprincipa (terminais4 e 5)

P706 P706 P706 | Normalizacdo parao valor real principal (terminais XT101 a X T104)

P707 P707 P707 | Off-set parao valor real principal (terminais XT101 a XT104)

P708 P708 P708 | Palavrade controle parao valor rea principal (terminais XT101 a XT104)
P709 P709 P709 | Tempo defiltro parao valor real principal (terminais XT101 a XT104)
P710 | Resolucdo, entrada analégical (terminais6e7) do SW2.00
P711 P711 P711 | Normalizag8o paraaentradaanadgical (terminais6 e 7)

P712 P712 P712 | Off-set paraaentradaanalégical (terminais6e7)

P713 P713 P713 | Palavrade controle paraentradaanalégica l (terminais 6 e 7)

P714 P714 P714 | Tempo defiltro paraaentradaanalégical (terminais6 e 7)

P716 P716 | Normalizag8o paraaentradaanal6gica?2 (terminal 8)

P717 P717 | Off-set paraaentradaanaldgica 2 (terminal 8)

P718 P718 | Palavrade controle paraentrada analégica 2 (terminal 8)

P719 P719 | Tempo defiltro paraaentradaanaldgica 2 (terminal 8)

P721 P721 | Normalizag8o paraaentrada analégica 3 (terminal 10)

P722 P722 | Off-set paraaentrada anal6gica 3 (terminal 10)

P723 P723 | Palavrade controle para entrada anal6gica 3 (terminal 10)

P724 P724 | Tempo defiltro paraaentrada anal6gica 3 (terminal 10)

Saidas anal6gicas

P739 P739 P739 | Palavrade controle parao terminal 12 (valor real de corrente)
P740 P740 P740 | Selecdo dafuncdo do terminal 14 (saidaanaldgica 1)

P741 P741 P741 | Palavrade controle paraasaidaanadgical (terminal 14)
P742 P742 P742 | Tempo defiltro paraasaidaanaldgical (terminal 14)

P743 P743 P743 | Off-set paraasaidaanadgical (terminal 14)

P744 P744 P744 | Normalizag8o paraasaidaanalégical (termina 14)

P745 P745 | Selecdo dafuncdo do terminal 16 (saida analdgica 2)

P746 P746 | Palavrade controle paraasaidaanaldgica?2 (terminal 16)
P747 P747 | Tempo defiltro paraasaidaanaldgica 2 (terminal 16)
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P748 P748 | Off-set paraasaidaanadgica?2 (terminal 16)
P749 P749 | Normalizagdo paraasaidaanaldgica 2 (termina 16)
P750 P750 | Selecdo dafungdo do terminal 18 (saida analdgica 3)
P751 P751 | Palavrade controle paraasaidaanalégica 3 (terminal 18)
P752 P752 | Tempo defiltro paraasaida ana 6gica 3 (terminal 18)
P753 P753 | Off-set paraasaidaanadgica 3 (terminal 18)
P74 P754 | Normalizag8o para asaidaanaldgica 3 (termina 18)
P755 P755 | Selecdo dafungdo do terminal 20 (saida analdgica4)
P756 P756 | Palavrade controle paraasaidaanalégica4 (terminal 20)
P757 P757 | Tempo defiltro paraasaida ana 6gica 4 (terminal 20)
P758 P758 | Off-set paraasaidaanadgica4 (terminal 20)
P759 P759 | Normalizag8o paraasaidaanadgica4 (termina 20)
Entradas binarias
P76l P76l P761 | Selegdio dafungdo do terminal 39 (entradabinérial)
Pr62 Pr62 P762 | Selegdio dafungdo do terminal 40 (entradabinéria 2)
P763 P763 | Selecdo dafuncdo do terminal 41 (entradabinaria 3)
Pr64ii | P764ii | Selecdo dafuncdo do terminal 42 (entrada binaria4)
P765ii | P765.ii | Selecdo dafuncéo do terminal 43 (entrada binaria 5)
P766 P766 | Selecdo dafuncdo do terminal 36 (entrada binaria 6)
Pre7 P767 | Retardo defalhaexterna
P769 P769 | Palavrade controle paraliga, desligae marchalenta do SW2.00
Saidas binérias
P770 P770 | Palavrade controle para saidas binérias
P77l P77l P771 | Selecdo dafuncéo do terminal 46 (saidabinaria 1)
P72 P772 | Selecdo dafuncéo do terminal 48 (saidabinaria2)
P773 P773 | Selecdo dafuncéo do terminal 50 (saida binaria 3)
Pr74 P774 | Selecdo dafuncéo do terminal 52 (saidabinaria4)
P775 P775 | Retardo dasaidabinérial (terminal 46)
P76 P776 | Retardo dasaidabinéria2 (terminal 48)
pPrr7 P777 | Retardo dasaidabinéria3 (terminal 50)
pP778 P778 | Retardo dasaidabinéria4 (terminal 52)

OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigo: A

927



928 OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigo: A



Po52=1 | Po52=2 | P052 =3 | Funcdo

Configuracao da interface serial do conversor basico

P780 P780 | Selecdo do protocolo para G-SSTO (RS485) no X500
P81 P781 | N° de eementos PZD para G-SSTO (R$485) no X500 doSw 1.10
P782 P782 | N°deedementos PKW para G-SSTO (R$485) no X500 do SW1.10
P783 P783 | Ve ocidade de comunicagdo para G-SSTO (R$485) no X500
P784.ii P784.ii | Envio dadesignacdo PZD para G-SSTO (RS$485) no X500 do SW1.10
P786 P786 | Enderego para G-SSTO (R$485) no X500 do SW1.10
P87 P787 | Tempo defalhado telegramapara G-SST0 (R$485) no X500 do SW1.10
P788 P788 | Tempo de falha do telegrama para acoplamento de “ ponto a ponto”
do SW2.00
P790 P790 P790 | Selecdo do protocolo para G-SST1 (RS232) no X501
(ou R$485 no X502 na placa adicional A1618)
P791 P791 | N°deedementos PZD paraG-SST1 (RS232) no X501
(ou R$485 no X502 na placa adicional A1618) do SW1.10
P792 P792 | N°deeementos para PKW para G-SST1 (RS232) no X501
(ou R$485 no X502 na placa adicional A1618) do SW1.10
P793 P793 P793 | Velocidade de comunicagdo para G-SST1 (RS-232) no X501
(ou R$485 no X502 na placa adicional A1618)
P794.ii P794.ii | Envio dadesignacdo PZD para G-SST1 (RS232) no X501
(ou R$485 no X502 na placa adicional A1618) do SW1.10
P796 P796 | Enderego para G-SST1 (RS232) no X501
(ou R$485 no X502 na placa adicional A1618) do SW1.10
Pr97 P797 | Tempo defalhado telegramaparaG-SST1 (RS232) no X501
(ou R$485 no X502 na placa adicional A1618) do SW1.10
P798 P798 P798 | Palavrade controle para G-SST1 (RS232) no X501
(modo de intercambio de sinais)
Leiturado buffer de sinal para diagnéstico
P840 NUmero de linhs registradas pelo monitor de diagndstico
do SW2.00
P341ii | Contelido do 1° buffer de sinal do SW2.00
2848.ii Contetdo do 8° buffer de sinal do SW2.00
P849 Conjugado de disparo do SW2.00
Inibicio dosreatdrios de mudanca de falhas e par &metros
P850.i | P850.i | Inibicdo dasfungbes de monitoracéo
P855 Palavra de control e para rel atérios de mudanca dos parémetros do SW1.10
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Auxilio no diagnostico

Diagnéstico do tiristor

P860 Palavra de controle para diagnéstico dotiristor

Ajustes para o protocolo do diagnostico

P861.ii | NUmeros dos conectores para o protocol o do diagnéstico

P862 NUmero do conector na condi¢do de disparo

P863 Condicao de disparo para o protocol o do diagndstico

Pge4 Porcentagem na condicao de disparo para o protocolo do diagndstico
P865 Intervalo de amostragem para o registro do diagnostico

P866 Retardo de disparo para o protocol o do diagndstico

P867 Bit de controle para o protocolo do diagnéstico

P868 Velocidade de saida, para a saida anal 6gica, do contetido do buffer de tragos

do SW2.00
P869 M odo da saida, para a saida anal 6gica, do contetido do buffer de tragos

do SW2.00
P870 M odo da saida do parémetro de sinal do SW2.00

NuUmer os de acessos de escrita na memoria (EEPROM) permanente

P871 | Numero de acessos de escrita na EEPROM

P872 | NUmeros de acessos em paginas de escritana EEPROM

Memoria de falha

P880.ii P880.ii P880.ii | Memdriadefaha

L eitura daslocalidades da memodria

P8381 | Numero do segmento do endereco basico
P882 | Off-set do segmento do endereco basico
P883.ii | Contetido do enderego especificado

Ajustes para a regulagem do conversor interno

P884 | Ajuste do off-set para o canal do valor real da corrente de campo
P885 | Ajuste do off-set parao canal do valor real principal (canal 1)
P886 | Ajuste do off-set parao canal do valor real principal (canal 2)
P887.ii | Correcéo dos instantes, em tempos medidos, para os cruzamentos de alimentagdo

com zero
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Po52=1 | P052=2 | P052=3 | Funcdo

Par ametr os globais do conver sor

P900 | Configuragéo do Hardware
P902 | Selecdo do protocolo para SST1
P903 | Quantidade de dados Uteis para SST1 (em bytes)
P904 | Endereco paraSST1
P905 | Velocidade de comunicagdo para SST1
P906 | Selecdo do protocolo para SST2
P907 | Quantidade de dados Uteis para SST2 (em bytes)
P908 | Endereco de nd para SST2
P909 | Velocidade de comunicagdo para SST2
P910 | Regrasdealteracdo PKW
Po11 | Controle PZD
P916.ii | Designacdo PZD, canal ISW 1 (SST1)
P924 | Quantidade PZD paraSST1
P925 | Quantidade PKW para SST1
P926 | Monitoracéo de falhadetelegramapara SST1
P927 | Quantidade PZD para SST2
P928 | Quantidade PKW para SST2
P929 | Monitoracéo de falhade telegrama para SST2
P930 | Tempo minimo de realimentagdo
P931 | Tempo deslot
P32 | Tempo de auto-refresh
PI71ii | Designacdo PZD, canal ISW 2 (SST2)

932
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9.2 Descricao dos parametr os

Parametrosindicadores

PO00O

PO01

P002

PO03

P004

PO05

Estados de operagdo (ver Secéo 8.1)
Terminais4 e5 (valor dereferénciaprincipal)
(Ver Secdo 10.1, folha 2)

Faixanominal: - 100,0 a 100% da tensdo normalizada nominal de entrada
utilizando P701.

Faixade gjuste (passos): - 199,9 a199,9% (0,1%)
Terminais XT.101 a XT.104 (valor real principal)
(Ver Secdo 10.1, folha 2)

Faixanominal: - 100,0 a 100,0% da tensdo normalizada nominal de entrada
utilizando P706.

Faixade gjuste (passos): - 200,0 2199,9% (0,1%)

Terminais6 e 7 (entrada analgica 1)
(Ver Secdo 10.1, folha 2)

Faixanominal: - 100,0 a 100,0% da tensdo normalizada nominal de entrada
utilizando P711.

Faixade gjuste (passos): - 200,0 2199,9% (0,1%)

Terminal 8 (entrada analégica 2)
(Ver Secdo 10.1, folha 2)

Faixanomind: - 100,0 a 100,0% da tensdo normalizada nomina de entrada
utilizando P716.

Faixade gjuste (passos): - 200,0 2199,9% (0,1%)

Terminal 10 (entrada analégica 3)
(Ver Secdo 10.1, folha 2)

Faixanomind: - 100,0 a 100,0% da tensao normalizada nomina de entrada
utilizando P721.

Faixade gjuste (passos): - 200,0 2199,9% (0,1%)
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922

PO06

PO07

P0O08

P009

P010.ii

Terminal 14 (saida anal6gica 1)
(Ver Secéo 10.1, folha 3)

Faixanominal: - 100,0 a2 100,0% do valor analdgico selecionado utilizando
P740. Neste caso, 0 parédmetros 741 (com sina, vaor
absoluto invertidos) e P742 (filtragem) sdo levados em
consideracgao.

Faixade gjuste (passos): - 200,02199,9% (0,1%)

Terminal 16 (saida analdgica 2)
(Ver Secéo 10.1, folha 3)

Faixanominal: - 100,0 a 100,0% do valor anal 6gico selecionado utilizando
P745. Neste caso, 0s pardmetros 746 (com sinal, valor
absoluto, invertido) e P747 (filtragem) sdo levados em
consideragao.

Faixade gjuste (passos): - 200,0 2199,9% (0,1%)

Terminal 18 (saida analdgica 3)
(Ver Secéo 10.1, folha 3)

Faixanominal: - 100,0 a 100,0% do valor anal 6gico selecionado utilizando
P750. Neste caso, os parédmetros 751 (com sinal, valor
absoluto, invertido) e P752 (filtragem) sdo levados em
consideracao.

Faixade gjuste (passos): - 200,0 2199,9% (0,1%)

Terminal 20 (saida anal6gica 4)
(Ver Secdon 10.1, folha 3)

Faixanominal: - 100,0 a 100,0% do valor anal 6gico selecionado utilizando
P755. Neste caso, os parémetros 756 (com sinal, valor
absoluto, invertido) e P757 (filtragem) sdo levados em
consideracao.

Faixade gjuste (passos): - 200,0 2199,9% (0,1%)
Estados das entradas binarias (Terminais e palavr as de controle)
Este par@metro indica o estado das entradas binérias (ver Se¢do 10.3).

(o indice ii= 01 a 04 esta disponivel somente a partir da versao de software 2.00 em
diante)

Painel de Painel de operagdo e controle

operacdo basico do conversor (opcional)

) P T Y A .

Il—luuHH}}_l ifi Bli|n|.|I|n|p

SRR . dadddadaaaaaadaL
. i i 151413121110 9 8 7 6 564 3 2 1 0

No “modo de operagdo”, paraa 2°
linhao ‘E’ é mostrado antes dos bits:

Sddddddddddddididi

14 13121110 9 8 7 6 5§64 3 2 1 0
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P010,00 Estadosdoster minais de entrada binaria (=K 335)
(vgjatambém Secdo 10.1, folha 6, 10.5.1 € 10.5.2)

Segmento ou hit

Termina 37 (liga)

Terminal 38 (liberacdo de operagéo)

Termina 39 (entrada binaria parametrizavel 1)
Termina 40 (entrada binaria parametrizavel 2)
Termind 41 (entrada binaria parametrizavel 3)
Termind 42 (entrada binaria parametrizéavel 4)
Terminal 43 (entrada binaria parametrizavel 5)
Termina 36 (entrada binaria parametrizével 6)
Desligamento de seguranca = Parada de emergéncia presente 1)
Terminal XM-211 (comprimento da escova, binéria)
Terminal XM-212 (condicdo do mancal, binéria)
Terminal XM-213 (monitoragéo do fluxo de ar, binaria)
Termina XM-214 (interruptor térmico)

(ndo utilizado)

(ndo utilizado)

(ndo utilizado)

[
ROREBovowvwouprwnrko

[
6]

Segmentoiluminadoou‘l” ... O terminal apropriado estaativado
(sinal de nivel alto disponivel)

Segmento apagado ou ‘0’ ... Oterminal apropriado néo esta ativado
(sinal de nivel baixo disponivel)

1) O desligamento de seguranca (parada de Emergéncia) esta disponivel (segmento
apagadoou‘0’), se

a. Terminal XS-105 estiver aberto (interrupcéo de operagdo, ver Secdo 10.3.93)
ou

b. Otermina XS-107 (botdo de parada) for aberto rapidamente, e o terminal X S-108 (botdo
de reset) ndo for ainda ativado (operagéo por botdes, ver Secdo 10.3.93).

P010 .01 Estado dos bitsda palavra do controle STW (=K 315)
(ver se¢des 10.1, folha 6 € 10.5.1)

P010 .02 Estado dos bitsda palavradecontrole STW definivel (=K 316)
(Ver secdes 10.1, folha6 € 10.5.2)

P010.03 Estado dos bits da palavra de controle STW, ap6s disparo 16gico com as funcgBes dos
terminaisde entrada binéria (=K 317)
(Ver segdes 10.1, folha6 €10.5.1)

P010 .04 Estado dos bits da palavra de controle STWF livremente definivel, ap6s disparo 16gico
com asfungdes dosterminais de entrada binaria (=K 318)
(Ver se¢0es 10.1, folha6 € 10.5.2)
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PO11 .ii

P011.00

P011.01

P011.02

P011.03

PO12

PO13

Estadosdas saidasbinéarias (terminais e palavras de estado)

Este pardmetro indica o estado das saidas binérias (ver Secéo 10.4).

(o indiceii = 01 a 04 esté disponivel somente a partir da versdo de software 2.00 em

diante)

Painel de Painel de operacgdo e controle

operacéo basico do conversor (opcional)

i QL_'IIQB“HFFF i) Bli [n|. [Olu|t|p

(RN A R daddddddaaaaaade
i i i 151413121110 9 8 7 6 564 3 2 1 0

No modo de operagdo, paraa2° linhao ‘A’
€ mostrado antes dos bits:

A1
5

14 13 1211 10 9 8 7 6

1
4

=N
N | -

Estados dos terminais das saidas binarias (=K 336)
(Ver sec80 10.1, folha 4)

Segmento ou bit

Terminal 46 (saida binéria parametrizavel 1)

Terminal 48 (saida binéria parametrizavel 2)

Terminal 50 (saida binéria parametrizavel 3)

Terminal 52 (saida binéria parametrizavel 4)

Terminal 109 e 110 (contato do relé para contator de linha)

NPk OWN PR

... Oterminal apropriado esta ativado
(sinal de nivel alto disponivel)

Segmento iluminado ou ‘1’

... Oterminal apropriado n&o est4 ativado
(sinal de nivel baixo disponivel)

Segmento apagado ou ‘0’

Estado dos bits da palavra de estado ZSW (=K 325)

(ver Secdo 10.6.1)

Estado dos bits da palavra de estado ZSW1 (=K 326)
(ver Secéo 10.6.2)

Estado dos bits da palavra de controle ZSW2 (=K 327)
(ver Secéo 10.6.3)

Temperaturamedida nosterminais 22 e 23
(Quando usar sensor de temperaturatipo KTY 84)
Faixanomina : 0agrC

Faixade gjuste (passos) :  0a250°C (1°C)

Temperatura do motor (para opgdo “interface par amotor”)

Faixanominal : 0a250°C para P146 =1 (KTY84)
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13a240°C para P146 = 2 (PT100)

Faixade gjuste (passos) :  0a250°C (1°C)
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P014 Comprimento de escova (para opgao “ interface para motor”)
(Ver parémetro P145 e Secéo 6.9)

Faixanomina: 0,0 a80,0 e 100%
0% corresponde a um comprimento de escova de
aproximadamente 12mm
100% é mostrado para um comprimento de escova > 80,0%
Passos: 0,1%
P015 Tensdo de alimentagéo (armadura)
(Gerado como valor médio aritmético retificado, valor RMS é vaido para tensdes
senoidais, valor médio trifasico de linha de tenséo de alimentacéo).
Faixanomina: 60,0 a750,0 Vrus
Faixade gjuste (passos):  0,0a1500,0vV (0,1V)
P016 Tensdo de alimentagéo (campo)
(Gerado como valor médio aritmético retificado; vaor RMS é vaido para tensdes
senoidais)

Faixanominal: 100,0 2400,0 Vrus

Faixade gjuste (passos):  00a8000V (0,1V)

PO17 Fregliéncia de alimentacéo
Faixanomina: 40,00 a65,00 H,
Faixade gjuste (passos): 0,00 a2100,00 H, (0,01H,)
P018 Angulo dedisparo (armadura)
(Ver Secdo0 10.1, folha 18)
Faixanominal: 0,00 a 180,00 graus
Faixade gjuste (passos): 0,00 a180,00 graus (0,01 graus)
P019 Valor real da corrente (armadura)
(Ver Secdo 10.1, folha 18)
E mostrado o valor real da corrente de armadura interna (valor médio aritmético entre dois
impulsos de disparos).
Faixanominal: - 100,0 a 100,0% da corrente continua nominal do motor (P100)
Faixade gjuste (passos): - 400,0 a400,6 (0,1%)

P020 Valor dereferéncia da corrente (armadura)
(Ver Secdo 10.1, folha 18)

Faixanomina: - 100,00 a 100,0% da corrente nominal do motor (P100)
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Faixade gjuste (passos): - 300,02 300,0% (0,1%)
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PO21

P022

P023

P024

P025

P026

PO27

Valor dereferéncia de conjugado apds a limitagdo do conjugado
(Ver Secéo 10.1, folha 17)

Faixanominal: - 100,0 a 100,0% do conjugado nominal do motor
(= corrente nominal do motor (P100) * fluxo magnético
com acorrente nominal de campo do motor (P102)).

Faixa de gjuste (passos):  -400,0 a400,0% (0,1%)

Valor dereferéncia de conjugado antes da limitac&o do conjugado

(Ver Secéo 10.1, folha 17)

Faixanominal: - 100,0 a 100,0% do conjugado nominal do motor
(= corrente nominal do motor (P100) * fluxo magnético
com acorrente nominal de campo do motor (P102)).

Faixade gjuste (passos):  -400,0 a400,0% (0,1%)

Regulador develocidade, diferencaentreovalor dereferénciaeoreal

(Ver Secéo 10.1, folha 15)

Faixanomina: - 100,0 a 100,0% da vel ocidade maxima

Faixade gjuste (passos): - 200,0 a199,99% (0,01%)

Valor real develocidade a partir do gerador de pulsos

Faixanomina: - 100,0 a 100,0% da vel ocidade méaxima

Faixade gjuste (passos): - 200,0 a199,99% (0,01%)

Valor real doregulador deveocidade
(Ver Secéo 10.1, folha 15)

Faixanomindl: - 100,0 a 100,0% da vel ocidade méaxima

Faixade gjuste (passos): - 200,0 a199,99% (0,01%)

Valor dereferénciadoregulador de velocidade

(Ver Secio 10.1, folha 15)

Faixanominal: -100,0 a 100,0% da vel ocidade maxima

Faixade gjuste (passos): - 200,0 a199,99% (0,01%)

Saida do gerador derampa
(Ver Secdo 10.1, folha 14)

Faixanomina: -100,0 a 100,0% da vel ocidade méaxima

Faixa de gjuste (passos): - 200,0 2199,99% (0,01%)
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P028 Entrada do gerador derampa apésa limitacéo
(Ver Segdo 10.1, folha 14)

Faixanomind: -100,0 a 100,0% da vel ocidade méxima
Faixade gjuste (passos): - 200,0 2199,99% (0,01%)
P029 Entrada do gerador derampa antes da limitagdo
(Ver Secdo 10.1, folha 12)
Faixanomind: -100,0 a 100,0% da vel ocidade maxima
Faixade gjuste (passos): - 200,0 2199,99% (0,01%)
P030 Saida do regulador tecnoldgico doSW 1.10
(Ver Secdo 10.1, folha 10)
Faixanomina: -100,0 a 100,0% da vel ocidade maxima
Faixade gjuste (passos): - 200,0 2a199,99% (0,01%)
P032 Valor real doregulador tecnoldgico doSW 1.10
(Ver Secdo 10.1, folha 10)
Faixanomina: -100,0 a 100,0% da vel ocidade maxima
Faixade gjuste (passos): - 200,0 a199,99% (0,01%)
P033 Valor dereferénciado regulador tecnol6gico doSW 1.10
(Ver Secdo 10.1, folha 10)
Faixanominal: -100,0 a100,0% da vel ocidade méxima
Faixade gjuste (passos): - 200,0 a199,99% (0,01%)
P034 Angulo de dispar o (campo)
(Ver Secdo 10.1, folha 20)
Faixade gjuste (passos): 0,00 a 180,00 graus (0,01grau)
PO35 Valor real da corrente de campo
(vejaSecéo 10.1, folha 20)
Faixanomina: 0,0 2100,0% da corrente nominal de campo do motor (P102)
Faixade gjuste (passos): 0,0 a199,9% (0,1%)
PO36 Valor dereferéncia de corrente de campo
(vejaSecéo 10.1, folha 20)
Faixanomind: 0,0 a100,0% da corrente nominal de campo do motor (P102)

OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigdo: A



Faixade gjuste (passos): 0,0 a199,9% (0,1%)
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P037 Valor real daF.E.M.
(vegja Secéo 10.1, folha 19)

Faixade gjuste (passos):  -1500,0V a1500,0V (0,1V)
P038 Valor real datensio dearmadura
Faixade gjuste (passos):  -1500,0V a1500,0V (0,1V)

P039 Valor dereferénciadaF.E.M.
(vela Secéo 10.1, folha 19)

Este parametro indica a referéncia da F.E.M., a qual é controlada para a faixa de
enfraquecimento de campo. Este valor é obtido de:

Vrnnominal - Irnnomina] * RA ( =P101- P100* PllO)

Faixade gjuste (passos):  0,0a1500,0v (0,1V)

P040 Limites
Este parémetro mostra a condicdo dos limites ( = K330)

Painel do operador béasico Painel de operacéo e controle do conversor
1 g a | & i - -

(I nl:! :HI ! || P[0[4[0] | |L|im.|b]i|t]s

) ol m A A of1l1f1l1{a]1frfol1[1]1]1[1]1]4

1514 13121110 9 8 7 6 5§64 3 2 1 0

No modo operagdo, paramostrar 2 valores, "B" é visualizado antes dos bits:

|B111111101111111
) 151413121110 9 8 7 6 54 3 2 1 0
Segmento ou bit
0 Alcangado limite de referéncia positiva do gerador de rampa
1 Alcangado limite de referéncia positiva do regulador de velocidade
2 Alcancgado limite de conjugado positivo
3 Alcangado limite de corrente positiva(armadura)
4 Alcancado limite ag (armadura)
5 Alcangado limite de corrente positiva(campo)
6 Alcancado limite ag (campo)
7 (n&o usado)
8 Alcangado limite de referéncia negativa do gerador de rampa
9 Alcancado limite de referéncia negativa do regulador de velocidade
10 Alcancado limite de conjugado negativo
11 Alcangado limite de corrente negativa(armadura)
12 Alcancado limite ay (armadura) @w de acordo com P151 para corrente
continua, 165° para corrente intermitente (descontinua))
13 . . . Alcangado limite de corrente negativa(campo)
14 . . . Alcancadolimiteay (campo)
Segmento aceso ou "1" ... dcangado limite correspondente
Segmento escuro ou "0" ... ndo alcancado limite correspondente
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P0O41

P042

P043

PO44

P045

P046

PO47.ii

Conector selecionado com o parametro P861.01
Faixanominal: -100,00 a 100,00%

Faixade gjuste (passos):  -200,00 a199,99% (0,01%)

Conector selecionado com o paréametro P861.02
Faixanomina: -100,00 a 100,00%

Faixade gjuste (passos):  -200,00 a 199,99% (0,01%)

Selecdo parémetro 1

Mostra o conector selecionado com o parametro P044.
Mostra o conector interno de +/- 16384 com +/- 100,00%.
Faixanominal: -100,0 a100,0%

Faixade gjuste; -200,00 a199,99% (0,01%)

Valor do parametro 1 (P043)

NuUmero do conector, o qual € mostrado com o parémetro P043.

P044 ndo é armazenado na mem0Gria permanente, e tem o valor "0" ap6s a alimentacao ter
sido ligada.

Ajuste defabrica: 0 Faixade gjuste: 0 a399 (nimero do conector)
Acesso: 10 Alteracdes: ON-LINE (ativo)
Selecdo parémetro 2

Mostra o conector selecionado com o parametro P046.
Mostra o conector interno de +/- 16384 com +/- 100,00%.

Faixanomind: -100,0 a100,0%
Faixa de gjuste: -200,00 a199,99% (0,01%0)

Valor do parametro 2 (P045)

NUmero do conector, o qual € mostrado com o parametro P045.

P044 ndo é armazenado na memdria permanente, e tem o valor "0" apds a aimentag&o ter
sido ligada.

Ajuste de fabrica: 0 Faixade gjuste: 0 a399 (niimero do conector)
Acesso: 10 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

Memdériadefalha
Apo6s que uma mensagem de falha, fornece mais informagdes sobre a causa da falha (veja

Secdo 8.2).
Faixanominal: 0000 a FFFF (nimero hexadecimal)

PO47.00 palavra0

PO47.01 palavral

a

P047.15 palavra 15 (n° dafalha)
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P048 Horas de operagdo
Tempo no qual o acionamento esteve em operagdo (condi¢besl, 1l ou --).
Todos os tempos > aproximadamente 0.1s sd0 levados em consideragéo (com relagdo
amemoriade dados no EEPROM, veja PO53).

Ajuste defabrica: 0 Faixa de gjuste (passos): 0 a65535 horas (1 hora)
P049 AlarmesW00aW14

VeaSecd08.3.1
PO50 AlarmesW16 aW30

VeaSecd08.3.1

Autorizacdo de acesso e Saida de Par ametr os

P051 Par &metr o-chave
0 Sem autorizacdo de acesso
10 Autorizacéo de acesso a valoresde parametros para pessoal de oper acdo
11 Impressdo de parémetros alterados (veja Secéo 10.7.1)
12 Impresséo de pardmetros - todos (veja Secéo 10.7.1)
13 Impressao de diagndstico de falha da memdria de impressdo apds uma mensagem
defaha(vgal0.7.1)
14 Impressdo do buffer de sinal paradiagnéstico (veja Secéo 10.7.1 € 10.10)
15 Saidade parametros alterados no PG ou PC (veja Secéo 10.7.1)
16 Saidade parametros para PG ou PC - todos (veja Se¢ao 10.7.1)
17 Saidade diagndstico de falha da memoria, apés uma mensagem de falha, para PG
ou PC (vejaSecdo 10.7.1)
18 Saidado buffer de sinal para diagnostico PG ou PC (veja Secbes 10.7.1 e 10.10)
19 Saidado buffer de sinal das saidas anal 6gicas (veja Secédo 10.10.3) do SW 2.00
20 Autorizacao de acesso a valores de parametr os par a pessoal técnico
21 Voltaaos parémetros de fébrica (veja Secéo 7.4)
22  Execucdo dos ajustesinternos de off-set (veja Secdo 7.4)
23 Ajuste do parametro deleiturado PG ou PC (veja Secdo 10.7.2)
24 Forcar wobulacdo (veja Secbes 10.1 e 10.12) do SW 2.00
25 Otimizacdo para pré-controle e regulador de corrente (armadura e campo) (veja
Seé0 7.5)
26  Otimizagdo, regulador de velocidade (veja Secdo 7.5)
27 Otimizagdo, enfraquecimento de campo (veja Secéo 7.5)
28 Otimizagdo para compensacdo de atrito e de momento de inércia (veja
Secd0 7.5) do SW 1.10
30 Autorizacdo de acesso a valores de parametro para o pessoal de manutencéo
40 Autorizacdo de acesso a valores de par@metro para o pessoal autorizado
Ajuste defabrica: 0 Faixade guste: 0 a40
Acesso: sempre Alteracdes. ON-LINE (ativo)
Note Bem: Para as fungbes, que sdo executadas via uma interface serial

930

(impresséo de parametro, saida de diagnéstico, etc.), os par@metros de
controle devem ser apropriadamente gjustados para as interfaces
seriais (P780, P790).
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P052 Selecdo de par @metros a serem visualizados

0  Somente os pardmetros cujos val ores desviam do gjuste de fébrica, sdo visualizados.
Cuidado:
Neste modo, tempos maiores de realimentagdo (até aproximadamente 2s) podem
ocorrer quando apertar a tecla INCREMENTA ou DECREMENTA devido ao
algoritmo de busca interno. Para parémetros indexados, o indice s6 pode ser mudado
no modo de parametrizacgo.

1  Somente pardmetros para aplicagdes simples sdo visualizados

2  Adicionalmente, parametros de complexidade média

3 Todos os pardmetros, que sdo usados, sdo visualizados

Ajuste defdbrica: 3 Faixadeguste 0a3

Acesso: 10 AlteracGes. ON-LINE (ativo)

P053 Palavra de controle para a memdria permanente (EEPROM)

Inibicdo ou ativacdo de acesso de escritaa memaoria permanente

X0

Ox
Ix

Somente armazena 0 pardmetro PO53 na memodria permanente (protecdo contra
mudangas do parémetro na memaria permanente)

Embora as mudancas do pardmetro sdo eficazes imediatamente, os valores mudados
sdo somente armazenados no RAM e perdidos quando a fonte de alimentagcdo da
eletronicafor desligada.

Salve todos os valores do par@metro na memoria permanente.

N&o armazene dados do processo que sejam ndo vol ateis na memaoria permanente.
Armazene todos os dados do processo que sejam ndo volateis ha memoria
permanente.

Se os dados néo volateis do processo ndo forem armazenados (PO53 = 0x), 0s seguintes
dados serdo perdidos quando o conversor for desligado:

a)
b)
c)
d)
e)
)
)
h)
i)

Ultimo estado de operac&o

Contetidos damemoria de falha (nimero das Ultimas quatro falhas) = P880

Valor de referéncia do potenciémetro motorizado doSW 1.10
Sentido de rotagéo para a operacéo do potencidmetro motorizado do SW1.10
Duragdo da operacéo (P048)

NuUmero de acessos de escritaameméria EEPROM (P871, P872)

Soma de verificagbes do EEPROM

Aumento datemperatura do motor

Aumento datemperatura dotiristor

Para uma inibi¢do ativa de memaéria permanente ("protecdo escrita do software "P053=x0
ou Ox"), adicionalmente, uma "protecdo escrita de hardware" pode ser ativada (inibicdo
dos acessos de escrita a memaria permanente usando um jumper XJ1 de plugue na placa
A1600, veja Secdo 6.8.1). Neste caso, nenhuma mudanca pode ser armazenada na memaria
permanente.

CUIDADO:

Somente um numero limitado de acessos de escrita & memoéria EEPROM esta
garantido, dentro de seu tempo de vida (10.000).

Assim, mudancas frequentes do valor do pardmetro viainterfaces (interfaces seriais
do conversor bésico ou mudangas ciclicas do valor do pardmetro) devem, se
possivel, ser somente realizadas na RAM, e ndo nha EEPROM.

A tarefa "mudar o valor do parémetro (e ndo armazenar na EEPROM)" esta
disponivel para mudancas de parametros viainterface (se o valor s6 for mudado na
RAM, os valores entdo mudados sdo perdidos, quando a fonte de alimentagdo da
eletronicafor desligada).
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O nimero de acessos de escrita a memoria EEPROM esta indicado nos parametros

P78l eP782.

Ajuste defébrica: 11 Faixade guste: 00 a11

Acesso: 20 Alteractes: ON-LINE (ativo)
P054 Selecdo do conjunto de par ametr os a serem mostrados

1  Conjunto de parametros padréo 1 é visualizado
2 a4 Alternativamente, os conjuntos de parémetros 2, 3 e 4 sdo visualizados.

Existem 4 conjuntos de parémetros P100 a P599 (para maiores detalhes, veja Segdo 7.3
"Procedimentos para parametrizagdo"). Os pardmetros dos conjuntos 2 a 4 sdo
identificados na visualizagdo por um P na frente do nimero éx. 3P102 para o
parédmetro P102 no terceiro conjunto).

O conjunto de paré@metros, selecionado com P054, € parametrizado.

Note Bem:

O parémetro P056 indica qual conjunto de parédmetros estd sendo real mente usado pelo
conversor (ativagdo dos conjuntos 2, 3 ou 4 usando as fungfes de entrada binaria,
veja secles 10.3.33, .34, .35).

Ajuste defabrica: 1 Faixadeguste: 1 a4
Acesso: 10 AlteracOes. ON-LINE (ativo)
PO55 Copiar parametros doSW 2.00

Este pardmetro permite que os conjuntos de parametros 1, 2, 3 ou 4 sejam copiados para
o conjunto de pardmetros 1, 2, 3 ou 4 ou que os contelidos dos conjuntos de parametros
1, 2, 3 ou 4 sgam intercambiados entre si, onde somente os parametros que estao
disponiveis 4 vezes, P100 a P599, estejam envolvidos (vejatambém secéo 7.3).

Oxy Sem atividade, valor de reset automatico no final dacopia.

Ixy Os contelidos do conjunto de pardmetros x (x = 1, 2, 3 ou 4) sdo copiados para o
conjunto de pardmetrosy (y = 1, 2, 3 ou 4) (conjunto de pardmetros X permanece
sem modificagbes, os conteldos originais do conjunto de parémetros y séo
sobrescritos), X e y sdo 0s nimeros (1, 2, 3 ou 4) dos conjuntos de parémetros
fonte e de destino.

2y Os conteddos do conjunto de par@metros x (x = 1, 2, 3 ou 4) sdo intercambiados
com aqueles do conjunto de parametrosy (y = 1, 2, 3ou 4)

A cdpia se iniciamudando P055, no modo parametrizagdo, (veja Secdo 7.2). Se PO55 foi
parametrizado para 1xy ou 2xy, e aunidade estd"OFF-LINE" (fora de operagéo), P0O55 é
resetado para Oxy no final da copia.

Note Bem:

A fonte de alimentagdo da eletronica deve permanecer conectada por no minimo
3 minutos, apds a copia ter sido iniciada, para que os parémetros copiados
possam ser transferidos para o EEPROM (com a inibicdo do EEPROM néo
ativada, veja P053).

P055 ndo esta armazenado no EEPROM, e tem o valor "012" depois que a fonte de
alimentacdo da eletrénicafoi conectada.

Ajuste defébrica: 012 Faixade guste: 011 a244
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
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PO56

Visualizacdo do conjunto de par @metr os ativados do SW2.00
Este par&metro indica o nimero do conjunto de parémetros que esté sendo ativado (1, 2, 3,

4) (via funcdo de entrada binaria, veja Segdo 10.3.33, .34, .35, visualizagdo do painel de
operagdo e controle, veja P054).

Faixade gjuste (passos): 1 a4 (1) Acesso: somente pode ser lido

Definicdo do conversor SIMOREG

PO60

P064

P065

P066

PO67

Versdo SW
ex: 200
Acesso: somente pode ser lido

Painel de operacao e controle: primeiralinha deindicagdo

NUmero do pardmetro, cujo valor deverd ser visualizado na primeira linha de indicacdo no
modo "Operacdo" (vejatambém Secéo 7.2.2).

Para os paré@metros indexados, somente o valor para o indice O é visualizado.

Ajuste defabrica: 0 Faixade guste: 0a48
Acesso: 10 Alteracdes: ON-LINE (ativo)

Painel de operacdo e controle: segunda linha deindicacdo

0 O parametro, selecionado usando P064, é visualizado em duas linhas no modo
"Operacdo" (vejatambém Secéo 7.2.2).

1a48 O ndimero do parametro, cujo valor devera ser visualizado na segunda linha de
indicagdo no modo "Operagéo”.

Para os parametros indexados, somente o valor para o indice 0 é visualizado.

Ajuste defabrica: 0 Faixade guste: 0 a48
Acesso: 10 Alteractes: ON-LINE (ativo)
Selecdo da fungdo datecla™ 1" no paind de operacdo do conver sor do SW2.00

0 Ateclal ndotem funcéo.

1 Ateclal temafuncdo "liga". O termina #37 no conversor € ineficaz.

2 Ateclal tem afungdo "liga" + "liberacdo de operacdo”. Os terminais #37 e #38 no
conversor sdo ineficazes.

(vejatambém as fungdes de entrada bindria, segdes 10.3.90 e 10.3.91)

Ajuste de fébrica: 0 Faixadegjuste: 0a2
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
Selecdo da funcédo datecla” O" no paind de operacdo do conver sor do SW 2.00

1 AteclaOtemafuncgdo de"desligamento”.

2 A teclaO tem afungdo de "disconectar tensdo” = motor fica a deriva = parada de
emergéncia.

3 AteclaOtemafuncgdo de "paradarapida’.

(vejatambém as fungdes de entrada bindria, secoes 10.3.2, 10.3.3, 10.3.4, € 10.3.90)

Ajuste de fébrica: 1 Faixadeguste: 1a3
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
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Definicdo da parte de poténcia do conversor SIMOREG

PO70

PO71

PO72

Tipo de placas de pulsos (A1601, A1603, A1607)

1 Placade pulsos modificada para operagdo com tensao extra-baixa (85V)
2  Placade pulsos paraconversores 400V CC ou 500V CC
3  Placade pulsos para conversores 750V

Ajuste defabrica Quando iniciar, um sub-menu aparece, onde este valor tem
que ser manual mente ajustado

Faixade gjuste: la3

Acesso: 20 Alteragdes. OFF-LINE (desativado)

Tensdo de alimentacdo nominal da parte de poténcia da armadura

A tensdo nominal que alimenta a parte de poténcia da armadura deve ser ajustada para
aalimentacdo que esta sendo realmente usada. PO71 define o nivel de referénciaparaa
monitoracdo de falta de fase, de subtensdo e sobretensdo (veja também P351, P352,
P353).

Note Bem:

A tensdo nominal de alimentac&o (armadura) deve ser tirada dos dados técnicos
(Secgéo 3.4). Além disso, os conversores 750V (P070=3) podem ser operados com

tensOes de alimentacdo de 400V a 750V, os conversores 400V e 500V (P070=2)

com tensdes de entrada de 85V a 400V ou 500V e também os conversores de
baixa tensdo (PO70=1) com tensdes de alimentagdo de 10V a 85V. Contudo, a
tensdo nominal CC (armadura) especificada nos dados técnicos (Secdo 3.4) nédo

mais podera ser alcancadal

Ajuste defabrica: Quando iniciar, um sub-menu aparece, onde este valor
tem que ser manual mente ajustado.

Faixade gjuste (passos):  10a1000V (1V)

Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

Corrente continua nominal (armadura)

A corrente continua de saida nas conexdes de poténcia 1C1 e 1D 1.
O valor agui selecionado deve corresponder aos resistores de carga de armadura, que
estéo realmente montados (veja Secéo 6.6 " Resistores de carga).

Se aparelhos SITOR sdo conectados em paralelo (veja parametro P074), a soma das
correntes continuas nominais de todas as partes de poténcia deve ser gjustada no
PO72.

Ajuste de fabrica: Quando iniciar, um sub-menu aparece, onde este valor tem
que ser manual mente ajustado.

Faixade gjuste (passos):  1.0a6553.0A (0.1A)

Acesso: 20 AlteracBes: OFF-LINE (desativado)
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PO73 Corrente continua nominal (campo)
A corrente continua de saida nos terminais de poténcia 3C e 3D.
O valor aqui selecionado deve corresponder aos resistores de carga para 0 campo, que
estdo sendo montados (veja Secdo 6.6 " Resistores de carga').

Ajuste defébrica: Quando iniciar, um sub-menu aparece, onde este valor tem
gue ser manual mente aj ustado.
Faixade alcance (passos): 1,00 a100,00A (0,01A)

Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
P0O74 Palavra de controle paraa parte de poténcia

xx1 conversor de 1 quadrante
X2 conversor de 4 quadrantes

XOx  Nenhum aparelho SITOR esta conectado em paralelo

xnx n(1 a5) aparelhos SITOR estéo conectados em paralelo. Assim, € possivel conectar
um total de até 6 partes de poténcia em paralelo (com a mesma corrente continua
nominal). A soma das correntes continuas nominais de todas as partes de poténcia
deve ser gjustada no P072 (vejatambém Secéo 6.3).

Oxx Pulsos curtos (0,89 ms = aproximadamente 16 graus a 50 Hz) sdo retirados na unidade
de disparo de armadura. do SW2.00
(aparte de poténcia ndo tem que ser re-equipada para operagcdo com pulsos longos).

Ixx  Pulsos longos (duracdo do pulso de até aproximadamente 0.1ms antes do préximo
pulso) sdo retirados na unidade de disparo de armadura €x: requisitados para
alimentagdo de campo dos terminais de armadura). do SW2.00.

CUIDADO:

Para conversores 30A a 600A, a parte de poténcia deve ser re-equipada para
operacdo com pulsos longos, sendo a placa opcional seré danificada!

(codigo de ordem: 6RA 24 xx-xxxxx-Z LO3)

Os conversores com corrente continua nominal de 15A e > 640A sdo equipados para
pulsos longos sem qual quer modificagao.

Ajuste defabrica: Quando iniciar, um sub-menu aparece, onde este valor tem
gue ser manua mente gjustado.
Fator de alcance (passos): 001 a152 (1hex)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
PO75 Palavra de controle para a monitoracdo de |4 da parte de poténcia

Este parametro define as caracteristicas da funcdo de monitoracdo térmica (monitoragéo
do 12t) da parte de poténcia (veja também Secéo 10.9 “ Capacidade de sobrecarga dindmica
daparte de poténcia’).

(Paraconversores dos US, o gjuste de PO75 n&o tem nenhum significado, PO76=2 age como
PO75=x1, PO76=3 resuta em limitagcdo paraP077 * 1.8 * corrente continuanominal).
X0 A funcdo de monitoracdo de 12t da parte de poténcia esté desativada.

A corrente de armadura esta limitada a PO77 * corrente continua nominal.
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XL A corrente continua nominal foi reduzida através do aumento do resistor de
carga. A monitoragdo de |2t da parte de poténcia esta desativada.
A corrente de armadura esta limitada a PO77 * 1.5 * corrente continua nominal
apos a reducdo da corrente continua nominal, através do aumento do resistor de
carga.

c AVISO

Os tiristores podem ser sobrecarregados termicamente (e possivelmente destruidos)

se PO75=1 for parametrizado, se a corrente continua nominal ndo for reduzida através
do aumento do resistor de carga!

X2 A funcdo de monitoracdo de 12t da parte de poténcia esta ativa. A corrente de
armadura esta limitada a PQ77 * 1.5 * corrente continua nominal , enquanto o
aumento calculado da temperatura equivalente da jungdo ndo exceda o valor
permissivel especifico do conversor. Assim fornece uma capacidade de
sobrecarga dinémica da parte de poténcia.

02 Quando a monitoracdo de 12t para a parte de poténcia responde, resulta na
ativagdo do aarme 10 e alimitag&o do valor de referéncia da corrente de armadura
€ automaticamente diminuida para PO77 * corrente continua nominal
("intertravamento"), até que o valor absoluto do valor de referéncia da corrente
de armadura caia abaixo da corrente nominal do conversor antes da limitacdo, e o
aumento calculado da temperatura equivalente da juncéo caia abaixo do limite de
resposta especifico do conversor. A limitagdo do valor de referéncia da corrente
de armadura é entdo elevado novamente para P077 * 1.5 * corrente continua
nominal, e o alarme 10 desaparece.

12 A mensagem de falha FO39 é emitida e o conversor € desligado quando a
monitoragdo de |2t para a parte de poténciaresponder.

Ajuste de fabrica: 00 Faixa de ajuste(passos): 00 a 12 (1hex)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
PO76 Selecdo Europa/US da parte de poténcia

1 Conversor 6RA24 Europeu
2  Reservado paraconversor dosUS
3  Reservado paraconversor dosUS

A AVISO

Para conversores 6RA 24 Europeus, do espectro do tipo de acordo com Se¢do 2, PO76

deve ser ajustado em 1, j& que existem varias funcBes diferentes do conversor para 0s
austes2e3.

Ajuste de fabrica: Quando iniciar, um sub-menu aparece onde este
valor tem gue ser manual mente gjustado.

Faixade gjuste (passos):  1a3(1lhex)

Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
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PO77 Fator dereducao térmica do SW 2.00

Este fator de redugdo faz com que a limitagdo do valor de referéncia da corrente de
armadura segja reduzida, o que depende do gjuste do PO75 (veja descrigdo dos pardmetros,
PQ75).

Nos casos a seguir, a capacidade de carga do conversor é reduzida:

- Reducdo datemperatura:
Se a temperatura ambiente for maior do que 45° C (para conversores com ventilacéo
propria) , ou 35° C (para conversores com ventilacdo forcada), a capacidade de carga
do conversor € reduzida devido a temperatura méxima permissivel da juncdo do

tiristor; a porcentagem de reducéo €" a", de acordo com atabela na Secéo 3.4, nota 3

(rodapé).
Isso resulta num fator de reducéo de temperatura Kiem, = (100 - &) / 100

- Reducdo devido a altitude de instal agéo:
Se adltitude dainstalagéo for de mais que 1000m acimado nivel do mar, a capacidade
de carga do conversor é reduzida devido a densidade do ar mais baixa, e ao efeito de
resfriamento mais baixo; a porcentagem de redugdo € "b1", de acordo com a tabela
na Se¢do 3.4, nota4 (rodapé).
Isso resulta num fator de reducéo da altitude da instalagéo K gsiruge = b1/ 100.

- Reduc&o quando montar 2 conversores (640A a 1200A), um sobre o outro:
Quando um conversor SIMOREG (corrente continua nominal de armadura > 600A) é
conectado em paralelo com um aparelho SITOR, um sobre o outro, a capacidade de
carga de cada conversor é reduzida devido ao resfriamento reduzido (veja também
Se¢éo 6.3).

I sso resulta num fator de reducéo de montagem mecénica Kmontagem = 0,85.
PO77 deve ser gjustado como aseguir: PO77 = Kiemp * Katituge * Kmontagem
Note Bem:
Quando reduzir a corrente continua nominal para 1/3 do valor origina nomina do
conversor através da retirada dos resistores apropriados de carga em paraelo

(aumentando aresisténcia), entdo somente a parametrizagdo PO77=1.00 é prética.

Ajuste defébrica= 1,00 Faixa de gjuste (passos): 0,50 a1,00

Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
PO78 Tensdo de alimentacdo nominal do campo do SW2.00

O valor nominal da tenséo usada para alimentar o campo deve ser gjustado. O nivel de
referéncia paraamonitoracdo de faltade fase, de subtenséo e sobretensédo da alimentagéo
do campo é especificado pelo PO78 (vejatambém P351, P352, P353).

Ajuste de fébrica: 400V Faixade gjuste (passos): 85V a415V (1V)
Acesso: 20 AlteracBes: OFF-LINE (desativado)
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Ajustes de controle eregulacao do conver sor

P080 Palavra de controle para o comando do freio do SW2.00
(vejatambém Secdo 10.4.14)

1 Ofreioéum freio de retencdo
(Quando o comando “liberagdo de operagdo" for retirado, o comando
"desconectar tensdo" for introduzido ou o comando "parada de emergéncia” for
introduzido, o comando "fechar freio" s6 sai (fungéo de saida binéria 14), sen <
Nmin (P370, P371) for alcancado.)

2  Ofreioéum freio de operacéo
(Quando o comando “liberagdo de operagdo" for retirado, o comando
"desconectar tensdo" ou "parada de emergéncia’ for introduzido, o comando
"fechar freio" sai imediatamente (funcéo de saida binaria 14), isto é, mesmo que o
motor ainda esteja girando.)

Ajuste de fébrica: 1 Faixadeguste: 1a2
Acesso: 20 AlteracOes: OFF-LINE (desativado)
P082 Modo de campo

(velatambém Secdo 10.1, folha 19 e Secdo 10.3.92)

x0 O campo internondo é usado (ex: para motores parmanentemente magnéticos), e
0s pulsos de disparo de campo sdo inibidos. O fluxo do motor (K290) néo é
calculado, como em todos os outros casos, de acordo com a caracteristica de
campo (P120 a P139) como uma funcéo do valor real da corrente de campo (K265),
mas é designado o valor de 100% de fluxo nominal.

xd O campo é aimentado juntamente com o contator de armadura - devera ser
selecionado, se a alimentagdo para a parte de poténcia de armadura e de campo
for simultaneamente conectada e desconectada (os pulsos de disparo de campo
sdo conectados e desconectados juntamente com o contator de linha, e a
corrente do campo diminui com a constante de tempo do campo).

x2 O campo de parada, gjustado através do P257, é automati camente conectado ap6s
um tempo que pode ser parametrizado usando P258, depois que o estado de
operagdo 07 ou maior tenha sido al cangado.

x@3 O campo esta permanentemente conectado.

xOx Nenhum enfraguecimento do campo dependente da F.E.M. ou da velocidade
(100% do valor de referéncia da corrente de campo é internamente introduzido).

xIx Operacdo de enfraguecimento do campo usando controle interno da F.E.M. de

malha fechada, para que a F.E.M. do motor seja mantida constante no valor de
referéncia FEM 5.4 (K289) = P101 - P100 * P110, na faixa de enfraguecimento do
campo, isto €, em velocidades maiores do que a velocidade nominal do motor ( =
velocidade na qual o enfragquecimento do campo inicia) (o valor de referéncia da
corrente de campo é asomada saida do regulador daF.E.M. e do componente de

O A mensagem de falha FO43 ("F.E.M. parafreio é muito alta") esta ativa: do SW 2.00
SeaF.E.M. estiver muito alta quando uma mudanca da direcdo do conjugado for
reguisitada (isto é , se o angulo de disparo calculado (K101) for > 165° para a
corrente de armadura requisitada na nova diregdo do conjugado), ambas directes
do conjugado serdo inibidas. Se o valor absoluto da corrente de armadura para a
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nova diregdo de conjugado requerida for > 0.5% da corrente continua nominal
(P072), amensagem de falha F043 seriniciada (vejatambém Secdo 8.2.2).
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Ixx  Alarme W12 e reducdo de campo automatica, se a F.E.M. estiver muito alta quando
parar. do SW2.00
SeaF.E.M. estiver muito alta durante a parada (isto &, se o seguinte for valido parao
angulo a de disparo de armadura antes da limitagdo (K101): a > (aw- 5 graus)), o
alarme W12 é ativado (ay € a limitacdo da estabilidade de inversor de acordo com
P151 ou 165° paraa corrente descontinua de armadura).

O campo é simultaneamente reduzido com W12. Esta reducdo de campo é redlizada
através do controle do angulo de disparo de armadura @y, -5graus) usando um
regulador P, cuja saida reduz a retirada do valor de referéncia do regulador F.E.M. .
Assim, o0 seguinte deve ser parametrizado: "A operacdo de enfraquecimento do
campo usando o controle interno da F.E.M." (P082=x1x), para que a reducdo de
campo possa ser efetiva.

Se uma mudanca de direcdo de conjugado for reguisitada, ambas as diregbes de
conjugado sdo inibidas, até que o campo , e assim a F.E.M., tenham sido reduzidos
apropriadamente (isto &, ao angulo calculado de disparo (K101) < 165 paraacorrente
de armadura requisitada na nova diregéo de conjugado).

Ajuste de fébrica: 002 Faixa de gjuste(passos): 000 a113 (1 hex)
Acesso: 20 Alteragtes. OFF-LINE (desativado)

P083 Selecdo do valor real develocidade
(vejatambém Secdo 10.1, folha 10)

0 Valor rea de velocidade ainda ndo esté selecionado

1 Vador red de velocidade vem do cana de "valor real principal” (K004) (terminais
XT.101 aXT.104)

2 Vaor rea da velocidade vem do canal de “valor rea da velocidade do gerador de
pulso (K012)

3 Vaor rea de velocidade vem do canal de "valor real da F.E.M." (K287), contudo &
avaliado com P115 (operagéo sem taco)

4 Valor rea de velocidade pode ser livremente conectado (com P609)

Ajuste defébrica: 0 Faixadeguste: 0a4
Acesso : 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
P084 Selecdo do regulador de velocidade/ regulador de corrente eregulador de conjugado

(vejatambém Secdo 10.1, folha 15)

1  Regulador develocidade

2  Regulador de corrente e conjugado (o valor de referéncia emitido da saida do gerador
de funcdo de rampa é introduzido como valor de referéncia de corrente ou de
conjugado, desviando do regulador de velocidade)

Ajustedefabrica: 1 Faixadeguste:1a2
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
P085 Retardo apésretirar o comando jog

Depois que um comando jog tiver sido retirado, 0 acionamento permanece no estado de
operacdo 01.3, com reguladores inibidos, mas com o contator de linha energizado por um
tempo que pode ser selecionado com este pardmetro. Se um comando jog for re-
introduzido dentro desse tempo, 0 acionamento vai para 0 novo estado de operacdo (01.2
ou mais baixo). Contudo, se 0 tempo se esgotar sem que um novo comando jog tenha sido
introduzido, o contator de linha cai, e 0 acionamento vai para o estado de operacdo o7
(vejatambém secbes 10.3.13 € 10.3.14).

Ajuste defébrica: 10,0s Faixade gjustes: 0,0 a60,0s (0,1s)
Acesso: 10 Alteracdes. ON-LINE (ativado)
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P086 Tempo defalha de tensio pararear me automatico
(vejatambém Segéo 8.2.2.1 €10.13)
Se a tensdo cair em um dos terminais 1U1, 1V1, 1W1, 3U1, 3W1, 5U1 e 5W1 (F001,
F003, FO04, FO05), ou se atensdo for muito baixa (FO06 subtens&o) ou muito alta
(FOO7 sobretenséo), ou se sua frequéncia € muito baixa (FO08 < 45Hz) ou muito ata
(FO09, frequéncia > 65Hz), ou se o valor real da corrente do campo for menor que 50%
do vaor de referéncia da corrente do campo (FO05) por mais que 0.5s, a mensagem
apropriada de falha s6 seré reiniciada se a condicéo de falha ndo desaparecer dentro
do "tempo de rearme" selecionado neste parametro.
Os pulsos de disparo e o regulador sdo inibidos enquanto as condic¢es de falha
durarem. O conversor espera ho estado de operagdo o4 (para falha de tensdo de
alimentacdo de armadura) ou 05 (para falha de tensdo de alimentagdo de campo ou da
corrente de campo), ou em 013.

A funcédo de "rearme automatico" é desativada com o gjuste 0,0s.

Ajuste defébrica: 0,4s Faixade gjuste (passos): 0,0 a2,0s(0,1s)
Acesso: 10 Alteragdes: ON-LINE (ativado)

PO87 Tempo paraaberturadofreio
(vejatambém Secdo 10.4.14)

-10,00 a-0,01s do SW 2.00
O comando de "abertura de freio" é retardado por um tempo gustado com este
parametro, depois que os pulsos de disparo para os tiristores e para o regulador

tenham sido ativados (isto é, quando alcancarem o estado de operacéo I, Il ou --). O
motor opera contra o freio parado durante este tempo, isto €, por exemplo, prético para
cargas suspensas.

0,00 para+10,00s

Quando introduzidos os comandos "liga", "jog", "marcha lenta' ou "liberagdo de
operacdo”, um tempo de retardo é colocado com este parémetro, antes que o sinal de
ativagdo do regulador interno se torne eficaz e ocorra pulsos de disparo, enquanto o
acionamento permanece no estado de operagéo 01.0, a fim de permitir que um freio de
retencéo abra.

Ajuste de fébrica: 0,00s Faixa de gjuste (passos): -10,00 a 10,00s (0,01s)
Acesso: 10 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

P088 Tempo parafechamento do freio

(vejatambém Secdo 10.4.14)

Quando os comandos "liga", "jog" ou "marcha lenta' forem retirados, quando o
comando "liga" ndo estiver presente, ou quando o comando "parada rapida"’ for
introduzido, depois que n < n;, tiver sido atingido, um tempo de retardo, que pode ser
ajustado usando este parametro € inserido até que o regulador interno seja bloqueado,
e assim os pulsos de disparo do tiristor inibidos. Durante esse tempo 0 acionamento
ainda gera um conjugado (estado de operagdo 1,11 ou --), para permitir que um freio de
retencéo feche.

Ajuste de fébrica: 0,00s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 10,00s (0,01s)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)
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P089 Espera paratensdo na parte de poténcia

Quando introduzir os comandos "liga", "jog" ou "marchalenta’ com o contator de linha
aberto, um retardo é inserido nos estados de operacdo 04 e 05 até que a tensdo esteja
presente na parte de poténcia. Se a tensdo ndo for identificada na parte de poténcia
dentro do tempo gjustado usando este par@metro, a mensagem de falha apropriada é
iniciada. Este parémetro especifica o valor méximo da soma dos tempos de retardo, no qual
0 acionamento podera ficar nos estados de operacdo o4 e 05 (limiar de resposta para
monitoracdo se atensdo esta presente na parte de poténcia, veja parametro P353).

Ajuste defébrica: 2,0s Faixa de guste (passos): 0,0 a60,0s (0,1s)

Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
P090 Tempo de estabilizagdo da tensdo de alimentagéo

Quando introduzir os comandos "liga", "jog" ou "marchalenta’ com o contator de linha
aberto, e depois que a falta de fase tiver sido identificada na entrada de alimentagcdo de
armadura ou de campo, com a fungdo "rearme automético" parametrizada (P086 > 0), um
retardo é inserido até que atensdo esteja disponivel na parte de poténcia nos estados de
operacdo 04 e 05. S6 é assumido que a tensdo de alimentag&o esta presente nos terminais
de poténcia se a amplitude, frequéncia e simetria de fase estiverem dentro da tolerancia
possivel por mais tempo do que o ajustado neste pardmetro. O parémetro € eficaz para a
fonte de alimentagdo do campo e daarmadura.

Atencdo: Umvalor mais baixo que PO86 e PO89 deve ser armazenado em PO90! (exceto se

P086 = 0,0)
Ajuste de fébrica: 0,02s Faixa de gjuste (passos): 0,01 a1.00s (0,01s)
Acesso: 40 AlteracGes. ON-LINE (ativo)
P091 Limitevalor dereferéncia do SW 2.00

S0 é possivel ligar o conversor se um valor de referéncia (K193) < P091 estiver presente
naentrada do gerador de rampa.

Se um valor de referéncia mais alto estiver presente, 0 acionamento espera no estado 06
apos ligar, até que o valor absoluto do valor de referéncia < P091.

Ajustedefabrica: 199.9% Faixade gjuste (passos): 0,0 2 199.9% (0,1%)

Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
P092 Retardo para diminuicdo ereversdo de campo do SW2.00

(velatambém se¢Bes 10.3.57, 10.3.58, 10.4.30, 10.4.31)

Este tempo é usado para controlar a comutagdo do contator para reversdo do campo, para
um conversor de um quadrante com reversao de campo.

Quando o campo € alterado, apos lcampo < lcampo min (P394), um tempo de retardo deve se
esgotar, de acordo com P092, antes que o0 operante contator de campo seja aberto.

Ajuste defébrica: 3,0s Faixade gjuste (passos): 0,0 a3,0s(0,1s)
Acesso: 20 AlteracBes: ON-LINE (ativo)
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P093 Retardo parafechar o contator delinha do SW 2.00

(vegjatambém Secéo 10.4.7)
O contator de linhafecha com um retardo aqui ajustado, ap6s afuncéo "liga auxiliares'
(fungdo de saida bin&ria BAF7).
Ajuste defébrica: 0,0s Faixade gjuste (passos): 0,0 a120,0s (0,1s)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
P094 Dedigamento retardado para auxiliares do SW 2.00
(vejatambém Secéo 10.4.7)

Os auxiliares sdo desligados com um retardo aqui ajustado, depois que o contator de
linhativer sido aberto.

Ajuste defébrica: 0,0s Faixade gjuste (passos): 0,0 a120,0s (0,1s)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

Valoresdereferénciafixos ajustave's

P096 Valor dereferénciafixo 1 do SW2.00
Este valor digital fixo pode ser enderecado como conector K096, e utilizado para
finalidades de gjuste (por exemplo, para ajuste do ponto final das saidas anal 6gicas).

Ajustedefébrica: 0,00%  Faixade gjuste (passos): -200,0 a 199,99% (0,01%)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

P097 Valor dereferénciafixo 2 do SW2.00
Este valor digital fixo pode ser enderegado como conector K097, e utilizado para
finalidades de gjuste (por exemplo, para ajuste do ponto final das saidas anal 6gicas).

Ajustedefébrica 0,00%  Faixade gjuste (passos): -200,0 a 199,99% (0,01%)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

P098 Valor dereferénciafixo 3 do SW2.00
Este valor digital fixo pode ser enderecado como conector K098, e utilizado para
finalidades de ajuste (por exemplo, para ajuste do ponto final das saidas anal 6gicas).

Ajustedefédbrica: 0,00%  Faixade guste (passos): -200,0 a 199,99% (0,01%)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

P099 Valor digital fixo do SW2.00
Este valor digital fixo pode ser enderegado como conector K099, e utilizado para
finalidades de ajuste (por exemplo, para gjuste do ponto final das saidas anal 6gicas).

Ajustedefébrica: 0,00%  Faixade gjuste (passos): -200,0 a 199,99% (0,01%)
Acesso: 20 Alteracoes: ON-LINE (ativo)
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Definicao do motor

P100

P101

P102

P103

P104

Corrente dearmadura nominal do motor (de acordo com osdados de placa)
0,0 Par@metro aindando gjustado

Ajuste defébrica: 0,0A Faixa de gjuste (passos): 0,0 a6553,0A (0,1A)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

Tensdo de armadura nominal do motor (de acordo com os dadosde placa)

Ajuste defabrica:
Para conversores 6RA 24 Europeus (P076 = 1): P101 = 400V
(Paraconversores US (P076 = 2): se PO71 = 230V, entdo P101 = 240V
se P071 = 460V, entdo P101 = 500V
seP0711 230V, ou! 460V, entdo P101 = 400V)

Faixade gjuste (passos):  10a1000V (1V)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

Correntenominal de campo (de acordo com osdados de placa)
(vejatambém Secdo 10.1, folha 19)

0,0 Parémetro aindando gjustado

Ajuste de fébrica: 0,00A Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 100,00A (0,01A)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

Corrente minima de campo
(vejatambém Secdo 10.1, folha 19)

Para executar a operacdo de otimizacdo para 0 enfraquecimento de campo (P051=27), P103
deve ser parametrizado para < 50% de P102.

Ajuste de fébrica: 0,00A Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 100,00A (0,01A)
Acesso: 20 Alteracdes: OFF-LINE (desativado)

Velocidade n; do SW2.00
(vejatambém Secdo 10.1, folha 17 e Secéo 10.11)

Primeiro ponto (valor de velocidade) dalimitacéo de corrente em fungdo da vel ocidade.
Este par@metro, juntamente com P105, P106, P107 e P108, é usado para definir a
caractristica de valor de limitagdo de corrente como uma fungdo do valor real de

velocidade.

Ajuste defabrica: 5000 RPM  Faixade gjuste (passos): 1 a 10000RPM (1RPM)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
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P105

P106

P107

P108

P109

Correntedearmadural; do SW 2.00
(vegjatambém secdo 10.1, folha 17 e se¢éo 10.11)

Primeiro ponto (valor de corrente) dalimitagéo de corrente em fungdo da vel ocidade.

Este par@metro, juntamente com P104, P106, P107 e P108, é usado para definir a
caracteristica de valor da limitagdo de corrente como uma funcéo do valor rea da
velocidade.

Ajuste defébrica: 0,1A Faixa de gjuste (passos): 0,1 a6553,0A (0,1A)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

Velocidaden, do SW 2.00
(vegjatambém secdo 10.1, folha 17 e secéo 10.11)

Segundo ponto (valor de velocidade) dalimitagdo de corrente em funcéo davelocidade.

Este par@metro, juntamente com P104, 105, 107 e 108, é usado para definir a caracteristica

de valor de limitagdo de corrente como uma funcdo do valor real de velocidade.

Ajuste de fabrica: 5000RPM Faixa de gjuste (passos): 1 a 10000RPM (1RPM)
Acesso: 20 Alteracdes: OFF-LINE (desativado)

Correntedearmadural, do SW2.00
(vegjatambém secdo 10.1, folha 17 e secédo 10.11)

Primeiro ponto (valor de corrente) dalimitagéo de corrente em fungdo da vel ocidade.

Este parametro, juntamente com P104, P105, P106 e P108 é usado para definir a
caracteristica de valor de limitagcdo de corrente como uma funcdo do valor rea de
velocidade.

Ajuste defébrica: 0,1A Faixade gjuste (passos): 0,1 a6553,0A (0,1A)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

Velocidade méxima de oper agéo (ns) do SW2.00
(vejatambém se¢8010.1, folha 17 e segéo 10.11)

Quando usar a limitagéo de corrente em fungéo da velocidade, a velocidade méaxima deve

ser ajustada neste pardmetro, que é definido pela seleco da fonte do valor real de
velocidade, de acordo com P083:

para P083 = 1 (taco anal 6gico): Velocidade na qual ocorre uma tenséo de
taco de acordo com P706

para P083 = 2 (Gerador de pulsos de pulso): Mesmo valor que a velocidade maxima de
acordo com P143 (+P452)

para P083 = 3 (operacdo sem taco): Velocidade, na qual ocorre uma F.E.M. de

acordo com P115

Ajuste de fabrica: 5000RPM Faixade gjuste (passos): 1 a 10000RPM (1RPM)
Acesso: 20 Alteractes: OFF-LINE (desativado)

Palavra de controle para limitagdo de corrente em fungéo da velocidade do SW2.00
(vejatambém se¢do 10.1, folha 17 e secdo 10.11)

0  Limitagdo de corrente em fungdo da vel ocidade desativada
1 Limitagdo dacorrente em funcgéo davelocidade ativada

Ajuste defabrica: 0 Faixadeguste: 0al
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
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P110

P111

P112

P114

P115

P117

Resisténcia do circuito de armadura

(vegjatambém secdo 10.1, folhas 18 e 19)

O paré@metro é automaticamente ajustado durante a operagdo de otimizagdo para o pré
controle e regulador de corrente para o campo e armadura (P051 = 25).

Ajuste de fabrica: 0,000 W  Faixa de gjuste (passos): 0,000 a 32,767 W (0,001 W)
Acesso: 30 Alteragdes: ON-LINE (ativo)

Indutancia do circuito dearmadura

(vejatambém secdo 10.1, folha 18)

O pardmetro é automaticamente gjustado durante a operagédo de otimizagdo para 0 pré-
controle e regulador de corrente para o campo e armadura (P051 = 25).

Ajuste defébrica: 0,00mH  Faixade gjuste (passos): 0,00 a327,67 mH (0,01mH)
Acesso: 30 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

Resisténcia do cir cuito de campo

(vejatambém secdo 10.1, folha 20)

O parémetro € automaticamente gjustado durante a operagdo de otimizagdo para o pré
controle e regulador de corrente para 0 campo e armadura (PO51 = 25)

Ajustedefabrica: 0,0 W Faixade gjuste (passos): 0,0 a3276,7 W (0,1 W)
Acesso: 30 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

Constante detempo térmica (motor)
(vejasecdo 10.8)

0,0 Monitoraco 12t desativada

Ajustedefabrica: 10,0 min Faixade guste (passos): 0,1 a80,0 min (0,1min)
Acesso: 20 Alteracdes: ON-LINE (ativo)

Velocidade méxima par a oper agdo sem taco

(F.E.M. =valor real develocidade)

(vejatambém secdo 10.1, folha 15)

A velocidade é ajustada usando este parametro, quando o valor real da F.E.M. interna é
usado como valor real de velocidade. O parametro especifica, em qual F.E.M. como uma
porcentagem de PO71, deve ser avelocidade maxima.

Ajuste defabrica: 100,00% Faixade gjuste (passos): 1,00 a 140,00% (0,01%) do PO71
Acesso: 20 Alteragdes: ON-LINE (ativo)

Palavra de controle par a car acter istica de campo

0  Umacoracteristica de campo vélida ainda néo foi registrada.
1  Caracteristicade campo vdida (P118 a P139)

O pardmetro é automaticamente ajustado durante a operacdo de otimizagdo para o
regulador de enfraguecimento de campo (P051=27).

Ajuste de fébrica: 0 Faixadegjuste: 0al
Acesso: 40 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
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9/46

P118

P119

F.E.M. nominal

(vegjatambém secdo 10.1, folha 19)

F.E.M., obtida em campo pleno (correspondente ao parémetro P102) e velocidade de
acordo com parémetro P119.

O pardmetro é automaticamente gjustado durante a operacdo de otimizagdo do
regulador de enfraguecimento de campo (P051=27), e neste caso, especificaa F.E.M. de
referéncia na faixa de enfraquecimento de campo.

Note Bem:

A proporcao de P118 a P119 é decisiva para o controle de enfraguecimento de campo.

O valor de referéncia da F.E.M. na faixa de enfraguecimento de campo é definido por
P101 - P100 * P110. Se P100, P101 ou P110 forem posteriormente aterados, ndo sera
necessario repetir a operagao de otimizagdo de enfraguecimento de campo, contudo,
P118 ndo mais especificaa F.E.M. de referéncia na faixa de enfraguecimento de campo.
Se o par@metro P102 for subsequentemente alterado, a operagcdo de otimizagdo de
enfraguecimento de campo deverd ser repetida, 0 mesmo é valido quando aterar a
velocidade méxima.

Ajuste de fébrica: 340V Faixa de gjuste (passos): 0 a1000V (1V)
Acesso: 40 Alteragdes. OFF-LINE (desativado)

Velocidade nominal (% deveocidade maxima)

(vegjatambém secdo 10.1, folha 19)

Velocidade, naqua um valor real de F.E.M. de acordo com parametro P118 é obtido em
campo pleno (correspondente ao parametro P102).

O pardmetro é automaticamente gjustado durante a operacdo de otimizagdo do
enfraguecimento de campo (P051 = 27), e neste caso, fornece a velocidade no inicio do
enfraqueci mento de campo.

Note Bem:

A proporcao de P118 aP119 € decisiva para o regulador de enfragquecimento de campo.
Se os parémetros P100, P101 ou P110 forem posteriormente alterados, a operacéo de
otimizagdo de enfraguecimento de campo ndo precisara ser repetida. Contudo, neste
caso, P119 ndo mais representa a velocidade no inicio do enfraquecimento de campo.
Se o parémetro P102 for posteriormente aterado, a operagdo de otimizacdo de
enfraguecimento de campo deverd ser repetida, 0 mesmo é valido se a velocidade
maximafor posteriormente aterada.

Ajustedefabrica: 100,0% Faixade gjuste (passos): 0,0 a199,9% (0,1%) de Ny
Acesso: 40 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
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P120 Corrente de campo a 0% do fluxo de motor (caracteristica de campo, ponto nimero 0)

Ajuste de fébrica: 0,0% Faixade guste: 0,0%
Acesso: pode ser somente lido

P121 Correntede campo a 5% do fluxo do motor (caracteristica de campo, ponto nimero 1)

P139 Corrente de campo a 95% do fluxo do motor (caracteristica de campo, ponto nimer o 19)

Os parametros de P120 a P139 definem a forma da curva caracteristica de magnetizacéo
(caracteristica de campo) na representacdo normalizada. Os parametros P120 a P139 sdo
valores de corrente de campo (em 0,1% da corrente nominal de campo, de acordo com
P102) que séo atribuidos a umaescalalinear do fluxo do motor (0% a 95% do fluxo nominal
maximo do motor, em passos de 5%) (vejatambém o exemplo a seguir de uma caracterisitca
de campo).

O Ultimo ponto (20%) da curva caracteristica normalizada para a corrente de campo em
100% de fluxo do motor, 100% (de P102), ndo fica explicitamente disponivel como
parametro.

A caracteristica de campo, definida pelos valores de P120 a 139, € usada em operacdo, para
determinacéo do fluxo do motor f, a partir do valor real da corrente de campo lcampo (K265),
através dainterpolacéo linear entre os valores especificos (para o valor real da corrente de
campo leampo > 100% de P102, a caracteristica € linearmente extendida, para calcular
internamente o fluxo do motor), e juntamente com P118 e P119, determinar um valor de pré
controle (valor de referéncia de corrente de campo) para o regulador da F.E.M. (vea
também secdo 10.1, folhas 19 e 20).

O fluxo do motor f, para P170 = x1, é exigido para calcular os limites de conjugado, e para
P170 = x1, para converter o valor de referéncia de conjugado num valor de referéncia de
corrente de armadura (vejatambém secdo 10.1, folha 17).

Os parémetros de P120 a P139 sdo automaticamente ajustados durante a operacdo de
otimizag&o para o enfraquecimento de campo (P051 = 27).

Note Bem:

Se o0 pardmetro P102 for posteriormente alterado, a operacdo de otimizacdo para
enfraquecimento de campo deverd ser repetida, j4 que neste caso o0 grau de saturacdo, e
assim a forma da curva caracteristica normalizada mudam (se os parametros P100, P101,
P110, ou o guste maximo da velocidade forem posteriormente alterados, P120 a P130
mantém, contudo, os valores da mudanca P118 e/ou P119).

Ajustedefébricaz  P120=0,0% P121=3,7% P122=7,3% P123=11,0%
P124=14,7% P125=18,4% P126=22,0% P127=25,7%
P128=29,4% P129=33,1% P130=36,8% P131=40,6%
P132=44,6% P133=48,9% P134=53,6% P135=58,9%
P136=64,9% P137=71,8% P138=79,8% P139=89,1%

Faixa de gjuste (passos): 0,0 a 100,0% da corrente nominal de campo (0,1%)
Acesso: 40 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
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Exemplo de uma car acter istica de campo

Esta tem uma curvatura mais forte (isto €, um nivel de saturagdo de ferro mais baixo) do que a
caracteristica de campo de acordo com o gjuste de fébrica.

o
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A

Fluxo do motor em % do fluxo nominal
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P120

P124

P123

P122
P121

P125

P129

P128

P127

P126

P134

P133

P132

P131

P130

P139 100.0%

P138
ri37 Corrente de campo em % do P102

P136

1) A caracteristica para calcular internamente o fluxo do motor € linearmente extendida para os
valoresreais de corrente de campo | campo, > 100% de P102.
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Definicao do gerador de pulsos

P140 Tipo do gerador de pulsos

0 Sem gerador de pulsos/funcéo “sensor de velocidade com gerador de pulsos de
pulso” ndo selecionada

1  Gerador de pulsos, tipo 1
Gerador de pulsos com 2 trens de pulso que sdo deslocados por 90% (com ou sem
marca zero)

2  Gerador de pulsos, tipo 1la
Gerador de pulsos com 2 trens de pulso deslocados por 90% (com ou sem marca
zero). A marca zero € nternamente convertida num sinal como para o gerador de
pulsostipo 1.

Canal 1

XB 28, 29

Canal 2

XB 30, 31

Marca Zero

XB 32, 33 I < 360° I Habner OGIDN, POGIDN
. Teldix Rotaswitch Serie 25
Tipo 1a - Honeywell HDM Series

Marca Zero Interna I I

3 Gerador de pulsos, tipo 2
Gerador de pulsos com um canal de pulso por dire¢céo da rotag&o (com ou sem marca
Zero).

Sentido Horario Sentido Anti-horario
Canal 1
XB 28, 29 | I I
Canal 2 I | |

XB 30, 31

XB 32, 33

4  Gerador de pulsos, tipo 3
Gerador de pulsos com um canal de pulso e saida para a direcéo da rotagdo (com ou
Sem marca zero).

Sentido Horario Sentido Anti-horario
g;":;‘;g _rl Pulso de Saida I—L_ _n I_I_
gg";)"z“ Direcdo de Rotacao I
“Xﬂgrggzszro Marca Zero I—I n
Ajuste defabrica: 0 Faixadeguste: 0 a4
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
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P141

P142

NUmero de pulsos
Informacg&o para selecionar um gerador de pulsos:
A velocidade mais baixa, que pode ser medida usando um gerador de pulsos, € assim obtida:

1

min[RPM ] = 14648 = ————
X ~ P14l

onde:

x= 1paralx avaliagdo dos sinais do gerador de pulsos (P142 = xx0)
2 para 2x avaliagdo dos sinais do gerador de pulsos (P142 = xx1)
4 para4x avaliagdo dos sinais do gerador de pulsos (P142 = xx2)
Vegjatambém "avaliagdo multipla dos pulsos"

As velocidades mais baixas sdo avaliadas como n=0.

A freguéncia dos sinais do gerador de pulsos nos terminais 28 e 29 ou 30 e 31 ndo
devem ultrapassar 300KHz.

A velocidade mais alta, que pode ser medida usando um gerador de pulsos, € assim
medida:

18 000 000

Nmax [ RPM ] = P14l

Quando selecionar o gerador de pulsos, deverd ser observado que a velocidade mais
baixaencontrada® 0, estasignificantemente acimade Ny, € amais alta nfo esti acima
de Npay.

Assm:

14648
X’ nmin[ RPM ]

IM >>

Para selecionar o numero de pulsos M

18 000 000 (pulsos/revolugéo) do gerador de pul sos.

IM £ —=———_
Mmax [ RPM ]

Ajuste de fabrica: 500 pulsos/rev. Faixa de ajuste (passos): 1 a 32767 pulsos/rev.
(1pulsolrev.)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

Palavra de controle para o gerador de pulsos
Avaliacdo multipla dos sinaisdo gerador de pulsos

x0 1x avaliacdo dos sinais do gerador de pulsos
xx1 2x avaliag&o dos sinais do gerador de pulsos (paragerador de pulsostipos 1, lae 2)
X2 4x avaliagdo dos sinais do gerador de pulsos (para gerador de pulsostipos 1 e 1a)

Mudanca automatica da faixa de medidas par a as medic¢fes em velocidades baixas

xOx Mudanca automética para contar frequéncia desligada
xIx Mudanga automética para contar frequéncialigada

O  Mudanga automatica para avaliagdo multiplado sinal do gerador de pulsos desligada
Ixx Mudanga automética para avaliagdo multiplado sinal do gerador de pulsos ligada

Atencéo:

Quando a avaliagdo multipla dos pulsos for mudada, isso afetard o canal de medi¢éo
para 0 sensor de posicdo. Assim, esta fungdo ndo poder4 ser usada para
posicionamento. Os conectores K013 e K014 sdo invalidos para P142 = 1xx !
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Ajuste de fabrica: 002 Faixade gjuste (passos): 000 a 112 (1hex)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
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P143 Velocidade maxima para oper agao do gerador de pulsos (grosso)
Quando usar o valor real de velocidade do gerador de pulsos (P083 = 2), a velocidade
maxima é definida com os parémetros P143 e P452. O valor rea de velocidade do gerador
de pulsos é normalizado com os parémetros P143 e P452, isto €, 0 gjuste de velocidade
usando estes pardmetros corresponde a um valor real de velocidade (K011, K012) de
100%. Os valores dos parémetros P143 e P452 s&o adicionados.

Ajuste de fabrica: 500RPM  Faixade alcance (passos): 1 a 10000 RPM (1RPM)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

P144 Palavra de controle para o sensor de posicéo doSW 1.10

Contador de posicionamento, reset desligado

Contador de posicionamento, reset usando marca zero

Contador de posicionamento, reset usando marca zero se houver um sinal baixo no
terminal 39

Contador de posicionamento, reset do sinal baixo no terminal 39

Histerese parainversdo do sentido de rotacdo desligada

Histerese parainverséo do sentido de rotagéo ligada (apds uma inversao do sentido,
o primeiro pulso de entrada do gerador de pulsosnéo € contado)

Monitoragdo do gerador de pulsos desligado (FO48 nédo € iniciado devido a um
gerador de pulsos com falha)

Monitoragéo do gerador de pulsos ligado (monitoragdo do hardware dos sinais do
gerador de pulsos para um comportamento ndo plausivel (mudanca de velocidade
frequente, bordas muito proximas uma da outra, circuito aberto ou curto circuito do
condutor de gerador de pulsos entre dois condutores de gerador de pulsos) pode
fazer com que FO48 sgjainiciado.

£ & REB

g

g

Ajustedefébrica: 111 Faixa de gjuste (passos): 000 a 113 (1hex)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

Definicao para a placa opcional " I nter face para motor"

P145 Parametros de controle para a opcéo " interface para motor™
(vejatambém designacdo do terminal, interface para motor-terminais do motor, na se¢do 6.9)

Sensor de comprimento da escova

xx0  Sem sensor de comprimento de escova

xx1  Sensor binério de comprimento de escova (terminal XM-211)
Alarme (W02) nosina 0

02  Sensor binério de comprimento de escova (terminal XM-211)
Mensagem de falha (F115) no sinal 0

o3 Sensor anal 6gico de comprimento da escova (terminal XM-202)
Alarme (W02) para comprimento daescova < 14mm
Mensagem de falha (F115) para comprimento da escova< 12mm

Condicdo do mancal
XXX Sem sensor de condi¢do do mancal (terminal XM-212 ndo é interrogado)
xxIx  Sensor de condi¢do do mancal (terminal XM-212 é interrogado)
Alarme (W03) nosina 1
xx2x  Sensor de condi¢do do mancal (terminal XM-212 é interrogado)
Sinal 1 indicaum sinal defaha (F116)

Fluxodear
X Sem monitoracdo do fluxo de ar (terminal XM-213 ndo é interrogado)
xIxx  Monitoragdo do fluxo de ar (terminal XM-213 é interrogado)
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Alarme (W04) nosina 0
X2x  Monitoragdo do fluxo de ar (terminal XM-213 éinterrogado)
Sinal Oindicaum sinal defalha (F117)
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Sensor detemperatura
(070 Sensor térmico ndo conectado (terminal XM-214 n&o é interrogado)
Doxx Sensor térmico conectado (terminal XM-214 é interrogado)
Sina 0 indicaum alarme (WO05)
20K Sensor térmico conectado (terminal XM-214 é interrogado)
Sinal 0indicaum sina de falha (F18)

Ajuste de fébrica: 0000 Faixa de gjuste (passos): 0000 a 2223 (1 hex)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

P146 Selecdo do sensor de temper atura para a opcao “inter face para motor”

(Conectado aoster minais XM-204 e XM-205)
(Vejadesignagdo do terminal, interface para motor-terminais do motor, na Segéo 6.9)

Sensor de Ponte Resposta quando atemperatura de realimentagéo
temperatura XJ101 naplaca PC nominal for ultrapassada
A1617 naposi¢io
0 | nenhum qualquer Terminal ndo éinterrogado
1 [KTY&4 1-2 Alarme W06 em temperatura> P147
mensagem de falha F119 em temperatura> P148
2 | PT100 2-3 Alarme W06 temperatura > P147
mensagem de falha F119 em temperatura> P148

3 | Termistor PTC 1) 1-2 Alarme W06

com R=600W
4 | Termistor PTC 1) 1-2 Mensagem de falhaF119

com R=600W
5 | Termistor PTC 1) 1-2 Alarme W06

com R=1200W
6 | Termistor PTC 1) 1-2 Mensagem de falhaF119

com R=1200W
7 | Termistor PTC 1) 1-2 Alarme W06

com R=1330W
8 | Termistor PTC 1) 1-2 Mensagem de falhaF119

com R=1330W
9 | Termistor PTC 1) 1-2 Alarme W06

com R=2660W
10 | Termistor PTC 1) 1-2 Mensagem de falha F119

com R=2660W

952

1) Termistor PTC, de acordo com DIN 44081/44082 com R natemperatura de realimentagdo nominal
para os motores Siemens = 2660 W (0 ajuste 9 ou 10 deve ser selecionado).

Ajuste defabrica: 0 Faixadeguste: 0a10
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
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P147 Alarmepor temperatura
SO é eficaz se 0 sensor de temperatura anal 6gicafor selecionado (P146 no gjuste 1ou 2).

Ajuste de fabrica: 0°C Faixa de gjuste (passos): 0 a200°C (1°C) O=sem alarme

Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)
P148 Dedigamento por temperatura

S0 é eficaz se 0 sensor de temperatura anal 6gica for selecionado (P146 no ajuste 1 ou 2).

Ajuste de fabrica: 0°C Faixa de gjuste (passos): 0 a200°C (1°C) O=sem alarme
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

Otimizacao dereguladores

Ajustes pararegulador da corrente de armadura

P150 Limitedeag (armadura)
(vejatambém Secgdo 10.1, folha 18)
Limite de estabilidade do retificador ag para o éangulo de disparo do conversor de
armadura.

Ajuste de fébrica 5 paraconversores 1Q
30 para conversores 1Q

Faixade gjuste (passos): 0 al165 graus (1 grau)
Acesso: 30 AlteracBes: ON-LINE (ativo)

P151 Limitedea, (armadura)
(vejatambém Secdo 10.1, folha 18)
Limite de estabilidade doinversor a,y parao angulo de disparo do conversor de armadura.
Esta limitagdo do angulo de disparo s6 € eficaz para corrente continua de armadura. Para
corrente descontinua (intermitente) de armadura, o angulo de disparo € limitado a 165
graus.

Ajuste defabrica: 150 graus  Faixade alcance (passos): 120 a 165 graus (1 grau)

Acesso: 30 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
pP152 Filtro do rastreamento da frequéncia delinha (armadura)

(vejatambém Secdo 10.1, folha 26)

A sincronizagdo interna para os pulsos de disparo de armadura, com a linha (alimentagéo),
derivada da conex&o de poténcia (alimentacéo de armadura) € filtrada com esta constante.
Para a operacdo em redes fracas, com alimentagdes de frequéncia instéveis, por exemplo,
quando fornecidas de um gerador a Diesel (operacdo de ilha), a constante de filtro deve
ser parametrizada para um valor mais baixo do que para a operagéo em redes fortes, afim
de alcangar uma velocidade de rastreamento de frequénciamais alta.

Ajustedefabrica: 200ms  Faixade gjuste (passos): 0 a200ms (1ms)
Acesso: 40 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
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P153

P154

P155

P156

Palavra de contrale, pré-controle dearmadura
(vejatambém Secéo 10.1, folha 18)

0  Pré-controle de armadurainibido, saida de pré-controle 165° do SW2.00 (180°, até
eincluindo o SW1.30).

1  Pré-controle de armadura ativo, saida depende do valor real da F.E.M., do valor
de referéncia da corrente de armadura, da tensdo de alimentacdo (armadura), da
frequéncia de alimentacdo (armadura), P110, P111.

2  Pré-controle de armadura é calculado para F.E.M.=0, o integrador do regulador de
corrente € gjustado, para mudanca de sentido de conjugado, na diferenca, pré-
controle (F.E.M.) - pré-controle (F.E.M. = 0). Devera ser gustado quando
alimentar altasinduténcias dos terminais de armadura (por exemplo, icamento por
solendides, alimentagdo de campo). do SW2.00

Ajuste defabrica: 1 Faixadeguste: 0 a2
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

Palavra de controle, regulador de corrente de armadura
(vejatambém Secéo 10.1, folha 18)

X0  Ajuste componente | do regulador em zero (isto &, regulador P puro)
xL  Componente | do regulador, ativo

Ox  Ajuste componente P do regulador em zero (isto &, controle | puro)
1x Componente P do regulador, ativo

Ajuste defabrica: 11 Faixa de gjuste (passos): 00 a 11 (1hex)
Acesso: 20 Alteragdes. OFF-LINE (desativado)

Regulador de corrente dearmadura, ganho P
(vejatambém Secdo 10.1, folha 18)
Ganho proporcional do regulador de corrente de armadura.

O parémetro é automaticamente ajustado durante a operacdo de otimizacéo para o pré-
controle e regulador de corrente para armadura e campo (P051 = 25).

Ajuste defébrica: 0,10 Faixade gjuste (passos): 0,01 a10,00 (0,01)
0,01 a200,00 (0,01) do SW2.00
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

Regulador de corrente de armadura, tempo deacgéo integral (1)
(vejatambém Secfo 10.1, folha 18)

O parédmetro € automaticamente ajustado durante a operagéo de otimizagdo para o pré-
controle e o regulador de corrente para armadura e campo (P051=25).

Ajustedefébrica: 0,200s  Faixade gjuste (passos): 0,001 a 1000s (0,001s)
0,001 a10000s (0,001) do SW2.00
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)
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P157 Pal avra de controle, gerador derampa para o valor dereferéncia de corrente do SW2.00
(vejatambém Secdo 10.1, folha 18)

0  Desgaste reduzido nos redutores
O integrador s6 € eficaz apds uma mudanga na direcdo do conjugado (sb age como
gerador de rampa para o valor de referéncia de corrente de armadura, até que a saida
atinja o valor de referéncia na entrada do integrador pela primeira vez, apds a
mudanca de dire¢&o do conjugado).

1 Integrador devalor dereferéncia da corrente
O integrador € sempre ativo (age como gerador de rampa para o valor de referénciada
corrente de armadura).

Ajuste defdbrica: 0 Faixade gjuste (passos): 0al
Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)

P158 Tempo do gerador derampa parao valor dereferéncia de corrente (desgaste reduzido nos
mecanismos)
(vejatambém Secéo 10.1, folha 18)
Tempo de rampa de subida para um salto do valor de referéncia de 0% para 100% do P0O72.

P157 devera ser ajustado em 1 e P158 em 0,040 para equipamentos mais velhos.

Ajustedefébrica: 0,000s  Faixade gjuste (passos): 0,000 a0,100s (0,001s)

Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
P159 Limiar de comutacao para o estagio de auto-reversdo (ar madura)

(vejatambém Secdo 10.1, folha 18)

? Diregao de conjugado requerida

0.05%

> |

+1
Y 4 .
0 _ Saida do regulador
Y 4 de velocidade
+1I
—» et
P159

Ajuste de fabrica: 0,01%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a 100,00% da saidado regulador de vel ocidade (0,01%)

Acesso: 30 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
P160 Intervalo adicional livre de conjugado do SW2.00

(vejatambém Secdo 10.1, folha 18)

Intervalo adicional livre de conjugado para mudanca de direcdo de conjugado para
operacéo 4Q.

Este parametro devera ser ajustado especial mente quando alimentar grandes induténcias
(por exemplo, icamento por solendide) paravalores > 0.

Ajustedefébrica: 0,000s  Faixade gjuste: 0,000 a2.000s
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
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Ajustes para a limitacdo do conjugado e corrente

P170

P171

P172

P180

P181

Selecdo deregulador de conjugado/corrente
(vejatambém Secdo 10.1, folha 17)

X0 regulador de conjugado desativado (= regulador de corrente)
XL regulador de conjugado ativado (valor de referénecia de corrente = valor de
referéncia de conjugado / fluxo do motor)

Ox "Limitagdo do conjugado” age como limitag&o de corrente
Ix "Limitag&o do conjugado” ativo (dividido pelo fluxo do motor)

Note bem:

Para P170 = 1x ou X1, uma curva caracteristica de campo véalida deve estar presente
(P117 = 1), sendo, a operacdo de otimizagdo para enfraquecimento do campo
(P051=276) devera ser executada.

Ajuste defabrica: 10 Faixade gjuste (passos): 00 a 11 (1hex)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

Limitede correnteno sentido | do conjugado
(vejatambém Secdo 10.1, folha 17)

Ajuste de fébrica: 100,0%
Faixa de gjuste (passos): 0,0 a 300,0% da corrente nominal de armadura (0,1%)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

Limitede corrente no sentido I do conjugado
(vejatambém Secdo 10.1, folha 17)

Ajuste de fébrica: -100,0%
Faixa de gjuste (passos): -300,0 a 0,0% da corrente nominal de armadura (0,1%)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

Conjugado postivo limite 1
(vejatambém Secdo 10.1, folha 17)

Ajuste de fabrica: 300,00%
Faixa de guste (passos): -300,0 a 300,0% do conjugado homina do motor (0,01%)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

Conjugado negativo limite 1
(vejatambém Secéo 10.1, folha 17)

Ajuste de fabrica: -300,0%
Faixa de guste (passos): -300,0 a 300,0% do conjugado homina do motor (0,01%)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
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pP182 Conjugado positivo limite 2
(vejatambém Segdo 10.1, folha 17 € 10.3.42)

Uma mudancga é feita do limite 1 para o limite 2, se a mudanca do limite for selecionada
(funcdo de entrada binaria BEF42=1), e se a velocidade for maior que a velocidade da
mudanga, ajustada no parémetro P184.

Ajuste de fabrica: 300,00%
Faixa de gjuste (passos): -300,0 a 300,00% do conjugado homina do motor (0,01%)
Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)

pP183 Conjugado negativo limite 2
(vejatambém Secdo 10.1, folha 17 € 10.3.42)
Uma mudanca é feita do limite 1 para o limite 2, se a mudanca do limite for selecionada
(funcéo de entrada binaria BEF42=1), e se avelocidade for maior que a velocidade da
mudangca, ajustada no pardmetro P184.

Ajuste de fabrica: -300,00%
Faixa de gjuste (passos): -300,0 a 300,00% do conjugado homina do motor (0,01%)

Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
P184 Velocidade para mudanca dos limites do conjugado

(vejatambém Secdo 10.1, folha 17 € 10.3.42)

Uma mudanca é feita do limite 1 (P180, P181) para limite 2 (P182, P183) se a mudanca do
limite for selecionada (fungdo de entrada bindria BEF42=1), e se a velocidade (166) for
maior que avelocidade da mudanga, selecionada com o parametro P184.

Ajuste de fabrica: 0,00%

Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 120,00% da vel ocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

Ajustes para o condicionamento do valor real para o regulador de velocidade
P200 Filtro paraovalor real doregulador deveocidade
(vgjatambém Secdo 10.1, folha 15)
O valor real de velocidade é filtrado através de um elemento PT1.
Este filtro é levado em consideracdo pela operagdo de otimizagdo do regulador de
velocidade (PO51 = 26).

Ajuste de fébrica: Oms Faixa de gjuste (passos): 0 a 10000ms (1ms)
Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)
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P201

P202

P203

P204

Frequéncia deressonéncia da primeira banda do filtro doSW1.10
(vejatambém Secéo 10.1, folha 15)

Valor real depois que o elemento PT1 for alimentado através de 2 bandas do filtro que
podem ser parametrizadas. Frequéncia de ressonancia da primeira banda do filtro.

0 Banda do filtro desconectada

11al140Hz Frequénciaderessonancia

1al0 Banda do filtro € calculada para uma frequéncia de ressonancia de 10Hz
<SW1.30

Ajuste defébrica: OHz Faixa de gjuste (passos): 0 a140Hz (1Hz)

Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)
Fator de qualidade (Q) da primeira banda dofiltro do SW1.10

(vejatambém Secéo 10.1, folha 15)
Valor real depois que o elemento PT1 for alimentado através de 2 bandas do filtro que
podem ser parametrizadas. Qualidade do primeirabandado filtro.

0 Qudidade=0.5

1 Quadidade=1

2 Qudidade=2

3  Qudidade=3

Ajuste defabrica: 0 Faixadeguste: 0 a3

Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

Frequéncia deressonancia da segunda banda dofiltro do SW1.10

(vejatambém Secdo 10.1, folha 15)
Valor real depois que o elemento PT1 for alimentado através de 2 bandas do filtro que
podem ser parametrizadas. Frequéncia de ressonancia da segunda banda do filtro.

0 Banda do filtro desconectada

11al40Hz Frequénciaderessonancia

1al0 Banda do filtro é calculada para uma frequéncia de ressonancia de 10Hz
<SW1.30

Ajuste defébrica: OHz Faixade gjuste (passos): 0 a140Hz (1Hz)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

Fator de qualidade (Q) da segunda banda dofiltro do SW1.10

(vejatambém Secfo 10.1, folha 15)

Valor real depois que o elemento PT1 for alimentado através de 2 bandas do filtro que
podem ser parametrizadas. Qualidade da segunda banda do filtro.

0 Qualidade=05

1 Quaidade=1

2 Qudidade=2

3 Quaidade=3

Ajuste defabrica: 0 Faixadeaguste 0a3
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)
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P205 Tempo de agéo derivativo para o componente D do regulador de velocidade - canal de valor
real do SW1.10
(vejatambém Secdo 10.1, folha 15)
Depois da filtragem e da banda do filtro , o valor real é aimentado através de um
componente D gque pode ser parametrizado.

Ajuste de fabrica: Oms Faixade gjuste: 0 2 1000ms (1ms)
Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)

Ajustes para o regulador de velocidade

P220 Regulador develocidade, valor 1 de ajuste do integrador
(vejatambém Secdo 10.1, folha 15)
O integrador do regulador de velocidade é gjustado no estado de operagdo > ol(sem
ativagado do regulador), para o valor do parametro P220.

Ajuste de fébrica: 0,0%
Faixade gjuste (passos): -100,0 a 100,0% da saida do regulador de velocidade (0,1%)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

p222 Limite de comutacao, regulador PI/P
(vejatambém Secdo 10.1, folha 15 € 10.3.38)

0,00 Comutagado automética do regulador Pl para P desativada

>0,00 Dependendo do valor real de velocidade (K166), uma comutagdo € feita do
regulador Pl para P, se avelocidade, ajustada usando parémetro P222, estiver ainda
abaixo. O integrador sb é reativado num valor real de velocidade > P222 + 2%
Nmax (COM valor zero).
Esta funcdo permite que o acionamento seja desligado sem oscilagéo via valor de
referéncia= 0 com os reguladores ativados.
Se a fungdo de entrada binéria "habilita comutacdo do regulador de velocidade
PI/P* (BEF38) tiver um terminal ou um bit de palavra de controle STWF definivel
designado, entdo a comutacao real de velocidade em funcéo do valor do regulador
Pl para P s6 sera ativa quando a entrada for energizada (BEF38=1).

Ajuste de defébrica: 0,00%
Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 10,00% de vel ocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

pP223 Palavra de controledo pré-controle do SW1.10
(vejatambém Segfo 10.1, folha 15)

0  Pré-controle do regulador de velocidade inibido
1  Pré-controle do regulador de velocidade age como valor de referéncia de conjugado
(é adicionado a saida do regulador de velocidade)

Ajuste defabrica: O Faixadeaguste: 0al
Acesso: 20 Alterac6es: OFF-LINE (desativado)
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P224

P225

P226

pP227

Palavra de controledo regulador de velocidade
(vejatambém Secéo 10.1, folha 15)

00 Colocaa componente | do regulador em zero (isto &, regulador P puro)
oL Componente | do regulador ativo

XXOX Colocaa componente P do regulador em zero (isto é, regulador | puro)
XxAX Componente P do regulador ativo

XOXX O vaor dereferéncia é conectado com o sinal correto
XIxx O vaor dereferéncia é conectado, invertido

Oxxx O valor real é conectado com o sinal correto
Doxx O valor rea éconectado, invertido

Ajuste defébrica: 0011 Faixa de gjuste (passos): 0000 a1111 (1hex)
Acesso: 20 Alteragdes. OFF-LINE (desativado)

GanhoP
(vejatambém Secéo 10.1, folha 15)

V ejatambém os gjustes para a fungdo "adaptacdo do regulador de velocidade" (P550 a
P561).

O pardmetro é automaticamente gjustado durante a operagcdo de otimizagdo de
regulador de velocidade (PO51 = 26).

Ajuste de fébrrica: 3.00 Faixa de gjuste (passos): 0.10 a 200,00 (0,01)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

Tempo deagdointegral (1)
(vejatambém Secdo 10.1, folha 15)

V ejatambém os agjustes para a funcdo "adaptacdo do regulador de velocidade" (P550 a
561).

O parametro é automaticamente gjustado durante a operacdo de otimizagdo do
regulador de velocidade (PO51 = 26).

Ajustedefébrica: 0.650s  Faixade gjuste (passos): 0,010 a 10000s (0,001s)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

Queda para adaptacao
(vejatambém Secdo 10.1, folha 15 €10.3.37)

V ejatambém os gjustes para a fungéo "adaptacéo do regulador de velocidade" (P550 a
561). Um elemento de realimentacdo, que pode ser parametrizado, € conectado em
paralelo ao componente | e P do regulador de velocidade (age no ponto de adi¢&o do
valor de referéncia e do valor real). Se a fungdo de entrada binaria "habilita queda do
regulador de velocidade" (BEF37) tiver um terminal ou um bit de palavra de controle
STW definivel designado, entdo esta realimentacdo pode ser conectada e
desconectada via esta entrada. Se nenhuma entrada for parametrizada como "habilita
gueda do regulador de velocidade", a realimentacdo serd sempre ativa (disconexao com
valor do pardmetro = 0). 10% de ajuste de queda significa que o valor rea de
velocidade desvia do valor de referéncia em 10% nos 100% da saida do regulador
(100% do valor de referéncia da corrente de armadura e de conjugado).

Ajuste defébrica: 0,0%
Faixa de gjuste (passos): 0,0 a 10,0% do conjugado nominal do conversor (0,1%)
Acesso: 20 Alteracdes: ON-LINE (ativo)
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P228 Filtrodovalor dereferéncia
(vejatambém Secdo 10.1, folha 15)

Filtragem do valor de referéncia através de um elemento PT1.

O pardmetro é automaticamente ajustado durante a operacdo de otimizag&o do regulador
de velocidade (PO51 = 26), semelhante ao tempo de agdo integral do regulador de
velocidade.

Quando um gerador de rampa € usado, pode ser pratico parametrizar 0 par@metro para
valores mais baixos.

Ajuste de fabrica: Oms Faixa de gjuste (passos): 0 a 10000ms (1ms)
Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)

pP229 Operagéo do modo escravo do SW2.00
(vejatambém Secdo 10.1, folha 15 e10.3.41)

0 Para P084 = 2 (regulador de corrente/conjugado), ou quando "operagdo no modo
escravo" € selecionada via funcdo de entrada bindria BEF41, o regulador de
velocidade éinibido.

1 Para P084 = 2 (regulador de corrente/conjugado), ou quando "operacdo no modo
escravo" € selecionado via funcdo de entrada binaria BEF41, o regulador de

velocidade é ativado.
Ajuste defabrica: 0 Faixadeguste: 0al
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

Ajustes para o regulador de corrente de campo

P250 Limiteas (campo)
(vejatambém Secéo 10.1, folha 20)
Limite de estabilidade do retificador ag para o &ngulo de disparo do conversor de campo.

Ajustedefabrica: 0grau  Faixade gjuste (passos): 0 a 180 graus (1grau)
Acesso: 30 Alteracbes: OFF-LINE (desativado)

pP251 Limiteay (campo)
(vejatambém Secdo 10.1, folha 20)
Limite de estabilidade doinversor a,y para 0 angulo de disparo do conversor de campo.

Ajustedefabrica: 180 graus  Faixade gjuste (passos): 0 a 180 graus (1grau)
Acesso: 30 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

p252 Filtro do rastreamentovde frequéncia de linha (campo)

(vejatambém Secdo 10.1, folha 20)

A sincronizagdo interna de alimentacdo de linha para os pulsos de campo, derivados dos
terminais de entrada de alimentacdo de campo, é filtrada com esta constante. Para a
operacdo em rede fraca, alimentacOes de frequéncias instaveis, por exemplo, de geradores
diesel (operacdo de ilha), a constante de filtro deve ser parametrizada para um valor mais
baixo do que para a operacdo de rede forte de alimentacdo, a fim de acancar uma
vel ocidade de rastreamento de frequénciamaior.

Ajustedefébrica: 200ms  Faixade gjuste (passos): 0 a200ms (1ms)
Acesso: 40 AlteracGes. ON-LINE (ativo)
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P253 Palavra de controle, pré controle de campo
(vejatambém Secéo 10.1, folha 20)

0  Précontrole de campo inibido, saida de pré controle = 180°
1  Précontrole de campo ativado, saida depende do valor de referéncia da corrente
de campo, tensdo de alimentacdo (campo), P112.

Ajuste defabrica: 1 Faixadeguste 0al
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
P254 Palavra de controle, regulador de corrente de campo

(vejatambém Secéo 10.1, folha 20)

X0 Colocaacomponente | do regulador em zero (isto &, regulador P puro)
xL  Componente | do regulador ativo

Ox Colocaacomponente P do regulador em zero (isto &, regulador | puro)
1x Componente P do regulador ativo

Ajuste defabrica: 11 Faixa de gjuste (passos): 00 a11(1hex)
Acesso: 20 Alteragdes. OFF-LINE (desativado)
P255 GanhoP

(vejatambém Secdo 10.1, folha 20)
O parémetro é automaticamente ajustado durante a operagéo de otimizagdo para o pré
controle e o regulador de corrente para armadura e campo (P051=25).

Ajuste defébrica: 5.00 Faixa de gjuste (passos): 0,01 a 100,00 (0,01)
Acesso: 20 Alteractes. ON-LINE (ativo)

P256 Tempo deagdointegral (1)
(vejatambém Secfo 10.1, folha 20)
O parédmetro € automaticamente ajustado durante a operagéo de otimizagdo para o pré-
controle e o regulador de corrente para armadura e campo (P051=25)

Ajustedefébrica: 0.200s  Faixade gjuste (passos): 0,001 a 10,000s (0,001s)
Acesso: 20 Alteragdes. ON-LINE (ativo)

p257 Campo estacionario
(vejatambém Secdo 10.1, folha20 €10.3.92)
Valor ao qual acorrente de campo € reduzida, quando afungdo "reducéo automética de
corrente de campo™ for parametrizada (com P082=xx2), ou para selegdo controlada pelo
sinal dafuncdo de entrada biné&ria" campo estacionario” (BEF56=1).

Ajuste defébrica: 0,0%

Faixa de gjuste (passos): 0,0 a 100,0% da corrente nominal de campo, P102 (0,1%)
Acesso: 20 AlteracOes: ON-LINE (ativo)
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pP258 Retardo parareducdo automéatica de cor rente de campo
(vejatambém Segdo 10.1, folha20 € 10.3.92)
Tempo, no qual acorrente de campo € reduzida ao valor, de acordo com o parémetro P257,
guando o acionamento é desligado, depois que o estado de operagdo 07.0 ou maior é
alcangado, automati camente ou com afunc&o controlada por sinal "redugdo da corrente de
campo".

Ajuste defébrica: 10,0s Faixade gjuste (passos): 0,0 a60,0s(0,1s)
Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)

Ajustes paraoregulador daF.E.M.

pP273 Palavra de controle do précontrole
(vejatambém Secéo 10.1, folha 19)

0  Précontrole do regulador F.E.M. inibido, saida de pré controle = corrente nominal de
campo (P102)
1  Précontrole do regulador F.E.M. ativado

Ajuste de fébrica: 1 Faixadegjuste: 0al
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
pP274 Palavra decontrole

(vejatambém Secéo 10.1, folha 19)

00 Coloca acomponente | do regulador em zero (isto é, reguldor P puro)
xod Componente | do regulador ativado

xx0x  Colocaacomponente P do regulador em zero (isto é, regulador | puro)
xxIx  Componente P do regulador ativado

XOXX O valor dereferéncia é conectado com o sinal correto
XIxx O valor de referéncia é conectado, invertido

Oxxx O valor real é conectado com sinal correto
Daoxx O valor real é conectado, invertido

Ajuste de fébrica: 0011 Faixa de gjuste (passos): 0000 a1111 (1hex)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

P275 GanhoP
(vejatambém Secéo 10.1, folha 19)
A partir de V2.00, o parametro é automaticamente ajustado durante a operacdo de
otimizag&o para enfraguecimento do campo (P051=27).

Ajuste de fébrica: 0,60 Faixa de gjuste (passos): 0,10 a 100,00 (0,01)
Acesso: 20 AlteracBes: ON-LINE (ativo)

P276 Tempo deagdo integral (1)
(vejatambém Secdo 10.1, folha 19)
A partir de V2.00, o par@metro € automaticamente gjustado durante a operacdo de
otimizag&o para enfraguecimento do campo (P051=27).

Ajustedefébrica: 0,200s  Faxiade guste (passos): 0,010 a 10,000s (0,001s)
Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)
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P277

Queda para adaptacio
(vejatambém Secéo 10.1, folha 19)

Ajuste de fébrica: 0,0% Faixa de gjuste (passos): 0,0 a10,0% (0,1%)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

Ajustespara o gerador de funcéo derampa

P300

P301

P302

Limite positivo para a saida do gerador derampa

(vejatambém Secdo 10.1, folha 14)

O valor de referéncia da velocidade é limitado; com sinal (€ possivel gjustar uma
velocidade minima negativa).

Ajuste de fébrica: 100,0%
Faixa de g uste (passos): -200,0 a 199,99% da vel ocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

Limite negativo para a saida do gerador derampa

(vejatambém Secdo 10.1, folha 14)

O valor de referéncia da velocidade é limitado, com sinal (é possivel gjustar uma
velocidade minima positiva).

Ajuste de fébrica: -100,0%
Faixa de gjuste (passos): -200,0 a 199,99% da vel ocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

Palavra de controle
(vejatambém Secdo 10.1, folha 14, 10.3.31 €10.3.32)

X0  Sem gerador de rampa do SW2.00
x1  Gerador de rampa ativado do SW2.00

Modo de operacéo do gerador de rampa:
A saida do gerador de rampa (K190) é limitada aos seguintes valores, quando o
gerador de rampa estiver ativado:

Mimie © 1,25 N < sldaRFG < + Miimie ~ 1,25 Nacio

Kp Kp

paraP170 = x1 (controle do conjugado) o seguinte é valido:

- |A, limite ’ Fmolor ’ 1,25 + na(;éo < SaidaRFG +|A, limite ’ Fmotor ’ 1,25
Kp Kp

+ Nagdo

RFG = Ramp Function Generator = Gerador de rampa

OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigdo: A



paraP170 = x0 (controle de corrente) o seguinte é valido:

- la, iimte = 1,25 , + la, limte © 1,25
A, Imte * Naio < saidaRFG < A, Ime * Nagio
Kp Kp
T motor Fluxo do motor normalizado (1 para corrente nominal de campo)

Nagio Valor rea develocidade (K167)

+Mime  Limite do conjugado positivo mais baixo (K 143)
“Miimite Limite do conjugado negativo mais baixo (K144)
+anmite  Limite de corrente positivamais baixa (K131)
-lasimite  Limite de corrente negativa mais baixa (K132)
Kp Ganho efetivo do regulador de velocidade

+1% ou -1% ¢é adicionado, se o valor adicionado & N, for menor do que 1%, como valor
absoluto.

A funcéo "gerador derampa’ é usada para garantir que o gerador de rampa néo se afaste
muito longe do valor real de velocidade, se o limite de corrente ou do conjugado tiver sido
alcancado.

Note bem:
Se afuncdo "gerador de rampa’ estiver ativada, o tempo do filtro do valor de referénciada
vel ocidade do P228 devera ser muito baixo (preferencialmente 0).

Note bem:
VejaP629 para gjuste do gerador de rampa.

Ox  Operagéo padréo com gerador de rampa.
O gerador 1 de rampa (P303 a P306) é usado. Quando uma entrada binaria for
parametrizada como "gerador 2 de rampa (P307 a P310)" (BEF31) ou "gerador 3 de
rampa (P311 a P314)" (BEF32), o conjunto de parémetros 2 ou 3 referente do gerador
de rampa é usado.
Operacdo com integrador de rampa de subida: Depois que o valor de referéncia for
alcancado pelaprimeiravez, muda o gerador 1 de rampa para o tempo =0
Operacdo com integrador de rampa de subida: Depois que o valor de referéncia tiver
sido alcancado pela primeira vez, muda o gerador 1 de rampa para o gerador 2 de
rampa (P307 aP310).

3x  Operagdo com integrador de rampa de subida : Depois que o valor de referéncia tiver
sido alcangado pela primeiravez, muda o gerador de rampa para o gerador 3 de rampa
(P311 aP314).

Funcéo do Integrador de rampa de subida:

Se esta fungéo for ativada por P302 = 1x, 2x ou 3x, 0 gerador 1 de rampa (P303 a P306)
€ primeiramente usado apds um comando "ON" (“liga’, “jog”, “marcha lenta’).
Quando a saida do gerador de rampa al canca, pela primeiravez, o valor de referéncia
requisitado apds um comando “ON” ("liga'), uma mudanca é feita no gerador de
rampa, selecionado de acordo com P302. O acionamento é desligado via gerador 1 de
rampa quando o comando "desliga" for emitido.

Note bem:

Quando uma entrada bindria, parametrizada como "gerador 2 de rampa (P307 a P310)"
(BEF31) ou "gerador 3 de rampa (P311 a P314") (BEF32) for ativada, o gerador de
rampa ent&o ativado tem prioridade, requisitado com a fungdo "integrador de rampa

de subida".
Ajuste defabrica: 00 Faixade gjuste: 00 a31 (hex)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
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M odo de operacéo do gerador derampa, definicdo dostempos do gerador derampa
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Gerador derampa, conjunto 1 de parametros
(vegjatambém "modo de operagéo do gerador de rampa’ para P302)

P303 Rampa de subida, tempo 1
(vgjatambém Secdo 10.1, folha 14, 10.3.31 € 10.3.32)

Ajuste defébrica: 0,00s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a300,00s (0,01s)
0,00 a650,00s do SW2.00
Acesso: 20 Alteragdes: ON-LINE (ativo)

P304 Rampa de descida, tempo 1
(vejatambém Segdo 10.1, folha 14, 10.3.31 €10.3.32)

Ajuste de fébrica: 0,00s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a300,00s (0,01s)
0,00 a650,00s do SW2.00
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

P305 Arredondamentoinicial 1
(vejatambém Segdo 10.1, folha 14, 10.3.31 €10.3.32)

Ajuste de fébrica: 0,00s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 10,00s (0,01s)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

P306 Arredondamento final 1
(vejatambém Segdo 10.1, folha 14, 10.3.31 €10.3.32)

Ajuste de fébrica: 0,00s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 10,00s (0,01s)
Acesso: 20 AlteracBes: ON-LINE (ativo)

Gerador derampa, conjunto 2 de parametros
(vejatambém "modo de operac&o do gerador de rampa’ para P302)

O conjunto 2 de parémetros pode ser selecionado via funcéo de entrada binéria "gerador 2 de rampa"
(BEF31).

P307 Rampa de subida, tempo 2
(vejatambém Secdo 10.1, folha 14 €10.3.31)

Ajuste defébrica: 0,00s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a300,00s (0,01s)
0,00 a650,00s do SW2.00
Acesso: 20 Alteragdes: ON-LINE (ativo)

P308 Rampa de descida, tempo 2
(vejatambém Segéo 10.1, folha 14 € 10.3.31)

Ajuste de fébrica: 0,00s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a300,00s (0,01s)

0,00 a650,00s do SW2.00
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)
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P309 Arredondamentoinicial 2
(vejatambém Secdo 10.1, folha 14 € 10.3.31)

Ajuste defébrica: 0,00s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 10,00s (0,01s)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

P310 Arredondamento final 2
(vejatambém Secdo 10.1, folha 14 € 10.3.31)

Ajuste defébrica: 0,00s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 10,00s (0,01s)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

Gerador derampa, conjunto 3 de parametros

(vejatambém "modo de operagdo do gerador de rampa’ para P302)

O conjunto 3 de parémetros pode ser selecionado via funcéo de entrada binéria "gerador 3 de rampa”

(BEF32).
P311 Rampa de subida, tempo 3
(vgjatambém Segdo0 10.1, folha 14 € 10.3.32)
Ajuste de fébrica: 0,00s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a300,00s (0,01s)
0,00 a650,00s do SW2.00
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)
P312 Rampa de decida, tempo 3
(vgjatambém Segdo0 10.1, folha 14 € 10.3.32)
Ajuste de fébrica: 0,00s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a300,00s (0,01s)
0,00 a 650,00s do SW2.00
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
P313 Arredondamento inicial 3
(vejatambém Secdo 10.1, folha 14 € 10.3.32)
Ajuste defébrica: 0,00s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 10,00s (0,01s)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)
P314 Arredondamento final 3

(vejatambém Secdo 10.1, folha 14 € 10.3.32)

Ajuste defébrica: 0,00s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 10,00s (0,01s)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)
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Limitacdo da velocidade

P315 Limite positivo para a entrada do gerador derampa
(vejatambém Secdo 10.1, folha 13 €10.3.24)

O valor dereferéncia de velocidade é limitado, com sinal (uma velocidade negativa minima
pode ser gjustada).

Ajuste de fabrica: 100,00%
Faixa de gjuste (passos): -200,0 a 199,99% da vel ocidade méxima (0,01%)

Acesso: 20 Alteragdes: ON-LINE (ativo)
P316 Limite negativo para a entrada do gerador derampa

(vejatambém Segéo 10.1, folha 13 € 10.3.24)

O valor de referéncia de velocidade é limitado, com sinal (uma vel ocidade positiva minima
pode ser gjustada).

Ajuste de fabrica: -100,0%
Faixa de gjuste (passos): -200,0 a 199,99% da vel ocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

pP317 Limite de velocidade, " velocidade méaxima' (r efer éncia)
(vejatambém Secéo 10.1, folha 12)

O valor dereferénciaprincipa é avaliado usando 2 parémetros (P317 e P318).
O parédmetro P317 define avelocidade no valor de referéncia principal = 100%,
O parédmetro P318 define a vel ocidade no valor de referéncia principal = 0%
(vejatambém o diagrama a seguir).

Ajuste de fabrica: 100,00%

Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 100,00% da vel ocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)
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P318

P319

P320

Limite develocidade, " velocidade minima" (referéncia)
(vejatambém Secéo 10.1, folha 12)

O valor dereferénciaprincipal € avaliado usando 2 parémetros (P317 e P318).
O parémetro P317 define avel ocidade no valor de referéncia principal = 100%,
O parémetro P318 define a velocidade no valor de referéncia principa = 0%
(vejatambém o diagrama a seguir).

A saida (K211)

100% {=======--,

Nnax (P317)-

Nmin (P318)
-100% 4

/ ]

100%  Entrada (K212)
> Ny (P318)

- Nmax (-P317)

- -100%

Ajuste de fébrica: 0,00%
Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 100,00% da vel ocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

Reducdo do valor dereferéncia de velocidade, sentido positivo
(vejatambém Secdo 10.1, folha 13 € 10.3.24)

Se 0 comando "reducdo do valor de referéncia’ (BEF24=1) for introduzido, a entrada
do gerador de rampa € limitada no sentido positivo ao valor gjustado no parédmetro
P319, e no sentido negativo ao valor gjustado no parédmetro P320.

Ajuste de fabrica: 100,00%
Faixa de gjuste (passos): -100,0 a 100,00% da vel ocidade méxima (0,01%)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

Reducéo do valor dereferéncia de velocidade, sentido negativo
(vejatambém Secdo 10.1, folha 13 € 10.3.24)

Se o comando "reducdo do valor de referéncia’ (BEF24=1) for introduzido, a entrada
do gerador de rampa € limitada no sentido positivo ao valor gjustado no parémetro
P319, e no sentido negativo ao valor gjustado no parémetro P320.

Ajuste de fabrica: -100,00%
Faixa de gjuste (passos): -100,0 a 100,00% da vel ocidade méaxima (0,01%)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)
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Ajustes para monitoracao e valoreslimites
Ajustes para monitoracdo

P351 Limite de subtencdo
(vejatambém P086, Segdn 8.2.2.1e10.13)

Se atensdo de alimentagdo se desviar em quantidade significante, e ndo se reintroduzir na
faixa de tolerancia, dentro do "tempo de rearme" gjustado no P086, a mensagem de falha
FO06 é iniciada. O acionamento € mantido no estado de operag&o 04 durante o tempo que
o desvio for excessivo.

Ajuste defébrica: -20%
Faixade guste (passos): 0 a20% [armadura: em % de PO71, campo; em % de 400V] (1%)

[campo: em % de PO78] do SW2.00
Acesso: 30 Alteragdes: ON-LINE (ativo)

P352 Limite de sobretensao
(vejatambém P086, Secdo 8.2.2.1 £ 10.13)

Se atensdo de alimentagdo se desviar em quantidade significante, e ndo se reintroduzir na
faixa de tolerancia, dentro do "tempo de rearme" gjustado no P086, a mensagem de falha
FOO7 éiniciada. O acionamento € mantido no estado de operagdo 04 durante o tempo que
o desvio for excessivo.

Ajuste de fébrica: 20%
Faixa de gjuste (passos): 0 a20% [armadura: em % de PO71, campo: em % de 400V] (1%)

[campo: em% de PO78] do SW2.00
Acesso: 30 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

P353 Limite deresposta para monitoragio defalta defase
(velatambém P086, P09, Segéo 8.2.2.1 €10.13)

Se atensdo de alimentag&o, nos estados de operagdo < 04; cair abaixo do valor gjustado e
ndo for avaliada como “boa’ dentro do “tempo de rearme”, gjustado no P0O86, a mensagem
defalhaF004 ou FOO5 serainiciada.

O acionamento é mantido no estado de operagéo 04 ou 05 pelo periodo de tempo, que o
valor limite ndo for alcangado e o tempo subsequente da estabilizacdo da tensdo, de
acordo com P090. Ao ,ultrapassar o tempo de retardo de ligar, ajustado no P089, nos
estados de operagdo 04 e 05, e as tensdbes em todas as fases ultrapassem o ajuste do
limite, aqui ajustada, a mensagem de falha FO04 ou FOO5 é iniciada.

Ajuste de fébrica: 40%

Faixa de gjuste (passos): 10 a 100% [armadura = em % de PO71; campo = em % de 400V] (1%)
[campo: em % de PO78] do SW2.00

Acesso: 30 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

P354 Limite para protecdo de sobrevelocidade

A mensagem de falha FO38 ¢é ativada se a velocidade (K166) ultrapassar o valor gjustado
em mais de 0,50% (vejatambém secdes 8.2.2.3 € 10.4.23).

Ajuste de fabrica: 120,00%

Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 120,00% da vel ocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracBes: ON-LINE (ativo)
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P355 Tempo de protegdo paramotor travado
(vgjatambém Secdo 8.2.2.3)

FO35 é ativado se as condi ¢cOes para mensagem de falha " protegdo para motor travado™
estiverem disponiveis por maistempo do que o gjustado no parémetro P355.

Ajuste defébrica: 0,58 Faixade gjuste (passos): 0,0 a60,0s (0,1s)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

P357 Limite para monitoracdo de interrupcdo detaco
(vegjatambém Secédo 8.2.2.3)

F034 é eliminado se o valor real da F.E.M. for menor que o valor gjustado no parametro
P357.

Ajuste defébrica: 10%
Faixa de gjuste (passos): 10 a 70% da tensdo CC média ideal em a=0, isto &, % de

P071x1.35 (1%)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)
P362 Limite paramonitoracéo do regulador develocidade

(vegjatambém Secdo 8.2.2.3, descricdo de mensagem de falha FO31, e Secdo 10.4.22)

Ajuste de fébrica: 2,00%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a100,00% da velocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

P363 Tempo para o desvio do controle dindmico do regulador de velocidade
(vejatambém Secdo 8.2.2.3, descri¢do da mensagem de falha FO31, e Secéo 10.4.22)

Ajuste defébrica: 0,10s Faixa de ajuste (passos): 0,00 a10,00s (0,01)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

P364 Limite para monitoracéo do regulador de corrente dearmadura
(vejatambém Secdo 8.2.2.3, descricdo da mensagem de falha FO32)

Ajuste de fébrica: 2,00%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a 100,00% da corrente CC nomina (armadura), de

acordo com P072 (0,01%)
Acesso: 20 AlteracOes: ON-LINE (ativo)
P365 Tempo para desvio de controle dindmico do regulador de correntedearmadura

(vejatambém Secdo 8.2.2.3, descricdo da mensagem de falha F032)

Ajuste defébrica: 0,10s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 10,00s (0,01)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

972 OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigdo: A



P366

P367

P368

P369

Limite paramonitoracdo do regulador de F.E.M.
(vejatambém Secéo 8.2.2.3, descrigdo da mensagem de falha FO33)

Ajuste de fabrica: 2,00%

Faixade gjuste (passos): 0,00 a100,00% datensdo CC médiaidea em a=0, isto é, % do
PO71* 1,35 (0,01%)

Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)

Tempo para desvio de controle dindmico do regulador daF.E.M.
(vejatambém Secédo 8.2.2.3, descrigdo da mensagem de falha FO33)

Ajuste defébrica: 0,10s Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 10,00s (0,01s)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

Limite para monitoragdo do regulador de corrente de campo
(vejatambém Segéo 8.2.2.3, descricdo da mensagem de falha F034)

Ajuste de fabrica: 2,00%

Faixade gjuste; 0,00 a 100,00% da corrente CC nominal de campo (0,01%)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

Tempo para desvio de controle dindmico do regulador de corrente de campo
(vejatambém Sec&o 8.2.2.3, descricdo da mensagem de falha F034)

Ajuste defébrica: 0,10s Faixade gjuste (passos): 0,00 a 10,00s (0,01)
Acesso: 20 Alteracdes: ON-LINE (ativo)

Ajustes paravaloreslimites

P370

P371

Limite deveocidade nyp,
Limitede velocidade paran < nn,, (vegjatambém BAF21 naSe¢do 10.4.21).

Note bem:

Este limite também influencia a sequéncia de controle em "desligamento” (veja Secéo
10.3.90), "paradargpida’ (veja Secdo 10.3.4) e quando retirar o comando "jog" ou "marcha
lenta" (veja também Secbes 10.3.13 a 10.3.16) assim como o controle de freio (veja Secdo
10.4.14).

Ajuste de fabrica: 0,50%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a120,00% da vel ocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

Histereseparaosinal n < ny,

Este valor é adicionado ao limite de realimentacdo, se n < ny, (vegja também BAF21 na

Secan 10.4.21).

Ajuste de fabrica: 0,50%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a100,00% da vel ocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
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P373 Limitedevedocidade ny; (Npase)
Limite de velocidade paran < n,; (vejatambém BAF16 na Se¢do 10.4.16).

Ajuste de fébrica: 0,50%
Faixa de gjuste (passos): 0,00 a120,00% da velocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

P374 Histereseparaosinal h <ny (N <Npag)
Este valor é adicionado ao limite de realimentacdo, se n < n,; (veja também BAF16 na

Secan 10.4.16).

Ajuste de fébrica: 0,50%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a100,00% da velocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

P376 Limite develocidaden,,
Limite de velocidade paran < n,, (vgjatambém BAF17 na Secdo 10.4.17).

Ajuste de fébrica: 0,50%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a120,00% da velocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

P377 Histereseparaosinal n<n,,
Este valor é adicionado ao limite de realimentacdo, se n < n,, (vegja também BAF17 na

Secs0 10.4.17).

Ajuste de fébrica: 0,50%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a100,00% da velocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

P379 Limite develocidade n,,
Limite de velocidade paran < n,; (vejatambém BAF18 na Secdo 10.4.18).

Ajuste de fébrica: 0,50%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a120,00% da velocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracOes: ON-LINE (ativo)

P380 Histereseparaosinal n <n,;
Este valor é adicionado ao limite de realimentacdo, se n < n,; (veja também BAF17 na

Secd0 10.4.18).
Ajuste de fébrica: 0,50%

Faixade gjuste (passos): 0,00 a 100,00% da vel ocidade méxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)
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pP382

P383

P385

P386

P391

P392

Limitedeveocidaden,,
Limite de velocidade paran < n,, (vegjatambém BAF19 na Secédo 10.4.19).

Ajuste de fabrica: 0,50%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a120,00% da vel ocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)

Histereseparaosinal n <ny

Este valor € adicionado ao limite de realimentacdo, se n < ny (veja também BAF19 na

Secan 10.4.19).

Ajuste de fabrica: 0,50%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a100,00% da vel ocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

Limite deveocidade n,s
Limite de velocidade paran < n,s (vgjatambém BAF20 na Secéo 10.4.20).

Ajuste de fabrica: 0,50%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a120,00% da vel ocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

Histereseparaosinal n <nys

Este valor é adicionado ao limite de realimentacdo, se n < n,s (vegja também BAF20 na

Secp 10.4.20).

Ajuste de fabrica: 0,50%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a100,00% da vel ocidade maxima (0,01%)
Acesso: 20 Alteracdes: ON-LINE (ativo)

Limitedacorrentedearmadura I,
Limite paral, > I, (vejatambém BAF15 na Secdo 10.4.15).

Ajuste de fabrica: 100,00%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a199,99% da corrente CC nominal de armadura (0,01%)
Acesso: 20 Alteragdes: ON-LINE (ativo)

Histereseparaosinal I > Iy
Histerese parao valor limite |, > Iy (vejatambém BAF15 na Secdo 10.4.15).

Este valor é adicionado ao limite de resposta, sela > ly.
Ajuste de fabrica: 10,00%

Fixa de gjuste (passos): 0,00 a 100,00% da corrente CC nomina de armadura (0,01%)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)
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P394 Limite da corrente de campo | campo min
Limite paralcampo < lcampo min (V€jatambém BAF85 na Segéo 10.4.28).

Ajuste de fébrica: 5,00%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a199,99% da corrente CC nominal de campo (0,01%)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

P395 Histerese para 0 sinal lcampo <! campo min
Este valor é adicionado ao limite de realimentagéo, Se leampo < lcampo min (VEja também
BAF28 na Secdo 10.4.28).

Ajuste de fébrica: 1,00%
Faixade gjuste (passos): 0,00 a 100,00% da corrente CC nominal de campo (0,01%)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

P396 Histerese para o sentido do sinal derotagéo (anti horério) do SW2.00
O sentido do sinal de rotagdo (funcéo de saida bindria BAF13) muda para "sentido
anti-horério” (= alto), se N, (K167) < - P396. Muda para "sentido horario" (=baixo), se
Nagzo (K167) > P396 (vejatambém Secéo 10.4.13).

Ajustedefébrica 0,01%  Faixa de gjuste (passos): 0,00 a 10,00% da velocidade
maxima
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

Ajustes para as funcgdes tecnol 6gicas basicas do conver sor

Ajustes para afungdo " valor dereferéncia digital (ex: jog)"

P401 Valor dereferénciadigital 1
(vejatambém Secdo 10.1, folha12 € 10.3.13 a23)

O valor de referéncia, gjustado no parémetro, € conectado se a fungéo "introdugdo do
vaor dereferéncid’ (BEF17 aBEF23), "jog" (BEF13, BEF14) ou "marcha lenta" (BEF15,
BEF16) forem requisitadas na entrada binaria 1 (terminal 39).

Ajustedefdbricas 00%  Faixade gjuste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)
0,009 -199,99 2199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

P402 Valor dereferénciadigital 2
(vgjatambém Segdo0 10.1, folha 12 € 10.3.13 a23)

O valor de referéncia, gjustado no parametro, € conectado se a fungéo "introdugdo do
vaor dereferénciad’ (BEF17 aBEF23), "jog" (BEF13, BEF14) ou "marcha lenta’ (BEF15,
BEF16) forem requisitadas na entrada binaria 2 (terminal 40).

Ajustedefabrica 00%  Faixade guste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)

0,00% -199,992199,99% (0,01%)  do SW2.00
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
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P403 Valor dereferénciadigital 3
(vejatambém Secéo 10.1, folha12 € 10.3.13 a 23)

O valor de referéncia, gjustado no parametro, é conectado se a fungdo "introducéo do
valor de referéncia’ (BEF17 a BEF23), "jog" (BEF13,BEF14) ou "marcha lenta' (BEF15,
BEF16) forem requisitadas naentrada binéria 3 (terminal 41).

Ajustedefédbricac 00%  Faixade guste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)

0,00% -199,99 a199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)
P404 Valor dereferénciadigital 4

(vejatambém Secéo 10.1, folha12 € 10.3.13 a23)

O valor de referéncia, gjustado no parametro, é conectado se a fungdo "introducéo do
valor de referéncia’ (BEF17 a BEF23), "jog" (BEF13,BEF14) ou "marcha lenta' (BEF15,
BEF16) forem requisitadas naentrada biné&ria4 (terminal 42).

Ajustedefédbricac 00%  Faixade guste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)

0,00% -199,99 a199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
P405 Valor dereferénciadigital 5

(vejatambém Secéo 10.1, folha12 € 10.3.13 a23)

O valor de referéncia, ajustado no parametro, é conectado se a fungdo "introducéo do
valor de referéncia’ (BEF17 a BEF23), "jog" (BEF13, BEF14) ou "marcha lenta' (BEF15,
BEF16) forem requisitadas naentrada binéria 5 (terminal 43).

Ajustedefabrica: 00%  Faixade gjuste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)

0,00% -199,99 a199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
P406 Valor dereferénciadigital 6

(vejatambém Secdo 10.1, folha12 e 10.3.13 a 23)

O valor de referéncia, ajustado no parémetro, é conectado se a funcdo "introdugdo do
valor de referéncia’ (BEF17 a BEF23), "jog" (BEF13, BEF14) ou "marcha lenta' (BEF15,
BEF16) forem requisitadas naentrada binéria 6 (terminal 36).

Ajustedefabrica: 00%  Faixadeguste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)

0,00% -199,99 a199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 Alteracdes: ON-LINE (ativo)
P409 Valor dereferénciapara”jog" apartir dapalavrade controle do SW1.10

(vejatambém Secdo 10.1, folha 12 €10.3.13)

O valor de referéncia, ajustado no parametro, é conectado quando o comando 'jog"
(BEF13) é introduzido usando um bit na palavra de controle STWF definivel.

Ajustedefabrica: 00%  Faixade guste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)

0,00% -199,99 a199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 Alteragdes: ON-LINE (ativo)
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P410

P411

P412

P413

P414

Valor dereferéncia para "jog e bypass do gerador de rampa" a partir da palavra de
controle do SW1.10
(vejatambém Segdo 10.1, folha 12 € 10.3.14)

O valor de referéncia, ajustado no parémetro, € conectado quando o comando "jog e
bypass do gerador de rampa' (BEF14) é introduzido usando um bit na palavra de
controle STWF definivel.

Ajustedefédbricaz 00%  Faixadeguste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)

0,00% -199,99 2199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)
Valor dereferénciapara" marchalenta’ apartir da palavra de controle do SW1.10

(vejatambém Secdo 10.1, folha 12 € 10.3.15)

O valor de referéncia, ajustado no parémetro, € conectado quando o comando "marcha
lenta" (BEF15) é introduzido usando um bit na palavra de controle STWF definivel.

Ajustedefdbricac 00%  Faixadeguste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)
0,00% -199,99 a199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

Valor de referéncia para " marcha lenta e bypass do gerador de rampa" a partir da
palavradecontrole do SW1.10
(vejatambém Secdo 10.1, folha 12 € 10.3.16)

O valor de referéncia, ajustado no parédmetro, € conectado quando o comando "marcha
lenta e bypass do gerador de rampa" (BEF16) € introduzido usando um bit na palavra
de controle STWF definivel.

Ajustedefabricaz 00%  Faixadeguste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)
0,00% -199,99 a199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

Valor dereferénciapara” valor dereferénciafixo’ apartir dapalavr ade controledo SW1.10
(vejatambém Secdo 10.1, folha 12 €10.3.17)

O valor de referéncia, agjustado no parametro, é conectado quando o comando "valor
de referéncia fixo" (BEF17) é introduzido usando um bit na palavra de controle STWF
definivel.

Ajustedefabrica: 00%  Faixadeguste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)
0,00% -199,99 a199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 Alteracdes:. ON-LINE (ativo)

Valor dereferéncia para " valor dereferéncia fixo e bypass do gerador de rampa" a
partir da palavradecontrole doSW1.10
(vejatambém Secdo 10.1, folha 12 €10.3.18)

O valor de referéncia, agjustado no parametro, é conectado quando o comando "valor
dereferénciae bypass do gerador de rampa’ (BEF18) € introduzido usando um bit na
palavra de controle STWF definivel.

Ajustedefabrica: 00%  Faixadeajuste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)

0,00% -199,99 2199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 AlteracOes: ON-LINE (ativo)

OSiemens - 6RX1240-0AD79 - Edigdo: A



P415 Valor dereferéncia para" valor dereferéncia adicional antes do regulador tecnoldgico”
apartir da palavra de controle doSW1.10
(vejatambém Secdo 10.1, folha 10 €10.3.19)

O valor de referéncia, ajustado no parametro, é conectado quando o comando "valor de
referéncia adicional antes do regulador tecnolégico” (BEF19) é introduzido usando um bit
na palavra de controle STWF definivel.

Ajustedefabrica 00%  Faixadeagjuste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)

0,00% -199,99 a199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 AlteracBes: ON-LINE (ativo)
P416 Valor de referéncia adicional para "valor de referéncia antes do gerador de rampa” a
partir da palavra decontrole do SW1.10

(vejatambém Secdo 10.1, folha 12 € 10.3.20)

O valor de referéncia, gjustado no parametro, é conectado quando o comando "valor de
referénciaadicional  antes do gerador de rampa" (BEF20) é introduzido usando um bit na
palavra de controle STWF definivel.

Ajustedefédbricac 00%  Faixade guste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)

0,00% -199,99 a199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)
P417 Valor dereferénciapara" valor dereferéncia adicional antesdo regulador de velocidade"
apartir da palavrade controle do SW1.10

(vejatambém Secdo 10.1, folha 14 € 10.3.21)
O valor de referéncia, gjustado no parametro, é conectado quando o comando "valor de
referéncia adicional antes do regulador de velocidade" (BEF21) € introduzido usando um
bit na palavra de controle STWF definivel.

Ajustedefédbricac 00%  Faixade guste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)

0,00% -199,99 a199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
P418 Valor dereferénciapara” valor dereferéncia adicional antes da limitagéo do conjugado”
apartir da palavrade controle do SW1.10

(vejatambém Secdo 10.1, folha 15 €10.3.22)

O valor de referéncia, gjustado no parametro, é conectado quando o comando "valor de
referéncia adicional antes dalimitag&o do conjugado” (BEF22) é introduzido usando um bit
napalavrade controle STWF definivel.

Ajustedefabricac 00%  Faixade guste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)

0,00% -199,99 a199,99% (0,01%) do SW2.00
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
P419 Valor dereferéncia para " valor dereferéncia adicional antes do regulador de corrente"
apartir da palavrade controle do SW1.10

(vejatambém Secdo 10.1, folha 12 €10.3.23)

O valor de referéncia, gjustado no parametro, é conectado quando o comando "valor de
referéncia adicional antes do regulador de corrente" (BEF23) € introduzido usando um bit
napalavrade controle STWF definivel.

Ajustedefabrica: 00%  Faixade gjuste (passos): -199,9 a199,9% (0,1%)

0,00% -199,99 a199,99% (0,01) do SW2.00
Acesso: 20 Alteracdes: ON-LINE (ativo)
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Ajustes para afuncéo " regulador tecnoldgico”

P420 Tempo defiltro para o valor real do regulador tecnoldgico
(vejatambém Secdo 10.1, folha 10)

Ajuste de fébrica: Oms Faixa de gjuste (passos): 0 a10000ms (1ms)
Acesso: 20 AlteracOes: ON-LINE (ativo)
P421 Tempo deagdo derivativa (D) para o valor real do regulador tecnolégico

(vejatambém Secédo 10.1, folha 10)

Ajuste de fabrica: Oms Faixa de gjuste (passos): 0 a 1000ms (1ms)
Acesso: 20 AlteracOes:. ON-LINE (ativo)
P422 Tempo defiltro parao valor dereferénciadoregulador tecnolégico

(vejatambém Sego 10.1, folha 10)

Ajuste de fébrica: Oms Faixa de gjuste (passos): 0 a 10000ms (1ms)
Acesso: 20 AlteracOes: ON-LINE (ativo)

P424 Palavra de controle
(vejatambém Secdo 10.1, folha 10)

00 Coloca a componente | do regulador em zero (isto &, regulador P puro)

o Componente | do regulador ativado

XXOX Coloca a componente P do regulador em zero (isto &, regulador | puro)

XxaX Componente P do regulador ativado

XOXX O valor dereferéncia é conectado com a polaridade correta
XXX O valor dereferéncia é conectado, invertido

Oocx O valor real é conectado com a polaridade correta
Doxx O valor real é conectado, invertido

Ajuste de fébrica: 0011 Faixa de gjuste (passos): 0000 a1111 (1hex)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

P425 Ganho P
(vejatambém Secéo 10.1, folha 10)

Ajuste defébrica: 3,00 Faixa de gjuste (passos): 0.10 a 200,00 (0,01)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)

P426 Tempo deagdo integral (1)
(vejatambém Secéo 10.1, folha 10)

Ajustedefébrica: 0,650s  Faixade gjuste (passos): 0,010 a 10,000s (0,001s)

Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)
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P427

P428

P430

P431

P432

P433

Queda
(vejatambém Segdo 10.1, folha 10 a10.3.36)

A redimentacdo que pode ser parametrizada, € conectada em paraelo com o0s
componentes | e P do regulador tecnoldgico (acessa o ponto de adigdo do valor de
referéncia e do valor real). Se a fungdo de entrada binaria "habilita queda do regulador
tecnolégico” (BEF36) tiver um terminal ou um bit da palavra de controle STWF definivel
designado, esta realimentacdo pode ser ativada e desativada através desta entrada. Se
uma entrada ndo tiver sido parametrizada como "habilita queda do regulador tecnol égico”,
arealimentagdo é sempre eficaz (desativada usando valor de parémetro = 0). 10% de queda
significa que para 100% da saida do regulador, o valor real desvia em 10% do valor de
referéncia.

Ajuste de fébrica: 0,0% Faixa de gjuste (passos): 0,0 a 60,0% da saida do regulador

(0,1%)
Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)
Fator de avaliacdo para saida do regulador tecnolégico do SW1.10

(vejatambém Secdo 10.1, folha 10)

Ajuste defabrica: 100,0% Faixade guste (passos): -100,0 a 100,0% (0,1%)

Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
Limite positivo para a saida do regulador tecnoldgico do SW2.00

(vejatambém Secdo 10.1, folha 10)

Ajustedefabrica: 100,0% Faixade guste (passos): 0,0 a199,9% (0,1%)

Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)
Limite negativo para a saida do regulador tecnol6gico do SW2.00

(vejatambém Segdo 10.1, folha 10)

Ajuste defabrica: -100,0% Faixade gjuste (passos): -199,9 a 0,0% (0,1%)

Acesso: 20 Alteracdes: ON-LINE (ativo)
Limite positivo para a queda do regulador tecnolégico do SW2.00

(vejatambém Secfo 10.1, folha 10)

Ajustedefabrica: 100,0% Faixade gjuste (passos): 0,0 a 199,99% (0,01%)

Acesso: 20 Alteragdes: ON-LINE (ativo)
Limite negativo para a queda do regulador tecnoldgico do SW2.00

(vejatambém Secéo 10.1, folha 10)

Ajuste de fabrica: -100,0% Faixade gjuste (passos): -199,9 a 0,00% (0,01%)
Acesso: 20 AlteracOes. ON-LINE (ativo)
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P450 Velocidade méxima na saida do redutor (gr osso) do SW2.00
(vegjatambém P684 e Secdo 10.1, folha 7)

Ajuste grosso da velocidade do eixo de transmissdo de um redutor. O valor do
parémetro P451 é adicionado aeste valor.

Ajuste de fabrica: 500RPM Faixa de gjuste (passos): 1 a 10000RPM

Acesso: 20 AlteracOes: ON-LINE (ativo)
P451 Velocidade maxima na saida do redutor (fino) do SW2.00

(vegjatambém P684 e Secdo 10.1, folha 7)

Ajuste fino da velocidade do eixo de transmisséo de um redutor. O valor do parémetro
P450 é adicionado a este valor.

Ajuste de fabrica: 0,00RPM Faixa de gjuste (passos): 0,00 a0.99RPM
Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)

P452 Velocidade méxima para a operacgéo do gerador de pulsos (fino) do SW2.00

Quando usar o valor real de velocidade do gerador de pulsos (P083=2), a velocidade
maxima é definida usando os parémetros P143 e P452. O valor rea de velocidade do
gerador de pulsos € normalizado usando os pardmetros P143 e P452, isto €, a
velocidade, ajustada através destes par@metros, corresponde a um valor real de
velocidade (K011, K012) de 100%. Os vaores dos parametros P143 e P452 sdo
adicionados.

Ajuste de fabrica: 0,00RPM Faixa de gjuste (passos): 0,00 a0,99RPM
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

Ajustes para a fungdo " potencidmetro motorizado"

P460 Selecdo do modo de oper agdo do potencidbmetr o motorizado do SW1.10
(vejatambém Secdo 10.1, folha 11, 10.3.28 a10.3.30)

oL Operagdo com o potencidmetro motorizado

X002 Operagdo com o gerador de rampa

XXOX O valor de referéncia do potenciémetro motorizado é ajustado em zero para
estados de operagédo > 05

XxaX O vaor de referéncia do potencidmetro motorizado permanece armazenado em
todos os estados de operacdo (mesmo quando a tensdo de eletrénica for
desconectada)

XOXX O gerador de rampa do potenciémetro motorizado é desviado no modo
automatico (P462 e P463 ineficazes)

XXX O gerador de rampa do potenciémetro motorizado é ativo no modo manual e
automético

Oocx Faixa de ajuste do potencibmetro motorizado através das teclas
INCREMENTA/DECREMENTA: 0 a100%
Comutagdo do sentido horério para anti-horario via fungéo de entrada binaria
280u 29, 30 do SW2.00

Ioxx Faixa de ajuste do potencibmetro motorizado através das teclas
INCREMENTA/DECREMENTA: -100% a 100%
Comutagdo do sentido horério para anti-horario via fungéo de entrada binaria
280u 29, 30 do SW2.00

Ajuste de fébrica: 0101 Faixade gjuste (passos): 0001 a1112(1hex)
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Acesso: 20
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Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
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P461

P462

P463

P464

P465

P466

Selecdo do valor dereferéncia do potencidmetro motorizado
(vejatambém Secdo 10.1, folha 11)

NuUmero do conector cujo valor devera ser conectado ao gerador de rampa.

0  Vaor fixo 0% (=conector KOOO)

1  Vadorfixo 100% (=conector K001)
2 %

3 Conector KOO3

a

299 Conector K299

Ajuste defébrica: 2 Faixade gjuste = 0 2399 (nimero do conector)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

Tempo derampa de subida do potencidmetr o motorizado
(vejatambém Secdo 10.1, folha 11)

Ajustedefabrica: 10,00s  Faixade gjuste (passos): 0,00 a 300,00s (0,01s)
Acesso: 20 AlteracGes. ON-LINE (ativo)

Tempo derampa de descida do potenciémetr o motorizado
(vejatambém Secdo 10.1, folha 11)

Ajustedefabrica: 10,00s  Faixade gjuste (passos): 0,00 a 300,00s (0,01s)
Acesso: 20 AlteracBes. ON-LINE (ativo)

Fator deavaliagao do potenciémetro motorizado
(vejatambém Secdo 10.1, folha 11)

Ajuste de fébrica: 100% Faixade gjuste (passos): -100 a 100% (1%)
Acesso: 20 AlteracBes: ON-LINE (ativo)

Fator de ampliacio do potenciémetro motorizado
(veja Secé0 10.1, folha 11)

0  Osparametros P462 e P463 sdo multiplicados por um fator de 1
1  Osparémetros P462 e P463 sdo multiplicados por um fator de 60

Ajuste defabrica: 0 Faixadeguste: 0al
Acesso: 20 Alteracdes: ON-LINE (ativo)

Selecdo do valar de gjuste do potenciémetr o motorizado
(vejatambém Seg&o0 10.1, folha 11 e 10.3.68)

do SW1.10

do SW1.10

do SW1.10

do SW2.00

do SW2.00

do SW2.00

Numero do conector, que serve como valor de ajuste do potenciémetro motorizado,
guando a funcdo de entrada bindria "ajuste do potencidmetro motorizado" (BEF68=1) for

ativada.
2 O potencidmetro motorizado é gjustado em zero

Ajuste de fabrica: 2 Faixade gjuste: 0 a399 (niimero do conector)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
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Ajustes para afuncdo " controle de tracéo e propor ¢cao"

P470 Selecdo do modo para controle detracdo / propor ¢éo doSW1.10
(vejatambém Secdo 10.1, folha 13)

0 Controle detracéo / proporgéo disconectado
1 Controledetragdo
2 Controle de proporcéo

etc.
Ajuste deféabrica: 0 Faixade gjuste: 0 a399 (nimero do conector)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)
P471 Selecdo do fator detragéo / propor ¢ao do SW1.10

(vejatambém Secdo 10.1, folha 13)

Numero do conector do qual o fator de tracdio / proporgéo é recebido.

Ajuste defabrica: 0 Faixade gjuste: 0 a 399 (nimero do conector)
Acesso: 20 Alteragdes: OFF-LINE (desativado)

Ajuste para asfuncdes” oscilacdo” e" forcar” - Wobulagéo

P480 Oscilagdo valor dereferéncia 1 do SW2.00
(vgjatambém Secdo 10.1, folha12 € 10.3.12)

Os parémetros P480 a P483 definem a forma do sinal de onda quadrada (valor de
referéncia de oscilagéo). O valor, gjustado no P480, define o nivel e P481 o seu tempo;
eovalor, gjustado no P482, define o nivel e P483 o seu tempo.

O sina de onda quadrada é conectado quando ativar a funcdo de entrada binaria
"habilita oscilagdo" (BEF12).

O sinal de onda quadrada pode ser gjustado em 0, ou iniciado em sincronismo e
conectado como valor de referéncia, selecionando a funcéo "forcar” via PO51 = 24 e
apertando as teclas apropriadas do painel de operacéo e controle.

Ajuste defébrica: 0,5% Faixa de gjuste (passos): -199,9 a 199,9% da velocidade
méxima (0,1%)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)

P481 Oscilagéo tempo 1 do SW2.00
(vejatambém P480, Secdo 10.1, folha 12, 10.3.12 €10.12)

Ajuste defabrica: 0,1s Faixade gjuste (passos): 0,1 a300,0s (0,1s)
Acesso: 20 Alteracdes. ON-LINE (ativo)
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10. Funcbes

Observagtes com relacéo aos diagramas de fungéo

Varias funcBes do conversor, especialmente as fungdes de regulacéo e de controle, em malha fechada e
aberta, podem ser vistas nos seguintes diagramas de fungéo (folhas de 1 a 20).

Blocos defuncdo

Os blocos de funcgéo ilustrados sdo realizados digitalmente (chamados de mddulos de software), e os
diagramas de fungéo podem ser interpretados como diagramas de circuito de um eguipamento anal égico.
Adicionalmente aos blocos para as funcfes basi cas (gerador de rampa, regulador de vel ocidade, functes
de limitag&o, regulador de corrente, regulador de FEM, etc...), hd também reguladores tecnol égicos e
muitos blocos de fungBes configuraveis, tais como somadores, multiplicadores, divisores, inversores,
funcdes de chave de comutacdo, estégios limitadores, etc..., que podem ser usados, para implementar
funcdes complexas de regul agéo.

Além disso, o conversor € equipado com um gerador de onda quadrada que pode ser parametrizado (veja
nafolha 12 dos diagramas e as funcdes "oscilagdo" e "forcar” nas Segbes 10.3.12 € 10.12).

Capacidade para ser estruturado

Este conversor pode ser parametrizado e os blocos de fun¢des podem ser montados livremente. A
capacidade de ser livremente estruturado significa que as conexdes, entre cada bloco de fung¢éo, podem

ser selecionadas pelo parédmetro.

Conectores

Todos os sinais e calculos importantes, que estdo disponiveis no software, como valores digitais nas
posicdes de memodria, estdo disponiveis nos "conectores”. Os sinais, acessiveis pelo uso dos
conectores, correspondem a pontos de medi¢do de um circuito analdgico, e sdo portanto designados
com seu proprio " numero de conector”.

Exemplos:

- O sind analégico (entrada diferencial 0 a 10V ou 0 (4 )a 20mA) medido nos terminais XA.6e7
(entrada anal 6gica parametrizavel 1) esta disponivel como valor digital no conector K005 ("sinal
anal6gico parametrizavel 1") apés o conversor A/D, normalizagdo e filtragem. No desenho abaixo,
POO03 indica que este sinal, K005 é mostrado no display via pardmetro indicador PO03:

Entrada analégica parametrizavel 1 (Vej a também a folha 2 dos
Terminal
XA.6 r _____ K005  P003 diagramas de funcao)
1 2
S5 Blocos de fungéo para
adaptacao do sinal
Sinal analégico parametrizavel 1

Terminal
XA.7 hos - ——
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- O sina analdgico (0 a £10V com relagdo ao terra analdgico XA.9) medido no terminal XA.8
(entrada anal 6gica parametrizavel 2) esta disponivel como valor digital no conector K006 ("sinal
analégico parametrizavel 2") ap6s o conversor A/D, normalizacdo e filtragem, e é mostrado no

parametro P004:
Entrada analégica parametrizavel 2 . ;
AU — K006 P004 (vgja também a folha 2 dos
Terminal Blocos de fungio para di agramas de fUn(;aO)
XA.8 o adaptacgao do sinlal

; Sinal analégico parametrizavel 2
Terminal

XA.9 l b e o - o —

- Os dados recebidos da interface GSSTO (X500) do conversor béasico estdo disponiveis nos
conectores K020 a K035:

Canal de recepgao

Palavra 1 —> K020 1° dado recebido de G-SSTO (Vej a também a folha 5 dos
Palavra 2 }—» K021 2° dado recebido de G-SSTO di agramas de fun(;éo)

de G-SSTO Palavra 3 }—» K022 3° dado recebido de G-SSTO

(X500)

interface

RS485 etc. etc.
Palavra 16— K035 16° dado recebido de G-SSTO

- Além das quantidades de sinais disponiveis (ex: referéncia principal (K003), valor real principal
(K004), valor real da corrente de armadura (K117), etc...), ha outros valores digitais que estdo
disponiveis nos conectores (ex: utilizagdo do processador global (K390), cédigo do par de
tiristores disparados (K 105), etc...), mas que séo usados essencial mente para diagndsti cos.

- K000 éum vaor fixo com nivel de sinal de 0%

- K001 é um vaor fixo com nivel de sina de 100% (o conector nimero 1 pode também, em diversos
parametros, para selecionar um limite negativo, ter o significado de uma referéncia fixa com nivel
desinal de -100%).

- K002 é uma excecdo, como conector nimero 2, é designado para sinais diversos. O sinal que
estiver envolvido dependera de qual parametro de selecdo o conector nimero 2 estiver gjustado
(também veja abaixo).

A listade conectores disponiveis é encontrada na Segdo 10.2.
Os valores, indicados por seus nimeros de conectores, podem ser usados dentro do_conversor, por

exemplo, para servir como valor de referéncia para um regulador, como valor de entrada ou entrada
adicional para um bloco de funcéo especifica, ou como umavariavel de um limitador.

Os valores de cada conector podem também ser mostrados no painel de operagédo, colocados nas
saidas analéqgicas, transmitidos via interfaces seriais, e para diagnésticos, gravados nos buffers
internos do conversor (vejaa Secéo 10.10).
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Pontos de inter vengéo, conexdes

As entradas dos médulos de software e blocos de fungdo sdo definidos nos "pontos de intervencéo"
pelo pardmetro de selecdo designado. Para “perceber” isto, o conector do sinal desejado que deve atuar
como entrada é introduzido no parametro para aintervencdo em particular.

Os pontos de intervencdo (atuagdo) sdo representados nos diagramas de funcéo sob a forma de chave
de selecdo, pela qual todos os conectores disponiveis (correspondentes aos nimeros de contatos), sao
conectados a cada contato da chave. O valor (= ndmero do conector) do parémetro de selecdo
designado controla a posicdo da chave de selecdo, e portanto define qual o sinal conector estard
disponivel no contato comum da chave.

Usando esta chave de selecdo, controlada por par@metro, as conexdes podem ser estabelecidas entre
cadabloco de fungéo.

O diagrama abaixo € usado para esclarecer esse uso; como exemplo, a saida anal égica parametrizavel 1.

Selegdo de parametros:

P740=21
M
K399 pd333,
2° recep. de dados na G-SSTO K021 21 Saida analégica parametrizavel 1
. . - —- et - —
) * Blocos de fungao para ;zr;nliinal
Entrada analégica parametrizavel 2 KOOG6 i -—60 adaptagao do sinal .

Entrada analégica parametrizavel 1~ KOQS fpumdemesnpy
Valor real principal K004 jpemmdeme=0

Valor de referéncia principal K003 b—-—zo -t ==

Dep. da sele¢do param., neste caso 0% K002 (pemfemmtoy
Valor fixo 100% KO0Q1 gpeeespenet

Valor fixo 0% KOOQ gty

Chave de selecao
{ponto de intervencao)

No ponto de intervencdo para a saida anal6gica parametrizavel 1, o parametro P740 define qual sinal
saird no terminal XA.14 ("saida anal6gica parametrizavel 1) como tensdo analdgica. Todos 0s
conectores disponiveis estdo listados a esquerda da chave de selecdo controlada por P740 -
exatamente como em todas as outras chaves de sel e¢éo.

Por exemplo, para sair a segunda palavra de dados do processo (K021), recebida na interface do
conversor basico GSSTO (X500), como tensdo analdgica na saida parametrizavel 1, é necessario
parametrizar P740 = 21. Isto significa que uma conexdo esta estabelecida da palavra 2 do canal de
recepcdo de G-SSTO (K021), para a saida anal 6gica parametrizavel 1.

As chaves de selecdo nos pontos de intervencdo sdo representadas como simbolos nos diagramas de
funcéo (de acordo com 0 exemplo seguinte paraa saida analégica 1):
P740

I Saida anal6gica parametrizavel 1 (Vej atambém afolha 3 dos di agramas de
k399 — 399 _————- funcéo)
K021 & - 1‘6 Blocos de fungio para ')I'Ue\rr;:tlnal
K004 —) 4 adaptacéo do sinal i
K003 —4 3
0% —f 2
{K001) 100% — 1
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Deve ser notado que, ao contrério de todos os outros ajustes de parametro de selegdo ou de
comutacdo, ajustando 2 em um pardmetro especifico de selecéo, o conector € ligado através deste, o
que geralmente corresponde ao gjuste de fabrica do conversor.

- No exemplo anterior, para a saida analégica parametrizavel 1, com P740=2, o valor fixo 0% esta
conectado e disponivel na saida.

- No exemplo abaixo esta o pardmetro de selecdo indexado P628.ii como também na folha 12 dos
diagramas de funcéo:

P628.00 até 03

K005 5

K00a—] 4

K003— 3
2 4
1

0% —
100% ~—

100% —
0% —¥

! HH K213 A soma dos valores, definidos por
. H R e
Koos - |- P628.00 a P628.03, esta disponivel no
i e [ Q, conector K213.
Referéncia K003 ~4 3
principal g Ponto de soma
[

O parametro P628 define a entrada do gerador de rampa e o sinal ho conector K213. P628
€ um parémetro indexado, pelo qual todos os quatro sinais, selecionados com os indices deste
pardmetro, sdo somados num ponto de adicdo. A soma dos conectores selecionados esta
disponivel em K213. As quatro chaves de selecdo sdo representadas simbolicamente com o
intuito de esclarecer.

Todos os indices de P628 tém valor 2 conforme agjuste de fébrica. O gjuste de P628.00=2 faz com
gue areferéncia principal, disponivel no conector K003 (veja a folha 2 dos diagramas de fungéo)
sgja conectado; P628.01=2, P628.02=2 e P628.03=2 significa que o valor determinado 0% é
acrescentado (isto &, irrelevante).

- Por exemplo, se a segunda palavra de dados do processo (disponivel em K021; vejaafolha5 dos
diagramas de funcéo) recebida na interface G-SSTO (X500) do conversor basico, e também o valor
de uma entrada anal 6gica parametrizavel 2 (disponivel em K006; veja afolha 2 dos diagramas de
funcdo), estdo para ser adicionados a referéncia principal (K003), a fim de se obter K213, entdo
deve-se efetuar 0s seguintes ajustes de par@metros.

P628.00=2 A referénciaprincipa (K003) é comutada (gjuste de fabrica)
P628.01=21 O valor do segundo dado recebido em Q-SSTO (K021) € adicionado
P628.02=6 O valor daentrada anal 6gica parametrizavel 2 (K006) é adicionado

P628.03=2 O valor fixo 0% (K001) € adicionado (gjuste de fabrica, irrelevante)

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edicéo: A



O conector, que é comutado através de um parametro de selecdo agjustado em 2, depende de um
parémetro de selecdo em particular.

- Por exemplo, 0 gjuste P622.00=2 faz com que a saida do gerador de rampa (K190) sgja comutada
através de um bloco de fungéo "limitagdo do valor dereferéncia’; o gjuste de P 622.01 a P622.03=2 faz
com que um valor adicional ndo seja adicionado ao ponto de adi¢éo (vejaafiguraabaixo e afolha 14
dos diagramas de funcéo).

P622.00 até 03

;L Usando a funcao de entrada

binaria 21 (BEF21) para
adicionar uma referéncia

Q fixa adicional

kigo - |

o =

Saida do x003 — 3
gerador ¥ i Ponto de soma

0

de rampa 100% —]

A soma dos valores, definidos de
P622.00 até P622.03 esta disponivel
no conector K183 (se nenhuma
referéncia adicional for conectada
ao segunto ponto de adicao).

Intervencdo de Paré@metro

Além dos parametros que sdo usados para selecionar um sinal e, portanto a"conexdo" de cada bloco de
funcéo individual um com o outro (ou sgja “montagem”), os parametros de intervencdo definem um
modo ou valor do parémetro de umafuncéo e estéo indicados nos diagramas de fungéo.

Exemplos:

- O parémetro PO75, nafolha 17 dos diagramas de func&o, define o modo de operagéo da supervisio do
1t

- O paréametro P224 nafolha 15 dos diagramas de fun¢éo define a polaridade da entrada de referénciae
o valor real do regulador de velocidade, bem como determina se a componente P ou | do regulador de
velocidade deve ser gjustado em O (zero) para se obter um regulador P puro ou | puro.

- As dez posi¢Bes do pardmetro P703, na folha 2 dos diagramas de funcéo, definem se a referéncia
principal, conectada aos terminais XA.4 e .5, deve ser interpretada como tensdo de entrada (+/- 10V),
corrente 4 a 20 mA, ou corrente 0 a 20 mA. A posi¢do de um desses pardmetro define se o valor de
referéncia principal anal dgico no conector K003 € ligado com sinal, valor absoluto, valor invertido ou
valor absoluto invertido.

- O pardmetro P704, nafolha 2 dos diagramas de fungdo, define a constante de tempo do filtro de um
elemento PT1, pelo qual deve ser filtrada a referénciaprincipal .

- Os pardmetros P155 e P156, nafolha 18 dos diagramas de funcéo, define o ganho P e o tempo de agéo
integral (1) do regulador de corrente de armadura.
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Entrada do gerador de

rampa

Funcgdes dasentradasbinarias

As possibilidades de intervencéo, usando-se as “fungdes das entradas binarias’, sdo indicadas nos
diagramas de funcéo.

O exemplo do diagrama abaixo, que usa blocos de fungéo de livre configuracdo, para mudar a
polaridade da referéncia de velocidade, é destinado a explicar isto. Este exemplo mostra claramente
como cada bloco de fungdo (mddulos de software) sdo "conectados' com um outro, usando-se 0s
parédmetros de selecdo de sinal.

Descricdo datarefa:

Usando o "comutador configuravel 1", controlado pela funcéo de entrada binaria BEF65, e 0 "inversor
configuravel 1" (vejatambém afolha 8 dos diagramas de fungéo ), a saida da limitacéo de referéncia do
gerador de rampa (K194) deve ser conectada a entrada do gerador de rampa, com a polaridade correta
ou invertida (veja também a folha 13 dos diagramas de funcéo ). Um sinal "1" no terminal 39 é usado
como comando parainverter o sinal. S30 necessarios 0s seguintes aj ustes nos seguintes parametros:

P656.00 até 01

P623.00 até 03

\

k004 —| 4
K003 — 3

0% — 2
1

R T Rkl |

1
1
1
1
S
depois da limitacdo : X
K194 100% —] b ooa—|
I | K243 D
L - K242 | 0% —
 SARLEEEEEERE o s -1946’_ A £ : 100% — 1y H K230
- ! kooa—{ 4 + o, d : i
a 003 — - L —
: i ! e B —>
- i ! K19a—12 Entrada do
. bimimimimm S I =1 gerador de
: ) 5 ' ! rampa
Inversor de livre configuracao 1 ; :
e ]
: P655 P )\ i
. P! P657 i
. y i! BEF65 i
S K244 i ! i
N A : "Mudanga de i
L e o N comando para !
k004 —] 4 o = (-1) SEREEL, EV o comutador !
e B ! kooa—da configuravel 1" !
100% —] 1 ! Kkoo3—p3 .
0% —] 0 [ 0% —§ 2 ]
i =t i
V! i
1! i
_______________________________ (B o 56 5o B0 cS B9 DT aE 0 I B EOr 0 Co S OO0 0 D o)

AJUSTES:

P656.00= 194 K194 atua na primeira entrada do "comutador de livre configuragdo 1"

P656.01=2 é adicionado 0% no ponto de adi¢do, portanto é irrelevante (ajuste de fabrica).

PE55 =194 K194 atua na entrada do "inversor de livre configuracédo 1"

Pe57 = 244 A saida do "inversor de livre configuracdo 1" (K244) é conectada a segunda
entrada do "comutador de livre configuracdo 1" (K244).

P623.00 = 242 asaida do "comutador delivre configuracdo 1" (K242) atua como referéncia na
cadeia de valores de referéncia de vel ocidade (a conexdo com o conector K194,
conforme o gjuste de fébrica (P623.00=2) é portanto desabilitado!).

P623.01a03=2 é adicionado 0% no ponto de adi¢do, portanto é irrelevante (ajuste de fabrica).

10/6
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BEF65: A mudanca do "comutador de livre configuragdo 1" é feita através da funcdo da entrada
binaria BEF65.
P761=65 O terminal 39 é designado para afuncdo de entrada binéaria BEF=65

("mudanca de comando para o comutador delivre configuragéo 1")

sinal "0" no terminal 39:
O "comutador de livre configuracdo 1" é colocado na posicdo ilustrada, isto é : o
conector K243 é ligado, de modo que o sinal K194 atua como referéncia de velocidade
naentrada do gerador de fungéo de rampa.

sinal "1" no terminal 39:
O "comutador de livre configuragdo 1"é ativado, isto é : o sinal (saida do "inversor
configuravel 1" (K244)), selecionado por P657, é ligado, de modo que o sinal invertido
(-K194) atua como referéncia de vel ocidade na entrada do gerador de fungdo de rampa.

S&o mostrados nos diagramas de fung&o, as posicdes da chave nos pontos possiveis de intervencéo,
usando-se as "fungdes das entradas binarias', correspondente as fungdes ndo usadas (para maiores
detalhes, vejaa secdo 10.3).

Exemplos:

- A chave, designada para a funcdo de entrada binaria BEF43 ("entrada analdgica conectada,
referéncia principal"), esta posicionada numa funcdo ndo usada (veja a folha 2 dos diagramas de
funcdo). Contudo, se esta funcdo de entrada bindria estiver designada para um terminal de entrada
binéria, o terminal apropriado deve ser ativado de modo que a referéncia principal possa ser ligada a
K003.

- A chave, designada para a funcéo de entrada binaria BEF21 ("referéncia adicional conectada antes
do regulador de velocidade™), esta aberta se afungdo ndo for usada (veja afolha 14 dos diagramas de
funcéo).

Ciclosdecalculo, tempo deretardo

Para funcBes associadas as entradas analdgicas, saidas analdgicas, saidas bindrias, interfaces
(mostradas nas folhas 2 a 5 dos diagramas de fungéo) e os blocos de fungdo associados aos reguladores
tecnolégicos, potencidmetro motorizado, geracdo de referéncia, gerador de rampa e reguladores de
velocidade e de corrente de armadura (mostrados nas folhas 10 a 18 dos diagramas de funcéo), sdo
chamadas e cal culadas em sincronismo com os pulsos de disparo do circuito de armadura (isto & a cada
3,333ms paraafrequiéncia datensdo de alimentagcdo de 50 Hz ou a cada 2,777ms em 60Hz).

As entradas binérias (folha 6 dos diagramas de funcéo) sdo avaliadas e os blocos de fungéo (mostrados
nas folhas 7 a9 dos diagramas de funcéo) sdo processados no segundo pulso de disparo do circuito de
armadura (isto & acada 6,666 ms em 50Hz ou a cada 5,555ms em 60Hz).

Os blocos de fungdo associados a malha fechada de regulagdo da FEM ou da corrente de campo
(mostrados nas folhas 19 e 20 dos diagramas de fun¢do) sdo chamados e cal culados em sincronismo com
0s pulsos de disparo do circuito de campo (isto & acada 10ms em 50Hz ou em cada 16,66ms em 60Hz).

A parametrizacdo € executada em um ciclo de célculo adicional de 20ms. A operacdo de otimizagéo
também é controlada neste tempo de ciclo.

Quando os valores dos parametros sdo transferidos pelas interfaces, deve ser observado que alguns

destes par@metros devem ser convertidos para ao ciclo de 20ms, antes de poderem ser usados, por
exemplo, no ciclo de pulso de disparo do circuito de armadura.
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Quando "conectar" os blocos de funcdo configuravel, deve ser observado que os médulos de
software séo processados segiiencia mente numa segiiéncia especifica:

Somador 1, multiplicador/divisor 1, divisor geral (vejafolha 7, parte superior)

Inversor 1, comutador 1, (vejafolha8, parte superior)

Gerador de valor absoluto com filtragem 1, monitor de valor limite 1 (vejafolha 9, parte superior)
Somador 2, multiplicador/divisor 2, caracteristicalivre (vejafolha 7, parte central)

Inversor 2, comutador 2, limitador (vejafolha8, parte central)

Gerador de valor absoluto com filtragem 2, monitor de valor limite 2 (vejafolha 9, parteinferior).
Somador 3 + faixainativa, multiplicador / divisor 3 (vejafolha 7, parte inferior).

Inversor 3, comutador 3 (vejafolha8, parte inferior)

A fim de evitar um atraso de sinal desnecessario, a seqiiéncia especifica deve ser levada em conta,
guando compor a sequiéncia destes blocos de funcéo.

A seqUéncia de processamento, para todos os outros médulos de ciclo de célculo apropriado,
corresponde essencial mente a seqliéncia em que el es estdo ilustrados nos diagramas de funcéo.

Ajustesde parametro

Embora os parametros de P100 a P599 sgjam acessiveis por quatro vezes (gjuste de 1 a 4), eles séo
indicados apenas uma vez nos diagramas de fungao.

Observaco:

Cada indice dos parametros selecionados, que estéo fora da faixa de P100 a P599, ndo devem ser
confundidos com 0s quatro conjuntos de parametros que estdo dentro destafaixa.

Favor ler adescricéo e a observacdo na Secdo 10.3.33, .34 e.35.
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10.1 Diagramas Func
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Parametri
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Folha 3 Saidas analodgicas parametrizaveis, indicacdes e valor real
de corrente
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Folha 4 Saidasbinarias parametrizaveis, palavras de estados

Saida binaria parametrizavel
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5 Pronto
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24 Alarme (nivel baixo)
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151> Ix
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21 n<n-min
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Folha18 Controle de corrente de armadura, estdgio de auto-
reversdo, unidade de disparo de armadura
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Folha 19 Controle da FEM
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Folha 20 Controle de corrente de campo, unidade de disparo de
campo
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10.2

03.94

Lista de Conectores

Todos os conectores, sem instrucdes de normalizagdo, sdo normalizados como padréo.

Normalizag8o padrdo: 16384 = 100%

Todos os conectores, sem instrucdes, estdo referidos aos valores nominais do conversor (ou seja: K131:
100% corresponde a 16384 = corrente nominal do conversor).

K000  Vdor fixo 0%
K001  Vador fixo 100% (paralimitagdo negativa: -100%)
K002  Parémetro especifico do conector padréo (depende do parametro selecionado em particular).

Entradas Analégicas

K003  Vaor dereferénciaprincipa (terminais4 e 5, P701 aP704)

K004 Valor real principal (entrada de tensdo alta) (terminais X T-101 a X T-104, P706 a P709)
K005 Entradaanadgicaparametrizada 1 (terminais6 e 7, P711 aP714)

K006  Entradaanal 6gicaparametrizada 2 (termina 8, P716 aP719)

K007  Entradaanal6gicaparametrizada 3 (termina 10, P721 aP724)

K008  Temperaturaviasensor de medi¢do nosterminais 22 e 23 (em °C)

K009  Temperaturado motor (em °C)

K010 Comprimento daescova

Gerador de pulsos

K011 Valor absoluto do valor real de velocidade via gerador de pulsos (100% ... velocidade segundo

P143)

K012 Valor real develocidade viagerador de pulsos, com sinal (100% ... vel ocidade segundo P143)

K013  Valor real de posicdo viagerador de pulso (ajuste grosso) doSW 1.10
K014  Valor real de posi¢do viagerador de pulso (gjuste fino) doSW 1.10
Saidas Analégicas

K015 Saidaanalégicaparametrizavel 1 (termina 14, P741 a P744)
K016  Saidaanalégicaparametrizavel 2 (terminal 16, P746 a P749)
K017  Saidaanalégicaparametrizavel 3 (terminal 18, P750 aP751)
K018  Saidaanalégicaparametrizavel 4 (terminal 20, P755 a P759)

Inter faces seriais do Conver sor basico

K019  Significado da aplicagéo especifica: doSW 1.10
- quando usada como palavrade controle néo ativa (atua conforme o valor: 0000 0000 0111 1111)
- quando usada como palavra de controle definivel, ndo ativa
- caso contrario atua como K000 (valor fixo 0%)

K020  1?dado recebido em G-SSTO do SW 1.10
K021  2?dado recebido em G-SSTO do SW 1.10
a

K035  160. dado recebido em G-SSTO do SW 1.10
K036  1lo. dado recebido em G-SST1 do SW 1.10
K037  2o0. dado recebido em G-SST1 do SW 1.10
a

K051  160. dado recebido em G-SST1 do SW 1.10

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edicéo: A 10/29
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CanaisPZD nadual port RAM

K052
K053
a

K067

K068
K069
a

K083

1o. dado recebido no canal 1 PZD-SOW
20. dado recebido no canal 1 PZD-SOW

160. dado recebido no cana 1 PZD-SOW

1o. dado recebido no canal 2 PZD-SOW
20. dado recebido no cana 2 PZD-SOW

160. dado recebido no cana 2 PZD-SOW

Conectorespara o potenciémetro motorizado

K090
K091

Saida do potencidmetro motorizado
Saida“avaliada” do potencidmetro motorizado

Conector es par a os Blocos de fungéo livremente configur avel

K093

Saida dafaixamortalivre

Valoresfixoslivremente determinaveis

K09%
K097
K098
K099

Vaor fixo 1 (P096)
Vaor fixo 2 (P097)
Vaor fixo 3 (P098)
Valor fixo 4 (P099)

Conector es para definicéo do conjugado

Unidade de Dispar o do Circuito de Armadura

doSW 1.10
doSW 1.10

doSW 1.10

doSW 1.10
doSW 1.10

doSW 1.10

doSW 1.10
doSW 1.10

do SW 2.00

do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00

do SW 2.00

K100  Angulo de disparo (armadura)
(16384 corresponde a 0°, 0 corresponde a 90°, -16384 corresponde a 180°)

K101  Angulo de disparo (armadura) antes da limitagio
(16384 corresponde a 0°, 0 corresponde a 90°, -16384 corresponde a 180°)

K102 Entrada, unidade de disparo (= valor de pré-controle + saida do regulador de corrente de armadura)
(16384 corresponde a 0°, 0 corresponde a 90°, -16384 corresponde a 180°)

K105 Cddigo do par tiristor disparado na ponte pelo chaveamento da correspondente fase da
tensdo de alimentac&o
0 uv 2 UW 4 VW
6 VU 8 WU 10 wv

Controlede Corrente

K110 Saidado regulador de corrente (armadura)

K111 Saidado regulador de corrente, componente P (armadura)

K112  Saidado regulador de corrente, componente | (armadura)

K113  Regulador de corrente, diferencaentre valor real e de referéncia (armadura)

K114 Vaor rea do regulador de corrente interno, com sinal (armadura), medido em um ciclo de
disparo

K115 Valor rea do regulador de corrente (armadura)

K116 Valor rea de corrente interno, absoluto (armadura)

K117  Vaor real decorrente interno, com sinal (armadura)

K118 Referénciado regulador de corrente (armadura)

K119 Referénciado regulador de corrente (armadura), antes da gerac&o do valor absoluto

K120 Referénciado regulador de corrente (armadura), antes da folga da caixa de reducéo

K121  Saida, pré-controle (armadura)

(16384 corresponde a 0°, 0 corresponde a 90°, -16384 corresponde a 180°)

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edicéo: A



Limitagdo de Corrente

K131
K132
K133

Limiteinferior positivo de corrente (armadura)
Limiteinferior negativo de corrente (armadura)
Vaor dereferénciade corrente (armadura), antes da limitagdo

Limitacdo de Conjugado

K140
K141
K142
K143
K144
K145
K147
K149

Vaor de referéncia de conjugado

Valor de referéncia de conjugado apds alimitagdo

Valor real de conjugado

Limiteinferior positivo de conjugado (armadura)

Limite inferior negativo de conjugado (armadura)

Vaor de referéncia de conjugado antes dalimitagdo

Valor de pré-controle + saida do regulador de velocidade

Valor real do regulador de velocidade com sinal, apds ainversao de polaridade do
valor real, com filtragem e os doisfiltrosinibidos

Conectores para o pré-controle do regulador de velocidade

(vejatambém P545 na Secdo 9.2)

K150

K151

K152

K153

Componente do pré-controle, para o regulador de velocidade, calculado de
d(K168)/dt* P540 (=acel eracéo conectada)

Componente do pré-controle, para o regulador de velocidade, calculado de
K191* P540/(periodos de alimentac&o/6) (=acel eragdo conectada)
Componente do pré-controle, para o regulador de velocidade, calculado de
f(K163)*P541

(=funcéo dadiferenca (K163) dareferéncia de velocidade - valor redl)
Componente do pré-controle, para o regulador de velocidade, calculado de
[P544]* P41

(=componente livremente conectavel, sel ecionado usando-se P544)

Conector es para os Blocos de funcéo configur avel

K154
K155
K156
K157
K158
K159

Saida da chave comutadora 3
Entrada A da chave comutadora 3
Saidado inversor 3

Saida do multiplicador 3
Entrada A do multiplicador 3
Saida do somador 3

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edicéo: A
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doSW 1.10

do SW 2.00

do SW 2.00

do SW 2.00

do SW 2.00

do SW 2.00

do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
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Conectores de controle de velocidade

Regulador develocidade

K160 Saidado regulador de velocidade

K161 Regulador de velocidade, componente P

K162 Regulador de velocidade, componente |

K163 Regulador de velocidade, diferengaentre valor real e dereferéncia

K164 Regulador de velocidade, diferencaentre valor real e de referéncia apos inclinacéo
K165 Valor rea do regulador de velocidade

K166 Valor real de velocidade absoluto

K167 Vaor real develocidade, com sinal

K168 Valor dereferénciado regulador de velocidade

K169 Valor atual dacomponente D do regulador de velocidade doSW 1.10
K170 Vaor dereferénciade velocidade
K171  Pré-controle parao regulador de velocidade doSW 1.10

K172  Componente dacompensagado de atrito do pré-controle para o regulador develocidade  do SW 1.10
K173  Componente dacompensagdo do momento deinércia, filtrado, do pré-controle

para o regulador de velocidade doSW 1.10
K174  Vaor dereferénciade velocidade, filtrado do SW 2.00
K175  Ganho P efetivo Kp (em0,01)

K176  Tempo de agdo integral efetivo Tn (em 0,001s)
K177  Inclinagdo efetiva (em 0.1% do conjugado nominal do motor)
K178  Componente da compensacdo do momento deinércia, ndo filtrado, do pré-controle
para o regulador de velocidade do SW 2.00

Limitacdo dareferéncia develocidade

K181 Limiteinferior positivo dareferénciade velocidade
K182 Limiteinferior negativo dareferéncia de velocidade
K183 Valor dereferénciade velocidade antes dalimitacéo

Gerador derampa

K185 Tempo efetivo darampade subida (em 0.01s)

K186  Tempo efetivo darampade descida (em 0.01s)

K187  Arredondamentoinicial efetivo (em 0.001s)

K188  Arredondamento final efetivo (em 0.001s)

K190 Saidado gerador de rampa

K191 Velocidade de variagdo do gerador de rampa (a saida do gerador incrementa a cada ciclo de
disparo) (vejatambém P545 na Secéo 9.2)

K192 Entradado gerador de rampa

K193 Entradado gerador de rampa apds a soma de referéncia de control e tragdo/proporgao

K194  Entradado gerador de rampaap6s alimitacéo

Limitagdo dereferénciado gerador derampa

K196 Limiteinferior positivo dareferénciado gerador de rampa
K197 Limiteinferior negativo dareferéncia do gerador de rampa
K198 Entradado gerador de rampaantes dalimitacéo
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Conectores para as entradas de valor referéncia digital

K200
K201
K202
K203
K204
K205
K206
K207
K208
K209
K211
K212
K213

Vaor dereferéncia 0 da operacao de otimizacdo

Vaor dereferéncia 1 da operacao de otimizacdo

Vaor dereferéncia 2 da operacao de otimizacdo

Vaor dereferéncia 3 da operacao de otimizacdo

Vaor dereferéncia4 da operacao de otimizacdo

Vaor dereferénciaadicional antes dalimitagdo de referéncia do gerador de rampa
Vaor dereferéncia da operacéo de marchalenta

Vaor de referéncia da operagdo dejog

Vaor dereferéncia da oscilagéo

Valor dereferéncia dos valores fixos parametrizados

Entrada do gerador de rampa apds a derivagdo dareferéncia
Entrada do gerador de rampa antes da derivagéo dareferéncia
Entrada do gerador de rampa antes de habilitar areferéncia

Conectores para o Regulador tecnologico

K216
K217
K218
K219
K220
K221
K222
K223
K224
K225
K226
K227
K228
K229

Valor dereferéncia para o regulador tecnolégico, filtrado

Limite positivo para a saida do regulador tecnol 6gico

Limite negativo para a saida do regulador tecnol 6gico

Saida do regulador tecnol 4gico (apds multiplicacdo pelo fator de avaliagéo)
Saida do regulador tecnol dgico

Regulador tecnol 6gico, componente P

Regulador tecnol 6gico, componente |

Regulador tecnolégico, diferencaentre o valor real e de referéncia
Regulador tecnol gico, diferenca entre o valor real e de referéncia apdsinclinagdo
Valor real do regulador tecnol 6gico

Valor real do regulador tecnol dgico, absoluto

Valor real do regulador tecnolégico, com sinal

Valor de referénciado regulador tecnol 6gico

Valor atual dacomponente D do regulador tecnol 6gico

Conectores para o Controle tracao/propor ¢ao

K230

K231

Valor dereferénciado gerador de rampa antes do controle tragéo/proporgao
tornar-se efetivo
Vaor dereferénciaadiciona do controle tragéo/proporgao
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do SW2.00

do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
doSW 1.10
doSW 1.10
doSW 1.10
doSW 1.10
doSW 1.10
doSW 1.10
doSW 1.10
doSW 1.10
doSW 1.10
doSW 1.10
doSW1.10

do SW 1.10
do SW 1.10
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Conector es para os Blocos de funcéo configur avel

K232
K233
K234
K235
K236
K237
K238
K239
K240

K241
K242
K243
K244
K245
K246
K247
K248
K249

Saida do gerador de valor absoluto 2
Saida do limitador

Saida da chave comutadora 2
Entrada A da chave comutadora 2
Saida do inversor 2

Saida da caracteristicalivre

Saida do multiplicador 2

Entrada A do multiplicador 2

Saida do somador 2

Saida do gerador de valor absoluto 1
Saida da chave comutadora 1
Entrada A da chave comutadora 1
Saidado inversor 1

Saidado divisor

Entrada A do divisor

Saida do multiplicador 1

Entrada A do multiplicador 1

Saida do somador 1

Conectores para a regulacéo de campo

Unidade dedisparo do circuito de campo

K250

K251

K252

Angulo de disparo (campo)

(16384 corresponde a 0°, 0 corresponde a 90°, -16384 corresponde a 180°)
Angulo de disparo (campo) antes da limitagéo

(16384 corresponde a 0°, 0 corresponde a 90°, -16384 corresponde a 180°)

do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00

doSw 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00

Entrada da unidade de disparo (valor de pré-controle + saida do regulador de corrente de campo)

(16384 corresponde a 0°, 0 corresponde a 90°, -16384 corresponde a 180°)

Regulador da corrente de campo

K260
K261
K262
K263

K265
K266

K268

K271

Saida do regulador de corrente (campo)

Regulador de corrente, componente P (campo)

Regulador de corrente, componente | (campo)

Regulador de corrente, diferencaentre o valor real e de referéncia (campo)

Valor real naentrada do regulador de corrente de campo (campo)
Valor rea interno (campo)

Valor de referéncia na entrada do regulador de corrente de campo (campo)

Saida do pré-controle (campo)

Limitacéo do valor dereferéncia da corrente de campo

K273
K274
K275
K276
K277

Limiteinferior positivo de corrente (campo)

Limiteinferior negativo de corrente (campo)

Valor de referéncia do regulador de corrente (campo) antes do campo para motor parado
Vaor dereferéncia do regulador de corrente (campo) antes da limitacéo

Valor de pré-controle + saida do regulador da FEM
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Conectorespara aregulacéo da FEM

K280  Saidado regulador da FEM

K281  Regulador daFEM, componente P

K282  Regulador daFEM, componentel

K283  Regulador daFEM, diferencaentre o valor real e de referéncia

K284  Regulador daFEM, diferencaentre o valor real e dereferéncia apdsinclinagdo

K285 Valor real do regulador daFEM ( 16384 ? PO71 ? 3 ? J2 0 ?)

K286 Vadorrea daFEM, absoluto (16384 ? PO71 ? 3 ? N2 ?)

K287  Valor rea daFEM, comsina (16384 ? PO71? 3 ? +/2 / ?)

K288 Valor dereferénciado regulador daFEM ( 16384 ? PO71 ? 3 ? J2 12 )

K289  Valor absoluto dareferénciada FEM (16384 ? PO71 ? 3 ? N2 12 )

K290  Fuxo do motor (100% = 16384 = fluxo na corrente de campo nomina do motor)

K291  Valor real absoluto datensdo de armadura ( 16384 ? PO71 ? 3 ? J21 2 )

K292  Valor real datensdo de armadura, comsinal ( 16384 ? PO71 ? 3 ? N2 12 )

K293  Saidado pré-controle (FEM)

Conectoresgerais

K300 Estado de operagdo (nimero do codigo) para uma posicéo decimal

K301 Tensdo deaimentagdo U-V (armadura) (16384 corresponde a PO71)

K302 Tensdo deaimentacdo V-W (armadura) (16384 corresponde a PO71)

K303 Tensdo de alimentacdo W-U (armadura) (16384 corresponde a PO71)

K304 Tensdo de aimentacdo (campo) (16384 corresponde a 400V)

K305 Tensdo médiafiltradade alimentacdo (armadura) (16384 corresponde a PO71)

K306 Freguénciadarede de alimentagdo (16384 corresponde a 50Hz)

K307  Saidaparao motor (16384 corresponde a P100 * (P101 - P100 * P110)) doSW 1.10

K309 Elevagdo calculada de temperatura do motor (16384 corresponde a essa elevagdo de
temperatura, que é obtida para uma corrente continuaigua a corrente nomina de armadura do
motor)

K310 Aumento calculado de temperatura do tiristor (Aumento calculado de temperatura equivalente
da barreira de jungdo, como uma % do aumento da temperatura maxima permissivel da barreira
dejuncéo)

(16384 correspondea  Aumento de temperatura de 80°C para conversores de 15 a 60A
Aumento de temperatura de 85°C para conversores de 90 a 140A
Aumento de temperatura de 90°C para conversores > 200A )
K311 Horasde operagdo
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K315
K316
K317

K318

K325
K326
K327

K330
K331
K332

K335
K336

K350

K351

K352

K353

K380
K381
K382
K383
K384
K385
K386
K387
K388

K390
K391
K392
K393

K3%4

Palavrade controle STW (veja P010.01 na Secéo 9.2) doSW 1.10

Palavrade controle STW de livre definicéo (veja P010.02 na Se¢éo 9.2) doSW 1.10
Palavra de controle STW + fungGes da entrada binaria dos terminais

(vejaP010.03 na Secéo 9.2) do SW 2.00
Palavrade controle STW de livre definicdo + funcfes da entrada binéria dos terminais

(vejaP010.04 na Secéo 9.2) do SW 2.00
Palavrade estado ZSW (vejaP011.01 na Se¢do 9.2)

Palavrade estado ZSW1 (veja P011.02 na Secéo 9.2) doSW 1.10
Palavrade estado ZSW2 (veja P011.03 na Secéo 9.2) doSW 1.10
Bits de limitag&o (veja P040 na Se¢éo 9.2) do SW2.00

Memériade darme 1 (vgja P049 e W00 aW14 na Secéo 8.3.1)
Memériade aarme 2 (vegja P050 e W16 aW30 na Secéo 8.3.1)

Estado das entradas binarias (veja a Se¢éo 9.2 parametro P010.00)
Estado das entradas binarias (veja a Se¢éo 9.2 parametro P011.00)

NuUmero do passo de programa, mostrado a esquerda do painel de operagdo durante a

operagdo de otimizagdo do SW 2.00
Numero de operages repetidas do passo de operagdo de otimizacdo, especificado

usando K350 do SW 2.00
Numero do passo de programa, mostrado a direita do painel de operacéo durante a operacao

de otimizagdo do SW 2.00
Numero de operages repetidas do passo de operacdo de otimizacdo, especificado

usando K352 do SW 2.00

Passagem por zero positiva da alimentacdo, fase U-V (como instante T1)

Passagem por zero negativa da alimentagdo, fase W-U (como instante T1)

Passagem por zero positiva da alimentacdo, fase V-W (como instante T1)

Passagem por zero negativa da alimentacdo, fase U-V (como instante T1)

Passagem por zero positiva da alimentacdo, fase W-U (como instante T1)

Passagem por zero negativa da alimentacgéo, fase V-W (como instante T1)

Ultima passagem por zero da alimentac&o usada (como instante T1)

Instante de disparo do circuito de armadura (como instante T1)

Durac&o do ciclo de pulso de disparo (tempo entre o instante atual e o anterior, no pulso de
disparo do circuito de armadura (em incrementos T1, acada 1.777778Ls)

Utilizac&o do processador global

Utilizag&o do processador global, interpolado na maxima freqiiéncia da alimentagéo (65Hz)
Utilizagdo do processador global, pelos programas de baixa prioridade

Utilizagdo do processador global, pelos programas em sincronismo com o0s pulsos de
disparo do circuito de campo

Utilizacdo do processador global, pelos programas em sincronismo com 0s pulsos de
disparo do circuito de armadura
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10.3 Funcbesde Entradabinaria
(vejatambém os diagramas de funcéo na Se¢éo 10.1, folha 6 e as "pal avras de control€" na Se¢do 10.5)

As funcgdes binérias do conversor podem ser controladas como segue:

- conectando aos terminais de entrada binaria um nivel de tensdo baixo (0) ou alto (1)
- introduzindo dados nas palavras de controle viaumainterface serial

- acionando umateclado painel de operacdo

Um terminal (39, 40, 41, 42, 43, 36) ou um hit (0 a 15) da palavra de controle livremente definivel STWF
pode ser designado para uma funcdo especifica de entrada binaria (BEFO a BEF68) através de
parametrizacéo apropriada.

As fungdes de "liga/desliga" e "libera operacé@o" estéo permanentemente designadas para os terminais
37e38.

Os bits (0 a15) dapalavrade controle STW estdo permanentemente designados para funcées de entrada

binéria especifica ("liga/desliga’, "desconectar tensao",...).

O parametro P761 define afunc&o do terminal 39 (entrada binéria parametrizavel 1). V

O parametro P762 define afunc&o do terminal 40 (entrada binéria parametrizéavel 2). ?

O parémetro P763 define a funcdo doterminal 41 (entrada binaria parametrizével 3).

O parametro P764(.ii) define a(s) funcio(des) do terminal 42 (entrada binéria parametrizével 4). ¥
O parametro P765(.ii) define a(s) funcao(&es) do terminal 43 (entrada binéria parametrizével 5). ¥
O parémetro P766 define a funcéo doterminal 36 (entrada binaria parametrizavel 6)

A\

CUIDADO

Quando alterar os par@metros de P761 a P766, podem ocorrer mudangas estruturais
indesejaveis ou comandos de ligac&o (causando assim a partida do motor), se o terminal
apropriado for ativado.

Deve ser assegurado, que nenhuma das entradas binarias parametrizadas sejam ativadas

enguanto as fungdes ndo estiverem completamente definidas pelo parémetro apropriado.
Isto pode ser simplesmente realizado removendo-se o cabo do conector XB.

Do software versdo 2.00 em diante, o motor fica impedido de partir pela entrada interna
"inibir ligag&o", mesmo quando o terminal é ativado, e se esta alterando um parémetro off-
line, podendo levar ao estado de operac&o 08 (é necessario 0 reconhecimento).

1) Paa Pl44 = xx2 ou xx3, o termina 39 tem adicionalmente a funcé@o de " Reset de contador de
posicdo ", além dafungdo parametrizada com P761.

2) O terminal tem a funcdo de "reset do contador a marca zero", aém da fungdo parametrizadacom
P762 (ndo é imediatamente atualizada).

3) Osterminais 42 e 43 podem ser designados para até 3 funcfes de entrada binéria diferentes, pois
P764.ii e P765.ii sdo pardmetros indexados (com indice ii=00 a 02). Isto permite que até trés funcdes
sejam simultaneamente comutadas com umsinal de controle.
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O parémetro indexado P642.ii define as fungdes de entrada binaria designadas para cada bit (ii=0 a 15) da
palavra STWE.

O parametro P641 define o conector que alimenta a palavra de controle de livre definivel STWF com
dados. A palavra STWE setornaineficaz para P641 = 19.

CUIDADO

Quando alterar os parametros P640 a P642, se o bit apropriado for ativado, podem

ocorrer mudangas estruturais indesejaveis ou comandos de ligag&o, causando assim a
partida do motor. Portanto, deve ser assegurado, que ndo esteja presente tensio nas
conexdes de poténcia, ou que a0 menos ndo haja liberacdo de operagdo durante a
alteracdo desses parametros.

O parémetro P640 define o conector que alimenta a palavra de controle STW com dados. A palavra
STWE setornaineficaz para P640 = 19.

Além das possibilidades de intervencdo do controle binario especifico, existem asteclas"O" e"I" no
painel de operacdo. Estas teclas devem ser designadas para fungfes especificas usando-se o0s
parametros PO66 e PO67.

A funcdo definida é controlada por um sinal baixo (0) ou alto (1) nosterminais de entrada binaria ou
pelaintroducédo de dados nas palavras de controle.

O estado l6gico das entradas binarias (terminais, palavras de controle) é indicado no parémetro
P010.ii (veja Segéo 9.2), e esta disponivel nos conectores (K315 a K318, K335).

Nivel de sinal no terminal: Terminal em circuito aberto: 0légico
Terminal energizado: 11dgico

Para as descri¢Ges fornecidas na Secdo 10.3.1 em diante, o "nivel" especifica se esta fungdo de
entrada atua como nivel 16gico "0" ou"1" se ele "nao for usado”.

Uma func&o de entrada especifica, que pode ser parametrizada, é considerada como"ndo usada" se:

- onumero desta funcéo de entrada bindria ndo estiver parametrizado em gualguer parametro de
P761 aP766 (paradefinir as fungdes do terminal), e se

- ou o numero desta fungao de entrada binaria ndo estiver parametrizado em um indice de P642.ii
(paradefinir as fungdes dos bits de STWF)

- ouapaavra STWF setornar ineficaz como resultado da parametrizagéo de P641 = 19.

Observacdo:
As posicdes apropriadas da chave BEF que correspondem as fungdes "néo usadas' sdo ilustradas
nos diagramas de fungdo, Se¢do 10.1.

Se vérias entradas (terminal(is) e/ou bit(s) da palavra de controle e/ou de palavras de controle
definiveis) forem designadas para a mesma funcdo de entrada binaria, entdo as entradas de controle
envolvidas sdo combinadas logicamente (isto & a funcéo "tensdo desconectada (ativo em nivel
baixo)" € comparadavialégica AND, vejatambém atabelana Secédo 10.5.2).
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Lista das fungdes de Entrada bindria (BEF), que podem ser designadas aos terminais de
entrada bindria parametrizavel (terminais 39, 40, 41, 42, 43 e 36).

A maioria destas fungbes podem também ser designadas aos bits da palavra STWF (veja a tabela na

Secs010.5.2).

Uma descricdo detalhada de cada fungdo é feita na Sec@o 10.3.1 em diante, na qual o Ultimo digito do
nimero da Se¢do coincide com o nimero da funcdo de entrada binéria em particular, de modo que eles
possam ser encontrados facilmente. As funcBes séo descritas para o uso dos terminais binérios
parametrizados, como entradas de controle, mas o mesmo é essencialmente valido para o controle via

bits dapalavra STWF.

0 Sem fungéo

1 Reservado para uso posterior

2 Bot&o de desligamento (ativo em nivel baixo)

3 Desconectatensao (OFF2) (ativo em nivel baixo)

4 Parada répida (OFF3) (ativo em nivel baixo)

5 Reconhecimento de falha

6 Habilita regulador tecnol égico

7 Habilitaregulador de velocidade

8 Habilita regulador da FEM

9 Habilita gerador de rampa

10 Parada do gerador de rampa

1 Habilitavalor de referéncia

12 Habilita Wobulag&o (oscilacéo)

13 Jog

14 Jog e bypass do gerador de rampa

15 Marchalenta

16 Marcha lenta e bypass do gerador de rampa

17 Valor fixo de referéncia

18 Valor fixo de referéncia e bypass do gerador de rampa

19 Valor de referéncia adicional antes do regulador tecnol 6gico
20 Valor de referénciaadicional antes do gerador de rampa

21 Valor de referéncia adicional antes do regulador de velocidade
22 Valor dereferénciaadicional antes dalimitagéo de conjugado
23 Valor dereferénciaadicional antes do regulador de corrente
24 Reducéo do valor de referéncia (P315, P316, P319, P320)

25 Potencidmetro motorizado, manual/automético (chave)

26 Potencidmetro motorizado, incrementar referéncia

27 Potencidmetro motorizado, decrementar referéncia

28 Potenci metro motorizado, rotagdo horéria/anti-horéria (chave)
29 Potenciémetro motorizado, rotacdo horéria (botdo)

30 Potenci 6metro motorizado, rota¢do anti-horaria (botdo)

31 Valor de referénciado gerador de rampa 2 (P307 a P310)

32 Valor de referéncia do gerador de rampa 3(P311 a P314)

3 Uso do conjunto de parametros 2

4 Uso do conjunto de parémetros 3

35 Uso do conjunto de parémetros 4

36 Habilita regulador tecnol égico, inclinacdo

37 Habilita regulador de velocidade, inclinagdo

33 Sinal de habilitacdo paraamudanca PI/P do regulador de velocidade
39 Sinal de habilitagdo para conectar dV/dt

40 Inversao de polaridade do valor real do regulador de velocidade
41 Alterar, acionamento mestre/escravo

a2 Alterar, limitag&o de conjugado
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do SW 2.00
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doSW 1.10

do SW 2.00
do SW 2.00
do SW 2.00
doSW1.10
doSW1.10

doSW1.10
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43 Conectaaentrada anal6gica "valor de referénciaprincipa " (terminais 4 e 5)
4 Conectaaentrada anal6gica"valor real principa" (terminais X T-101 aXT-103)
45 Conecta a entrada anal 6gica "entrada anal 6gica parametrizada 1" (terminais 6 e 7)
46 Conecta a entrada anal 6gica "entrada anal 6gica parametrizada 2" (terminal 8)
a7 Conecta a entrada anal 6gica " entrada anal 6gi ca parametrizada 3" (terminal 10)
48 Sinal, entrada anal6gica "valor de referéncia principal” (terminais 4 e 5)
49 Sinal, entrada anal6gica"valor dereferénciarea principal"(terminais X T-101 a X T-103)
50 Sinal, entrada anal 6gica " entrada anal 6gi ca parametrizada 1" (terminais 6 € 7)
51 Sinal, entrada anal 6gica " entrada anal 6gi ca parametrizada 2" (terminal 8)
52 Sinal, entrada anal 6gi ca "entrada anal 6gica parametrizada 3" (terminal 10)
53 Falha externa (ativo em nivel baixo). Atraso que pode ser gjustado em P767, até que o sinal de

falha sejarespondido
54 Alarme externo (ativo em nivel baixo)
55 Sinal deretroaviso "contator de linhaligado”
56 Campo para motor parado
57 Inversdo da diregdo de rotacéo pelainversio de campo do SW 2.00
58 Parada com inversdo de campo do SW 2.00
59 |Ca'np0 ext < |Ca'np0 min (atiVO em nivel baiXO)
60 Habilita uma mudanca de direcdo de conjugado para uma configuracéo de

acionamento em paralelo do SW 2.00
61 Ajustaasaida binaria parametrizavel 1, se P771=2 doSW 1.10
62 Ajustaasaidabinéria parametrizavel 2, se P772=2 doSW 1.10
63 Ajustaasaidabinériaparametrizavel 3, se P773=2 doSW 1.10
64 Ajustaasaidabinéria parametrizavel 4, se P774=2 doSW 1.10
65 Comutacdo da chave parametrizavel 1 do SW 2.00
66 Comutacdo da chave parametrizavel 2 do SW 2.00
67 Comutacdo da chave parametrizavel 3 do SW 2.00
63 Ajusta o potencidmetro motorizado do SW 2.00
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10.3.1 Reservado para uso posterior

10.3.2 Botéo de dedigamento (ativo em nivel baixo)

Esta funcdo de entrada binaria (BEF2) ¢ selecionada ajustando o pardmetro correspondente em 2 (veja
também a Secdo 10.3.90 e P769 na Secéo 9.2).

Esta fungdo € ativada apenas com o parametro P769 = 1 (disparo por borda das fungdes de "ligar” e
"marchalenta").

Nivel: 0 N&o ativadas as funcbes "ligar" e "marchalenta’
1 Ativadas as fungdes "ligar" e "marcha lenta’ por borda de subida (mudanga do
nivel l6gico de 0 & 1) na entrada "ligar" (terminal 37 ou bit 0 de STW), e na
entrada parametrizada como "marchalenta’ (terminal de selecdo ou STWF).

Uma borda negativa (mudanca do nivel 16gico de 1 = 0) resultaem um "desligamento”.

10.3.3 Dedigar Tensdo (OFF2) (ativa em nivel baixo)

Esta funcdo da entrada binaria (BEF3) é sel ecionada ajustando o parémetro correspondente em 3.

O controle dafuncdo "desligar tensdo (ativa em nivel baixo)" pode ser realizado pelos terminais de
selecdo, pela STWF e pelo bit 1 de STW.

Naversdo de software 2.00, pela parametrizacdo de P067 = 2, 0 botdo " O" no painel de operacdo pode ser
designado para afuncéo "desligar tensdo (ativa em nivel baixo)" .

Nivel: 0 Desligar tensao
1 (ndo usado) N&o desligar tensdo

Seqiiéncia executada quando introduzido o comando " dedligar tensdo" :

Entrada do comando "desligar tensdo"

Sao inibidos os reguladores tecnol 6gico, de velocidade, de corrente e 0 gerador de rampa
Introduzida Iyef =0

Os pulsos sdo inibidosquando | =0

Atingido o estado de operagdo 010.0 ou acima

Introduzido um valor real de corrente de campo ocorrido rapidamente antes de OFF2 (K265)
como limite superior de referéncia de corrente de campo ("liberagdo" ocorre em estados de
operagao ? 05)

8. Orelé"ligacontator delinha" é desativado

9. O acionamento é liberado (ou é freado por operacdo de parada)

10.  Esgotado um tempo de retardo, que pode ser parametrizado em P258

11. A corrente de campo éreduzidaaum valor que pode ser parametrizado em P257

12.  Sefor atingidan<nmjn (P370, P371), asaida"acionar freio de reten¢do” é ativada

Noasr whpE

03.94

Ativada asaidade "acionar freio deretencdo" (BAF14 = 0, para P080 = 2) do SW2.00

(BAF14 =0, paraP080 = 2) do SW1.20

Seqgliéncia executada quando retirado o comando " dedligar tenséo" :
1 Retirado o comando "desligar tenséo"
2. Sai do estado de operacédo 010

- Todos os comandos "desligar tenséo" (ex: dos terminais, das palavras de controle, etc...) séo

comparados por l6égica AND pelo conversor, isto &, todos os comandos devem estar em "nao
desligar tensdo" de maneira que afuncgao "desligar tensao" sejaineficaz.
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10.3.4 Paradarapida (OFF3) (ativa em nivel baixo)

10/42

Esta fungdo de entrada binéria (BEF4) é selecionada ajustando o pardmetro correspondente em 4
(vejatambém a Secdo 10.1 nasfolhas 6, 15, 17, 18).

O controle da fungdo "parada rapida (ativa em nivel baixo)" pode ser realizada dos terminais de
selecdo, do STWF edo bit 2 de STW.

No software versdo 2.00 em diante, pela parametrizacdo de P067 = 3, o botdo "O" no painel de
operacdo pode ser designado para afuncéo "parada répida (ativaem nivel baixo)" .

Nivel: 0 Paradarapida
1(ndo usado) Parada répida ndo ativada

Segiiéncia executada quando introduzido o comando " parada r apida’ :

1 Entrada do comando "paradarapida’ (ex: viaterminal de*“paradarapida’)

2. Sao inibidos o regulador tecnoldgico e o gerador de rampa

3. Introduzida nyef =0

4, Desacel era seguindo alimitacdo de corrente

5. Aguarda até que n<nmjn (P370, P371)

6. Ativaasaidade "acionar freio de retencao" (BAF14 = Q)

7. Aguarda o fechamento do freio (tempo gjustado em P088)

8. Introduzida Iygf =0

9. S&o inibidos os reguladores tecnol 6gico, de vel ocidade e o gerador de rampa
10. Ospulsossdoinibidosse | =0

11.  Orelé"ligacontator delinha' é desativado

12.  Atingido o estado de operagdo 09.0 ou acima

13. Tempo deretardo para aredugdo da corrente de campo (P087) se esgota

14. A corrente de campo é reduzida a um valor que pode ser parametrizado em P257

Sequiéncia executada quando retirado o comando " parada rdpida”
1 Retirado o comando "parada rapida’
2 Introduzido o comando de "desligamento™ ( pelo terminal "liga/desliga’)
3. Vai ao estado de operagéo 08

Ligado

Liga/Desliga l | Desligado

H Sem parada rapida parada rapida externa
Parada rapida I H L_I

| Sem parada rapida
Parada rapida I H l parada rapida interna r—
L) H Regulador liberado T
Liberacdo interna do : ' I Regulador nao liberado
regulador H H Referéncia liberada

1

1

Liberagéo interna da ' | Referéncia =0

referéncia ,

n < Npin. (P370 P371) N < Npin.

:Pos7.

Referéncia alcancada
Valor real da velocidade :

Sinal de controle do freio

1
1
|
1
I
!

n > Nnin, I
|
|
1
1
|

Referéncia alcancada

IS P EpppE TR T

(Freio de retengao) Freio aberto Freio fechado
T
]
Referéncia interna do I Campo de operagdo : Campo de motor
1
1

campo minimo , parado

]
iposs! p2s8 |
[

P0O87 Tempo de liberag&o do freio (neste caso positivo)
P088 Tempo de fechamento do freio
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P258 Retardo parareducdo automética da corrente de campo
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10.3.5

10.3.6

- O comando de "parada rapida’ deve somente estar disponivel como pulso curto (>10ms). Entéo
estara internamente armazenado. Esta memdria pode ter as condigdes iniciais restabelecidas com o
comando de "desligamento".

- Todos os comandos de "parada rapida’(por ex: dos terminais, palavras de controle, etc.) séo
comparados por légica AND pelo conversor SIMOREG, isto é, todos os comandos devem estar em
“sem paradarépida’ para que afuncdo de "paradarépida’ sejaineficaz.

- Quando n<n., (P370, P371) é alcancado pela primeira vez, uma fungéo de intertravamento interno é
ativa, o que impede a tentativa do acionamento de parar novamente se o motor for girado por uma
forca externa de modo que o sinal n<n,, desapareca novamente.

- Do SwW2.00

A fim de que nas funcGes de "parada rapida’ as limitagtes de corrente ou de conjugado abaixem,
mesmo com diferentes conexfes (P600 a P649 mudados), e quando valores de referéncia
suplementares sdo aplicados, quando a "parada répida" é introduzida, as funcdes especificas se
tornam automaticamente inativas. Até que a parada atinja n<n,,; todas as limita¢cdes de conjugado
sdo ineficientes. Somente a limitacdo de corrente (P171 e P172), alimitagdo de corrente em funcéo da
velocidade, assim como a limitacéo de corrente da monitorizacio 1% da parte de poténcia sfo eficazes,
entre todas as limitagdes de corrente.

Para maioresinformagdes, vejaa Secdo 10.1, diagramas de fungéo:

- Osvalores de referéncia 0% se tornam eficazes apos P608 (folha 15)

- K147 setornaeficaz logo apés K133 (folha 17)

- P603 e P604 sio ineficazes (folha 17)

- P600 éineficaz (folha 18)

- A alteracdo do acionamento mestre/escravo e P084 sdo desviados, isto €, aregulacéo de velocidade é
selecionada (folha 15)

Reconhecimento de falha (como for necido, terminal 36)
Esta funcdo de entrada binaria (BEF5) é sel ecionada com o gjuste em 5 do parémetro correspondente.

A funcdo de "reconhecimento de falha" pode ser ativada pelos terminais parametrizaveis, pela palavra
SWTF epelo bit 7do STW.

Nivel do sinal: Borda positiva (sinal deve estar presente por, pelo menos 10ms)
reconhece afalha.

Uma falha é reconhecida por uma borda positiva (correspondente a pressionar atecla SELECT no painel
de controle ou teclaR no painel de controle).

A seqliéncia seguinte é descrita na se¢éo 8.2.3 "reconhecimento das mensagens de falha'.

Se vérias entradas forem parametrizadas como "reconhecimento de falhas', a funcéo é executada pela
borda crescente em um dos terminais.

03.94

Habilita regulador tecnolégico do SW1.10

Esta funcdo de entrada binaria (BEF6) é selecionada com o gjuste em 6 do parametro correspondente
(vejatambém a Se¢éo 10.1, folha 10).

Nivel dosina: 0 Regulador Tecnolégico inibido
1 (n&o utilizado) Regulador Tecnol6gico ativado

Se vérias entradas forem parametrizadas como "habilita regulador tecnoldgico”, todos os terminais
devem ser energizados, de maneira que o regulador tecnolégico seja ativado. O regulador é sempre
inibido, independente do sinal de ativacéo, em todos os estados de operagédo ? 010.
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10.3.7 Habilita regulador de velocidade

Esta funcéo de entrada binaria (BEF7) é selecionada com o ajuste em 7 do pardmetro correspondente
(vejatambém Se¢do 10.1, folha 15).

Nivel dosinal: 0 Inibic&o do regulador de velocidade
1 (n&o utilizado) Habilitac&o do regulador de vel ocidade

Se varias entradas forem parametrizadas como "habilita regulador de velocidade", todos os terminais
devem ser energizados, de maneira que o regulador de velocidade seja ativado. Em todos os estados
de operac&o ?1.0, o regulador é sempre inibido, independente do sinal de ativagdo . O integrador €
ajustado ao valor de acordo com o parametro P220, quando o regulador de velocidade for inibido.

10.3.8 Habilita regulador da FEM

Esta funcéo de entrada binaria (BEF8) é selecionada com o gjuste em 8 do parametro correspondente
(vejatambém secdo 10.1, folha 19).

Nivel dosinal: 0 Regulador da FEM inibido
1 (n&o utilizado) Regulador da FEM habilitado

Se vérias entradas forem parametrizadas como "habilita regulador da FEM", todos os terminais
devem ser energizados, para que o regulador da FEM seja habilitado.

10.3.9 Habilita gerador derampa

Esta funcéo de entrada binaria (BEF9) é selecionada com o ajuste em 9 do pardmetro correspondente
(vejatambém secdo 10.1, folha 14).
Esta func&o pode ser controlada pel os terminais de selecdo, pela STWF ou pelo bit 4 do STW.

Nivel do sinal: 0 Gerador de rampaéinibido
1 (n&o utilizado) Gerador de rampa € habilitado

Se um terminal for parametrizado como "habilita gerador de rampa’, entdo o gerador de rampa é
ativado quando o terminal for energizado.

Se o terminal, parametrizado como "habilita gerador de rampa’ for aberto, o gerador de rampa é
inibido, a saida do gerador se torna 0, o acionamento desacel era ao longo dalimitacéo de corrente e 0
conversor nao é desconectado ou isolado da alimentacao.

Quando o gerador de rampa for reativado, ele sobe ao valor de referéncia ao longo da rampa
selecionada.

Se varias entradas forem parametrizadas como "gerador de rampa ativado", todas as entradas devem
ser energizadas, de maneira que o gerador de rampa seja ativado.

10.3.10 Paradado gerador derampa

10/44

Esta funcdo de entrada bindria (BEF10) é selecionada com o ajuste em 10 do parametro
correspondente (vejatambém secéo 10.1, folha 14).

Esta fungdo pode ser controlada pelos terminais de sele¢do, pela STWF ou pelo bit 5 do STW
(Atencéo: quando controladado STW.5, nivel do sinal 16gico invertido).

Nivel do sinal: 0 (n&o utilizado) Gerador de rampa ativado

1 Parada do gerador de rampa
Se um terminal for parametrizado como "parada do gerador de rampa’, quando o termina for
energizado, asubida é interrompida e a saida do gerador de rampa € mantida no valor instantaneo.
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Quando o terminal for aberto, a saida do gerador de rampa é ativada, e o gerador de rampa continua se
movendo com o tempo de subida ou descida sel ecionado.

Se vérias entradas forem parametrizadas como "parada do gerador de rampa’ somente uma entrada deve
ser energizada para que o gerador de rampa pare.

10.3.11 Habilita valor dereferéncia

Esta fun¢éo de entrada binéria (BEF11) é selecionada com o ajuste em 11 do parémetro correspondente
(vejatambém secdo 10.1, folha 12).
Estafuncé&o € controlada pelos terminais de sel e¢do, pela STWF ou pelo bit 6 do STW.

Nivel dosina: 0 Vador dereferénciainibido
1 (ndo utilizado) Valor dereferénciaativado

Se um terminal for parametrizado como "habilitavalor de referéncia™ quando o terminal for energizado, o
valor de referéncia externo na entrada do gerador de rampa é conectado.

Quando o terminal estiver aberto, o valor de referéncia externo é desconectado, e os valores de
referénciainternos e adicionais permanecem ativos.

Se vérias entradas forem parametrizadas como "habilita valor de referéncia’, todas as entradas devem ser
energizadas para que os valores de referéncia externos sejam conectados.

10.3.12 Habilita Wobulagdo (oscilagéo) do SW2.00

Esta funcéo de entrada bindria (BEF12) é selecionada com o ajuste em 12 do parametro correspondente
(vejatambém secdo 10.1, folha 12).

Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) Oscilagdo desligada, o valor de referéncia operaciona é
conectado.
1 Oscilagdo ligada, o sinal de onda quadrada (valor de referéncia
de oscilagao) disponivel em K208 é conectado.

Se vérias entradas forem parametrizadas como "oscilagdo" quando uma das entradas for energizada, o
valor de referéncia de oscilagdo é conectado.

Os gjustes do valor de referéncia de oscilagdo, que utilizam os par@metros P480 a P483 e o modo de
operagdo, podem ser obtidos da Se¢éo 10.1, folha 12.

10.3.13 Jog

Esta funcdo de entrada bin&ria (BEF13) é selecionada com o ajuste em 13 do par@metro de
correspondente (vejatambém se¢do 10.1, folha 12).

Nivel do sinal: 0 (n&o utilizado) Semjog
1 Jog

Cada uma das entradas digitais parametrizaveis pode ser selecionada como "jog". O valor de referéncia
de jog associado é armazenado nos parametro P401 "valor de referéncia digital 1" a P406 "valor de
referénciadigital 6".

Quando esta funcgéo é requisitada, através da palavra de controle STWF livremente definivel, o valor no
paréametro P409 é utilizado como valor dereferénciadejog.

A funcdo "jog" s6 é possivel se "o comando de desligamento" e "liberacdo de operacdo” forem
introduzidos.

Sequiéncia quando selecionar jog:

Se um terminal, parametrizado como "jog" for energizado, o contator de linha é ligado pelo relé "contator
delinhaligado (on)", e o valor dereferéncia de jog € ligado pelo gerador de rampa

(seguiéncia, veja"liga/desliga”, de acordo com sec¢do 10.3.90).
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Sequénciaquandoretirar jog:

Se todos os terminais parametrizados como "jog" estiverem abertos , a seqiiéncia inicia como a
funcdo "desligamento” (veja secdo 10.3.90). Quando n ? n,, for atingida, o regulador é inibido , e
ap6s um periodo, que pode ser parametrizado (P085) de 0 a 60s, o contator de linha é desligado
(estado de operagéo 07.0 ou maior). O acionamento permanece no estado de operacéo 01.3 durante a
sequiéncia do tempo de retardo maximo, que pode ser parametrizado em 60.0s, de acordo com P085.

Se dois terminais parametrizados como "jog" forem simultaneamente energizados, 0 € aplicado como
valor dereferénciadejog.

10.3.14 Jog e bypassdo gerador de funcéo de rampa.

Esta funcdo de entrada bindria (BEF14) é selecionada com o guste em 14 do pardmetro
correspondente (veja também secdo 10.1, folha 12)

Nivel do sinal: 0 (n&o utilizado) Sem jog
1 Jog

Cada uma das entradas digitais de sele¢éo pode ser parametrizada como "jog e bypass do gerador de
rampa’. O valor de referéncia de jog associado é armazenado nos parametros P401 "valor de
referénciadigital 1" aP406 "valor de referénciadigital 6".

O valor do parametro P410 é usado como valor de referéncia, quando esta funcdo é requisitada
através da palavrade controle do STWF livremente definivel.

Funciona como "jog" , contudo, s6 opera enquanto o comando estiver presente, e coloca o gerador
de rampa com tempo de saida = ao tempo de descida= 0.

10.3.15 Marchalenta

Esta funcdo de entrada binédria (BEF15) é selecionada com o guste em 15 do par@metro
correspondente (vejatambém secéo 10.1, folha 12).

Nivel dosinal: 0 (ndo utilizado) Sem marchalenta
1 Marchalenta

Cada uma das entradas digitais de selecdo é armazenada nos parametros P401 "valor de referéncia
digital 1" aP406 "valor dereferénciadigital 6".

Quando esta fungdo é requisitada através da palavra de controle do STWF livremente definivel, o
valor no parémetro P411 é utilizado como valor de referéncia de marchalenta.

A funcdo "marcha lenta" é possivel no estado de operacdo 07 e no estado de "operagcdo” com a
funcdo "liberacéo de operacéo".

Sequiéncia quando selecionar mar chalenta:

Se um terminal, parametrizado como "marcha lenta" for energizado no estado de operacdo o7, O
contator de linha é conectado através do relé "contator de linha ligado”, e o valor de referéncia de
marchalenta é aplicado via gerador de rampa.

Se um dos terminais parametrizados como "marcha lenta" for energizado no estado "operacdo”, o
acionamento desacelera da velocidade de operagéo até atingir o valor de referéncia de marcha lenta
viagerador de rampa.

Seqiiéncia quandoretirar mar cha lenta:

Para"marchalenta’, se 0 comando “liga”’ ndo estiver presente:

Se todos os terminais parametrizados como "marcha lenta" estiverem abertos , o regulador serd
inibido apds n? n.,;, tiver sido atingido, e o contator de linha desconectado (estado de operagdo 07.0
ou maior).

Para"marchalenta" do estado "operagéo"” :
Se todos os terminais parametrizados como "marchalenta’ estiverem abertos, e se as condic¢des para
0 modo "operagdo” ainda estiverem presentes, o acionamento acelerada velocidade de marchalenta
selecionada até a vel ocidade de operacdo via gerador de rampa.
Se varios terminais parametrizados como "marcha lenta" forem energizados simultaneamente, os valores
dereferéncia, gjustados nos parémetros, sdo somados.
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do SW2.00

Se afuncdo "marchalenta’ for parametrizada para disparo por borda (veja P769 na se¢do 9.2), entdo um
terminal de selecdo para um bit de palavra de controle do STWF definivel deve ser designado a funcdo
de entrada binaria"botéo de desligamento” (ativo em nivel baixo) (BEF2).

A mudanca do nivel do sinal (LOW-HIGH / BAIXO-ALTO) na entrada "marcha lenta" somente resulta
em marchalenta se a entrada, parametrizada como "botéo de desligamento” ("ativo em nivel baixo") tiver
um nivel de sinal "ALTO" no mesmo momento. Para disparo por borda, rearme automatico e efeitos de
limitac6es de corrente e conjugado quando parar, vejatambém secdo 10.3.90 (liga/desliga).

10.3.16 Marchalentaebypassdo gerador derampa

Esta funcdo de entrada binaria (BEF16) é selecionada com o ajuste em 16 do pardmetro de
correspondente (vejatambém se¢do 10.1, folha 12).

Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) Sem marchalenta
1 Marchalenta

Cada entrada digital parametrizavel pode ser selecionada como "marcha lenta e bypass do gerador de
rampa’. O valor de referéncia de jog associado é armazenado nos parametros P401 "valor de referéncia
digital 1" até P406 "valor dereferénciadigital 6".

Quando esta funcdo é requisitada na palavra de controle do STWF livremente definivel, o valor no
parémetro P412 é utilizado como valor dereferéncia.

Funciona como "marcha lenta' , porém s opera enquanto o comando estiver presente, e coloca o
gerador de rampa com tempo de subida = tempo de descida= 0

10.3.17 Valor dereferéncia

Esta funcéo de entrada binaria (BEF17) é selecionada com o gjuste em 17 do parametro correspondente
(vejatambém secdo 10.1, folha 12).

Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) Valor dereferénciaprincipal é utilizado
1 Valor fixo de referéncia é conectado

A funcdo "valor fixo dereferéncia" é possivel no estado "operacéo” para"liberagdo do regulador”.
Seqliéncia quando introduzir um valor dereferéncia adicional:

Se um ou vérios terminais (méx. 6) forem parametrizados como "valor fixo de referéncia’, quando um dos
terminais for energizado, o valor de referéncia principal € desconectado, e o valor ajustado no parametro
do valor de referéncia (P401 a P406) é conectado. Quando esta funcdo for requisitada via palavra de
controle do STWF definivel, o valor de referéncia do parametro P413 sera conectado.

Se varios terminais parametrizados como "valor fixo de referéncia’ forem energizados simultaneamente,
osvalores de referéncia aj ustados nos parametros seréo somados.

Seqliéncia quando retirar o valor fixo de referéncia

Se todos os terminais parametrizados como "valor fixo de referéncia’ estiverem abertos, o valor de
referéncia principal serautilizado.
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10.3.18 Valor fixo dereferéncia e bypass do gerador derampa

Esta funcdo de entrada bindria (BEF18) é selecionada com o ajuste em 18 do pardmetro
correspondente (vejatambém secdo 10.1, folha 12).

Nivel do sinal: 0 (n&o utilizado) Valor dereferénciaprincipal é utilizado
1 Valor fixo de referéncia é conectado

Funciona como "Valor fixo de referéncia”, porém s opera enquanto o comando estiver presente, e
coloca o gerador de rampa com tempo de subida = tempo de descida = 0.

O valor dereferénciado P414 é conectado quando requisitado via STWF.

10.3.19 Valor dereferéncia adicional antes do regulador tecnoldgico do SW1.10

Esta funcdo de entrada bindria (BEF19) é selecionada com o ajuste em 19 do parametro
correspondente (vejatambém Secdo 10.1, folha 10).

Nivel dosinal: 0 (ndo utilizado) Sem valor de referéncia adicional
1 Valor dereferénciaadicional é conectado

A funcdo de "valor de referéncia adicional” é possivel no estado "operacéo " para "liberagdo do
regulador".

Seqliéncia quando introduzir um valor dereferéncia adicional:

Se um ou varios terminais (méax. 6) forem parametrizados como "valor de referéncia adicional antes do
regulador tecnolégico”, quando um terminal for energizado, o valor ajustado no parametro do valor
de (P401 a P406) é adicionado ao valor de referéncia do regulador tecnol égico.

O valor do parametro P415 é adicionado quando esta funcéo é requisitada via palavra de controle do
STWF definivel.

Se véios terminais parametrizados como "valor de referéncia adicional antes do regulador
tecnol 6gico” forem energizados simultaneamente, os valores de referéncia ajustados nos parametros
serdo somados.

10.3.20 Valor dereferéncia adicional antes do gerador de rampa

Esta funcdo de entrada bin&ria (BEF20) é selecionada com o auste em 20 do parémetro
correspondente (vejatambém secdo 10.1, folha 12).

Nivel do sinal: 0 (n&o utilizado) Sem valor de referéncia adicional
1 Valor dereferéncia adicional conectado

A funcdo "valor de referéncia adicional" € possivel no estado "operacdo" para "liberacdo de
operagao”.

Seqiiéncia quando introduzir um valor dereferéncia adicional:

Se um ou vérios terminais (max. 6) forem parametrizados como “valor de referéncia adicional antes do
gerador de rampa’, quando um terminal for energizado, o valor ajustado no parémetro do valor de
referéncia (P401 a P406) é adicionado ao valor de referénciaprincipal.

Quando esta funcéo for requisitada via palavra de controle do STWF definivel , o valor do parémetro
P416 é adicionado.

Se varios terminais, parametrizados como "valor de referéncia adicional antes do gerador de rampa’,
forem energizados simultaneamente, os valores de referéncia ajustados nos parametros serao

somados.
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10.3.21 Valor dereferéncia adicional antes do regulador de velocidade

Esta fungdo de entrada binaria (BEF21) é selecionada com o ajuste em 21 do pardmetro correspondente
(vejatambém secdo 10.1, folha 14).
Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) Sem valor de referéncia adicional

1 Valor dereferénciaadicional é conectado

A funcéo "valor dereferénciaadicional” é possivel no estado "operacdo” para"liberacdo do regulador".

Seqiiéncia quando introduzir um valor referencial adicional:

Se um ou varios terminais (max. 6) forem parametrizados como "valor de referéncia adicional antes do
regulador de velocidade ", quando um terminal for energizado, o valor gjustado no parémetro do valor de
referéncia (P401 a P406) é adicionado a saida do gerador de rampa.

Quando esta funco é requisitada via palavra de controle do STWF definivel, o valor do parémetro P417
€ adicionado.

Se varios terminais, parametrizados como "valor de referéncia adicional antes do regulador de
velocidade", forem energizados simultaneamente, os valores de referéncia ajustados nos parametros
serdo somados.

10.3.22 Valor dereferéncia adicional antesda limitagdo do conjugado

Esta funcdo de entrada binaria BEF22 é selecionada com o gjuste em 22 do parametro correspondente
(vejatambém secdo 10.1, folha 15).
Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) Sem valor de referéncia adicional

1 Valor de referénciaadicional é conectado

A funcéo "valor dereferéncia adicional é possivel no estado "operagéo” paraliberacéo do regulador".

Seqiiéncia quando introduzir um valor referencial adicional:

Se um ou vérios terminais (méax. 6) forem parametrizados como "valor de referéncia adicional antes da
limitacdo do conjugado”, quando um terminal for energizado, o valor gjustado nos pardmetros de valor
dereferéncia (P401 a P406) é adicionado a saida do regulador de vel ocidade.

Quando esta funcéo é requisitada via palavra de controle do STWF definivel, o valor do parémetro P418
€ adicionado.

Se vérios terminais, parametrizados como "valor de referéncia adicional antes da limitacdo do
conjugado”, forem energizados simultaneamente, o valor de referéncia gjustado nos parametros seréo
somados.

10.3.23 Valor dereferéncia adicional antes do regulador de corrente

Esta funcdo de entrada binaria (BEF23) é selecionada com o ajuste em 23 do pardmetro de
correspondente (vejatambém se¢do 10.1, folha 17).
Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) Sem valor de referéncia adicional

1 Valor dereferénciaadicional é conectado

A funcéo "valor dereferénciaadicional” é possivel no estado "operacdo” para"liberacdo do regulador".

Seqgliéncia quando introduzir um valor dereferéncia adicional:

Se um ou varios terminais (max. 6) forem parametrizados como "valor de referéncia adicional antes do
regulador de corrente”, quando um terminal for energizado, o valor ajustado no parametro de valor de
referéncia (P401 a P406) serd adicionado ao valor de referéncia da corrente (antes da limitacdo da
corrente). Quando esta fungdo for requisitada via palavra de controle do STWF definivel, o valor do
parametro P419 sera adicionado.

Se varios terminais, parametrizados como "valor de referéncia adicional antes do regulador de corrente”,
forem energizados simultaneamente, os valores de referéncia aj ustados nos parametros seréo somados.
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10.3.24 Reducéo do valor dereferéncia

Esta funcdo de entrada bindria (BEF24) é selecionada com o0 guste em 24 do parémetro
correspondente (vejatambém secdo 10, folha 13).
Nivel do sinal: 0 (n&o utilizado) A limitacdo da velocidade para a entrada P315, P316 do
gerador de rampa € eficaz.
1 As reducdes do valor de referéncia da velocidade de P319,
P320 s&o eficazes.

A funcdo "valor dereferénciaadicional” é possivel no estado "operacéo” para"liberacdo de regulador”.

Segiiéncia quando selecionar reducdo do valor dereferéncia:

Se os terminais forem parametrizados como "reducdo do valor de referéncia’, quando um terminal for
energizado, uma mudanca é feita dos parédmetros P315 (limitag&o positiva para a entrada do gerador
de rampa) e P316 (limitagdo negativa para entrada do gerador de rampa), para os parémetros P319
(reducdo do valor de referéncia de velocidade, sentido positivo) e P320 (redugdo do valor de
referéncia de vel ocidade, sentido negativo.)

10.3.25 Potencidmetro motorizado, manual/automatico (chave) do SW1.10

Esta funcdo de entrada bindria (BEF25) é selecionada com o ajuste em 25 do parametro
correspondente (vejatambém secdo 10.1, folha 11).

Nivel dosinal: 0 (n&o utilizado) Potencidmetro motorizado, manua (teclas incrementa
/decrementa ativas)
1 Potenciémetro motorizado, automético (valor de referéncia é

introduzido, de acordo com P461)

Se vérias entradas forem parametrizadas como "potencidmetro motorizado, manual/automatico”,
entdo a operacdo automética é eficaz quando um dos terminais for energizado.

10.3.26 Potenciébmetro motorizado, incrementareferéncia do SW1.10

Esta funcdo de entrada bindria (BEF26) é selecionada com o ajuste em 26 do parametro
correspondente (vejatambém secdo 10.1, folha 11).

Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) Vaor de referéncia do potencidmetro motorizado ndo é
elevado.
1 Valor de referéncia do potenciémetro motorizado é elevado.

Se varias entradas forem parametrizadas como “potenciémetro motorizado, incrementa referéncia’,
guando um dos terminais for energizado, o valor de referéncia do potencidmetro motorizado é elevado.

10.3.27 Potencidmetr o motorizado, decrementareferéncia do SW1.10

Esta funcdo de entrada bindria (BEF27) é selecionada com o ajuste em 27 do pardmetro
correspondente (vejatambém secdo 10.1, folha 11).

Nivel dosina: 0 (ndo utilizado) Valor de referéncia do potencidmetro motorizado néo é
reduzido.
1 Valor dereferéncia do potencidmetro € reduzido.

Se varias entradas forem parametrizadas como "potencidmetro motorizado, decrementa referéncia’
guando um dos terminais for energizado, o valor de referéncia do potencidmetro motorizado sera
reduzido.

A funcao "decrementareferéncia’ tem prioridade sobre afuncéo "incrementareferéncia’.

10.3.28 Potencidmetro motorizado, rotagdo horaria/r otagdo anti-hor aria (chave) do SW1.10

10/50

Esta funcdo de entrada bindria (BEF28) é selecionada com o ajuste em 28 do pardmetro
correspondente (veja secdo 10.1, folha11).

Nivel do sinal: 0 (n&o utilizado) Valor de referéncia do potencidmetro motorizado é positivo
(rotag@o horaria)
1 Valor de referéncia do potencidmetro motorizado € negativo

(rotacdo anti-horéria)
Se varias entradas forem parametrizadas como "potencidmetro motorizado, rotacdo horéria / anti-
horaria", quando um dos terminais for energizado, o valor de referéncia do potenciémetro motorizado
seranegativo.
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10.3.29 Potencibmetro motorizado rotacéo horaria (botéo) do SW1.10

Esta funcdo de entrada binaria (BEF29) é selecionada com o ajuste em 29 do pardmetro correspondente
(vejatambém secdo 10.1, folha 11).
Esta func¢éo néo pode ser controlada pela STWF.

Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) A polaridade do valor de referéncia do potencibmetro
motorizado existente € mantida
1 A polaridade do valor de referéncia do potencibmetro

motorizado é positiva (rotacdo horéria)

Se vérias entradas forem parametrizadas como " potencidmetro motorizado, rotacdo horaria’', quando um
dosterminaisfor energizado, o valor de referéncia do potencidmetro motorizado sera positivo.

Se uma entrada for parametrizada como "potencidmetro motorizado, rotagdo horaria (botdo de pulso)”,
ou como "potencidmetro motorizado, rotagdo anti-horéria (bot&o de pulso)”, todas as entradas
parametrizadas como " potenciémetro motorizado, rotacdo horéria/rotagdo anti-horaria' seréo inativas.

10.3.30 Potencidbmetro motorizado, rotacdo anti-horéria (botéo de pulsos) do SW1.10

Esta funcdo de entrada binaria (BEF30) é selecionada com o gjuste em 30 do parametro correspondente
(vejatambém Sec¢do 10.1, folha 11).
Estafuncéo ndo pode ser controlada pela STWF.

Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) A polaridade do valor de referéncia do potencibmetro
motorizado existente € mantida
1 A polaridade do valor de referéncia do potencibmetro

motorizado é negativa (rotacdo anti-horéria)

Se vérias entradas forem parametrizadas como " potenciémetro motorizado, rotagéo anti-horaria’, quando
um dos terminais for energizado, o valor de referéncia do potencidmetro motorizado é negativo.

Se umaentrada for parametrizada como " potenciémetro motorizado, rotagéo horéria (bot&o de pulsos)”, ou
como "potencidmetro motorizado, rotacdo anti-horaria (botdo de pulsos)’, todas as entradas
parametrizadas como " potencidmetro motorizado, rotacdo horarialrotagdo anti-horaria' seréo inativas.

10.3.31 Valor dereferéncia do gerador de rampa 2 (P307 a P310)

Esta fun¢éo de entrada binéria (BEF31) é selecionada com o ajuste em 31 do parémetro correspondente
(vejatambém se¢do 10.1, folha 14)

Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) Valor de referéncia do gerador de rampa 1 é utilizado em: P303,
P304, P305, P306
1 Gerador de rampa - conjunto 2 de parametros é utilizado em:
P307, P308, P309, P310

Se um terminal for parametrizado como "valor de referéncia do gerador de rampa 2", quando o terminal
for energizado, o gerador de rampa - conjunto 2 de paré@metros sera selecionado. A fungdo tem prioridade

sobre os gjustes no parémetro P302. ("integrador de subida").

Se varias entradas forem parametrizadas como "valor de referéncia do gerador de rampa 2", quando o
terminal for energizado, o gerador de rampa- conjunto 2 de parametros serd selecionado.

O conversor dispara com falha FO41 se o "valor de referéncia do gerador de rampa 2" e o "valor de
referénciado gerador de rampa 3" forem ambos energizados.
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10.3.32 Valor dereferéncia do gerador de rampa 3 (P311 a P314)

Esta funcdo de entrada bindria (BEF32) é selecionada com o ajuste em 32 do pardmetro
correspondente (vejatambém secdo 10.1, folha 14)

Nivel do sinal: 0 (n&o utilizado) Valor de referéncia do gerador de rampa 1 é utilizado em:
P303, P304, P305, P306
1 Gerador de rampa - conjunto 3 de parametros é utilizado em:

P311, P312, P313, P314

Se um terminal for parametrizado como "valor de referéncia do gerador de rampa 3", quando o
terminal for energizado, o gerador de rampa - conjunto 3 de par@metros seré selecionado. A funcéo
tem prioridade sobre os ajustes no parémetro P302 (integrador de subida).

Se varias entradas forem parametrizadas como "valor de referéncia do gerador de rampa 3", quando o
terminal for energizado, o gerador de rampa - conjunto 3 de parametros sera selecionado.

O conversor dispara com falha FO41 se o "valor de referéncia do gerador de rampa 2" e o "valor de
referéncia do gerador de rampa 3" forem ambos energizados.

10.3.33,.34,.35 Uso dosconjuntos 2, 3, 4 de parametros do SW2.00
Esta funcdo de entrada binédria (BEF33, BEF34, BEF35) é selecionada com o gjuste 33, 34, 35 do
parémetro correspondente.
BEF33=0, BEF34=0 e BEF35=0 Use conjunto 1 de parémetros (P100 a P599)
BEF33=1 Use conjunto 2 de pardmetros (2P100 a 2P599)
BEF34=1 Use conjunto 3 de pardmetros (3P100 a 3P599)
BEF35=1 Use conjunto 4 de pardmetros (4P100 a 4P599)

Das fungBes BEF33, BEF34 e BEF35 somente uma Unica fungdo pode ter um 1 16gico, sendo a
mensagem de falha FO41 é fornecida apds 0.5s. O Ultimo conjunto de pardmetros claramente
identificado sera ainda utilizado, enquanto o estado ndo estiver completamente claro.

Aviso:

A selec8o do conjunto de parémetros deve permanecer amesma durante as operages de otimizagéo.
A mensagem de falha FO41 é fornecida se o nivel do sinal 16gico BEF33, BEF34, BEF35 mudar por um
tempo maior do que 0.5s durante uma operacéo de otimizagao.

Um retardo de até 25ms pode ocorrer entre a ativagdo desta funcdo e até que o conjunto de
parédmetros apropriado se torne ativo.

Quando parametrizar, o seguinte deve ser observado, em associacéo a fungdo “uso dos conjuntos 2,
3 e4 de parémetros’:

Cada mudanca do valor do parametro, feita num conjunto de pardmetros especifico, devera também
ser feitaem todos os conjuntos de pardmetros utilizados, se uma fungéo diferente néo for requisitada
para o parametro envolvido nos conjuntos de parametros aplicaveis. | sso é especialmente vélido para
varios (por razdes de espago) parametros de selecdo de P100 a P599, ou parametros utilizados para
definir um modo (exemplo: gjustes para 0 potencidmetro motorizado, para o acionamento
mestre/escravo, etc.)
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A mudanga de conjunto de parametros € também efetivo quando estiver trabalhando on-line. Assim é
possivel mudar ganhos, etc. quando estiverem on-line. Contudo, para parametros com valores diferentes
em varios conjuntos de parametros, devera ser cuidadosamente considerado se é realmente pratico, fazer
mudancas em estado on-line. Para parametros especificos (especial mente para parametros desativados),
estados de operacéo imprevisiveis podem ocorrer, se, devido a mudanga em estado ativo do conjunto de
pardmetros, diferentes valores de gj uste deste parametro puderem ser acessados.

CUIDADO

A Alguns parédmetros importantes que definem a estrutura de regulacé@o e as fungdes do
conversor estdo na faixa daquelas que estdo envolvidos na mudanca de conjunto de
pardmetros (exemplo: ajustes para 0 potencidmetro motorizado, acionamento
mestre/escravo, etc.). O procedimento € intensamente recomendado, a fim de diminar
qualquer estrutura ou mudanca de fungdo ndo desejavel, quando alterar os conjuntos de
parémetros, o que poderia levar a condicbes de operacéo perigosas: faca um ajuste béasico
num conjunto de parémetros "base", copie-0 nos conjuntos de parametros que ainda serdo
utilizados, e somente entdo parametrize as diferencas requisitadas ao conjunto de
parametros “base” no conjunto de parémetros aplicavel.

Nota:

O parametro P054 é somente usado para selecionar o conjunto de parémetros que sera visualizado (1,2,3
ou 4). O conjunto de parametros realmente utilizado (1,2,3 ou 4) é definido pela funcéo descrita acima, e
indicado no paré@metro PO56.

O parémetro POS5 permite que o conjunto 1, 2, 3 ou 4 do pardmetro seja copiado ao conjunto 1, 2, 3ou 4
de parametros, e que os contetdos dos dois conjuntos de parametros sejam intercambiados.

10.3.36 Habilitainclinacéo do regulador tecnolégico do SW1.10

Esta funcéo de entrada binaria (BEF36) € selecionada com o ajuste em 36 do parametro correspondente
(vegjatambém secdo 10.1, folha 10)

A funcgdo “inclinacdo” é descrita nasegdo 9.2 (descricdo do pardmetro) no parémetro P427.
Nivel do sinal: 0 Inclinag&o néo é eficaz
1 Inclinacdo é eficaz
Se nenhum dos terminais for parametrizado como "habilita inclinagdo do regulador tecnoldgico”, a
resposta é sempre ativa (desativado utilizando parametro P427 = 0).

Se véarias entradas forem parametrizadas como "habilita inclinagdo do regulador tecnolégico”, a
inclinagdo é sempre ativa quando um dos terminais for energizado.

10.3.37 Habilitainclinacdo do regulador de velocidade do SW1.10

Esta fun¢éo de entrada binéria (BEF37) é selecionada com o ajuste em 37 do par@metro correspondente
(vejatambém Secdo 10.1, folha 15).

A funcdo "habilita inclinagdo do regulador de velocidade" é descrita na secdo 9.2 (descricdo do
parémetro) no pardmetro P227.
Nivel do sinal: 0 Inclinagéo nédo é eficaz

1 Inclinagdo é eficaz

Se nenhum dos terminais for parametrizado como "habilita inclinagdo do regulador de velocidade", a
inclinagdo é sempre ativa (desativado utilizando parémetro P227 = 0).

Se varias entradas forem parametrizadas como “habilita inclinagdo do regulador de velocidade’, a
inclinagdo se torna ativa quando todos os terminais forem energizados.
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10.3.38 Sinal de habilitacgo para a mudanca PI/P do regulador de velocidade

Esta funcdo de entrada bindria (BEF38) é selecionada com o ajuste em 38 do pardmetro
correspondente (vejatambém Secdo 10.1, folha 15).
Nivel dosinal: 0 Mudanca PI/P do regulador de velocidade ndo é ativa

1 (n&o utilizado) Mudanca PI/P do regulador de velocidade é ativa

Se um terminal for parametrizado como "sina de habilitagdo para a mudanca PI/P do regulador de
velocidade", entdo a mudanca do regulador Pl para P em fungdo da velocidade serd ativo,
dependendo do estado do sinal do terminal (o limiar pode ser gjustado no parametro P222).

Se varias entradas forem parametrizadas como "sinal de habilitagdo paraa mudanca PI/P do regulador
develocidade", a mudanca sera eficaz se todas as entradas forem energizadas.

10.3.39 Sinal de habilitacdo para conectar d/V/dt do SW1.10

Esta funcdo de entrada bindria (BEF39) é selecionada com o ajuste em 39 do parametro
correspondente (vejatambém Secdo 10.1, folha 16).

Nivel dosinal: 0 "Compensagdo de momento de inércia" (=conexao dV/dt)
nao é ativo
1 (ndo utilizado) "Compensagdo de momento de inércia' (=conexdo dV/dt) é
ativo

Se vérias entradas forem parametrizadas como “sinal de habilitagéo para conectar dV/dt”, todos os
terminais deverdo ser energizados para que a conexdo dv/dt seja ativa.

10.3.40 Inversio de polaridade do valor real do regulador de velocidade

Esta funcdo de entrada bindria (BEF40) é selecionada com o ajuste em 40 do pardmetro
correspondente (vejatambém secdo 10.1, folha 15).
Nivel do sinal: 0 (n&o utilizado) Polaridade do valor real ndo éinvertido

1 O valor real naentrada do regulador de velocidade é invertido

Se vérias entradas forem parametrizadas como "inversdo de polaridade do valor real do regulador de
velocidade", ainverséo da polaridade serd ativa quando um dos terminais for energizado.

10.3.41 Alterar acionamento mestr e/escravo

Esta funcdo de entrada binaria (BEF41) é selecionada pelo parametro correspondente (veja também
se¢do 10.1, folha 15).

Veja P229 na secdo 9.2 referente ao modo do regulador de vel ocidade para operagdo de acionamento
escravo.
Nivel dosinal: 0 (ndo utilizado) Acionamento mestre
1 Acionamento escravo (0 valor de referéncia do conjugado
vem dafonte definida pelo P500).

Se vérias entradas forem parametrizadas como “alterar acionamento mestre/escravo”, 0 modo para
operacéo de acionamento escravo é selecionado quando uma das entradas for energizada.

Se a comunicagdo de bus “ponto a ponto” (P780 ou P790 = xxx4) for ativada, esta funcéo também
define se ainterface RS232 opera como emissor ou receptor (vejatambém secéo 10..7.4.2).

Nivel dosinal: 0 A componente de emissao dainterface RS485 aciona o bus“ponto a
ponto", acomponente de recepc¢ao dainterface RS485 estainativo.
1 A linha de emissdo da interface R$485 esta num estado ohmico alto,

a componente da recepgao dainterface RS485 esta ativo.
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A funcdo de entrada binaria “alterar acionamento mestre/escravo” (BEF 41) permite, juntamente com o
protocolo de bus “ponto a ponto”, a implementacdo de um acionamento multi-motor, onde vérios
acionamentos operam no mesmo eixo. Qualquer acionamento em particular € 0 “acionamento mestre” e
todos os outros acionamentos sdo “acionamentos escravos’. Qualquer acionamento escravo pode ser
desativado usando o comando de “desligamento” ou de “parada rapida’, através da retirada da funcéo
“habilita regulador” ou também da simples retirada do cabo do bus. Todos os acionamentos recebem o
valor de referéncia de vel ocidade.

- Um acionamento (qualquer acionamento) pode ser selecionado como “acionamento mestre” com
BEF41=0 Este acionamento é entdo controlado pela velocidade. A linha de emiss8o da interface
R$485 (linha de transmisséo) é ligada através do bus “ponto a ponto”. O receptor da interface RS485
estainativo.

- Todos os outros acionamentos devem ser mudados para “acionamento escravo’ pelo BEF41=1.
Cada acionamento escravo é operado, ou em regulacdo de corrente ou no modo regulacdo de
conjugado. O valor de referéncia de corrente / conjugado é recebido na saida do regulador de
velocidade do acionamento mestre via bus “ponto a ponto”. A linha de emissdo da interface RS485
esta em condicdo ohmicaalta. O receptor dainterface RS485 esta ativo.

Se 0 acionamento, operando como “ acionamento mestre”, deve ser mudado para “ acionamento escravo”

€ um outro acionamento para “acionamento mestre”, entdo o “antigo” acionamento mestre devera ser
primeiramente alterado para “acionamento escravo” e entdo, dentro de 0,5s, 0 “novo” acionamento
mestre seraaterado de “acionamento escravo” para“acionamento mestre”. Este procedimento eliminaa
possibilidade de que, por um lado, s componentes de transmisséo dos dois acionamentos operem

brevemente um contra o outro, e por outro lado, que nenhuma mensagem de falha seja retirada, ja que
nenhum telegrama valido pode ser recebido dos acionamentos escravos.

Parametrizago:

P780=xxx4 Protocol o de bus “ ponto a ponto” no G-SSTO.

P783=10 187.5 Kbyte ou uma outra vel ocidade de comunicagéo.

P500=20 Primeiro dados recebidos no G-SSTO sdo utilizados como valor de referéncia de

corrente/conjugado.
P784.00=147  Valor dereferéncia de conjugado é enviado ao G-SSTO como primeiros dados do processo.
P761=41 O terminal #39 é designado para funcéo “alteracdo do acionamento mestre/ escravo”.

10.3.42 Alteracdo da limitacdo do conjugado

Esta funcéo de entrada binaria (BEF42) é selecionada com o ajuste em 42 do parametro correspondente
(vejatambém Secdo 10.1, folha 17).

A funcdo “alteracdo da limitagdo do conjugado” é descrita na Secédo 9.2 (descricdo do parémetro) no
parémetro P184.
Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) A limitagdo do conjugado néo € alterada (P180 e P181 sdo ativos)
1 A limitagdo do conjugado ¢é alterada se a velocidade for maior do
gue a velocidade de alteracdo selecionada ¢/ o parametro P184. Os
parémetros 182 e 183 sdo ativos como limitacdo do conjugado.

Se vérias entradas forem parametrizadas como “ateracéo da limitagcdo do conjugado”, quando um dos
terminais for energizado, aalteragdo dalimitacéo do conjugado se torna ativa.

10.3.43 Conectar a entrada analdgica “valor dereferéncia principal” (terminais4eb)

Esta funcéo de entrada binéria (BEF43) é selecionada com o gjuste em 43 do parémetro correspondente
(vgjatambém Secdo 10.1, folha 2),
Nivel dosina: 0 A chave esté aberta.

1 (ndo utilizado) A chave estafechada, o valor de referéncia principal é conectado.

Se vérias entradas forem parametrizadas como “conectar valor de referéncia principal (terminais 4 e 5),
todos os terminais devem ser energizados, para que o valor de referéncia seja conectado.
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10.3.44 Conecta a entrada analégica “valor real principal” (terminais 101, 102 e 103)

Esta funcdo de entrada bindria (BEF44) é selecionada com o ajuste em 44 do pardmetro
correspondente (vejatambém Se¢fo 10.1, folha 2).
Nivel d sinal: 0 A chave esté aberta.

1 (n&o utilizado) A chave estafechada, o valor real principal esta conectado.

Se vérias entradas forem parametrizadas como “conecta o valor real principal (terminais 101, 102 e
103)”, todos os terminais devem ser energizados, paraque o valor real seja conectado.

10.3.45 Conecta a entrada analégica “ entrada anal6gica parametrizavel 17 (terminais 6 €7)

Esta funcdo de entrada bindria (BEF45) é selecionada com o ajuste em 45 do parametro
correspondente (vejatambém Secéo 10.1, folha 2).

Nivel dosinal: 0 A chave esta aberta.
1 (ndo utilizado) A chave esta fechada, a entrada anal6gica parametrizavel 1
esta conectada.

Se vérias entradas forem parametrizadas como “conecta a entrada analégica parametrizavel 1
(terminais 6 e 7)”, todos os terminais devem ser energizados, para que a entrada selecionada seja
conectada.

10.3.46 Conecta a entrada analdgica “ entrada anal6gica parametrizavel 2" (terminal 8)

Esta funcdo de entrada bindria (BEF46) é selecionada com o ajuste em 46 do pardmetro
correspondente (vejatambém Se¢fo 10.1, folha 2).

Nivel do sinal: 0 A chave esta aberta.
1 (n&o utilizado) A chave esta fechada, a entrada anal 6gica parametrizavel 2
esta conectada.

Se vérias entradas forem parametrizadas como “ conecta a entrada anal 6gi ca parametrizavel 2(terminal
8), todos os terminais devem ser energizados , para que a entrada sel ecionada seja conectada.

10.3.47 Conecta a entrada analégica “ entrada anal6gica parametrizavel 3" (terminal 10)

Esta funcdo de entrada bindria (BEF47) é selecionada com o ajuste em 47 do parametro
correspondente (vejatambém Secéo 10.1, folha 2).

Nivel dosinal: 0 A chave esta aberta.
1 (ndo utilizado) A chave esta fechada, a entrada anal 6gica parametrizavel 3
esta conectada.

Se vérias entradas forem parametrizadas como “ conecta a entrada anal 6gica parametrizavel 3 (terminal
10), todos os terminais devem ser energizados, para que a entrada sel ecionada seja conectada.

10.3.48 Sinal, entrada analdgica “ valor dereferénciaprincipal” (terminais4 eb)

Esta funcdo de entrada bindria (BEF48) é selecionada com o ajuste em 48 do pardmetro
correspondente (vejatambém Se¢fo 10.1, folha 2).
Nivel do sinal: 0 (n&o utilizado) A polaridade ndo éinvertida.

1 A polaridade dereferénciaprincipal é invertida.

Se vérias entradas forem parametrizadas como “sinal, valor de referéncia principal (terminais 4 €5), o
valor dereferéncia principal serdinvertido quando um terminal for energizado.
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10.3.49 Sinal, entrada analogica “valor dereferénciareal principal” (terminais 101, 102 e 103)

Esta fun¢éo de entrada binéria (BEF49) é selecionada com o ajuste em 49 do parémetro correspondente
(vejatambém Secdo 10.1, folha 2).
Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) A polaridade ndo éinvertida.

1 A polaridade do valor real principal éinvertida.

Se vérias entradas forem parametrizadas como “sinal, valor real principal (terminais 101, 102 e 103),
quando um terminal for energizado, o valor real principal serainvertido.

10.3.50 Sinal, entrada analégica “entrada anal6gica parametrizavel 1" (terminais6 e 7)

Esta funcéo de entrada bindria (BEF50) é selecionada com o ajuste em 50 do parametro correspondente
(vejatambém Secdo 10.1, folha 2).
Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) A polaridade ndo é invertida.

1 A polaridade da entrada anal 6gica parametrizavel 1 éinvertida.

Se vérias entradas forem parametrizadas como “sinal, entrada anal 6gica parametrizavel 1 (terminais6 e 7)
a entrada selecionada sera invertida quando um terminal for energizado.

10.3.51 Sinal, entrada analdgica “ entrada anal6gica parametrizavel 2" (terminal 8)

Esta fun¢éo de entrada binéria (BEF51) é selecionada com o ajuste em 51 do parémetro correspondente
(vejatambém Secdo 10.1, folha 2).
Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) A polaridade ndo éinvertida.

1 A polaridade da entrada anal 6gica parametrizavel 2 éinvertida.

Se vérias entradas forem parametrizadas como “sinal, entrada anal6gica parametrizavel 2 (terminal 8)", a
entrada selecionada serd invertida quando um terminal for energizado.

10.3.52 Sinal, entrada analdgica “ entrada analégica parametrizavel 3" (terminal 10)

Esta fungéo de entrada binaria (BEF52) é parametrizavel com o gjuste em 52 do paréametro correspondente
(vejatambém Secdo 10.1, folha 2).
Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) A polaridade ndo é invertida.

1 A polaridade da entrada anal 6gica parametrizavel 3 éinvertida.

Se varias entradas forem parametrizadas como “sinal, entrada anal 6gica parametrizavel 3 (terminal 10)”, a
entrada selecionada sera invertida quando um terminal for energizado.

10.3.53 Falha externa (ativo em nivel baixo)

Esta fun¢éo de entrada binéria (BEF53) é selecionada com o ajuste em 53 do parémetro correspondente
(vejatambém Secdo 8.2.2.8 “falhas externas”)

Esta func¢éo néo pode ser controlada pela STWF.

Umafalha externa é tratada exatamente como uma falhainterna. As mensagens de falha F121 a F126 séo
iniciadas dependendo do terminal parametrizado.

A mensagem de falha s é ativada se o terminal apropriado estiver gjustado em LOW (“BAIXQ"), pelo
menos durante o periodo de tempo ajustado no parametro P767.
Nivel do sinal: 0 Mensagem de falha é ativada.

1 (n&o utilizado) Mensagem de falha ndo é ativada.
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10.3.54 Alarme externo (ativo em nivel baixo)

Esta funcdo de entrada bindria (BEF54) é selecionada com o ajuste em 54 do pardmetro
correspondente (vejatambém Secdo 8.3.2).

Esta fungdo ndo pode ser controlada pela STWF.

O alarme externo é tratado como um alarme internos. Os adlarmes W21 a W26 sdo ativados
dependendo do terminal parametrizado.
Nivel do sinal: 0 Alarme é acionado.

1 (n&o utilizado) Alarme ndo é acionado.

10.3.55 Habilita operacéo devido ao sinal deretroaviso “ contator delinha ligado”

Esta funcdo de entrada bindria (BEF55) é selecionada com o ajuste em 55 do parametro
correspondente.

E usada para avaliar um contato auxiliar do contator de linha.
Usando esta funcéo, a operacdo somente sera possivel quando o contator de linhativer sido ligado
(sinal de retroaviso do contato auxiliar)
Nivel dosinal: 0 Sem operacdo, estado da operagdo ? 01.6 ndo pode ser
alcancado, ja que o contator de linhando foi ligado.
1 (n&o utilizado) Estado de operagédo 01.6 pode ser retirado, ja que o contator
delinhafoi ligado.

Se varias entradas forem parametrizadas como “sinal de retroaviso, contator de linha ligado”, todos
osterminais dever&o ser energizados para que o estado de operacéo 01.6 possa ser retirado.

10.3.56 Dedigamento de campo

Esta funcdo de entrada binéria (BEF56) é selecionada com o gjuste em 56 do par@metro correspondente
(vejatambém Secéo 10.3.92).

10.3.57 Inversdo dadirecdo derotacio pelainver sdo do campo do SW2.00

Esta funcdo de entrada binéria (BEF57) é selecionada pelo ajuste em 57 do parémetro correspondente
(velatambém Secdo 10.4.30 (BAF 30) € 10.4.31 (BAF 31)).

A funcdo de entrada binaria “inversdo da direcdo de rotacdo pela inversdo do campo” (BEF57) tem
uma funcdo de mudancga, e define adirecdo de campo, e com um valor de referéncia de velocidade
positivo, também a direc&o de rotagéo.
Nivel do sinal: 0 Direcdo de campo positiva é selecionada
(“contator de campo 1 conectado” (BAF30)=1, “contator de
campo 2 conectado” (BAF331)=0)
1 Direcdo de campo negativa é sel ecionada
(“contator de campo 1 conectado” (BAF30)=0,
“contator de campo 2 conectado” (BAF31)=1).

Uma mudancga no nivel [édico da fungéo de entrada binéria “inversdo da diregdo de rotag&o pela
inversdo de campo”(BES7) péra o acionamento e 0 acelera na direc@o de rotagdo oposta como um
resultado de uma seqliénciainterna.

Durante ainversdo de campo, BEF57 é ineficaz, isto €, tdo logo ainversdo de campo seinicie, ela se
completa. Somente apds a inversdo de campo tenha sido realizada € que uma verificacdo é feita para
ver se o nivel |6gico da BEF 57 coincide com adiregdo de campo selecionada.

Nota:
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Somente os val ores de referéncia de vel ocidade positiva sdo praticaveis.
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Seqgliéncia de controle quando introduzir “inver sdo da direcdo derotacdo pelainversdo de campo”:

1. Acionamento giranadiregdo 1 (ou estd em desligamento)

2. A funcdo de entrada binaria “inversdo da direcdo de rotagdo pela inversdo de campo” muda seu
estado l6gico

3. Sequéncia da inversdo de campo interno (somente se a parada ndo tiver sido iniciada previamente
pelo bot&o “parada com inversio de campo” (BEF 58):
31 Armadurainterna “habilita operacéo parainversdo de campo” = 0 significa que o acionamento

32
33
34
35
3.6
3.7
38

39

espera até que a corrente de armadura |, = O e os pulsos da amadura sgjam inibidos (o
acionamento entdo permanece em estado de operagédo ? 01.4)

“Inibe pulso, campo” =1

Espe"a por |camp0 < Icampo min (%94)

Tempo deretardo de acordo com P092 (0.0 a3.0s)

O contator de campo é aberto (BAF 31 =00u BAF 30 =0)

Tempo de retardo 100ms

O novo contator de campo é energizado (BAF 31=10uBAF30=1)

O sinal do valor real de velocidade € invertido (exceto para P083 = 3... FEM como valor real de
velocidade)

“Inibe pulso, campo” = 0 (habilita pulso de campo)

3.10 Retardo até | campo > 5096 | ref campo
311 Armadurainterna*habilita operacdo parainversdo de campo” = 1

(desligamento do acionamento é cancelado no estado de operacéo ? 01.4)

4. O acionamento péra, e entdo giranadirecdo 2 (ou fica parado).

10.3.58 Parada com inver sdo de campo do SW2.00

Esta funcdo de entrada binéria (BEF 58) € selecionada com o ajuste em 58 do parametro correspondente
(vejatambém Secdes 10.4.30 (BAF 58) e 10.4.31 (BAF31)).

A funcdo de entrada binaria “parada com inversdo de campo” (BEF 58) tem uma funcdo de botdo de

pulsos.

Se o nivel l6gico da funcdo de entrada binéria “ parada com inversdo de campo” BEF58 = 1 (por no
minimo 30ms), no estado de operagdo ? 05 (contator de linha fechado), o acionamento € internamente
reduzido an<npi,. Depois disso, adire¢do de campo original & selecionada.

S6 é possivel acelerar novamente na direcdo original de rotacdo apds primeiramente retirar 0 comando de
parada (BEF 58 = 0), e reconhecer usando “desliga’ e“liga’.

Seqiiéncia de controle quando introduzir “ parada com inver sio de campo”:

1. Acionamento giranadirecao derotacdo 1

2. Funcdo de entrada binéria“ parada com inversdo de campo” =1 por mais que 30ms.

3. Inversdo de campo interno (somente se o contator de linha for conectado) (para estado de operacéo
? 05) e 0 acionamento ainda ndo esta parando. A parada € identificada por uma velocidade real
interna negativa (que € obtida pela dire¢do de campo negativainvertendo-se avelocidade real):

31

32
33
34
35
36
3.7
38

39
310
311

10/60

Armadurainterna “ habilita operacdo parainversdo de campo” = 0 significa que o acionamento
espera até que a corrente de armadura |, = 0 e o0s pulsos da armadura sejam inibidos (o
acionamento entdo permanece em estado de operagéo ? 01.4)

“Inibe pulso, campo” =1

Espera por Icampo < Icampo min (m94)

Tempo de retardo de acordo com P092 (0.0 a3.0s)

O contator de campo é aberto (BAF 31 =0o0u BAF 30 =0)

Tempo de retardo 100ms

O novo contator de campo é energizado (BAF 31 =1 ou BAF30=1)

O sinal do valor rea develocidade éinvertido (exceto paraP083 = 3... FEM como valor real de
velocidade)

“Inibe pulso, campo” = 0 (habilita pulso de campo)

Retardo até | campo > 50% | ref campo

Armadurainterna“habilita operacdo parainversdo de campo” =1
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(desligamento do acionamento é cancelado no estado de operagédo ? 01.4).
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4. SequUénciainternaparaparar o acionamento:

41  Quando o comando de “desligamento interno é internamente introduzido:
N, = 0 é internamente introduzido na entrada do gerador de rampa,
esperapor (N < Ny, (P370),
espera até que a corrente de armadura |, = 0, e entéo inibe pulso de armadura
(o acionamento vai entdo para o estado de operagéo 07.2)

42  Espera até que o estado de operagdo ? 07 tenha sido atingido, e entdo o comando de
“desligamento interno” é continuamente introduzido para evitar que o acionamento acelere na
direcdo de rotacéo oposta (reconhecimento usando “desligamento” e “ativacéo” externos).

45  Espera até que o comando de parada seja retirado com BEF58 = 0 (enquanto BEF58 = 1, o
acionamento é mantido no estado de operacéo 07.2)

5. Sequiénciainterna de mudanca para a diregdo de campo original (somente entdo, se a diregcdo de
campo real ndo coincidir com aquelarequisitada usando a funcéo de entrada “inversdo da direcédo
derotagdo pelainversdo de campo” (BEF57)):

51  Armadura interna “habilita operagdo para inversdo de campo” = 0 significa que o
acionamento espera até que a corrente de armadura |, = 0, e 0s pul sos de armadura sgjam
inibidos.

(o acionamento permanece no estado de operagéo ? 01.4).

52  “Inibepulso, campo = 1.

53 Espera por Icampo < |camp0 min (P394)

54  Tempo deretardo de acordo com P092 (0.0 a 3.0s)

56  Tempo deretardo 100ms.

5.7  Onovo contator de campo é energizado (BAF31=10uBAF30=1)

58 Osina devalor rea develocidade é invertido (exceto para P083 = 3... FEM como valor real
de velocidade.)

59  “Inibe pulso, campo” = 0 (habilita pulso de campo)

510 Esperapor lcampo > 50% | ef campo

511 Armadurainterna“habilita operacdo parainversdo decampo“ =1
(o desligamento do acionamento é cancelado no estado de operagao ? 01.4)

6. O acionamento esta no estado 07.2 e pode acelerar na direcdo de rotacdo original pelo
reconhecimento usando “desliga’ e“liga’ externos.

Esta funcéo de entrada binaria (BEF59) é selecionada com o ajuste 59 do pardmetro correspondente.

E usada para avaliar uma func&o de monitoragdo de corrente de campo externo e tem o mesmo efeito
da monitorac&o de corrente de campo do conversor interno (isto €, com o comando “liga”, no estado
de operacdo 05.0, 0 acionamento espera por no maximo o tempo de acordo com P089, pela mensagem
“loampo ext > loampo min® € QUANAO “lcampo ext < leampo min” €StiVer presente na operagéo , (BEF59 = 0) a
mensagem de falha FO05 é emitida 500ms depois que o tempo, de acordo com P086, tenha se
esgotado).

Nivel dosinal: 0 Icampo ext < Icampo min
1(n<’3@ Ut|||zad0) Icampo ext = Icampo min

Se vérias entradas forem parametrizadas como “leampo et < lcampo min”» t0dOS 0S terminais devem ser
energizados para que | campo ext > lcampo min Sej@identificado.
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10.3.60 Habilita uma mudanca de direcdo de conjugado para uma configuracdo de
acionamento em paralelo do SW2.00

Esta funcéo de entrada binéria (BEF60) é selecionada com o ajuste em 60 do parametro correspondente
(vejatambém Secdo 10.1, folha 18 € 10.4.32).

Nivel do sinal: 0 Uma mudanca de direcdo do conjugado de M1 para MII é permitida,
mas uma mudanca de direcéo de conjugada de MI1 paraMI é evitada, e
resultaem : nenhumadirecdo de conjugado é selecionada (--).

1 Uma mudanca de direcdo de conjugado de MII para M| é permitida ,
mas uma mudanca de direcéo de conjugado de M1 para MII é evitada,
e resultaem: nenhuma direcdo de conjugado é selecionada (--).

Quando esta fungdo é usada, uma mudanca de direcdo de conjugado requisitada por este conversor
(isto é, pela selecdo de uma nova direcdo de conjugado M1 ou MII depois que a corrente tenha voltado
a direcdo de conjugado MII para MI previamente selecionada, e depois que um intervalo sem corrente
possivelmente parametrizado tenha se esgotado , de acordo com o parédmetro P160) é inibida
estendendo-se o intervalo sem corrente (isto €, sem direcdo de conjugado (--) selecionada), até quando
a direcdo de conjugado requisitada deste conversor coincidir com a direcdo do conjugado do
acionamento em paralelo (BEF60), sinalizado na entrada. Se ndo houver qualquer pedido interno para
selecdo de uma nova diregdo de conjugado (mesmo sinal de K119), entdo a direcdo de conjugado
realmente selecionada MI, MIl ou nenhuma ¢-) ndo sera mudada pelo nivel de sinal de entrada da
entrada parametrizada como BEF60.

Juntamente com a fungado de saida binéria “sinalizagéo da direcdo de conjugado “(BAF32) (vejatambém
Secdo 10.4.32), esta fungdo permite que este conversor seja conectado em paralelo com um outro
conversor 6RA 24 (quando utilizar reatores de acoplamento).

A “operagdo de 12 pulsos “ pode ser usada, se dois conversores 6RA24 forem alimentados com duas
tensdes de alimentagdo, mudanca de fase por 30 graus. Elatem a vantagem do menor ripple de corrente
do motor. Ambos conversores controlam a corrente do conversor e conduzem metade da corrente do
motor. Um conversor é o mestre , e opera no modo de regulacdo de velocidade, e retira seu proprio valor
de referéncia de corrente como valor de referéncia de corrente para 0 acionamento escravo (K119). A
mudanca de direcdo de conjugado somente € possivel através do intertravamento mituo com BEF60 e
BAF32. O valor de referéncia de corrente e os dois sinais BEF60 e BAF32 (STWFZSW2) podem ser
transferidos via um acoplamento de “ ponto aponto” (vejatambém Secdo 10.7.4).

O intervalo livre de conjugado na mudanca de direcdo de conjugado &, sob certas circunstancias, um
tanto maior do que acionamentos de 6 pulsos porque cada conversor tem que esperar até que 0 outro
conversor 6RA 24 esteja pronto.

Somente a uma entrada esta funcgéo devera ser designada.

10.3.61 Ajusta a saida binéria parametrizavel 1 do SW1.10

Esta funcéo de entrada binéria (BEF 61) é selecionada com o gjuste em 61 do parametro correspondente
(vejatambém Secdo 10.1, folha 4).

Esta funcao so é eficaz se a saida binaria parametrizavel 1 ndo tiver qualquer funcdo , isto é, se P771=2.

Nivel do sinal: 0 Saida binéria parametrizavel 1(terminal 46) é gjustadaa0 l6gico
1 Saida binéria parametrizavel 1(terminal 46) é gjustadaa 1 16gico

Se vérias entradas forem parametrizadas como “gjusta a saida bindria parametrizavel 1", a saida
parametrizavel 1 é gjustadaa 1 16gico quando um dos terminais for energizado.
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10.3.62 Ajugta a saida binaria parametrizavel 2 do SW1.10

Esta funcdo de entrada bindria (BEF62) é selecionada com o ajuste em 62 do pardmetro
correspondente (vejatambém Se¢fo 10.1, folha 4).

Esta funcéo s € eficaz se a saida binaria parametrizavel 1 ndo tiver qualquer fungdo , isto é, se P772
=2
Nivel do sinal: 0 Saida binaria parametrizavel 2(terminal 48) é gjustadaa 0 |6gico.

1 Saida binéria parametrizavel 2(terminal 48) é gjustadaa 1 |6gico.

Se vérias entradas forem parametrizadas como “ajusta a saida binaria parametrizavel 27, a saida
parametrizavel 2 é gjustadaa 1 16gico quando um dos terminais for energizado.

10.3.63 Ajugta a saida binaria parametrizave 3 do SW1.10

Esta funcdo de entrada bindria (BEF63) € selecionada com o ajuste em 63 do pardmetro
correspondente (vejo também Secdo 10.1, folha 4).

Esta fungdo s6 é eficaz se a saida binéria parametrizavel 1 ndo tiver qualquer fungdo , isto €, se P773
=2
Nivel do sinal: 0 Saida binéria parametrizavel 3(terminal 50) é gjustadaa 0 |6gico.

1 Saida binéria parametrizavel 3(terminal 50) é gjustadaa 1 |6gico.

Se vérias entradas forem parametrizadas como “ajusta a saida binaria parametrizavel 3”, a saida
parametrizavel 3 é gjustadaa 1 16gico quando um dos terminais for energizado.

10.3.64 Ajugta a saida binaria parametrizavel 4 do SW1.10

Esta funcdo de entrada bindria (BEF64) é selecionada com o ajuste em 63 do pardmetro
correspondente (vejo também Sec&o 10.1, folha 4).

Esta funcdo so € eficaz se a salda binaria parametrizével 1 ndo tiver qualquer funcéo , isto é, se P774
=2
Nivel do sinal: 0 Saida binéria parametrizavel 4(terminal 52) é gjustadaa 0 |6gico.

1 Saida binéria parametrizavel 4(terminal 52) é gjustadaa 1 16gico.

Se vérias entradas forem parametrizadas como “ajusta a saida binaria parametrizavel 47, a saida
parametrizavel 4 é gjustadaa 1 |6gico quando um dos terminais for energizado.

10.3.65 Comutacdo da chave parametrizave 1 do SW 2.00

Esta funcdo de entrada bindria (BEF65) € selecionada com o ajuste em 65 do pardmetro
correspondente (vejatambém Sec&o 10.1, folha 8).

Nivel dosinal : 0 (n&o utilizado) Conectar o conector K243
1 Conectar o conector selecionado com P657
10.3.66 Comutacdo da chave parametrizavel 2 do SW 2.00

Esta funcdo de entrada bindria (BEF66) € selecionada com o ajuste em 66 do pardmetro
correspondente (vejatambém Secdo 10.1, folha 8).

Nivel dosinal : 0 (n&o utilizado) Conectar o conector K235
1 Conectar o conector selecionado com P667
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10.3.67 Comutacdo da chave parametrizavel 3 do SW 2.00

Esta fun¢éo de entrada binéria (BEF67) é selecionada com o ajuste em 67 do parédmetro correspondente
(vejatambém Secdo 10.1, folha 8).

Nivel dosinal : 0 (ndo utilizado) Conectar o conector K155
1 Conectar o conector selecionado com P677
10.3.68 Ajusta potencibmetro motorizado do SW2.00

Esta funcéo de entrada binédria (BEF68) é selecionada com o ajuste em 68 do parémetro correspondente
(vejatambém Se¢do 10.1, folha 11).
Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) O potencidmetro motorizado ndo é influenciado.
1 A saida do potenciémetro motorizado é ajustada ao valor do
conector selecionado usando parémetro P466.

10.3.69 a 10.3.89 reservado.

10.3.90 Liga/ Dediga (ON / OFF), terminal 37
(vejatambém Segdo 10.1, folhas 6, 14, 15, 17, 18)
A funcdo “liga/ desliga” (ON / OFF) pode ser controlada do terminal 37 e do bit O pela STW.
A partir do SW2.00, afuncdo pode também ser parametrizada para “ disparo por borda” ( vejaabaixo).
Nivel do sinal: 0 Dedliga
1 Liga
Do SW2.00

Ao invés do terminal 37, ateclal de painel de controle pode também ser usada para controlar a fungdo
“liga”. A funcéo dateclal pode ser definida usando PO66:

PO66=0 A teclal ndo tem funcéo.
PO66 = 1 A teclal tem afuncdo “liga’. O terminal 37 no conversor €inativo.
P066 = 2 A tecla | tem a funcdo “liga” e “liberagc@o de operacdo” . Os terminais 37 e 38 no

conversor sao ineficazes.

Do SW2.00
Com a parametrizagcdo P067=1, atecla 0 do painel de controle pode ter afuncgéo “dedliga’.

Seqiiéncia quando ligar o acionamento:

Introduzao comando “liga” (ex: viaterminal “liga/ dedliga’).
Estado de operacdo o7 éretirado.

O reléde*“ contator de linha conectado” € conectado.

A reducéo da corrente de campo é cancel ada.

E A o

se“libera operacao” estiver presente:

5. Para um tempo positivo de abertura de parada (P087) retire o sinal “abrir freio de reten¢do ou
parada de operacdo” (BAF14 = 1) e espere no estado de operacdo 01.0, PO87; para um tempo
negativo de abertura de parada (PO87 negativo), vaimediatamente para o préximo item (6), parada
permanece fechada (BAF14 = 0).

6. O regulador tecnolégico, o gerador de rampa, os reguladores de corrente e velocidade estdo
habilitados.

7. Depois que um tempo negativo de abertura de paradativer se esgotado (P087), retire o sinal “abrir
freio de retencdo ou parada de operacéo” (BAF14 = 1).
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Liga/desliga '
Liberacao interna do l

regulador

Liberacdo interna da l I

referéncia

N < Ny (P370, P371) | N > N

Valor real da velocidade

Seqliéncia quando dedigar o acionamento:

1 Introduza o comando de “ desligamento” (ex: viaterminal “liga/ desliga’)
2. O acionamento desacel era ao longo darampado gerador de rampa.

3 Espereatéquen < ny, (P370, P371).

4, Emitao sinal “fechafreio de retencéo ou parada de operacdo” (BAF14 = 0).
5. Espere pelo tempo de fechamento de parada (PO88)

6. Introduzir |,¢ = 0.

7. O regulador tecnol égico, o gerador de rampa e o regulador de velocidade estdo inibidos.
8. Quando | =0, os pulsos sdo inibidos

9. O relé de “contator de linha conectado” é desconectado.

10. O estado de operagéo 07.0 ou maior é atingido.

11.  Otempo deretardo paraareducéo dacorrente de campo (P258) se esgota.
12. O campo éreduzido aum valor que pode ser parametrizado (P257).

Ligado

Desligado

Regulador liberado

Regulador ndao

1 Referéncia liberada liberado

Referéncia =0

n < Npin

i
‘pos7!
<=

Referéncia atingida

Referéncia atingida

/

e S T T TSy Ry

Sinal de controle do freio - )
(Freio de Retengéo! I Freio aberto Freio fechado
' T
Entrada interna do I Sem campo minimo : Campo minimo
campo minimo ' |
iPoss! p258 |
[ rE——
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PO87  Tempo de abertura de parada (neste caso, positivo).
PO88  Tempo de fechamento de parada
P258  Tempo de retardo parareducdo automatica de corrente de campo.

- Quando o comando de “desligamento” for introduzido, a limitacdo do valor de referéncia na
entrada do regulador de velocidade é ineficaz ( a saida do gerador de rampa é alimentada apds
P608, veja Secéo 10.1, folha 14).

- Umafuncdo de intertravamento interno se torna eficaz na primeira vez que n < ny, (P370, P371),
evitando assim que o acionamento pare novamente, se 0 motor € girado por causa de umaforga
externa, fazendo que o sinal n < n,,;,, desapareca novamente.

- Todos os comandos “liga/desliga’ (ex: dos terminais, palavras de controle, etc.) sdo comparados
por légica AND pelo conversor SIMOREG, isto €, todos os comandos devem estar na funcéo
“liga’ paraque essafuncéo seja eficaz novamente.

- DoSw2.00
Seafuncdo “liga” (terminal 37 ou palavra de controle STW, bit 0) for parametrizada “disparo por
borda (veja P769 na Se¢do 9.2), um termina selecionado , ou um bit de palavra de controle do
STWEF definivel deve ser atribuido a funcdo de entrada binaria “bot&o de desligamento (ativo em
nivel baixo)” (BEF2).
A mudanca de sinal (LOW-HIGH / BAIXO-ALTO) naentrada“liga’ somente inicia o acionamento se
o nivel do sinal da entrada parametrizada como “bot&o de desligamento” for “ALTQO".
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4

- A re-parametrizacdo entre disparo por nivel ou por borda é eficaz para as fungdes “liga’, “desliga’ e
“marchalenta’.

- Para disparo por borda, o rearme automatico ndo é possivel para breves falhas de fonte de
alimentagdo el etronicas.

- Func®es especificas sdo automaticamente ineficazes se a funcdo “ desligamento” for introduzida, para
gue essa fungdo ainda funcione, mesmo quando novas conexdes sdo feitas (P600 A P649 mudados),
se limitagBes de conjugado ou de corrente inferiores forem introduzidas, e quando aplicar valores de
referéncia adicionais. Todas as limitagdes de conjugado sdo ineficazes durante aparadaan < N, .
Das limitagdes de corrente, somente a limitagdo de corrente (P171 e P172), alimitagdo de corrente em
funcéo da velocidade, assim como a limitacéo de corrente que resulta da funcéo de monitorizago 1t
da parte de poténcia séo eficazes.

Para maiores informacdes, veja os diagramas de fungfes, Secdo 10.1:
- K119 age imediatamente apds P608 (folha 15)

- K147 ageimediatamente apds K133 (folha 17)

- P603 e P604 sfo ineficazes (folha 17)

- P600 éineficaz (folha 18)

10.3.91 Liberacdo de operagdo (OPER. ENAB.), terminal 38

A funcéo “liberacdo de operacdo” pode ser controlada do terminal 38 ou do bit 3 do STW (veja também
Secd0 10.1, folha 6).

Do SW2.00
Para parametrizagdo P066 = 2, o terminal 38 do conversor € ineficaz, e ateclal do painel de controle tem,
neste caso, asfungdes“liga’ e “liberacéo de operagdo”.
Nivel do sinal: 0 N&o liberagdo de operagéo.
1 Liberagdo de operacéo.

Seqiiéncia quando introduzir “liber agdo de operacdo” (seum comando “liga” estiver presente):

1. Introduzir o comando “liberacdo de operagdo”.

2. Para um tempo positivo de abertura de parada (P087), retire o sinal “abrir freio de retengdo ou
parada de operaco” (BAF14 = 1), e espere no estado de operagdo 01.0, P087, para um tempo
negativo de abertura de parada (P087 negativo) va imediatamente para o proximo item (3), a
parada permanece fechada (BAF14 = 0).

3. Oregulador tecnoldgico , o gerador de rampa, o regulador de velocidade | estdo habilitados.

O estado de operagdo |, Il ou-- éalcancado.
5. Depois que o tempo negativo de abertura de parada tiver se esgotado (P087), o sinal “abrir freio
de retencéo ou parada de operagdo” (BAF14 = 1) éretirado.

>

Seqiiénciaquando retirar o sinal de“liberagédo de operacdo”:
1. Retireocomando “liberacéo de operagdo”.
Inibir o regulador tecnoldgico , o gerador de rampa, o regulador de velocidade e o regulador de
corrente
l,ef = 0 éintroduzido
Os pulsos sdo inibidos quando | = 0.
O sinal “fechaparadade operacao” (BAF14, para PO80 = 2) éretirado. do SW2.00
O estado de operacdo 01.0 ou maior é alcancado.
O acionamento se locomove (ou é freado pela parada de operagao).
Sen < npi (P370, P371) for alcangado, o sinal “fechafreio de retencdo” éretirado
(BAF14, paraP080 =1) do SW1.20

N

O N O~ W

- Todos os comandos “liberagdo de operacdo” (ex; dos terminais, palavras de controle, etc.) sé
comparados por |6gica AND pelo conversor do SIMOREG, isto &, todos os comandos devem estar
nafuncgéo “liberacéo de operagdo” para que essafuncéo seja eficaz.
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10.3.92 Reducao da corrente de campo (dedigamento de campo)
(vejatambém Sec¢do 10.11, folha 20)

a)

b)

Reduc&o automética de cor rente de campo
A funcdo é ativada via pardmetro P082 “modo de operagdo para o campo” (P082 = xx2).

Seqliéncia quando dedligar o acionamento:

Introduza o comando de “desligamento” ( ex: viaterminal “liga/desliga’).
Estado de operacdo 07.0 ou maior é alcangado.

O tempo de retardo (P258) que pode ser parametrizado se esgota.

O campo é reduzido aum valor (P257) que pode ser parametrizado.

E R o

Seqliéncia quando ligar o acionamento:
1. Introduzir o comando “liga’ (ex: viaterminal “liga/ dedliga’).
2. Estado de operacdo o7 éretirado.
3. A reducéo de corrente de campo é cancelada
Reducao de corrente de campo controlado por sinal.
Esta funcdo de entrada binaria (BEF56) é selecionada com o ajuste em 56 do pardmetro
correspondente (vejatambém Sec&o 10.1, folha 20)
Nivel do sinal: 0 (ndo utilizado) Campo padréo
1 Desligamento de campo

O campo é imediatamente reduzido a um valor que pode ser parametrizado (P257), introduzindo o
comando “desligamento de campo” (ex: via uma entrada binaria sel ecionada).

Excecdo: O comando “desligamento de campo” ndo é ativo durante uma operacdo de otimizaco.

10.3.93 Dedligamento com seguranca (E-STOP)

10/66

a)

Operacdo com chave
(Chave entre terminais XS-105 e XS-106, XS-107 aberto; XS-108 aberto). Desligamento com
seguranca € iniciado abrindo-se a chave.

Operacao com botéo

(Pare 0 botdo com contato normalmente fechado, entre os terminais XS-107 e XS-106; resete o
botao com contato normalmente aberto entre os terminais X S-108 e XS-106; XS-105 aberto).

Pare com o bot&o apertado; desligamento com seguranca é realizado e armazenado.

Resete 0 botdo apertado; desligamento com seguranca (armazenado) é cancelado.

Seqgliéncia quando introduzir E-STOP:

Introduzir o comando “E-STOP”

Inibir o regulador tecnol égico, o gerador de rampa e os reguladores de velocidade e de corrente.

l,es =0 éintroduzido.

Os pulsos sdo inibidos quando | = 0.

O sinal “fechar parada de operacdo” éretirado (BAF14 para P080 = 2) do SW2.00
Estado de operagé@o 010.0 ou maior é alcancado

Introduzir um valor real de corrente de campo que ocorreu em varios ciclos de computacdo
anteriores a este (K265) como limitagdes superiores de valor de referéncia de corrente de campo
(“liberacao” érealizada para o estado de operacéo ? 05).

8. Oreléde“contator delinha conectado” € desconectado

9. O acionamento selocomove ou é freado pela parada de operagao.

10. Otempo de retardo (P258) que pode ser parametrizado se esgota.

11. Ocampo éreduzido aum valor (P257) que pode ser parametrizado.

12. Quando n < ny,, (P370, P371) éacancado, o sinal “fechafreio de retencdo” é retirado

(BAF14, paraP080 = 1) do SW1.20

NOoos~WDNRE
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Comentério:
A funcdo “E-STOP” age como “descoteca tensdo” (“OFF2") e o contator de linha é disparado do
hardware 15ms apés este comando ter sido introduzido (viarelé K1).
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10.4 Funcles de saida binéaria

As funcgdes de saida binéria podem ser conectadas aos seguintes terminais:

46(saida binéria parametrizavel 1) com parametro P771
48(saida binéria parametrizavel 2) com parametro P772
50(saida binaria parametrizavel 3) com parémetro P773
52(saida binaria parametrizavel 4) com parametro P774.

A funcéo selecionada pode ser invertida usando P770.

Além disso, para os terminais 46, 48, 50, 52, um tempo de retardo pode ser parametrizado (pardmetros
P775 aP778). O nivel 16gico na saida binéria parametrizavel s6 é mudado se o nivel interno do tempo de
retardo selecionado permanecer constante ( mudancas no nivel interno que sdo menores do que este
tempo ndo sdo conectadas a saida)

O oOoO~NOOTLA~WNPEO

P
~ o

12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
2

23
24
25
26
27

28
29
30
31
32
33
A

35

Nota:

“0" légico

“1" légico

“0” lé6gico ou de acordo com afuncéo de entrada binaria 61,62,63,64.

Falha (ativo em nivel baixo)

Pronto paraligar (estado de operacéo 07)

Pronto (estado de operagéo 01)

Operagdo (estado de operagéo I, 11 ou --)

LigaAuxiliares do SW2.00
Tensdo de alimentacdo (armadurae campo).

Controle do contator de linhadesligado (= “liga” inibido) (ativo em nivel baixo).

Contator de linha desligado (= E-STOP) (ativo em nivel baixo)

Sinal de retroaviso da fungdo de entrada binéria BEF55 “ contator de linha conectado” (ativo em
nivel baixo).

Gerador de rampa ativo.

Diregdo de rotagdo anti-horaria (histerese, P396)

Comando “liga’ parafreio de retencéo ou de operacdo (ativo em nivel baixo)

I > 1y (I, é gustado com P391, histéresis, P392)

N < Npase = Nya (N € gjustado com P373, histerese, P374)

n < n,, (Ny € gjustado com P376, histerese P377)

N < n,3 (Ny3 € gjustado com P379, histerese P380)

N < Ny, (Ny4 € gjustado com P382, histerese P383)

N < n,s (Nys € ajustado com P385, histerese P386)

N < Nymin (Nkmin € @ Ustado com P370, histerese P371)

Atingido ne (vaor de referéncia do regulador de velocidade-diferenca do valor rea < P362,
tempo de acordo com P363).

N < Nexcesso (Nexcesso € & Ustado com P354, tempo de acordo com P363).

Alarme (ativo em nivel baixo)

Alarme “motor sobrecarregado”, isto €, W01 ou W05 ou WO06 (ativo em nivel baixo).

Alarme “conversor sobrecarregado”, isto €, W10 (ativo em nivel baixo).

Resfriamento do conversor com falha (veja também sinal de falha, sinal também vem quando o
sinal de fahafor eliminado (ativo em nivel baixo)).

I campo < lcampo min (&tivo em nivel baixo) (Icampo min € 8justado com P394, histerese P395).

Irer & = liimitagzo (limitag&o de corrente real al cangado)

Contator de campo 1 conectado parainversao de campo do SW2.00
Contator de campo 2 conectado parainversao de campo do SW2.00
Sinal de mudanca da direcéo do conjugado alterado do SW2.00
Parte de poténcia quente

Saida do valor 1 de limitag&o e configurével do SW2.00
(funcéo de acordo com P692)

Saida do valor 2 de limitag&o e configurével do SW2.00

(funcéo de acordo com P694)

A maioria destas func¢des de saida esté diponivel nas palavres de estado (ZSW (K325), ZSW1 (K326) e

10/68

ZSW2 (K327) ( vejatambém Secdo 10.1, folha 4 e 10.6). Para vérias fungbes de saida, o nivel de
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sinal l6gico especificado no seguinte ndo coincide com o nivel do sinal ldgico dos bits
apropriados nas palavras de estado.
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Fig. 1: Descrigdo de estado das saidas binarias
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10.4.3 Falha (ativo em nivel baixo)

A func¢do pode ser parametrizada quando fornecida, na“saidabinéria parametrizavel 1" (terminal 46).
A funcdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas “ saida binéria parametrizavel 1" (terminal 46) a
“saida binaria parametrizavel 4" (terminal 52) com o ajuste 3 do parametro correspondente.
Nivel do sinal: 0 Falha, o acionamento est& no estado de operacdo 011.
1 Sem falha

Funcdo : Veja Secdo 10.4, fig.1 (descricdo do estado, saidas binérias)

Nota:
O bit de estado de “falha’ da palavra de estado (ZSW.3) tem o nivel do sinal 16gico invertido paraBAF3

(vejaSecdon 10.6.1).
10.4.4 Pronto paraligar ( estado de operacdo 07)

A funcéo pode ser parametrizada nas saidas sel ecionadas "saida binéria parametrizavel 1" (terminal 46) a
"saida binéria parametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 4 do parametro correspondente.
Nivel do sinal: 0 O acionamento esta em outro estado de operacgéo, e ndo em o7.
1 Pronto para ligar; o acionamento esta no estado de operacdo o7. A
fonte de alimentag&o é ligada; a eletrdnicainiciada, o contator de linha
desativado, os pulsos inibidos, sem "ligac@o inibida", espera por

"liga", "jog", ou "marchalenta’.

Funcdo: VejaSecdo 10.4, fig. 1 (descrigdo do estado, saidas binérias)
10.4.5 Pronto paraligar (estado de operacao 01)

A funcdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binéria parametrizavel 1" (terminal 46) a
"saida binéria parametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 5 do pardmetro correspondente.
Nivel do sinal: 0 O acionamento esta em outro estado de operagdo, e ndo em o1.
1 Pronto; o acionamento esta no estado de operacgdo ol. O contator de
linha estafechado, espera por "habilita operacéo”.

Funcdo: VejaSecdo 10.4, fig. 1 (descricdo do estado, saidas binérias)
10.4.6 Operacao (estado deoperacéol, Il ou --)

A funcgdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binéria parametrizavel 1" (terminal 46) a
"saida binéria parametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 6 do parametro correspondente.

Nivel dosinal: 0 O acionamento esta em outro estado de operacéo, endoem |, |1 ou--.
1 Operagdo, 0 acionamento estd em estados de operacéo |, 11 ou--.

Funcdo : Veja Secdo 10.4, fig. 1 (descri¢do do estado, saidas binérias)
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10.4.7 Liga Auxiliares do SW2.00

Esta funcdo serve como comando "liga" para os auxiliares (ex. ventilador do motor). O sina "liga
auxiliares" sobe com o comando "liga". Depois disso , 0 acionamento vai para o estado de operacéo
06.0 por um tempo que pode ser parametrizado (P093). O contator de linha sb esta fechado quando
este tempo tiver se esgotado.

Quando o comando de "desligamento” € introduzido, os pulsos de disparo sdo inibidos, e o contator
de linha cai apés n < n,. O sinal de "liga auxiliares' desce apds um tempo (P094) que pode ser
parametrizado. Contudo, se o comando "liga" for introduzido antes que o tempo se esgote, 0
acionamento ndo permanece no estado de operagdo 06.0, e o contator de linha é imediatamente
fechado.
Nivel dosinal: 0 Desconectar auxiliares

1 Conectar auxiliares

10.4.8 Tensdo de alimentacado (armadura e campo)

A funcdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binaria parametrizével 1" (terminal
46) a"saida binéaria parametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 8 do parémetro correspondente.
Nivel dosinal: 0 O acionamento est no estado de operacdo ? o4.
1 Tensdo de aimentacdo (armadura e campo) presente, o0
acionamento esta no estado de operagéo < 04.

Funcdo : Veja Secdo 10, fig. 1 (descri¢do do estado, saidas binérias).
10.4.9 Controle do contator delinha dedigado (=" liga" inibido) (ativo em baixo nive).

A funcdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binaria parametrizével 1" (terminal
46) a"saida binéria parametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 9 do parédmetro correspondente.

Nivel do sinal: 0 O conversor foi isolado do fornecimento pela eletrdnica por razdes
de seguranca (estados de operacdo??®8) " ligainibido " esta ativo
1 O contator de linha pode ser conectado via controle do conversor.

Funcdo : veja Secdo 10, fig. 1 (descricdo do estado, saidas binérias)

Nota
O bit de estado "ligainibido" da palavra de estado (ZSW.6) tem o nivel 16gico do sinal invertido com
relagdo aBAF9 (veja Secdo 10.6.1).

10.4.10  Contator delinha dedigado (=E-STOP) (ativo em nivel baixo)

A funcdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binaria parametrizavel 1" (terminal
46) a"saida binariaparametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 10 do parametro correspondente.

Nivel do sinal: 0 Desligamento com seguranca (E-STOP) disponivel (estado de
operacdo 010.20), "ligainibido" esta ativo.
1 Desligamento com segurancga (E-STOP) ndo esta disponivel.

Funcdo : Veja Secdo 10, fig. 1 (descri¢do do estado, saidas binérias).
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10.4.11 Sinal de retroaviso da funcdo de entrada binaria BEF55 (habilita operacdo com

sinal deretroaviso " contator de linha conectado” (ativo em nivel baixo).
(vejatambém Secdo 10.3.55)

A funcdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binaria parametrizavel 1" (terminal 46) a
"salda binéria parametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 11 do parametro correspondente.

Nivel do sinal: 0 O sind de entrada binaria BEF55 esta alto (“contator de linha
conectado")
1 O sinal de entrada binaria BEF55 estd baixo (“contator de linha

desconectado").

10.4.12 Gerador defuncéo derampa ativo

A funcdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binaria parametrizavel 1" (terminal
46) a "saida binaria parametrizavel 4" (termina 52) com o0 auste em 12 do parametro

correspondente.
Nivel do sinal: 0 A saidado gerador de rampa é a mesma que a entrada do gerador de
rampa.
1 A saida do gerador de rampa néo é a mesma que a entrada do gerador
de funcdo de rampa.

10.4.13 Direcao derotagdo anti-horéria

A funcdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binaria parametrizavel 1" (terminal
46) a "saida binéria parametrizavel 4" (termina 52) com o gjuste em 13 do parametro

correspondente.
Nivel do sinal: 0 Direcdo de rotacdo horéria, \alor rea de velocidade K167 é mais
positivo do que histerese negativa (-P396)
1 Direcéo de rotagdo anti-horéria, valor real de velocidade K167 é mais
negativo do que histerese (+P396)

Efeito da histerese:

O nivel do sina muda de baixo para alto se o valor rea de velocidade K167 é mais negativo do que a
histerese negativa (--P396).

O nivel do sinal muda de alto para baixo se o valor real de velocidade K167 é mais positivo do que a
histerese (+P396).
Sinal
1

-

.
-

P39 | P39 Valor real da velocidade

-

A
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10/72

10.4.14 Comando"liga" parafreioderetencdo ou de operacao (ativo em nivel baixo)

A funcdo tem sido parcialmente alteraa partir do SW2.00 em diante.

Esta funcdo de saida bindria (BAF14) pode ser parametrizada na "saida binaria parametrizavel 1"
(terminal 46) a "saida binaria parametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 14 do parametro

correspondente.

Nivel do sinal: 0 Comando "fechar freio"
1 Comando "abrir freio"

Os seguintes pardmetros influenciam afuncéo do sinal de controle de parada:

POB0=1 O frelo é um freio de retencéo (o comando "fechar freio" s6 é emitido quando n <
Nmin (P370, P371)

P00 =2 A parada é uma parada de operacdo (o comando "fechar freio" é também retirado
guando o motor estiver em funcionamento).

pPog7 Tempo de abertura do freio (um valor positivo evita que o motor gire contra um

freio que esta em processo de abertura, um valor negativo significa que o motor
continuaagirar contra um freio ainda fechado, afim de evitar uma curta condicéo
livre de conjugado).

P0O83 Tempo de fechamento do freio ( isso significa que o motor ainda gera um
conjugado enquanto o freio esta fechando).

Os seguintes diagramas ilustram a sequiéncia de controle de parada para mudancas do nivel do sinal
nas entradas "liga/desliga’ (ex: terminal 37) e "liberacdo de operacdo” (terminal 38).

Até onde o controle de parada estiver relacionado, os comandos de entrada "jog", "marchalenta" ou
"parada répida"’ agem como "liga/desliga’, e os comandos de entrada "desconectar tensdo" ou "E
STOP" 0 mesmo quando o comando "liberacéo de operagdo” é retirado.

O comando "fechar freio" é retirado durante a operacdo de otimizacdo para o pré-controle e o
regulador de corrente (PO51 = 25).
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Parada de operacgéo (P080 = 2), tempo de abertura do freio (P087) positivo

Liberacdo de operacao "Liberado”
(terminal 38) I “Inibido" I
Liga/desliga _Ligado™
(terminal 37) "Desligado™
—>»{ P087 [ —» P087 |e—

Liberacao int. do
regulador

= P088 [«

N<Npmin(P370,P371)
(BAF21)

Referéncia da velocidade|

Valor real da velocidade

—> *1)]1——
Estado de operacao

o8 oo TR TR e I e P77 77

—» *5)

> *3) | “Aberto" 3 +3) |
Sinal de controle do freio —_—
(BAF14) "Fechado”

t—»
Freio de retencao (P080 = 1), tempo de abertura do freio (P087) positivo

Liberagdo de operagiao "Liberado"
(terminal 38) I

"Inibido" |

Liga/desliga "Ligado”

(terminal 37) "Desligado™

—» P087 |w—
Liberacdo int. do

regulador

—>»1 P088 |

N<nmin(P370, P371)
(BAF21)

Referéncia da velocidade| < /

Valor real da velocidade [€— *2) —»

Estado de operacdo

553 T 11111 S RN AT s

—h*3)L— > *5) |

Sinal de controle do freio Aberto
(BAF14) "Fechado”

t—
*1) O acionamento € mecanicamente freado usando a parada de operac&o.
*2) O acionamento se locomove, “fechar freio de retencéo” s € emitido quando n < N,
*3) Tempo parao freio abrir antes que o motor desenvolva um conjugado (P087 positivo).
*5) Tempo para o freio fechar enquanto o motor ainda esta estabelecendo um conjugado (P088).
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Parada de operacéo (P080 = 2), tempo de abertura do freio (P087) negativo

Liberacdo de operacao

"Liberado™

(terminal 38) I

"Inibido"

Liga/desliga
(terminal 37)

"Ligado™

"Desligado™

Liberacao int.
do regulador

P087

—>

P087

e

n<nmin (P370, P371)
(BAF21)

P08s8

Referéncia da
velocidade

Valor real da velocidade

Estado de operacao

070 777

1)

RN

01.0

T

L1

LPZ

27777

07.0

—]
Sinal de controle do

all "Aberto”

—3

freio (BAF14)

*5)

—ﬂ

"Fechado”

Freio de retengdo (P080 = 1), tempo de abertura do freio (P087) positivo

Liberacdo de operacao

"Liberado"

(terminal 38) I

"Inibido"

Liga/desliga

"Ligado"

(terminal 37)

"Desligado”

—
Liberacdo int. do

regulador

P087 |

N<Nmin(P370, P371)
(BAF21)

Po8s8

Referéncia da
velocidade

valor real da velocidade

f€— *2) —>»f

Estado de operacgdo

7777

/ 070

Z

01.0

T TR e T e T

I

Ex%/

070

o o
Sinal de controle do

"Aberto”

> +5)

freio (BAF14)

"Fechado”

*1) O acionamento € mecanicamente freado usando a parada de operagao.
*2) O acionamento se locomove, “fechar freio de retencéo” sb € emitido quando n < Ny,

*4) O motor aindagira contrao freio fechado (P087 negativo).

*5) Tempo parao freio fechar enquanto o motor ainda esta estabel ecendo um conjugado (P088).

t—>
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10.4.15 15 > Ix (valor delimitacdo de corrente)

As funcBes podem ser parametrizadas nas saidas selecionadas "saida binéria parametrizavel 1" a"saida
binéria parametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 15 do par@metro correspondente.

Limiar : P391 (como um % da corrente nominal CC de armadura, de acordo com P072).
Histerese: P392 ( como um % da corrente nominal CC de armadura, de acordo com P072).

Nivel do sinal: 0 O valor real de corrente de armadura (K116) € menor do que a soma do
limiar gjustado no parametro P391 e histerese, com ajuste no parametro
P392.
1 O valor real de corrente de armadura (K116) € maior do que o limiar
ajustado no parémetro P391.

Efeito da histerese:
O nivel do sinal mudade L paraH (baixo paraalto) paral > Ix (P391) + histerese (P392).
O nivel do sinal mudade H paraL (alto parabaixo) paral, <1y (P391)

10.4.16 a10.4.21 Valor delimitacdo de veocidade

As funcBes podem ser parametrizadas nas saidas sel ecionadas "saida binaria parametrizével 1" (terminal 46) a
"saida binaria parametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 16 a 21 do parametro correspondente.

Funcéo Ajuste Limiar Histerese
N < Npae 16 N pase = N1 P373 P374
N<ny 17 Ny P376 P377
N<nNy 18 Nys P379 P380
N<Ny 19 Ny P382 P383
N<nNs 20 Nys P385 P386
N <N min 21 N min P370 P371

Nivel do sinal: 0 O valor rea develocidade (K116) é maior do que o limiar em particular.
1 O valor real de velocidade (K116) é menor do que asomado limiar e histerese
em particular.
Efeito da histerese:
O nivel do sinal muda de H paraL (alto parabaixo) quando n > limiar + histerese.
O nivel do sinal mudade L paraH (baixo paraato) quando n < limiar.

Nivel do sinal 1
1

0

Histerese | Limiar Limiar Histerese Valor real da velocidade

- €

Nota:

O bit de estado "n < ny" da palavra de estado ZSW1.9 coincide com o nivel do sinal légico desta
funcéo de saida binéria; contudo, o bit de estado "n < ny.." da palavra de estado ZSW.10 tem o nivel do
sinal invertido (vgjatambém Secdo 10.6.1 € 10.6.2).

Nota

O sina "n < ny;," também influencia a seqiiéncia de controle em "desligamento” (veja também Secédo
10.3.90), "paradarapida’ (vejatambém Secdo 10.3.4) e quando retirar o comando "jog" ou "marcha lenta”
(vejatambém secBes 10.3.13 a 10.3.16), assim como o controle de freio (vgjatambém Secdo 10.4.14).
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10.4.22 n.¢ atingido (monitoracao deregulador de velocidade)

A funcéo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida parametrizavel 1" (terminal 46) a
"saida parametrizavel 4" (terminal 52) com o ajuste em 22 do parametro correspondente.

Limiar:  P362 (% davelocidade maxima)
Tempo: P363(9)

Nivel do sinal: 0 O desvio entre o valor de referéncia e o valor real naentrada do regulador
de velocidade é maior que o tempo gjustado no parametro P363, e maior
queo limiar (P362).

1 O desvio na entrada do regulador de velocidade é menor do que o tempo
gjustado no parametro P363, e/ou menor do que o limiar (P362).

10.4.23 N < Neyeesso

A funcdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binaria parametrizével 1" (terminal
46) a"saida parametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 23 do parametro correspondente.

Nivel do sinal: 0 O valor real de velocidade (K116) é maior do que o limiar ajustado no
parémetro P354. FO38 é iniciado (se ndo for eliminado).
1 O valor real de velocidade (K116) é menor do que o limiar agjustado no
parémetro P354. (histerese de +0.5%).

Nota:

Esta mensagem tem uma histerese de 0.5% da velocidade maxima. A transi¢do de H to L (alto para
baixo) é realizadano valor real de velocidade (K166) > Neycesso(P354) + 0.5%.

10.4.24 Alarme (ativo em nivel baixo)

A funcdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binéria parametrizavel 1" (terminal
46) a"saida parametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 24 do parametro correspondente.
Vejatambém a Secdo 8.3 "Alarmes" paraafuncéo .

Nivel do sinal: 0 Um alarme esta presente (os alarmes sdo indicados no parémetro P049 e
PO50, veja Secdo 8.3.1).
1 Nenhum alarme esta presente.
Nota:

O bit de estado "alarme" da palavra de estado (ZSW.7) tem o nivel do sinal 16gico invertido para esta
funcdo de saida binaria (vejatambém Secdo 10.6.1).

10.4.25 Alarme" motor sobrecarregado” (W01, W05, W06) (ativo em nivel baixo)

A fun¢do pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binaria parametrizével 1" (terminal
46) a"saida parametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 25 do parametro correspondente.

Vejatambém Segdo 8.3 "Alarmes' para afuncgdo.
Nivel do sinal: 0 Alarme W01 (temperatura excessiva do motor) ou W05 temperatura binaria
do motor) ou W06 (temperatura analégica do motor) presentes (alarmes
podem ser visualizados no parémetro P049 e POS0, veja Secdo 8.3.1).
1 Nenhum alarme esté presente.
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10.4.26 Alarme" conver sor sobrecarregado” (ativo em nivel baixo)

A func&o pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida parametrizével 1" (terminal 46) a"saida
parametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 26 do parametro correspondente.

Para a fungdo ,veja também Secdo 8.3 "Alarmes’ W10 e Secdo 8.2 "Mensagens de falha' FO39, assim
como Secdo 10.9.

Nivel do sinal: 0 Alarme W10 (valor 12t da parte de poténcia muito alto)
1 Nenhum alarme presente.

10.4.27 Resfriamento do conversor com falha (ativo em nivel baixo)

A funcdo pode ser parametrizada das saidas sel ecionadas "saida binéria parametrizavel 1" (terminal 46) a
"saida binéria parametrizavel 4" (terminal 52) com o ajuste em 27 do parametro correspondente.

Paraafuncéo ,vejatambém Secdo 8.2 "Mensagens de falha" F110.
A mensagem é também visualizada quando a mensagem de falha F110 for eliminada.

Nivel do sinal: 0 As condic8es para mensagem de falha F110 sdo preenchidas.
1 O Resfriamento do conversor nao apresenta falhas.

A funcdo pode ser parametrizada nas saidas sel ecionadas "saida binaria parametrizavel 1" (termina46) a
"saida binéria parametrizavel 4" (terminal 52) com o ajuste em 28 do parametro correspondente.

Limiar: P394 (como um % da corrente nominal CC de campo, de acordo com P073)
Histerese: P395 (como um % da corrente nominal CC de campo, de acordo com P073)
Nivel do sinal: 0 O valor rea do regulador de corrente de campo (K265) é menor do que a soma
do limiar, gjustado no parémetro P393, e histerese, com ajuste no parametro
P395.
1 O valor real do regulador de corrente de campo (265) é maior do que o limiar
ajustado no parémetro P394.

Efeito da histerese:
O nivel do sinal mudade L paraH (baixo paraalto) paralcampo > lcampo min (P394) + histerese (P395).
O nivel do sinal mudade H paral (alto parabaixo) paralcampo < lcampo min (P394).

10.4.29 | ¢ A = liimitacao (IiMitagéo de correntereal alcancada)

A funcdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binaria parametrizavel 1" (terminal 46) a
"saida binéria parametrizavel 4" (terminal 52) com o ajuste em 29 do parametro correspondente.

Nivel dosina: 0 O valor de referéncia da corrente de armadura ndo alcangou a limitacéo da
corrente real de armadura (K131, K132).
1 O valor de referéncia da corrente de armadura alcancou alimitagéo da corrente

real de armadura positiva (K131) ou negativa (K132).
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10.4.30 Contator de campo 1 conectado do SW2.00

A func&o pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binaria parametrizavel 1" (terminal
46) a"saidabinariaparametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 30 do parametro correspondente.

Este sinal, juntamente com o sinal "fecha contator de campo 2, é usado para controlar um contator de
inversdo na mudanca do campo para conversores de 1 quadrante com inversdo de campo.

Nivel do sinal: 0 Contator ndo energizado.
1 Contator energizado paracomutar direcdo de campo positiva.

Aplicagéo:
Inversdo da direcdo de rotacdo e parada pela inversao datensdo de campo (reversdo de campo) para
conversores 6RA24 de 1 quadrante simples de maior poténcia.

Dois contatores no circuito de campo (1, 2) invertem a tensdo de campo (reverséo de campo). Os
contatores sdo controlados via fungdes de saida binéria " contator de campo 1 conectado” (BAF30) e
"contator de campo 2 conectado” (BAF31).

Uma seqiiéncia interna apropriada para energizar os contatores € iniciada (veja segdes 10.3.57 e
10.3.58) usando as func@es de entrada binéria "inversdo da direcdo de rotacdo usando ainversao de
campo” (BEF57) e "parada usando inverséo de campo” (BEF58).

Um circuito de protecdo é necessério no circuito de campo.

10.4.31 Fecha contator de campo 2 do SW2.00

A funcdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binaria parametrizével 1" (terminal
46) a"saidabinariaparametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 31 do parametro correspondente.

Este sinal, juntamente com o sinal "fecha contator de campo 1" é usado para energizar um contator
de inversdo parainverter o campo para conversores de quadrante simples com a inversao de campo

(veja Seco 10.4.30).

Nivel do sinal: 0 Contator ndo energizado
1 Contator energizado para comutar a direcdo de campo negativa.
10.4.32 Sinal de diregédo do conjugado alterado do SW2.00

10/78

A funcdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binaria parametrizével 1" (terminal
46) a"saidabinariaparametrizavel 4" (terminal 52) com o gjuste em 32 do parametro correspondente.

Nivel do sinal: 0 Direcdo de conjugado Il ou nenhuma direcdo de conjugado (--) €
selecionada, ou 0 acionamento est4 pronto para que a direcdo do
conjugado |1 seja selecionada.

1 Direcdo do conjugado | ou nenhuma dire¢cdo de conjugado (-) €
selecionada, ou 0 acionamento est4 pronto para que a direcdo do
conjugado | seja selecionada.

Veja Segdo 10.3.60 para aplicacdo desta fungdo de saida binéria.
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10.4.33 Parte de poténcia quente

A funcgdo pode ser parametrizada nas saidas selecionadas "saida binéria parametrizavel 1" (terminal 46) a
"saida binéria parametrizavel 4" (terminal 52) com ajuste em 33 do parametro correspondente.

Nivel do sinal: 0 O aurrento calculado da temperatura da juncéo de barreira equival ente <5% de
seu valor permissivel maximo - a parte de poténcia é considerada "fria".
1 O aumento calculado da temperatura da juncéo de barreira equivalente >5% de

seu valor permissivel maximo - a parte de poténcia é considerada " quente”.

10.4.34 Saida do valor 1 delimitacédo configuravel do SW2.00
(vejaSecdo 10.1, folha 9)

O parametro P692 controla afuncdo (veja Secéo 9.2).

10.4.35 Saida do valor 2 delimitacédo configuravel do SW2.00
(veja Secdo 10.1, folha 9)

O parametro P694 controla afuncdo (veja Segéo 9.2)
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10.5 Palavrasde controle

10.5.1 Palavrade controledo STW (K 315)

(vegjatambém as "funcBes de entrada binaria") na Se¢éo 10.3).

O significado da palavra de controle é global para a Siemens. E definido, no Manual de Instrugio
como: "transferéncia de dados entre os conversores e as placas de expansdo do SIMOVERT-P ou
SIMOREG-K", ordem numero : 6DD19020GEQ. A seguir as fun¢des usadas para os conversores

6RA24.
Bit Func¢ao (uma descri¢ao detal hada das fungdes é fornecida na descricdo das fungdes de
entrada binéria)

O | O |OFFY Desliga Ll _________.
1 EIN |Liga

1| _0_|.OFF2 | Desconectar tensao _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ___ o ________
1 N&o desconectar tensdo

2 | O | OFF3 |Paradarapida L _______._.
1 Sem paradarapida

310 L] Sem liberacdo deoperagdo_ . ______________._
1 Liberacdo de operacéo

410 | ____ |3 Sem liberacéo degerador derampa _ _ _ _ _ ______________________________._
1 Liberag8o de gerador de rampa

5 Cuidado!
O bit 5 tem um significado diferente, dependendo dainterface e do protocolo usados !

Paraainterface do conversor basico G-SST0 e G-SST 1 com protocolo USS:

LA I Geredor derampaSTOP _ _ _ . _____
1 Sem gerador de rampa STOP
Para palavra de controle com dual port RAM
IS I Sem gerador derampaSTOP _ o ______________._
1 Gerador de rampa STOP
6o ] Semhabilitavalor dereferéncia
1 Habilitavalor dereferéncia
7ol ] Semsignificado
1 Reconhecimento de falha
8 N&o utilizado para conversores 6RA 24
9 N&o utilizado para conversores 6RA 24
1010 | ____]: Sem controle do PLC, os dados * antigos” do processo permanecem no dual port RAM __
1 Controle viainterface, os dados do processo sdo vélidos
11 N&o utilizado para conversores 6RA 24
12 N&o utilizado para conversores 6RA 24
13 N&o utilizado para conversores 6RA 24
14 N&o utilizado para conversores 6RA 24
15 N&o utilizado para conversores 6RA 24
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O parametro P640 é usado para selecionar o conector que fornece dados a palavra de controle do STW
(ex: P640 = 20 significa que a palavra de controle vem do primeiro valor PZD dainterface do conversor G-
SST0).

O estado do bit do STW esta disponivel no conector K315 e indicado no parametro P010.01 (veja
também P010 na Secdo 9.2 e Secdo 10.1, folha 6).

Cada bit de palavra de controle é logicamente combinado com as fungfes do terminal e do STWF (veja
tabelana Se¢éo 10.5.2).

O estado légico dos terminais de entrada binaria esta disponivel no conector K335 e indicado no
parametro P010.00 (vejatambém P010 nas segoes 9.2 € 10.1, folha 6).

O estado dos bits do STW, apés ter sido logicamente combinado com as fungdes de entrada binéria do
terminal esta disponivel no conector K317, e indicado no parémetro P010.03 (veja também P010 nas
secdes 9.2 e 10.1, folha 6).

10.5.2 Palavra de controle do STWF (K 316) definivel e especifica ao conver sor

(vejatambém "funcgdes de entrada binéria’ na Se¢éo 10.3).

A atribuicéo da palavra de controle pode ser parametrizada usando o pardmetro P642. O parémetro P642 é
um pardmetro indexado, pelo qual a fungdo do bit 0 é definida na palavra de controle especifica ao
conversor via indice 0, a fungdo de bit 1 com indice 1 até indice 15 - bit 15. O nimero da funcéo de
entrada binéria devera ser ajustado como valor do parémetro (veja atabela seguinte).

O parémetro P641 é usado para definir qual conector é usado para fornecer dados ap STWF (ex: P641=52
significa que STW vem dos primeiros dados recebidos no canal 1 PZD-SOW do dual port RAM).

O estado dos bits do STWF esta disponivel no conector K316 e indicado no pardmetro P010.02 (veja
também P010 nas se¢des 9.2 € 10.1, folha 6).

Cada bit da palavra de controle do STW é logicamente combinado com as fungdes do terminal e a
palavrade controle STWF definivel (vejaatabelaa seguir).

O estado légico dos terminais de entrada binaria esta disponivel no conector K335 e indicado no
pardmetro P010.00 (vejatambém P010 nas segdes 9.2 e 10.1, folha 6).

O estado dos bits do STWF, apds ter sido |ogicamente combinado com as fung¢des de entrada binéria do
terminal, esta disponivel no conector K318 e indicado no parametro P010.04 (veja também P010 nas
secbes 9.2 e 10.1, folha6).

Todas as possiveis fungdes de entrada binaria estdo na tabela a seguir.

Os campos em cinzaindicam qual funcg&o é controlada de qual entrada (terminal de entrada binéria, STW,
STWF). Além disso, é especificado se os sinais de entrada sdo |ogicamente ligados a "OR" ou "AND"
se afunc¢do de entrada binéria associada for energizada de vérias fontes de entrada.

Uma descricéo precisa de cada fungéo estd na Secdo 10.3.1, na qual o nimero da Se¢éo coincide com o
nimero de cada funcéo de entrada binaria, para que possa ser facilmente encontrada.

Embora as fungdes sejam descritas por usar os terminais binarios selecionados como entradas de
controle, séo também validas do mesmo modo quando controladas via bits do STWF.

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edicéo: A 10/81



03.%4

BEF | Funcéo pode ser controlada do ? teem. | STW | STWF| operacéo
N° 1 I6gica
0 | Semfungdo
1 | Semfuncgdo
2 | Bot&o de desligamento (ativo em nivel baixo) do SW2.00 AND
3 | Desconectatensdo (OFF 2) (ativo em nivel baixo) do SW2.00 Bit 10 AND
4 | Paradarapida (OFF 3) (ativo em nivel baixo) Bit 2 AND
5 | Reconhecimento defalha Bit 7 OR
6 | Habilitaregulador tecnoldgico do SW1.10 AND
7 | Habilitaregulador de velocidade AND
8 | Habilitaregulador daFEM AND
9 | Habilitagerador de rampa Bit 4 AND
10 | Paradado gerador de rampa Bit5 OR
11 | Habilitavalor dereferéncia Bit 6 AND
12 | Habilitavobulagdo (oscilagao) do SW2.00 OR
13 | Jog OR
14 | Jog e bypass do gerador de rampa OR
15 | Marchalenta OR
16 | Marchalenta e bypass do gerador de rampa OR
17 | Vdor fixo dereferéncia OR
18 | Vadlor fixo dereferéncia e bypass do gerador de rampa OR
19 | Valor dereferénciaadicional antes do regulador tecnol égico do SW1.10 OR
20 [ Vador dereferénciaadiciona antes do gerador de rampa OR
21 | Vaor dereferénciaadicional antes do regulador de velocidade OR
22 | Vaor dereferénciaadiciona antes dalimitacéo de conjugado OR
23 | Valor dereferénciaadicional antes do regulador de corrente OR
24 | Reducdo do valor de referéncia (P315, P316, P319, P320) OR
25 | Potencidmetro motorizado, manual / automético (chave) do SW1.10 OR
26 | Potencidmetro motorizado, incrementareferéncia do SW1.10 OR
27 | Potencidbmetro motorizado, decrementareferéncia do SW1.10 OR
28 | Potencidémetro motorizado, rotagdo horéria/ anti-horéria (chave) do SW1.10 OR
29 | Potencidmetro motorizado, rotagdo horéria (botao) do SW1.10
30 | Potencibmetro motorizado, rotagdo anti-horaria (botéo) do SW1.10
31 | Vdor dereferéncia 2 do gerador de rampa (P307 a P370) OR
32 | Vdor dereferéncia 3 do gerador de rampa (P311 a P314) OR
33 | Uso do conjunto 2 de parametros do SW2.00 OR
Uso do conjunto 3 de pardmetros do SW2.00 OR
Uso do conjunto 4 de parametros do SW2.00 OR
Habilita regulador tecnol égico, inclinagdo do SW1.10 AND
37 | Habilitaregulador de velocidade, inclinagéo do SW1.10 AND
Sinal de habilitacdo paraamudanca Pl/P do regulador de velocidade AND
39 | Sinal de habilitagdo para conectar dV/dt do SW1.10 AND
Inversdo de polaridade do valor real do regulador de velocidade OR
41 | Alterar, acionamento mestre/escravo OR
42 | Alterar, limitagdo de conjugado OR
43 | Conectaaentradaanal 6gica“valor de referéncia principal” AND
(terminais4 e 5)
44 | Conectaaentradaanalégica“valor dereal principal” AND
(terminais 101, 102 e 103)

1) Terminais 39, 40, 41, 42, 43 ou 36, se um ndmero de terminal ndo for aqui especificado
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BEF | Funcdo pode ser controlada do ? term. | STW | STWF| operacéo
N° 1) I6gica

45 | Conecta a entrada anal 6gica“ entrada anal gica parametrizavel 1" AND
(terminais6e7)

46 | Conectaa entradaanal 6gica“ entrada anal 6gica parametrizavel 2" AND
(terminal 8)

47 | Conectaa entrada anal 6gica“ entrada anal 6gica parametrizavel 3" AND
(terminal 10)

48 | Sinal, entrada anal égica“valor de referéncia principal” OR
(terminais4 e5)

49 | Sina, entrada anal égica“valor de referénciareal principal” OR
(terminais 101, 102 e 103)

50 | Sinal, entradaanal 6gica“entrada anal 6gica parametrizavel 1" OR
(terminais6 e7)

51 | Sinal, entrada anal 6gica“entrada anal 6gica parametrizavel 2" OR
(termina 8)

52 | Sinal, entrada anal 6gica “ entrada anal 6gica parametrizavel 3" OR
(termina 10)
Falhaexterna (ativo em nivel baixo), tempo de retardo até que amensagem de AND
falharesponda, pode ser ajustado usando P767

54 | Alarme externo (ativo em nivel baixo) AND

55 | Liberagdo de operacdo com sinal de retroaviso “contator de linhaligado” AND

56 | Dedligamento de campo OR

57 | Inversdo dadire¢éo de rotagdo pelainversdo de campo do SW2.00 OR

58 | Parada com inversdo de campo do SW2.00 OR

59 | lcampo externo < | campo min (81VO €m nivel baixo) AND

60 | Habilitaumamudanca de direcdo de conjugado para do SW2.00

uma configuragéo de acionamento em paralelo

61 | Ajustaasaidabinariaparametrizavel 1, se P771=2 do SW1.10 OR

62 | Ajustaasaidabinériaparametrizavel 2, se P772=2 do SW1.10 OR

63 | Ajustaasaidabinédriaparametrizavel 3, se P773=2 do SW1.10 OR

64 | Ajustaasaidabindriaparametrizavel 4, se P774=2 do SW1.10 OR

65 | Comutacdo da chave parametrizavel 1 do SW2.00 OR

66 | Comutacdo dachave parametrizavel 2 do SW2.00 OR

67 | Comutacdo da chave parametrizavel 3 do SW2.00 OR

68 | Ajustao potenciémetro motorizado OR
Liga/ Dedliga (ON / OFF) 37 Bit0 AND
Liberacdo de operacéo 38 Bit 3 AND
Controlefeito do PCL Bit 10

1) Terminais 39, 40, 41, 42, 43 ou 36, se um nimero de terminal ndo for aqui especificado
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10/84

Designacédo dos valores fixos de referéncia (P409 a P419) para as funcles de entrada binariaem
particular BEF13 a BEF23 quando requerer afuncéo em particular viaum bit de palavra de controle
do STWF definivel especifico do conversor.

BEF | Funcéo Parémetro
NO
13 | Jog? P409
14 Jog e bypass de gerador de rampa P410
15 | Marchalenta? P411
16 Marcha lenta e bypass de gerador de rampa ? P412
17 | Vaor fixo dereferéncia® P413
18 | Valor fixo dereferéncia e bypass de gerador de rampa? P414
19 | Valor dereferénciaadicional antes do regulador tecnolégico? doSW1.10| P415
20 Valor de referéncia adicional antes do gerador de rampa? P416
21 Valor de referéncia adicional antes do regulador de velocidade ? PA17
22 Valor de referéncia adicional antes dalimitacgo de conjugado? PA18
23 Valor de referéncia adicional antes do regulador de corrente ? PA19

1) Se afuncéo for requisitada de duas fontes (ex: termina e STWF), entdo 0 é introduzido como
valor dereferéncia.

2) Seafuncdo for requisitada de duas fontes (ex: termina e STWF), entdo os valores de referéncia,
gjustados nos parametros, sdo somados.
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10.6 Palavrasde estado
10.6.1 Palavrasde estado ZSW (K 325)

A palavra de estado ZSW esta disponivel no _conector 325 e indicada no parédmetro P011.01 (veja

também Secdo 10.1, folha 4).

Para aquelas fungdes que também estdo disponiveis como funcgfes de saida binaria (veja Se¢do 10.4), o
nimero BAF apropriado estd especificado. Contudo, para vérias funcBes, 0s seguintes niveis
especificados de sinal 16gico dos bits ZSW nédo correspondem aos niveis de sinal 16gico das fungdes

apropriadas de saidabinaria

A designagdo da palavra de estado é, para Siemens, definida globalmente no Manual de Instrucéo
"Transferéncia de dados entre conversores SIMOVERT P ou SIMOREG K e bordas de expansdo" Ordem

nimero: 6DD1902-0GEO. As funges utilizadas para os conversores 6RA24 estdo na seguinte lista:

Bit Fungéo (uma descricéo detalhada das funcgdes é fornecida na descricdo das| BAF
funcdes de saida binéria, Se¢do 10.4) Ne
0 |._0_[Néo“Prontoparaligar” ___________________________________] 4
1 | Pronto paraligar (estado de operacéo 07)
1 [0 [NaorPronto’ o _____.._.__] 5
1 | “Pronto” (estado de operacdo 0l)
2 |..0_|inibe*Operagho’ ... _] 6
1 | Liberagdo de"Operacdo” (estado de operacéol, Il ou--)
3 |..0_|“Livredefdha _ . . . .. ... <
1 [“Faha’
4 |__0_ | Desconectatensdo (OFF2) (ativoembaixonivel) ___________________|
1 | Desconectatensdo (OFF2) ndo presente
5 |__0_| Paradarépida(OFF3) presente (ativoemnivel baxo) |
1 | Paradarapida (OFF3) nao presente
6 |..0_]sem*Inbeligacao” . ____________________________] 97
1 |“Inibeligacdo” (estadosde operagdo ? 08)
7 0 | Sem*“Alarme’ 24?
1 ["Alarme’ (visualizaos alarmes em P049 e POS0)
8 0 | A monitoragéo do valor real / valor de referéncia esta no alcance de tolerancia.
O desvio naentrada do regulador de velocidade esta presente por mais tempo
do que o gustado no pardmetro P363, e maior que o limiar gustado no
____padmetroP362. . _______________]
1 | A monitoragdo do valor real / valor de referéncia esta no alcance de tolerancia
O desvio na entrada do regulador de velocidade est4 presente por menos
tempo do que o gjustado no parédmetro P363, e menor que o limiar ajustado no
parametro P362.
9 |__0_ | Operagéo local; controle so € possivel no conversor_________________|
1 | Controle requisitado; sistema de automacédo € requisitado para aceitar o
controle (sinal deretroaviso viabit 10 no STW)
10 | 0_[n<nue(P373)+histerese(P374)__________________________.___]
1 | n>npe (P373)
11 N&o usado para conversores 6RA 24
12 N&o usado para conversores 6RA 24
13 N&o usado para conversores 6RA 24
14 N&o usado para conversores 6RA 24
15 N&o usado para conversores 6RA 24

1) Nivel do sinal invertido considerando BAF3

2) Nivel do sinal invertido considerando BAF9 (“ energizacdo do contator de linhadesligada” (ativo em

nivel baixo)).
3) Nivel do sinal invertido considerando BAF24
4) Nivel do sinal invertido considerando BAF16 e ZSW 1.9
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Descricdo do estado de véarios bits de palavra de controle STW

Palavrade estado ZSW
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Estado de operagio Codigo g - I
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MO, M ou Ml W 8 S N 0 Y B
( = operacgao) L1I0,-- P N R
Aguarda liberagao de operagao
(=PRONTO) ol
Reservado 02
Fase de teste 03
Aguarda tensao
(Armadura) o4
Aguarda corrente de campo o5
Aguardacondigao de
contator de linha fechado 06
Aguarda ligagao
(= PRONTO PARA LIGAR) o7
Aguarda reconhecimento
de inibigao de ligagao 08
Parada rapida (OFF3) 09
Desliga alimentacdo (OFF2) 010
Falha ol1 :
Eletrénica nio ] a
inicializada 012
Eletrénica nao
energizada 013 " 1 1 L I 1 1
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10.6.2 Palavra de estado ZSW1 (K 326) especifica do conver sor

A palavra de estado ZSW1 especifica do conversor esta disponivel no conector K326, e indicada no
pardmetro P011.02 (vejatambém Secdo 10.1, folha 4).

As fungdes de cada bit estdo também disponiveis como funcgdes de saida binéria (veja Secdo 10.4); o
numero BAF apropriado é especificado.

A designac&o da pal avra de estado é especificado conversor.

Bit Funcdo (uma descricdo detalhada das funcBes é fornecida na descricdo das | BAF
funcgdes de saida binaria, Secéo 10.4) No°
0 |__0_|AuxiliaresOFF (desligados) ____________________________doSW200
1 | Auxiliares ON (ligados) 7
1 Tensdo de alimentacdo (armadura e campo) presente
_.0_] Oacionamento estanum estado de operagdo?04 _ _ _ _ ___________________ 8
1 | Tensdo de alimentacdo para armadura e campo presente, 0 acionamento esta num
estado de operagéo 04.
2 Reservado para uso posterior
3 Contator de linha desligado (= E stop) (ativo em nivel baixo)
0 | Desligamento com seguranga (E stop) presente (estado de operagdo 0 10.2.)
____lCInibeligacdo” estaativo__ ... 10
1 | Sem desligamento com seguranca presente (E stop)
4 Sinal deretroaviso dafuncdo de entrada binéria BEF55 (ativo em nivel baixo)
__0_] Osinal deentradabinaria BEFS5 estaalto (" contator delinhaconectado”) __ __ _ _
1 | Osina deentradahbinaria BEF55 esta baixo (“ contator de linha desconectado”) 11
5 Gerador de rampaativo
_ .0 _] A saidado gerador de rampa éamesmaque aentrada do gerador derampa._ ___ _ _
1 | A saidado gerador de rampa ndo é amesma que a entrada do gerador de rampa. 12
6 0 | Sentido horario n > -P396 (histerese) 13
1 | Sentido anti-horério n < -P396 (histerese)
Comando “liga” parafreio de reten¢do ou de operagdo (ativo em nivel baixo) 14
7 |_O_|Fecharfréo . alterado do SW2.00
1 | Abrirfreio
8 L O_[la<Ik(PROY)+histerese(P392) ... 15
1 |[1a>1x (P392)
O L0 _[n>nmalmee) P373) ... 16
1 | n< Ny (Npae) (P373) + histerese (P374)
10 1.0 In>ne(P370)_ ... 17
1 | n<n,, (P376) + histerese (P377)
B 0 In>na(P379_ ... 18
1 [ n<ny(P379) + histerese (P380)
2.0 In>na(P382)_ ... 19
1 | n<n,, (P382) + histerese (P383)
B0 In>ne(P3BS)_ ... 20
1 | n<n,s(P385) + histerese (P386)
14 _ _Q _ D_>_n_m_in_(E)§7_02 ______________________________________________ 21
1 | n<ny, (P370) + histerese (P371)
15 |__0_ | N&ousadoparaconversores6RA24 ______________________________._
1
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10.6.3 Palavrade estado ZSW?2 (K 327) especifica do conver sor

A palavra de estado ZSW2 especifica do conversor esta disponivel no conector K327 e indicada no
parametro P011.03 (vgjatambém Secdo 10.1, folha 4).

As funcgdes de cada bit estdo também disponiveis como fungdes de saida binaria (veja Secdo 10.4); o
numero BAF apropriado é especificado.

A designacéo da palavra de estado € especifica do conversor.

Bit Func8o (uma descricdo detalhada das fungdes é fornecida na descri¢éo das funces| BAF
de saida binéria, Se¢do 10.4) N°
0 N < Ngyeesso (P354)
0 | Ovalor rea de velocidade é maior que o limiar gjustado no parametro P354. A faha| 23
F038 éiniciada (se ndo for eliminada)

1 [ Ovalor real develocidade é menor que o limiar ajustado no parametro P354
1 Reservado para uso posterior

2 Alarme “motor sobrecarregado” (ativo em nivel baixo)

0 [Alarme WOL (temperatura excessiva do motor) ou W05 (temperatura binéria do 25
motor) ou W06 (temperatura analégica do motor) presente (alarme indicado nos

___|pardmetrosPO49eP050) ... __________.__._.
1 [ Nenhum alarme presente.
3 Alarme “ conversor sobrecarregado” (ativo em nivel baixo)
_0_ | Alarme W10 presente (valor It daparte de poténciaaltodemais) _____________
1 | Nenhum alarme presente. 26
4 Resfriamento do conversor com falha (ativo em nivel baixo)
_ 0_ | Ascondigdes paramensagem de falha F110 séo preenchides _ _ ______________
1 | Resfriamento do conversor sem falha. 27
5 I campo < lcampo min (&tivO em nivel baixo)
_0_ | Valor real de corrente de campo (K265) < limitelcanpo min (P394) + histereses (P395)_ _ _
1 [ Vador rea de corrente de campo (K265) > limite | .ampo min (P394) 28
6 IAjuste = ILimitat;éo

0 | O vaor de referéncia da corrente de armadura ndo alcangou a limitagdo de corrente| 29
| redl (K131 0uK132)
1 [ O valor de referéncia da corrente de armadura alcangou a limitagdo de corrente real

(K131 0uK132)
7 |_0_] Contator decampo 1 desligado__ _ ______________________ doSwW2.00 ___
1 | Contator de campo 1 ligado 30
8 |_0_] Contator decampo 2desligado__ _ ______________________ doSW2.00 ___
1 | Contator de campo 2 ligado 31
9 Sinal de direc&o de conjugado alterado do SW2.00

0 | Diregdo de conjugado MII ou nenhuma diregdo de conjugado (--) selecionada ou o

1 | Diregdo de conjugado MI ou nenhuma direg&o de conjugado (--) selecionadaou o 32
acionamento esta pronto para selecionar direcdo de conjugado MI.

10 Parte de poténcia quente

0 | O aumento calculado da temperatura dajuncéo de barreira equival ente é < 5% de seu
valor permissivel maximo, a parte de poténcia € considerada “fria’

1 | O aumento calculado datemperatura da juncdo de barreiraequivalente € > 5% deseu| 33
valor permissivel maximo, parte de poténcia é considerada “ quente’

11 Retirada do monitor 1 do valor de limitagdo configuravel.
Func¢do pode ser parametrizada com P692 (P659, P660, P693)
12 Retirada do monitor 2 do valor de limitag&o configuravel.
Funcdo pode ser parametrizada com P692 (P659, P660, P693) 35
13 Reservado para uso posterior
14 Reservado para uso posterior
15 Reservado para uso posterior
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10.7 Interfacesseriais
O conversor basico tem duas interfaces seriais: G-SSTO e G-SST1.
A interface 0 do conversor basico (G-SST0) no conector da soquete X500 SUBMIN D de 9 pinos é uma
interface R$485.
A interface 1 do conversor basico (G-SST1) na soquete X501 SUBMIN D de 9 pinos é uma interface
RS232.
Através da conexdo da expansdo da interface opcional (placa adicional A1618) na GSST1, a periferia
tem, ao invés dainterface RS232, uma segundainterface RS485.
Para a designacdo dos pinos das interfaces, veja "designagdo dos terminais’ na Secéo 6.9, e para cabo
de conexdo, veja Secdo 10.7.5).
G-SSTO G-SST1 G-ssT1Y
Tipo R$485 RS323 RS485 Y
Conector X500 X501 X502
Modo de operagéo | Operacao Operagéo RS232 Operagéo Operagéo
2 com4fios: | com2fios: J (o intercAmbio de sinais do hardware | com 4 fios: com 2 fios:
ou software pode ser gjustado usando
P798)
bus eficiente | bus eficiente bus néo eficiente bus ndo eficiente bus eficiente
4)

Introduza XJ2, XJ6, XJ7, XJ8 no | Introduza XJ2, XJ6, XJ7, XJ8 no A1600

A1600 para operacdo com A1618 no ajuste 2-3
no gjuste 1-2
Terminador do sim: XJ3 no gjuste 2-3 N&o é possivel sim: XJ201 no gjuste 2-3
cabo ¥ XJ4, XJ5 no ajuste 1- XJ200, XJ202 no gjuste 1-2
2
sim: XJ3 no gjuste 1-2 ndo: XJ201 no ajuste 1-2
XJ4, XJ5 no gjuste 2 XJ200, XJ202 no ajuste 2-3
3

1

2)

3

4)

Com a interface de expansao opcional (placa adicional A1618 para conversao de RS232 (lado do
conversor) para R$485).

Funcdes de interface com P0O51 = 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18 e 23, assim como a nonitoracdo de
diagnéstico (P780 ou P790=xxx9) e 0 acoplamento "de ponto a ponto” (P780 ou P790=xxx5) n&o tém

bus eficiente, e automaticamente mudam ainterface para operagcdo com 4 fios . O acoplamento de bus
"de ponto aponto” (P780 ou P790=xxx4) automati camente muda a interface RS485 para operacdo com
2 fios, e, em combinagdo com a funcdo de entrada binaria "alterar acionamento mestre/escravo”

(BEF41) tem também bus eficiente. O protocolo USS (P780 ou P790=xxx2) automaticamente muda a
interface para operacéo com 2 fios.

Operacdo com 2 fios: O terminador de cabos sb deve ser acionado para ambos conversores, em
ambas extremidades do cabo do bus.

Operacdo com 4 fios: O terminador de cabos s6 deve ser acionado em ambos receptores, que estéo
no final de ambas extremidades do cabo do bus.

O hardware tem bus eficiente, a operacdo com 4 fios ndo é presentemente usada por qualquer um dos
protocol os, que podem ser selecionados no P780.
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As &reas cinzentas naintersec¢do de uma funcéo X500 com uma fungdo X501 no seguinte diagrama
indicam que esta combinagdo € possivel.

Nivel geral e possibilidades de combinacfes dasinterfaces seriais:
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Impressao dos
parametros alterados

Impressao de todos
0os parametros

Impresséao de diagnostico
apo6s mensagem de fallha

Impressao do buffer
de diagnésticos

Saida dos parametros
alterados no PC/PG

Saida de todos os
parametros no PC/PG

Saida da memoria de diagnoéstico
de falhas apos a falha no PC/PG

Saida do buffer no PC/IPG

Leitura do parametro ajustado

pelo PC/IPG
Comunicagao *)
ponto a ponto
Protocolo USS K

Supervisao de diagnosticos

*) Paraoperagdes com RS232, a comunicagdo ponto a ponto é possivel apenas usando-se a interface de expanséo opcional A1618, também bus de
comunicagéo
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Ativacdo de umainterface:

G-SSTO GSST1
X500 X501/ X502
R85 RS232 /485
1. Ajuste do alcance de transmisséo P783 P793
2. Ajuste do protocolo de transmissao P780 P790
3. Ajuste do modo deintercambio de sinais Né&o P798 *)
*) para placaadicional opcional A1618: P798 =1
4. ParaP780 ou P790 = xxx1, afun¢do requisitada
deve ser gjustada e iniciada no parametro P051

AVISO

Uma falhalerro de interface (ex: devido a uma estrutura de dados incorretamente
gjustada, através do desligamento de uma impressora conectada com a interface

selecionada, etc.) causa um desligamento de um acionamento operacional. Em caso de
davida, ainterface ndo deve ser usada no estado "OPERACAQ" (RUN).

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edicéo: A
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10.7.1 Retirada da lista de parametros, memoria de falha e buffer de sinal.

10/92

A real parametrizacdo do conversor e dos conteiidos do buffer de diagnéstico e de sinal (veja
também secéo 10.10) pode ser transferida para umaimpressora com interface RS232 ou R$485 ou
paraum PC ou PG.

Transferéncia para umaimpressora

GSSTO0 GSST1
X500 X501/X502
R$485 RS232/485
Os valores agjustados no conversor 6RA24 devem combinar Veja Secdo
com os dados da impressora. Vea as instrugdes para 10.75,Fg1
operagdo daimpressora para gjustes daimpressora paraex. de
conexdo de
cabo
1. | Ajuste davelocidade de transmissao P783 P793
2. | Ajuste do protocolo de transmissdo P780=xxx1 Pr0=xxx1
(funcéo pode ser selecionadavia P051)
3. | Ajustedo modo deintercAmbio de sinais automatico P798 *)
*) quando usar a placa opcional A1618 opcional, somente o[ XON / XOFF
intercAmbio de sinais do software é possivel (P798=1)
4. | Selecione afuncéo requisitada
41 I mprima os parametros mudados em blocos. PO51=11 PO51=11
42 I mprima os parametros existentes em blocos. P0O51=12 PO51=12
43 Imprima em blocos amemériade falhas/ erros P051=13 P051=13
depois que uma mensagem de falha tenha ocorrido.
44 Imprimaem blocos o buffer de sinal parafinalidades de P0O51=14 P0O51=14
diagnostico.
5. O sina do operador aparece apds apertar a tecla SELECT
(selecd@o) ou P com o valor de parémetro requisitado:
Painel de controle basico:
P NN
oo 0N
Painel de operagéo e controle do conversor:
Parah.-butput?
Y|/|Nj=|Up| / IDlojwn
6. | A impressdo em blocos é iniciada apertando a tecla
INCREMENTA novamente e aimpressao em blocos pode ser
retirada apertando ateclaDECREMENTA
A impressdo pode ser retirada durante a transferéncia de
dados apertando atecla DECREMENTA.

Um erro/falha da interface (ex: devido a uma estrutura de dados incorretamente
ajustada, através do desligamento de uma impressora conectada com a interface

selecionada, etc.) causa um desligamento de um acionamento operacional. Em caso de
davida, ainterface ndo deve ser usada no estado "OPERACAQ" (RUN).
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Transferéncia paraum PC (PG)

Leiturano PC pode ser realizada, por exemplo, usando o programa PCIN V2.0:

G-SSTO G-SST1
X500 X501/X502
R85 RS232/485
Estabel eca a conex&o entre o conversor 6RA24 e o PC (PG) Ex. de Ex. de conexdo
conexdo do | docabo, veja
cabo, Secé0 10.7.5
Sec8010.75 | Fig2,4,50u7
Fig4ou5
1. | Ajuste avelocidade de transmisséo P783 P793
2. | Ajuste o protocol o de transmisséo P780=xxx1 P790=xxx1
(funcdo pode ser selecionada via P051)
3. | Ajuste do modo de intercambio de sinal automatico P798 *)
*) quando utilizar a placa adicional A1618 opcional, somente o intercambio de XON/XOFF
sinal do software é possivel (P798=1)
4. | Selecione afuncéo requisitada
41 Retire os parametros mudados em blocos. P0O51=15 P0O51=15
42 Retire os parametros existentes em blocos. P0O51=15 P051=16
43 Retire em blocos amemdria de falhas depois PO51=17 PO51=17
gue uma mensagem de falhatenha ocorrido.
44 Retire em blocos o buffer de sinal parafinalidades de P051=18 P051=18
diagnostico.
5. | O sinal do operador aparece apds apertar atecla SELECT (seleg¢do) ou P com o
valor de parametro requisitado:
Painel de controle béasico:
P T |
TN
Painel de operacédo e controle do conversor:
Parah.-ohtput?
Y|/ |Nl=|Ulp! / [Dlojwin
6. | Inicie o programa PCIN
7. | Ajuste o pardmetro deinterface no PC / PG com <F5> instalagdo <F3> interface
PCIN deve ser assim configurado para o gjuste padréo P790=1181.:
Taxadebaud 9600
Paridade uniforme
Bitsdedados 7
Bitsde parada 1
8. | Do menu principal, selecione <F3> fungdes de arquivo <F4> receba e especifique um nome de arquivo.
O PC esté pronto para receber apds <RETURN>
9. | A transmissdo de dados € iniciada quando a teclaINCREMENTA é apertada novamente; a transmissdo de dados
pode ser retirada, usando ateclaDECREMENTA.
Durante a transmissdo de dados, aimpressdo pode ser retirada apertando atecla DECREMENTA.
10. | O estado do PC “pronto para receber” é concluido quando ID final é recebido “40x0y, e 0 gjuste do parametro é
armazenado sob o0 nome especificado.
Se atransmisséo de dados é concluida manual mente, o ajuste de dados recebidos até entdo pode ser armazenado
apertando atecla <F8>.
11. | O conversor SIMOREG esta entdo no modo do parametro para P051=0
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A retirada éassim realizada;

ID (% TEA 1)

Cabecalho com nimero da versao do software.
3CRILF

Bloco de parémetro

ID Final "###" (paraleitura novamente)

ID Fina "40 x 04"

O programa PCIN é sinalizado, mostrando que o fim do ajuste de dados foi recebido pela seqiiéncia
de caractere 40 x Q.

10.7.2 Leturados parametros

Os pardmetros podem ser enviados, por exemplo, de um PC com o programa de interface PCIN V2.0:

A funcdo é selecionadavia P051 = 23

Os paré@metros dainterface serial sdo lidos e transferidos enquanto a seguinte sintaxe for mantida:

1. Orecebimento de dados é ativado por trés caracteres L F ou CR/LF recebidos consecutivamente.
Qualquer outro anterior a esse éignorado (ex: cabegalho).

2. A declaragdo real do parametro esta entdo na seguinte forma:
[ x]Pyyy [ .ii ] =vvv[.nn] com o seguinte significado:

X

yyy

A%

nn

NuUmero da pagina opcional; se estiver faltando, pagina 0 é assumida.

Numero do parametro; isso deve ser especificado como nimero de trés digitos (se
requisitado com O principal)

NUmero de indice de 2 digitos opcional (possivel com O principal).
O caracter "=" pode ser especificado separadamente do nimero do parametro e do
valor do pardmetro a qualquer nimero de <espagos em branco> ou ndo separados.

Valor do parametro; para parametros codificados (nibble coded), o nimero dos digitos
deve estar corretos. Os parémetros decimais podem ser especificados como
requisitados.

NUmero de locais decimais para os parametros decimais (00 é assumido se néo for
especificado).

3. Dois parametros sdo separados por espagos em branco, / , -, CR, CR/LF ou qualquer combinacéo

entre eles.

4. A leitura é concluida ap0s receber trés caracteres "#" consecutivamente, alinha RTS é resetada
novamente, e PO51 = 0, modo de parémetro selecionado.

NOTE BEM:

A fonte de alimentag&o da eletronica DEVE ser mantida ligada por, no minimo, 3 minutos depois que a
transferéncia de dados tiver sido concluida, para que entéo os novos valores possam ser transferidos para
0 EEPROM (com ameméria EEPROM, ainibicéo de memaria ndo ativada, veja PO53 na segdo 9.2).

10/94
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G-SSTO G-SST1
X500 X501/X502
R85 RS232/485
Estabel eca a conexdo entre o conversor 6RA24 e o PC (PG) Exemplo para Exemplo para
conectar cabo veja conectar cabo
Secd0 10.7.5,Fig4 | vejaSegdo 10.7.5,
oubs Fig2eFig4,50u
7
1. | Ajuste avelocidade de transmissao P783 P793
2. | Ajuste o protocolo de transmissao P780=xxx1 P7o0=xxx1
(funco pode ser selecionada via PO51)
3. [ Ajuste do modo de “intercambio de sinais autormético P798*)
*) quando utilizar a placa adicional A1618 opcional, somente o XON/XOFF
intercambio de sinais do software é possivel (P798=1)
4. | Selecione afuncéo requisitada
4.1 | Leiao bloco do par@metro do PG P051=23 P051=23
5. | O sinal do operador depois que atecla SELECT (selecéo) ou P com o
valor de pardmetro requisitado:
Painel de controle basico:
P AR
oo AN
Painel de controle de operador de conversor:
Plalr [am.|-|r|e|ald|-]i[n] |?
Y|/|NI=|R|a[i [s|e|/ |l |lome|r
6. | Ajuste o parametro deinterface no PC / PG com <F5> instalagdo <F3> interface
PCIN deve ser assim configurado para o g uste padréo P790 = 1181
Taxadebaud 9600
Paridade uniforme
Bitsdedados 7
Bitsde parada 1
Uma visualizagédo da atividade aparece quando a tecla INCREMENTA ¢é apertada novamente (salto de barras
verticais da esquerda para a direita no painel de controle de operador simples, e o texto de “introducdo do
par@metro” no painel de operacdo e controle de operador do conversor.
7. |Inicie o programa PCIN e com <F3> func¢do de arquivo <F6> envie, selecione o arquivo requisitado, e inicie a
transferéncia do pardmetro com <RETURN>.
8. | O nimero do parémetro recebido € visualizado
9. | O estado “pronto para receber” é concluido e um salto é feito para PO51 depois que o ID final “###" tenha sido
recebido.
10. | Se um ajuste de parametro for transmitido sem ID final ou quando requisitado, a transmissao de dados para o
conversor SIMOREG pode ser retirada apertando atecla DECREMENTA.
11. | Seumaviolagdo da sintaxe ou do alcance do valor ocorrer durante a transmissdo de dados, afalha F013 (ou F023)

é retida no final da transmissdo. A causa da falha (palavra 0), o Ultimo parametro recebido valido (palavral) e o
Ultimo nimero do parémetro vélido antes que o Ultimo erro (palavra 2) tenha sido recebido podem ser lidos na
memériade falha (P047).
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A AVISO

Depois que a transferéncia de dados tiver sido concluida, pode levar até 3 minutos até que

todos os parametros sejam armazenados no EEPROM. N&o é permitido que a fonte de
alimentacdo da eletrénica seja desconectada durante esse periodo. "Leitura do parametro "
deve ser repetida se estiver desligada !

10.7.3 Protocolo USS

O protocolo USS é implementado de acordo com a seguinte documentagéo :
"Especificacdo do protocolo dainterface serial universal" E31930-T9011-X-A 1
"Aplicacdo do protocolo dainterface serial universal" E31930-T9012-X-A2.
Caracteristicas especiais para conver sores 6RA24:;

E31930-T9012-X-A2

Secéo
- Todos os dados nos conversores 6RA 24 transmitidos viainterface 2
sd0 extensdo da palavra
- Todos os dados do processo podem ser parametrizados livremente 2
- O gjuste de fébrica paraamonitoragéo do tempo de falhado telegrama 31
(P797) €0, isto €, amonitoragéo esta desativada
- O gjuste, extensdo PKW<3 significa nenhum PKW 411
- A extensdo do telegrama varidvel sempre resultaem 3 palavras no protocolo 412
deresposta(“leiaPBE” e“leia o texto” aindanado foram realizados)
- Existem dois IDs de falha especifico do conversor: 4211
101 tarefa ndo implementada
102 parémetro é do tipo em conjunto
- Todas asinterfaces podem mudar parametros a qual quer hora, ndo existem 4211
"regras de mudancade parametros"
- Atarefa"solicitar PBE" resultanaresposta"erro ocorrido", 422
codigo 101
- Atarefa"solicitar texto" resultanarespostaerro ocorrido”, 422
codigo 101
- Bit 10 dapalavrade controle (controle do PLC) ndo é avaliado 521

CUIDADO

Somente um nimero limitado de acessos por escrito EEPROM é garantido dentro de seu periodo de
vida. (10,000).

Assim, mudancgas freqlientes do valor do par@metro via interfaces (interfaces do conversor bésico
serial ou mudancas do valor do parémetro ciclico via placa adicional) devem, se possivel, somente ser
realizadas no RAM, e ndo no EEPROM. A tarefa de "mudar o valor do par@metro (e ndo armazenar no
EEPROM)" esté disponivel para mudancgas do pardmetro via interface (se o valor sd é mudado no
RAM, os val ores mudados s&o perdidos quando a fonte de alimentac&o da el etronica for desligada).




Protocolo USS

Colocagéo em funcionamento r apida par a conver sores 6RA24

03.94

G-SST0
X500
R$485

G-SST1
X501/X502
RS232/485

Velocidade de comunicagdo

P783=1 a 10 corresponde 300 a 187.800
baud
Ajuste de fébrica: 10 (187.500 baud)

P793=1 a 10 corresponde 300 a 187.800
baud
Ajuste de fabrica: 6 (9.600 baud)

Selecé&o do protocolo

1 bit de parada, paridade
uniforme, estrutura de dados
com 9 hits (8 bits de dados + 1
bit de paridade), protocolo
USS

P780 = 1192

P790 = 1192

Numero de dados do processo
(n° PZD valido parareceber e
transmitir)

pP781 = 0...semPZD
a
16 .. . palavras PZD

Ajuste de fabrica: 0

P781 = 0...semPZD
a
16 .. . palavras PZD

Ajuste de fabrica: 0

Designacéo PZD para valores
de referéncia e palavra de
controle (dados do processo
recebidas).

Os dados do processo podem ser conectados
via parametros sel ecionados.

Aos dados do processo recebidos sdo
designados nimeros PZD1=K 020

a

PZD16=K035

Parametro selecionado para palavra de
controle: P640=20 (1= dados recebidos)

Os dados do processo podem ser conectados
via parémetros selecionados.

Aos dados do processo recebidos sdo
designados nimeros PZD1=K 036

a

PZD16=K051

Parametro selecionado para palavra de
controle: P640= 36 (1% dados recebidos)

Quantidade PKW

P782= 0 a 2, nenhum parametro transferido
3 a126 palavras PKW
127 extensao variavel
para escravo & mestre

Ajuste de fébrica: O

P782= 0 a 2, nenhum parametro transferido
3 a 126 palavras PKW
127 extensao variavel
para escravo « mestre

Ajuste de fabrica: 3

Designacéo PZD para valores

Cada conector (valor real, palavra de estado)

Cada conector (valor real, palavra de estado)

reais (dados de processo | pode ser enviado. pode ser enviado.
transmitidos) P784.00= n° do conector do valor real 1 P794.00= n° do conector do valor real 1
a a
P784.15= n° do conector do valor real 16 P794.15= n° do conector do valor real 16
Ajuste de fébrica: 0 Ajuste de fébrica: 0
Enderego de né P786=0a30 P786=0a30
Ajuste de fabrica 0 Ajuste de fébrica: 0
Tempo de falha de telegrama P786= 0 a 32s (0, sem monitoracdo de [ P786= 0 a 32s (0, sem monitoragdo de

tempo)
Ajuste de fabrica: 1

tempo)
Ajuste de fébrica: 0

Comunicagdo de bus / ponto a
ponto

Operagdo com bus é possivel

Somente operagdo ponto a ponto é possivel
com RS232, operagdo com bus é possivel com
opc¢éo RS485

Transferéncia de dados com 2
fios / 4 fios da interface
R3485

Operagdo com 2 fios é automaticamente
selecionada.

Operagdo com 2 fios é automaticamente
selecionada.

Cabo (veja Se¢do 10.7.5) Use um cabo de acordo com a Fig. 4 ou Fig. | RS232 R$485
5. Use um cabo de |Use um cabo de
acordo com aFig. 2 acordo com a Fig 4
ou 5.
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10.7.4 Protocolo de“ponto a ponto”

10.7.4.1 Comunicacao " de ponto a ponto" (operacéo com 4 fios)

do SW1.10

O protocolo de " ponto a ponto" permite uma conexdo serial a ser estabelecida de conversor para

conversor.

Colocagao em funcionamento r apida par a conver sores 6RA24

G-SSTO
X500
R$485

G-SST1
X501/X502
RS232/485

Velocidade de comunicagéo

P783=1 a 10 corresponde a 300 a 187.500
baud
Ajuste de fébrica: 10 (187.500 baud)

P793=1 a 10 corresponde a 30 a 187.500
baud
Ajuste de fébrica: 6 (9600 baud)

Selecé&o do protocolo

1 bit de parada, paridade
uniforme, estrutura de dados com
9 hits (8 bits de dados + 1 bit de
paridade), protocolo de ponto a
ponto.

P780 = 1195

P790 = 1195

Numero de dados do processo (n°
PZD)
(valido para receber e transmitir)

5 palavras de dados sdo sempre transferidas

5 palavras de dados sdo sempre transferidas

Designagédo PZD para valores de
referéncia e palavras de controle
(dados do processo recebidas).

Os dados do processo podem ser conectados
via parametros sel ecionados.

Aos dados do processo recebidos sdo designados
nimeros PZD1=K 020

a

PZD5=K024

Parémetro selecionado para STW: P640
Parémetro selecionado para STWF: P641

Os dados do processo podem ser conectados
via parametros selecionados.

Aos dados do processo recebidos sao designados
nimeros PZD1=K 036

a

PZD5=K 040

Parémetro selecionado para STW: P640
Parémetro selecionado para STWF: P641

NUmero de PKW

Nenhum parémetro pode ser transferido

Nenhum parémetro pode ser transferido

Designagdo PZD para valores

Cada conector (valor real, palavra de estado)

Cada conector (valor real, palavra de estado)

reais (dados de processo | pode ser enviado. P784 define quais conectores | pode ser enviado. P784 define quais conectores
transmitidos) serdo enviados. serdo enviados.
P784.00= n° do conector do valor real 1 P794.00= n° do conector do valor real 1
a a
P784.04= n° do conector do valor real 5 P794.04= n° do conector do valor real 5
Ajuste de fébrica 0 Ajuste de fébrica 0
Tempo de falha de telegrama A monitoragdo do tempo pode ser|{A monitoragdo do tempo pode ser

parametrizada no P788 (quando o tempo é
excedido, FO15 é ativado)

parametrizada no P788 (quando o tempo é
excedido, F025 é ativado)

Transferéncia de dados com 2 fios
/ 4 fios da interface RS485

Operagdo com 4 fios é automaticamente
sel ecionada.

Operagdo com 4 fios é automaticamente
selecionada

10/98

Cabo (veja Se¢do 10.7.5) Use um cabo de acordo com Fig. 6 RS232 RS232
Use um cabo de Use um cabo de
acordo com aFig. 3 acordo com aFig. 6
? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edi¢éo: A




O protocolo de bus

ponto a ponto

10.7.4.2 Comunicagéo debus*“ponto a ponto” (operagdo com 2 fios)

03.94

do SW2.00

permite uma conexdo serial a ser estabelecida com vérios

conversores através de um cabo comum de bus com 2 fios, em combinagdo com a funcdo de entrada
binaria "alterar, acionamento mestre/escravo” (BEF41), que define a direcdo de transferéncia de dados.
Somente um né de bus pode ser o0 "acionamento mestre" todos os outros devem ser "acionamentos
escravos' (vejatambém secéio 10.3.41 para aplicagdo).

Colocagao em funcionamento r apida par a os conver sores 6RA24

G-SSTO
X500
R$485

GSST1
X501/X502
RS232/485

Velocidade de comunicacdo

P783=1 a 10 corresponde a 300 a 187.500
baud
Ajuste de fabrica: 10 (187.500 baud)

P793=1 a 10 corresponde a 300 a 187.500 baud
Ajuste de fébrica: 6 (9600 baud)

Selecé&o do protocolo

1 bit de parada, paridade
uniforme, estrutura de dados com
9 hits (8 bits de dados + 1 bit de
paridade), protocolo de “ponto a
ponto”.

P780 = 1194

P790 = 1194

Numero de dados c processo (n°
PZD)
(valido para receber e transmitir)

5 palavras de dados sdo sempre transferidas

5 palavras de dados sdo sempre transferidas

Designacéo PZD para valores de
referéncia e palavras de controle
(dados do processo recebidas).

Os dados do processo podem ser conectados
via parametros selecionados.

Aos dados do processo recebidos sdo
designados nimeros PZD1=K 020

a

PZD5=K024

Parémetro selecionado para STW: P640
Parémetro selecionado para STWF: P641

Os dados do processo podem ser conectados via
parémetros selecionados.

Aos dados do processo recebidos sdo designados
nimeros PZD1=K 036

a

PZD5=K 040

Parémetro selecionado para STW: P640
Parémetro selecionado para STWF: P641

NUmero de PKW

Nenhum parédmetro pode ser transferido

Nenhum parédmetro pode ser transferido

Designagcdo PZD para valores

Cada conector (valor real, palavra de estado)

Cada conector (valor real, palavra de estado)

reais (dados de processo|pode ser enviado. P784 define quais os| pode ser enviado. P784 define quais conectores
transmitidos) conectores serdo enviados. serdo enviados.

P784.00= n° do conector do valor real 1

a P794.00= n° do conector do valor real 1

P784.04= n° do conector do valor real 5 a

Ajuste de fébrica: 0 P794.04= n° do conector do valor real 5

Ajuste de fébrica: 0

Tempo de falha de telegrama A monitoragdo do tempo pode ser| A monitoragdo do tempo pode ser parametrizada

parametrizada no P788 (quando o tempo é
excedido, FO15 é ativado)

no P788 (quando o tempo é excedido, F025 é
ativado)

Transferéncia de dados com 2
fios/ 4 fios dainterface RS485

Operagdo com 2 fios é automaticamente
selecionada.

Operagdo com 4 fios é automaticamente
selecionada

Nivel do sinal de BEF41
Baixo (“acionamento mestre”)
Alto (“acionamento escravo”)

Somente envia
Somente recebe

Somente envia
Somente recebe

Cabo (veja Se¢do 10.7.5)

Use um cabo de acordo com aFig. 8

Use um cabo de acordo com a Fig. 8
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10.7.5 Conexao doscabos

Fig. 1. Conexao dos cabos entre um conversor 6RA24 (X501) e uma impressora, exemplo thinkjet

HP (versio RS232)
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~J

O intercAmbio de sinais do hardware (P798 = 2), assim como XON /X OFF (P798 = 1) do intercambio
de sinais do software, é possivel com tal cabo.

Fig. 2. Conexao de cabo entre um conversor 6RA24 (X501) eum PC
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conector fémea
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interface PC serial

conector de 9 pinos SUBMIN D
no PC: conector macho

no cabo: conector fémea

O intercAmbio de sinais do hardware (P798 = 2), assim como XON/XOFF (P798 = 1) do intercambio de
sinais do software, é possivel com tal cabo.
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Fig. 3: Conexdo de cabo entre dois conver sores 6RA24 (X501) para comunicagdes “ ponto a ponto’

(viaumainterface RS232)
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Fig. 4. Conexdo do cabo entre os conversores 6RA24 (X500 ou X502) e o processador de
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no conversor 6RA24 (X501 ou X502):
conector fémea
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Outros nds sdo conectados em paralelo
do mesmo modo
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CP 524 com modulo de interface R$485
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no CP 524: conector fémea
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Fig.5: Conexdo de cabo entre um conversor 6RA24 (X500 ou X502) e um PC com interface

R$S485
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Fig.6: Conexdo de cabo entre 2 conversores 6RA24 (X500 ou X502) para uma comunicagdo

“ponto aponto” (viainterface RS485)

(\\\ //'\
RPRRS <ot
1 6 l
o) (o8|
Yo i ; , 02:
1 1
| o o ]
:30 :RxD-P n N _ RxD-P: 03:
L] 8 ! -] [} [} - ! []
- o :RXDN - RxDN:V 08 i
14 } TXD-P " Vot TXD-P | 4!
1o I - i o
! 9 TxDN V! 1t DN 9 H
:50 l}GND 11 11 GND\\ CS:
' . N '
- i i \\J

conector de 9 pinos SUBMIN D

no conversor 6RA24 (X500 ou X502):
conector fémea

no cabo: conector macho

conector de 9 pinos SUBMIN D

no conversor 6RA24 (X500 ou X502):
conector fémea

no cabo: conector macho

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edicéo: A



03.94

Fig. 7. Conexdo de cabo entre conversores 6RA24 (X501) e unidades de programacdo PG 710 /
PG730/PG750/ PG770 (COM 1)
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10.8 Protecéo de sobrecarga térmica do motor CC (monitoracdo do motor 12)

Os parémetros P100 e P114 s3o utilizados para parametrizar a monitoragdo 12t. O motor esta protegido
contra condi¢Bes de carga inadmissiveis com a adaptacéo apropriada (isso ndo significa protecéo
completado motor).

Adaptacéo

P114: Uma constante de tempo To0r deve ser introduzida em minutos no parémetro P114 para
amonitorizagdo |2t

P100: A corrente nominal de armadura do motor em Ampér, de acordo com a placa de
identificacdo, deve ser gjustada no parémetro P100.

Caracteristica pré-alarme/ caracter istica de desligamento

Se o0 motor for, por exemplo, constantemente carregado com aproximadamente 125% de sua corrente
nominal, o alarme W01 é ativado, apds uma constante de tempo (P114) tenha se esgotado. Seacarga
ndo for reduzida, o acionamento é desligado quando a caracteristica de disparo tiver sido alcangada,
e amensagem de falha FO37 acender em flashes. Os tempos de pré-aquecimento / disparo para outras
condic¢Oes de carga devem ser tirados do diagrama.

Fator de sobrecarga ldisparo = 1.1 X Ipré.alarme = 1-1 X Inominal do motor

22
Imotor Tmotor = TM = constante de tempo térmica do motor = P114
Inominal do motor,

Curva caracteristica de disparo
da monitorizagao de 12t

Curva caracteristica do pre-alarme
da monitorizagao de 12t

1.38
1.25
1.20
1.15
110 +—F——F—F++—F—rfo------———-----m--rmocmoSTSSoTThme e -
1.05
i I T »
T T T »
0.29T,, 1Tl 14Ty 2T 3Ty 4Ty Tempo de
re-alarmel/disparo
059Ty  1.19T, 1.75T 24Ty p X P
1.83Ty min

NOTE BEM !

a) O pré-carregamento cal culado do motor esté perdido se aenergiada eletronicafahar por maisde 2
segundos.
Quando atensdo retornar, serd assumido que o0 motor estava sem carga!
Se o rearme for realizado dentro de 2 segundos apés a fonte de alimentacéo da eletrénica ter
falhado (ex: usando a funcdo "rearme automatico"), ent&o o Ultimo valor 12 calculado do motor
sera usado.

b) A monitorizagdo 12t somente fornece uma idéa geral da imagem térmica do motor (ndo significa
protecdo completa do motor).

¢) A monitorizacdo 12t é desativada se 0 valor no P114 (T ) fOr ajustado em zero.
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Deter minacdo da constante de tempo tér mica equivalente (P114)
Deve ser notado que a constante de tempo térmica equival ente depende da sobrecorrente maxima

Vejao Catdlogo DA 12 para as constantes de tempo térmicas equivalentes dos motores 1G.5/ 1H.5 CC.

40 -

30

20 - [~

|
1+ > —— [%]
100 120 140 160 180 200 N

Iy ... corrente nominal de armadurado motor ( = P100)

| ... sobrecorrente maximacom aqual o motor é operado

NOTE BEM !

Quando usar outros tipos de motor, os dados do fabricante devem ser observados.
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10.9 Capacidade de sobrecarga dindmica da parte de poténcia

10.9.1 Generalidadesdafuncéo

A corrente nominal CC do conversor especificada na placa de identificacdo do conversor (=corrente
CC continua méxima permissivel para P077=1.00) pode ser excedida na operagdo. O valor absoluto ea
duragéo da sobrecarga séo limitados e discutidos em maiores detalhes a seguir.

A limitagdo superior absoluta para o valor absoluto das correntes de sobrecarga é 150% da corrente
nominal do conversor * PO77. A duragdo méxima de sobrecarga depende das caracteristicas do tempo
da corrente de sobrecarga e da sobrecarga do conversor anteriores, que sao especificas do
conversor.

Uma fase de carga reduzida deve sempre preceder cada condic¢éo de sobrecarga (fase com corrente de
carga < PO77 * corrente rominal do conversor ). Depois que a duracdo maxima de sobrecarga
permissivel tiver se esgotado, a corrente de carga deve ser reduzida a um valor ? PO77 * corrente
nominal CC do conversor.

A durac&o de sobrecarga dindmica é possivel pela monitoragdo térmica (monitoracdo 12t) da parte de
poténcia. A monitoracdo 12t calcula, das caracteristicas de valor real da corrente de carga (tempo
excedente), as caracteristicas de um valor equivalente para o aumento da temperatura de jungdo de
barreira dos tiristores sobre atemperatura ambiente.

As caracteristicas especificas do conversor (ex: resisténcia térmica e constantes de tempo) sao
usadas no calculo. Quando o conversor é ligado, o calculo seiniciacom aqueles valoresiniciais que
foram determinados antes da Ultima falha de alimentagdo / desligamento . Do SW2.00, as condicfes
ambientais (temperatura ambiente, altitude da instalacdo, unidade em paralelo) podem ser levadas em
consideracdo com o gjuste do parémetro PO77.

Como fornecido, o valor maximo permissivel ésempre baseado natemperatura ambiente (isto &, 45° C
para conversores de alto resfriamento e 35 °C para conversores com ventilagéo forcada).

A monitoragao 12t responde se 0 aumento cal culado da temperatura dajuncdo de barreira equivalente

excede o valor permissivel.

Duas respostas podem ser parametrizadas;

- alarme com reducdo do valor de referéncia da corrente de armadura para PO77 * corrente
nomina CC do conversor.

- falha com disparo do conversor

A monitoracdo 12t pode ser desativada. Neste caso, acorrente da armadura € limitada para PO77
*corrente nominal CC do conversor.

O conector K310 contém o aumento cal culado da temperatura de juncdo de barreira equivalente como
um % do méximo permissivel, aumento de temperatura de jun¢&o de barreira especifico do conversor:
80 °C paraconversoresde 15A a60 A.
85 °C para conversores de 90A a 140A
90 °C para conversores > corrente nominal CC de 200A de armadura do conversor.

O limiar de respostas para a resposta de monitoracdo 12t é especifica do conversor e esta abaixo da
temperatura excessiva de jun¢do de barreira méxima permissivel acima especificada.

10.9.2 Parametrizacéo

As caracteristicas damonitoragao |2t sdo ajustadas utilizando o parametro PO75.
VejaP075, Secéo 9.2 "Descricéo do parametro” para possiveis gjustes.
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10.9.3 Configuracéo da capacidade de sobrecarga dindmica
Asfolhas de configuragdo na Secdo 10.9.4 contém a seguinte informac&o:

- A duragdo t,, méxima de sobrecarga quando acelerar juntamente com a parte de poténcia em condi¢do
fria e sobrecarga da constante especificada.

- Ointervao t,, maximo sem corrente (tempo maximo de resfriamento), até que a parte de poténcia atinja
acondicéo fria

- Limitac8o dos campos de caracteristica para determinar a capacidade de sobrecarga para operacéo de
sobrecarga intermitente, estabilizada de modo térmico (ciclos de operagéo periédica).

Nota:

A parte de poténcia é considerada "fria" se 0 aumento calculado da temperatura da juncéo de barreira
equivalente for menor que 5% de seu valor maximo permissivel. Este estado pode ser interrogado viauma
saida binéria parametrizavel.

Nota:

Se os ciclos de operacdo sdo iniciados com a parte de poténcia considerada "fria" e no minimo somente
dentro das limitacdes de ciclo de operacdo especificadas, a condicdo estabilizada de modo térmico é
alcangada sem aresposta da func&o de monitorag&o 1%.

Se afungdo da monitoracdo 12t for parametrizada para desligamento (P075 = 12), quando configurar ciclos
de operacdo periddicos com uma duragdo maior de ciclos de operagdo, somente menores ou iguais a
300s, as limitagdes ndo deverdo se aproximar muito.

Em todos os outros casos, principalmente quando parametrizar a monitoracdo 12t para reduzir o valor de
referéncia da corrente de armadura (PO75 = 02), é possivel utilizar completamente a capacidade maxima de
sobrecarga definida pela caracteristica de limitaco.

Estrutura de campos de car acter istica de limitacdo par a oper agdo de sobr ecar ga inter mitente:

Os campos de caracteristica de limitag@o se referem a um ciclo de operagéo de sobrecarga intermitente

com uma duracdo total (periodo) de 300s. Tal ciclo de operacéo consiste de dois setores de tempo, o

tempo de carga base (valor real da corrente de armadura ? PO77 * conversor nominal CC) e o tempo de

sobrecarga (valor da corrente de armadura ? PO77 * corrente nominal CC do conversor).

Cada caracteristica de limitagdo representa, para um conversor especifico, a corrente de carga base

maxima para um fator de sobrecarga especifico (corrente de carga base paralimitacdo, especificada como

um % da corrente nominal do conversor) sobre o tempo de carga minimo (tempo de carga base para

limitacdo. Para a duracdo restante do ciclo de operagdo, o valor méximo da corrente de sobrecarga é

definido pelo fator de sobrecarga.

Se uma caracteristica de limitacdo ndo for especificada para o fator de sobrecarga requisitado, a
caracteristica de limitac&o para o proximo fator de sobrecarga mais alto devera ser usado.

O grupo de caracteristicas de limitagdo de curvas é valido para um ciclo de operagéo de carga de 300s.
Usando técnicas simples de célculo, os ciclos de operagéo de carga com duracdes de operacdo

de carga de > 300s podem ser configurados. Isso éilustrado a seguir, usando 2 tarefas basicas:

Designacdes: Duragdo carga base 3o = durac&o minima de carga base para um tempo de ciclo
de operagdo de 300s
Duragdo de sobrecarga s = duragdo méaxima de sobrecarga para um tempo de
ciclo de operacdo de 300s
Nota:

As seguintes caracteristicas de configuracdo séo vélidas para P077 = 1.00. Para uma parametrizacao PO77
diferente de 1.00, isto €, para um carregamento térmico reduzido, as correntes reais devem ser avaliadas
como fator 1/ PO77:

Corrente real de sobrecarga
PO77 ? corrente nominal CC do conversor

Fator de sobrecargax para caracteristica =

Corrente de carga base méxima real = PO77 x corrente de carga base maxima, de acordo com a caracteristica
como um % da corrente nominal CC do conversor
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TarefaBésica 1:

Dado: Conversor, tempo do ciclo de operacéo, fator de sobrecarga duragéo de sobrecarga < 300s

Requisitado: Duragéo de carga base minima e corrente de carga base maxima

Solugdo: Selecionar a caracteristica de limitagdo para o conversor especifico e o fator de sobrecarga
especifico.

Tempo do ciclo de operagdo < 300s:

Durac&o de sobrecargasy = (300s/ tempo do ciclo de operagdo) x duragdo de sobrecarga
Duracéo de carga baseyy, =300s- duragdo de sobrecargagsy,

Duracéo de carga baseyy, < duragdo de carga baseyy, para corrente de carga base maxima= 0
(caracteristica de limitagdo) =< ciclo de operagao requisitado ndo pode ser configurado,

Ao invés. retire a corrente de carga base maxima para a duragcdo de carga basey, da
caracteristica de limitagéo

Tempo do ciclo de operagdo ? 300s:

Duracéo de carga baseyy = 300s- duracéo de sobrecarga

Duracéo de carga baseyy, < duracdo de carga baseyy, para corrente de carga base maxima= 0
(caracteristica de limitagdo) =< ciclo de operagao requisitado ndo pode ser configurado,

Ao invés: retire a corrente de carga base maxima para a duragcdo de carga basey, da
caracteristicade limitagao.

Exemplo 1
Dado: Conversor de 30A / 4 quadrantes ; tempo de ciclo de operagéo 113,2s; fator de sobrecarga=
1,45; duragdo de sobrecarga = 20s

Requisitado: Duragao de carga base minima e corrente de carga base maxima.

Solugdo: Carateristica de limitacdo para conversor de 30A / 4 quadrantes, fator de sobrecarga 150%
Duracéo de sobrecargagy, = (3005/113.2)x 20s = 53s
Duragao de carga baseyy = 300s- 53s = 2475 &
Corrente de carga base maxima = 49% | = 14,71A

TarefaBésica 2:

Dado: Conversor, tempo do ciclo de operac&o, fator de sobrecarga, corrente de carga base
Requisitado: Determinar aduracéo de carga base minima e tempo maximo de sobrecarga associado.
Solucdo: Selecione a caracteristica de limitagdo para o conversor especifico e o fator de sobrecarga
especificado
Retire aduragéo de carga basesy, para a corrente base da caracteristica de limitacéo

Tempo do ciclo de operagdo < 300s:
Duragéo de carga base minima= tempo do ciclo de operacéo / 300s) x duragdo de carga basesy
Duragdo maxima de sobrecarga = tempo do ciclo de operacdo - duracéo de carga base minima

Tempo do ciclo de operagdo ? 300s
Duracdo méaxima de sobrecarga = 300s- duragéo de carga basesy
Duragdo de carga base minima = tempo do ciclo de operagéo - duragéio maxima de sobrecarga

Exemplo 2:
Dado: Conversor de 30A / 4 quadrantes; tempo do ciclo de operagédo 140s; fator de sobrecarga da
corrente = 115%; corrente de cargabase = 0.6 Iy = 18A

Requisitado: Duragéo de carga base minima e duragdo maxima de sobrecarga associada.

Solugdo: Caracteristicade limitagéo para conversor de 30A / 4 quadrantes, fator de sobrecarga 120%
Corrente de carga base = 60% | = duragdo de carga basesy, = 148s
Duragéo de carga base minima = (1405/300s)x 148s = 69s
Duracdo méaxima de sobrecarga = 140s- 69s= 71s
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10.9.4 Determinacdo da capacidade de sobrecarga dindmica para
intermitente da car acteristica

Informacé&o para a configuragdo da capacidade de sobrecarga dinémica

Exemplo: 6RA24 / 30A / 4Q

Informacao para a configuracdo da capacidade de sobrecarga dinémica para 6RA24 / 15A / 4Q

T

Informagao para a configuracdo da capacidade de sobrecarga dinémica para 6RA24 / 30A / 1Q

Sobrecarga da corrente de cargaem %
da corrente nominal do conversor

Sobrecarga da corrente de cargaem %
da corrente nominal do conversor

Sobrecarga da corrente de cargaem %
da corrente nominal do conversor
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x-vezes a corrente
Yo - nominal do
] conversor:
. x=1,1
i x=1.2
i S x=1,3
| x=1,4
i x=1.5
60{— - -
|
|
40— o
|
|
20k~ — -
i
[ —
i
0 30 60 90 120 150 180 210 240 270 s 300

Duragédo de carga minima por ciclo de operagéo de 300s —»

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edico: A

03.94

operacdo de sobrecarga

x| ta®
1.1 1586.38
1.2 894.58
1.3 605.84
1.4 433. 04
tab: 1717.84s
x| @
1.1 1586.38
1.2 894.58
1.3 605.84
1.4 433 04
tab: 1717.84<
x| ta®
1.1 1586.38
1.2 894.58
1.3 605.84
1.4 433. 04
tab: 1717.84s
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Informagdo para a configuragdo da capacidade de sobrecarga dinémica para 6RA24 / 30A / 4Q

100 Sobrecarga de
T x-vezes a corrente
% nominal do
B conversor:
@ 80 et
SE T Xf B
52 s x | a9
£3 -1.4
35 60 =t 11 1586.38
25 ] 12 894.58
33 j 13 605.84
o i - -— S e
§g 4O o j 1.4 433.04
oL ' i
2= ; P PO
(o<}
20'{7 A Y A A YA T 71 tab = 1717.84s

120 150 180 210 240 270 s 300
Duragédo de carga minima por ciclo de operagio de 300s —

Informag&o para a configuragdo da capacidade de sobrecarga dinémica para 6RA24 / 60A / 1Q

T Sobrecarga de

X-vezes a corrente

nominal do
= conversor:
5.
5 x| ta(®
5 11 2104.04
E2 12 1230.94
58 1.3 862.74
B2 1.4 640.50
5 -l e

tab = 1295.18s

e 30 60 80 120 150 180 210 240 270 s 300
Duragao de carga minima por ciclo de operagao de 300s —=

Informagéo para a configuragdo da capacidade de sobrecarga dindmica para 6RA24 / 60A / 4Q

1007 Sobrecarga de
T : . X-vezes a corrente
) nominal do
= j conversor:
5. sof}— - ———
58 |
1 P x| ta(9
£8
23 eof——— 11 2551.54
1.2 1472.92
o E — —
32 1.3 1018.22
52 aof—- =
g8 1.4 743.84
gt .- e on
50 — = -
o ©
T
O tab = 2598.84s
g 30 60 90 120 150 180 210 240 270 s 300

Duracgao de carga minima por ciclo de operagao de 300s —
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Informagao para a configuragdo da capacidade de sobrecarga dinémica para 6RA24 / 90A / 1Q

Sobrecarga da corrente de cargaem %
da corrente nominal do conversor

Sobrecarga de
X-vezes a corrente
= T e
P x=1,1
A~ /// KoL2 X I ta (S
< =
A s 11 2247.64
I 1.2 1373.10
13 1003.58
'— I 14 780.10
T tab: 2295.46s
|
90 120 150 210 240 270 s 300

Duragao de carga minima por ciclo de operagio de 300s —=

Informag&o para a configuracéo da capacidade de sobrecarga dindmica para6RA24 / 100A / 4Q

-3
=)

N
S
T

Sobrecarga da corrente de cargaem %
da corrente nominal do conversor

Sobrecarga de

) X-vezes a corrente

f nominal do

; conversor:

{ x=1,1

; ot x|

i x=1,4

=15 1.1 2731.12
1.2 1650.50
13 1194.02
1.4 918.04
20?> tab = 2855.90
=
0 30 60 90 120 150 180 210 240 270 s 300

Duragao de carga minima por ciclo de operagio de 300s —e

Informacao para a configuracdo da capacidade de sobrecargadindmicapara6RA24 / 125A / 1Q

Sobrecarga da corrente de cargaem %
da corrente nominal do conversor

60 90 120 150 180 210 240
Duragéao de carga minima por ciclo de operagao de 300s —e

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edico: A

-1 x=1,3

[ x=15

Sobrecarga de
x-vezes a corrente
nominal do
conversor:

T x=1,1

x=1.2

x| ta®

x=1,4
11 1874.48
12 1141.64
1.3 787.34
14 564.60

t{:\b = 2397.00s

270 s 300

03.94
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10/112

Informag&o para a configuragéo da capaci dade de sobrecarga dinamica para 6RA24 / 140/ 4Q

Sobrecarga da corrente de cargaem %
da corrente nominal do conversor

Sobrecarga de
X-vezes a corrente
nominal do
x=1,1
ot | t
4 X o (9
T x=1,5
11 2337.42
1.2 1345.34
13 918.96
14 660.38
tab = 2561.08s

60

120 210 240 270 s 300
Duragdo de carga minima por ciclo de operagdo de 300s — =

Informacao para a configuracdo da capacidade de sobrecarga dindmica para6RA24 / 200A / 1Q

100: Sobrecarga de
| X-vezes a corrente
- % I T T T T I — T nominal do
T conversor:
55 8o e e e e  —
52
52 _ I #
9 0
£3 x| tw®
23 I e
3
5 B 11 123.62
g2 e 1.2 21.86
- e =t 13 7.38
- e rx=1.8 1.4 3.76
O ®
(-1 i - -~ Aan
T
(I — R ta = 136625
o' 290 s 300

10

20

30 40 50 260 270 280
Duragéao de carga minima por ciclo de operagao de 300s —

Informag&o para a configuragdo da capacidade de sobrecarga dindmica para6RA24 / 200A / 4Q

4 100
. %
=
5
5 80
58
50
3z
38
8o
T
55
5 £
©E
© o
T C
g8
TG
RS
2o
58
0 ©
" T
20
0

E i Sobrecarga de
i X-vezes a corrente
H—— = T - T T nominal do

' ) conversor:

= P x| ta(

I N S S 11 140.38
: - . 1.2 14.00
A C i 1.3 3.24
e e [ et 1.4 1.40
) - x=1, . A —
e e e e I
e e T T T T T T - tab: 140.26<
| l
10 20 30 40 50 260 270 280 290 s 300

Duracgao de carga minima por ciclo de operagao de 300s ~—»

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edicéo: A



Informag&o para a configuragéo da capacidade de sobrecarga din@mica para 6RA24 / 250A

8

/ 1 Sobrecarga de

pd

‘nominal do
conversor:

-

e /

Sobrecarga da corrente de cargaem %
da corrente nominal do conversor

o x=1,1
x=1,2
A0} e e x=1.3
x=1,4
— _ - x=1,5
/|
20— S — / : I
— -
[ |
150 165 180 195 210 225 240 255 270 285 s 300

Duragédo de carga minima por ciclo de operagéo de 300s —=

X-vezes a corrente

x| ta®

1.1 127.16

1.2 23.80

1.3 8.04

1.4 4.10
tab: 153.94s

Informacao para a configuracdo da capacidade de sobrecarga dindmicapara6RA24 / 400A / 1Q

Sobrecarga de
X-vezes a corrente
nominal do
conversor:

2 X X X
[DRIRIRIRD
RN AN SRR

Sobrecarga da corrente de cargaem %
da corrente nominal do conversor

150 165 180 195 210

225

240

255 270

285 ¢ 300

Duragédo de carga minima por ciclo de operagéo de 300s —

x| ta®

1.1 211.22

1.2 87.14

1.3 40.92

1.4 18.88
tab= 405.78s

Informagéo para a configuragdo da capacidade de sobrecarga dindmica para 6RA24 / 400A / 4Q

Sobrecarga da corrente de cargaem %
da corrente nominal do conversor

(Sobrecarga de

“J] {nominal do
conversor:

x=1,1
x=1.2
x=1,3
x=1,4
x=1,5

g 30 60 90 120
Duragao de carga minima por ciclo de operagio de 300s —a

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edico: A

150

180

210 240 270 s

300

i x-vezes a corrente

x | ta(S

1.1 528.00

1.2 184.74

1.3 82.62

1.4 29.46
tab: 616.16s

03.94

10/113



03.%4

10/114

Informagdo para a configuragdo da capacidade de sobrecarga dindmica para6RA24 / 600A / 1Q

—

Sobrecarga da corrente de cargaem %
da corrente nominal do conversor

8

®

80

| s |

AV

40

-

A

ol

120

EARE e

138 156 174 192 210 228 24
Duragédo de carga minima por ciclo de operagio de 300s —e

Sobrecarga de
X-vezes a corrente
nominal do
conversor:

x| ta®

1.1 198.32

1.2 98.56

1.3 55.16

1.4 32.36
tab: 339.40s

282 s 300

Informacao para a configuracédo da capacidade de sobrecarga dinamica para 6RA24 / 600A / 4Q

T L0 ' Sobrecarga de
% I X-vezes a corrente
= o 'nominal do
£ I conversor:
a g 8o x=1,1
o
° 5 ' x=1,
i2 | x| (S
E é 60; x=1,5
T 11 396.78
g2 | 1.2 189.96
“°’** 1.3 103.52
g8 1.4 53.80
20:177
| tan = a43.20¢
ol /
84 108 132 156 180 204 228 252 276 s 300
Duracéao de carga minima por ciclo de operagio de 300s —e
Informagao para a configuracdo da capacidade de sobrecarga dindmica para 6RA 24 / 640A
Sobrecarga de
X-vezes a corrente
= 'nominal do
£ conversor:
s
x|t
g3 1.1 129.14
G E
s :f}% 1.2 40.62
X i3 13 11.76
o= x=1,
58 Fx=15 1.4 4.44
83 .- L an
tab: 167.58s
150 165 180 195 210 225 240 255 270 285 s 300

Duragdo de carga minima por ciclo de operagao de 300s —e

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edicéo: A



Informagdo para a configuragdo da capacidade de sobrecarga dinémica para 6RA 24 / 850A

100

®

Sobrecarga de
x-vezes a corrente

| nominal do
conversor:

s
o5 80
28 _— o
— " -
; ; / 12 36.88
32 o e yan 13 12.62
i pd /] L4 5.32
5 | / -/

E / / | tab = 167.88¢

L /

4

200 210 220 230 240

250

260

270

280

290 s 300
Duragao de carga minima por ciclo de operagio de 300s —»

Informacao para a configuracdo da capacidade de sobrecarga dinémica para 6RA 24 / 860A

8

*

Sobrecarga da corrente de cargaem %
da corrente nominal do conversor

oL

/

150 165 180 195 210

225

240

255

Sobrecarga de
x-vezes a corrente
nominal do
conversor:
=13
i x|t
x=1,
e 1.1 162.30
1.2 62.96
13 30.06
1.4 12.94
tab: 193.10s
/ i}
270 285 s 300

Duracédo de carga minima por ciclo de operagdo de 300s ——=

Informagao para a configuracdo da capacidade de sobrecarga dindmica para 6RA24 / 1200A

Sobrecarga de
X-vezes a corrente
nominal do
conversor:

X % % X X
LALLL
e

NN

Sobrecarga da corrente de cargaem %
da corrente nominal do conversor

; x|t
11 106.34
1.2 49.92
13 24.50
1.4 11.16
tab: 209.28s

200 210 220 230 240

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edico: A

250

260

270

280

290
Duragao de carga minima por ciclo de operagédo de 300s —~

s 300

03.94
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10.10 Registro dos conectores num buffer de sinal como um auxilio ao diagnostico

Os valores de um maximo de 8 conectores podem ser registrados num tempo especifico para
diagnéstico. Estes valores sdo armazenados em buffers de sinal. A gravagdo pode ser iniciada via
P867, e concluidas quando as condi¢bes especificas de disparo tenham sido preenchidas.

Os intervalos de amostragem podem ser definidos usando P865 entre 1 linha da valor por 60 graus
elétricos (3,3msa50 Hz, isto é, registro em cada ciclo de pulso de disparo) e umalinhade valor por 99
*60 graus = 5940 graus elétricos (330msa50Hz , isto &, registro a cada 99 ciclos de pulso de disparo).
Os valores que tiverem sido registrados podem ser imprimidos, ou transferidos para umPC ou um PG
lidos num painel de operacéo e controle de operador, ou retirados como tensfes anal 6gicas nas
saidas anal 6gicas sel ecionadas.

Profundidade do buffer de sinal: 128x8 valores = 128 linhas, a cada 8 conectores

Conectores pararegistro: podem ser parametrizados usando P861.ii, iniciando com ii=1
Condic¢ao de disparo: ajustaveis usando P862, P863, P864
Amostragem: pode ser parametrizada usando P865 (em passos de 60 graus)

Extensdo anterior e

posterior ao evento: pode ser parametrizada usando P866 (em passos de 60 graus)

Inicio do registro: gjustar P867 em 1 (ativar o disparo)

Parada do registro: guando a condic&o de disparo tiver sido preenchida ou P867 for
gjustado a 0.

Registro:

1. Ajustetodas as condicdes para o registro (P861.ii a P866)

2. Inicieoregistro usando P867 = 1.
Quando a condi¢éo de disparo tiver sido preenchida e o registro tiver sido concluido, P867 é
automati camente resetado para O.

CUIDADO:
Se esta seqliéncia ndo for mantida, o instante do disparo (P849) néo é calculado! P849 também esta
incorreto se o registro for concluido manual mente pelo gjuste de P867 em 0!

Exemplos de condi¢ao de disparo:

P862 P863 P864 P865 P866

123 2 100 1 10 Disparo assim que o valor do
conector K 123 for > 10.0%. Uma

K123 > 10.0% 60 graus 10linhas |linha de vaor é registrada a

amostragem apéso | cada 60 graus, na qual 10 linhas
evento [sdo registradas depois que a
condi¢éo de disparo tiver sido

preenchida.
qualquer um 3 qualquer um 6 5 Disparo assim que um erro
ocorrer. Uma linha de valor é
Mensagem 360 graus 5linhas | registrada a cada 6x60 graus, na
defaha amostragem apéso |qua 5 linhas sdo registradas

evento [depois que a condicdo de
disparo tiver sido preenchida.
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NOTE BEM:

Todos os conectores de uma linha de valor registrado sdo registrados simultaneamente logo apés a
retirada do pulso de disparo. Os conectores registrados associados com uma linha de valor podem
também ser designados a varios ciclos de disparo (isto € , o anterior ou o Ultimo , mas um ciclo). Por
exemplo, os valores designados a um ciclo especifico de pulso de disparo do valor de referéncia do
regulador de corrente de armadura (K119), a saida do regulador de corrente de armadura (110) ou o
angulo de disparo de armadura (K100) podem ser mudados por um ciclo de disparo, no que se refere a
duracéo do ciclo de pulso de disparo (K388) ou ao estado de operacdo (K300) e por dois ciclos de
disparo no que se refere aos valores de valor rea de velocidade (K167), de valor real da corrente de
armadura (K114), de valor real daFEM (K287) ou de valor real datensdo de armadura (K292).

10.10.1 Retirada dos valores registrados no buffer de snal numa impressora ou
transferéncia para um PC ou um PG

Os valores sdo retirados em 128 linhas, cada 8 colunas, o que corresponde aos 8 valores de conector
registrados. A linha, com nimero de linha 0, corresponde a valores, onde a condi¢éo de disparo foi
preenchida pelaprimeiravez.

Exemplo:
P866 foi selecionado para ser 70 no seguinte exemplo. Assim, depois que a condi¢do de disparo foi
preenchida, 70 linhas "apds o evento" foram registradas, iniciando com alinha 0.

128 valores
l«—— 58 valores > P866 = 70 valores ——————————3
S ————
Pagina 1 i Pagina 2 - Pagina 3

Sdo0 imprimidas 50 linhas por pagina, onde a impressdo inicia na linha - 58 devido a P866 = 70. A
impresséo completa com 128 linhas tem aproximadamente 2,5 paginas, e termina, no exemplo, com alinha
69.

Procedimento, veja Secéo 10.7.1

10.10.2 Leturadosconteidos do buffer de sinal via painel de operacao e controle
do operador do SW2.00

Se os valores devem ser lidos via painel de operagéo e controle do operador, deve ser observado que os
valores de interface estdo localizados, quando sdo registrados, entre indice = 0 e indice = 99 do P841.ii a
P848.ii. Somente entdo pode ser acessado via P841.ii a P848.ii . Isso pode ser realizado selecionando
adequadamente P866 (retardo de disparo) e P865 (intervalo de amostragem). Por exemplo P866 = 77 pode
ser selecionado e neste caso 0 momento de disparo esta no indice = 50(127-77 = 50). Assim, para cada
conector selecionado com P861.ii, 50 valores podem ser lidos antes e depois que a condicdo de disparo
tiver sido preenchida. Depois que o registro tiver sido concluido, 0 momento de disparo pode também
ser lido no P849.(Se o registro for manual mente retirado usando P867 = 0, o valor de P849 estaincorreto!),
Se o0 periodo de tempo de registro é curto demais, podera ser estendido, através do néo registro a cada
ciclo de pulso de disparo (P865 diferente de 1).

No final do registro (P867=0), P840 inicia quantos valores por conector foram registrados. Se a condicao
de disparo foi preenchida, ex: quando o registro foi iniciado com P867 = 1, ent&o tantos valores sdo
registrados quanto ajustados no P866 (retardo de disparo), ja que neste caso "pré-evento" estafaltando.
Quando ler os valores, P870 pode ser usado para definir se a visualizagdo é hexadecima ou uma
porcentagem, referente a 16384.
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10.10.3 Retirada dos contetdos do buffer de sinal via saidas analdgicas

10.11

10/118

parametrizaveis do SW2.00

Os valores dos 4 primeiros conectores registrados podem ser retirados via saidas anal6gicas
parametrizaveis 1 a 4 como tensfes entre -10V e +10V (outras normalizagdes de tensdo, veja P744,
P749, P754, P759 na Segéo0 9.2 e Secdo 10.1, folha 3).

P868  Velocidade de saida para uma saida anal 6gica.(300/P868) val ores /s sdo retirados.
P869  Modo deretirada
1 somente uma saida (ex: saida num tragador)

2 saida continua (ex: saida num oscil oscopio)

Designacao do valor requisitado par a as saidas anal gicas selecionadas:

Saidaanalégicaparametrizavel 1 | Termind XA-14 | 1. Buffer de sinal (128 valores do conector,
gjustados no P861.01)

Saida anal 6gica parametrizavel 2 | Termind XA-16 | 2. Buffer de sinal (128 valores do conector,
ajustados no P861.02)

Saidaanalégicaparametrizavel 3 | Termina XA-18 | 3. Buffer de sinal (128 valores do conector,
ajustados no P861.03)

Saidaanalégicaparametrizavel 4 | Termina XA-20 | 4. Buffer de sinal (128 valores do conector,
ajustados no P861.04)

A transferéncia de dados € iniciada de modo similar ao descrito na Se¢do 10.7.1, gjustando P051 em
19, apertando atecla SELECT ou P e reconhecendo usando ateclaINCREMENTA.
A saida anal 6gica pode ser retirada a qual quer hora, apertando atecla DECREMENTA.

Recomendacao para quando usar um osciloscopio:
P868=1, P869 =2

Como um ciclo de retirada do buffer de sinal completo; esta parametrizagdo dura 128 x (1/300) =
0.427s, para uma base de tempo de oscil oscépio de 50ms/divisdo, os contelidos completos de um ou
vérios buffers de sinal podem ser visualizados.

Limitacéo de corrente em funcéo da velocidade

A limitacdo de corrente em fungéo da vel ocidade protege o comutador e as escovas dos motores CC
em velocidades altas.

Os gjustes necessarios (P104 a P107) podem ser tirados da placa de identificagcdo do motor.

Além disso, a velocidade maxima do motor (P108) deve ser introduzida. Isso deve coincidir com a
velocidade méxima de operacdo.

A velocidade méxima de operacéo é definida por:

- P143 paraum valor real de velocidade de um gerador de pulso,

- P606 e P608 para os valores reais de vel ocidade de um taco anal 4gico,
- P115 para operagdo sem taco.

Além disso, alimitagdo de corrente em funcéo da vel ocidade deve ser ativada com P109=1!

NOTE BEM !

O comutador e as escovas podem estar sujeitos aum aumento de uso se alimitagdo de corrente
em fungdo da velocidade for ajustada incorretamente. 1sso resulta num tempo de uso da escova
significativamente reduzido!
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10.11.1 Ajuste da limitacdo de corrente em funcdo da velocidade para motores com

transi¢cdo de comutacdo
T Corrente CC nominal do conversor
AP
\ Ponto de intervengdo
Limite de corrente ‘\
)
i ho
E ! ~1/n (curva de limitagao de comutagao)
B LoD Iy
1 'k
| Ll T
" W b l
P 20
Py 4 1
S1 ' [
[
) ]
P T P
] :
Py
1 ] [] H
T 1 ¥ ]
NN L @ N2
ng Mmotor
& dados da placa deidentificagdo do motor ne =

& valoresdelimitacdo permissivels
lo= 14Xl

lpo= 12x1,

Parémetro:

P104= n,

P105= 1,

P106= n,

P107= 1,

P108= n;

P109=

ponto de intervengdo da limitacdo de
corrente em funcéo da velocidade

@ = velocidade méxima da operacéo

velocidade O - limitag@o de corrente em funcéo da vel ocidade desativada

velocidade 1 - [imitag&o de corrente em fungéo da vel ocidade ativada

Exemplo de uma placa de identificagcdo do motor:

* NEBENSCHL.-MOT.  1GG5162-0G&4-6HU7
IEC 160 NRE VDE 0530
Vv
VMM A l: KW
46-380 30-1490 7 11, FRO-7RO /S DEE0-260
380 @f@(m f 26 071911
ERE. v A THVR.BsCLV=  OMIH 3280V/ 50HZ
FREMD 310 285 1P23 EAUF.
77451 087040 LCLF
Z: A11 G18 K01 K20
FREMDKUEHLUNG  SCHWINGSTAERKESTUFE R

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edicéo: A
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10.11.2 Ajuste da limitacdo de corrente em funcao da velocidade para motores sem

10/120

transi¢céo de comutacdo
T Corrente CC nominal do conversor
AP
\

Limite de corrente

\

Ponto de intervencao

~1/n (curva de limitacdo de comutagao)

oS '
! 5
Py 4 :
o i :
P, 4 y :
! :
} I : i
o ne @ ny=ny —
Npmotor
& dados da placadeidentificagdo do moto n: = ponto deintervencdo dalimitacdo de corrente em

& valoresdelimitagdo permissiveis

|20 =12x |2

funcao davelocidade

@ = vel oci dade maxima da operacéo

Exemplo de uma placa de identificagdo do motor:

* NEBENSCHL.-MOT.  1GG5162-06G4-6HU7
IEC 160 NRE VDE 0530
\Y;
L/AIIN A KW
30-380 me=ny S0-2300 36.0-375 0.265- 120
320 REG EEZ =1 120
ERE. v THYR. B6CLV=  OLIH 330%/ 50HZ
FREMD 310 1P23 EBAUF.
T7i51 0ETOED ILCLF

Z: A11 G18 KO1 K20

FREMDKUEHLUNG

SCHWINGSTAERKESTUFER
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10.13

Forcar

A funcdo "forcar" implementa um sina de onda quadrada, que pode ser parametrizado, para
diagnéstico e otimizagdo. Os mesmos pardmetros sdo utilizados para gjustar o sinal de onda

quadrada como afuncdo de entrada binéria"oscilagdo" (veja Se¢do 10.3.12).

O ajuste dos parémetros P480 a P483 e a influéncia dos sinais de onda quadrada podem ser tirados de

Seci0 10.1.

Procedi mento:

Ajuste P051 =24
Desaperte a tecla SELECT (tecla P), para introduzir o modo do parémetro (isso significa que o sinal de
onda quadrada (K 208) é gjustado para zero).

Dé um toque nateclaINCREMENTA: "forcar" é ativado (0 sinal de onda quadrada (K208) é
iniciado, e implementado como valor de referéncia.

Déumtoque nateclaDECREMENTA: "forcar" é desativado (o valor de referéncia da operacdo é
conectado, e o sina de onda quadrada (K208) ¢é
simultaneamente gjustado em 0).

Apertando atecla SELECT (P) , isto é, quando retornar ao modo de valor, "forgar" € desativada, se ndo
tiver sido previamente realizada apertando-se a tecla DECREMENTA. O sinal de onda quadrada (K208)
esté entdo disponivel e pode ser usado para afungado "oscilacéo".

Rear me Automatico

(vejatambém Secdo 9.2, parametro P086 e Secdo 8.2.2 mensagens de falha F001 a FO09)

A funcdo "rearme automético" é controlada via paréametro PO86:
P0O86 =0 sem rearme automético
PO86=0.1sa0.2s "tempo de rearme" em segundos

Usando a fungdo de "rearme automatico", o conversor ndo entra imediatamente na condicdo de "falha'
quando as tensdes de alimentagéo caem brevemente, na condi¢do de sobretensdo breve, na condicédo de
subtensdo, na frequiéncia de alimentagéo muito alta, ou desvio excessivo entre o valor real da corrente
de campo e o valor de referéncia de corrente de campo - mas ,assim que a condicdo de falha é retirada,
imediatamente voltaa"RUN" ("OPERACAOQ)).

A mensagem de falha apropriada somente € iniciada se uma das seguintes condic¢Ges de falha estiver
presente por um tempo maior que o "tempo de rearme”, gjustado no parametro P086 (tempo maximo até
que a condicdo de falha desapareca para o "rearme automatico"):

FOO1  Falha, fonte de alimentacéo de alimentac&o da el etrénica em operacdo (5U1, 5W1)

FOO3  Condigdo de subtensdo num aparelho SITOR em paralelo

FOO4  Fatadefase, alimentacéo de armadura (1U1, 1V1, 1W1)

FO05 Falha no circuito de campo (falta de fase, alimentagéo de campo (3U1, 3W1) ou lcampo reas < 50%
|ref campo)

FOO6  Subtensdo (Alimentagdo de armadura ou de campo)

FOO7  Sobretensdo (Alimentag&o de armadura ou de campo)

FO08  Freguénciade alimentacdo (alimentacdo de armadura ou de campo) menor que 45Hz

FOO9  Frequénciade alimentacéo (alimentagdo de armadura ou de campo) maior que 65Hz
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Se afonte de alimentagdo da eletronica falhar por 100ms, afonte de alimentacdo esta carregada. Se a
energia cair por um periodo de tempo maior, a duracdo é medida através da medicdo da tenséo no
"capacitor de descarga’, e se a queda de energia for menor do que o "tempo de rearme" de acordo

com P086, o acionamento imediatamente entra na condicio "RUN" ("OPERACAQ"), assumindo que
ossinais de controle apropriados (ex: "liga", habilita operacéo") ainda est&o presentes.

O rearme automédtico ndo é possivel quando as fungdes "liga’, "desligamento” e "marchalenta’ sdo
disparadas por borda (veja P769 = 1) usando a carga da fonte de alimentag&o.

Durante uma das condic¢des de fal ha, as falhas FO03 a FO09 estéo presentes, mas o tempo de rearme
ainda ndo se esgotou, 0 conversor espera no estado de operacéo 04.0 (para falhas de alimentagdo de
armadura) ou 05.0 (parafalhas de alimentagdo de campo ou falhas de corrente de campo).
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11. Manutencéo

/!\ CUIDADO

Este conversor contém niveis perigosos de tensdo.

Do lado do usuario, voltagens perigosas podem estar presente nos sinais de transmissdo
(relés).

Morte, lesbes corporais graves e danos materiais significantes, podem ocorrer se este
conversor ndo for manuseado por pessoal treinado.

Portanto, observe sempre as instrugdes contidas nesta se¢do e no préprio produto quando
fizer assisténcia técnica/ manutengdo do conversor.

A assisténcia técnica / manutencdo do conversor deve ser realizado somente por
pessoal qualificado, que deve estar previamente familiarizado com todas as informacdes
de seguranca contidas nestas instrugfes, bem como as instrugbes de instalagéo,
operagéo e manutencao.

Antes da checagem e manutengao, assegure-se que a alimentacdo de energia CA esteja
desconectada e fechada, e que o conversor esteja aterrado. Tanto 0 conversor como o
motor, apresentam niveis perigosos de tenséo antes da alimentagdo de energia CA ser
desconectada. Mesmo que o contator do conversor esteja aberto, niveis perigoso de
tensdo ainda estéo presentes.

Devem ser usadas somente pegas sobresal entes autorizadas pel o fabricante.

O conversor deve ser protegido de sujeira, afim de evitar flashovers e, assim, a destruic¢éo do aparel ho.
P6 e detritos que sdo trazidos através do fluxo de resfriamento, devem ser removidos periodicamente
dependendo do grau de poluicdo, mas pelo menos a cada doze meses. O conversor deve ser limpo
usando ar seco comprimido, maximo 1 bar, ou com aspirador de pé industrial.

Para conversores com ventilacéo forgada deve-se observar o seguinte:

Os suportes de ventilador sdo projetados para funcionarem por 30.000 horas. Eles devem ser
substituidos dentro deste periodo para que a capacidade dos conjuntos de tiristores sejam mantidas.
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Procedimento na substituicdo do software
(atualizacdo para uma nova ver sdo de softwar €)

Imprimatodos os contelidos dos parametros
e documente-os.

Nota:

O parémetro pode ser impresso ou
transferido para PC ou PG por viadainterface
serial (também referido nasecdo 10, 12).

| Desligue afonte de alimentagdo eletronica

Desative aprotecdo de escritavia hardware.
Coloque a ponte XJ1 da placaeletronica A1600
na posicéo 1-2.

Substitua o software na placa A1630
(referido nase¢édo 5.3.1

Aviso: A proximavez que afonte de
alimentaco daeletronicafor ligada, sob
circustancias, todos os contetidos dos
parémetros sera perdido.

| Ligue afonte de alimentac&o eletronica.

| Reconheca uma possivel mensagem de falha.

Verifique os gjustes de fabrica (referido
na secdo 7.4)

Colocag&o em funcionamento

(referido na secdo 7.5)

Nota: O conjunto de parémetros armazenado

no conjunto 1 de par&metros pode ser carregado
deum PC ou PG viainterfaces seriais (referido
nasecéo 10.12)

Fim
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12. Assisténcia Técnica
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13. Pegas sobressalentes

Favor referir-se ao catdlogo DA21E parainformagdes, sobre as pegas sobressal entes.

NOTA

Quando pedir informagdes, especifique sempre 0s seguintes dados do conversor:

NUmero de série e codigo do conversor.

Versdo do software.
Versdo do hardware da placa base da eletrénica (impresso na face de componentes da

placa).
Versdo de hardware e versao de software das placas adicionais (se disponiveis).
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14. Apéndice

141 Documentos adicionais

Manual de circuito para conversor 1Q: Cabdigo n° C98130-A1195-A1-*-22
Manual de circuito para conversor 4Q: Caédigo n° C98130-A1196-A1-*-22
Catdlogo DA21 Conversores

Catdogo DA21E Pegas sobressalentes

Catdlogo DA22 Unidades de cubiculo (Armario Elétrico)
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Folha de Comentarios

Nés temos feito todo esforgo para editar criticamente este Manual de InstrucGes. Porém, se vocé
encontrar erros de impressdo, nés ficariamos gratos se nos informé-1os.

Nés também seriamos gratos se vocé nos disser sua opinido sincera sobre este Manua de
Instrugdes e seu Conversor.

Contate seu escritério local Siemens para algum comentario - seja positivo ou negativo.
Muito obrigado!

SIEMENS SAA. - Brasil - S0 Paulo - SP. - ASl 1PS

De: Nome: Data:
Empresa:
Endereco:

Telefone:

Para:  Escritério Siemens
Endereco:

Favor transmitir para
SIEMENS SA. - Brasil - S3o Paulo - SP. - ASl 1PS

A respeito de: Comentérios parao Manual de Instruces 6RA 24, Edicdo
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SIMOVIS para 6RA24 ver sao de software 2.00

AVISO

Somente pessoal qualificado, com conhecimentos sobre estas instrugdes de operagéo
bem como Manual de Instrugcdo para o conversor SIMOREG, estdo aptas a colocar em
operagao o conversor usando o PC.

Se o software do PC n&o for manuseado corretamente, o acionamento pode operar
fora dos pontos de operagéo especificados. Isto pode resultar em lesdes corporais
graves e danos materiais significantes.

Quando usando afungéo de controle, 0 acionamento pode partir acidentalmente.

O queo SIMOVISrealmentefaz:

- Colocagéo em funcionamento através de menu;

- LEITURA / SALVAMENTO dos gjustes dos parametros,

- Parametrizagdo imediata das entradas e saidas anal dgicas e digitais bem como dainterface do motor;

- Ajuste imediato para fungdes de regulacdo e controle em malha aberta (regulador tecnoldgico,
potenciémetro motorizado, gerador de rampa, regulador de velocidade, referéncia de velocidade,
regulador de corrente, regulador de FEM, regulador de corrente de campo, blocos livres de fungéo );

- Parametrizagdo imediata das placas adicionais;

- Mascara de operacdo para comandos de controle de entrada e referéncias;

- Gréficos de dados do buffer :  conector de controle de gravacéo dos dados do buffer no conversor
6RA24, impressao e indicador gréfico dos dados do buffer.

Colocando em funcionamento o SIMOVIS

Para operacdo, o SIMOVIS deve ser instalado no disco rigido e devem ser preenchidas as seguintes
solicitacdes:

- PC com processador ? 80386;

-MSDOS? 50,

- 10 Mbyte de memodria livre no disco rigido;

- 552 Kbyte de meméria de trabalho ( RAM ) ( aproximadamente 566000 bytes);
- monitor VGA.

Os disquetes de instalac8o incluem um arquivo batch, que gera a estrutura de diretério necessaria e
copias de todos 0s arquivos necessarios para os catal ogos apropriados.

O diretério mestre pode ser selecionado como necessario ( por ex. C:\\6RA24\OU D:\SIMOVIS\ ). O
programa de instalacdo pode ser inicializado através deste catalogo pela especificacdo do acionador
disco flexivel :
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Insirao disco flexivel 1 deinstalagdo no acionador correspondente, e para os exemplos acima, insirao
seguinte:

Se o acionador do disco flexivel for A:  C:\6RA24>A:INSTALL<RETURN> ou
Se o acionador do disco flexivel for B:  C:\SIMOVIS>B:INSTALL<RETURN>

Quando o display indicar " please insert de second floppy disk ...", insira 0 segundo disco de
instalacéo no mesmo acionador e pressione qualquer tecla.

SIMOVIS pode enté&o ser inicializado ao ser dado START <RETURN>,

O conversor 6RA24 é conectado ao PC com um cabo como mostrado nafig. 2, se¢do 10.7.5
(cabo universal para PCIN, SIMOV IS ou monitor diagndstico), ou com a seguinte configuracao:

/"-\
:1 ~o PR 11
1 %6 °
:2 ° :RxD N N RxD: 2:
t“o—f > ——o!
1 7 i [ t H 7 1
iy o o ><T ot @ 5
o :TxD N - |xu} 03'
1 8 i (] (BN H 8 1
1 o 1 1 i O !
14 i [N 1 H a4l
1 O ' | g9
' o to [ O i
ESO ,,JGND L Vot GND\\\ OSE
- Y Y ~J
conector de 9 pinostipo SUBMIN D interface serial paraPC
X501 do conversor 6RA 24:soquete COM 10uCOM 2
cabo: plug plug conector de 9 pinostipo SUBMIN D

no PC: plug conector
cabo: soquete

As pontes parainterface RS232, terminal X501, devem ser gjustados conforme placa el etrénica A 1600
do conversor 6RA24 (este gjuste corresponde a condi¢do quando o equipamento é fornecido, veja
secdo 6.8)

123
[m=T] XJ2

123
[==17 XJ6

123
(== XJ7
123
(== XxJ8

Se um mouse ndo for “encontrado” quando o PC for ligado, o SIMOV IS fornece uma fungéo, a qual
permite o indicador do mouse ser movido usando as teclas do cursor. Torna-se valido o seguinte:

Alt-cursor direito : movimentalentamente uma posi¢éo paraadireita
Alt-cursor esquerda :  movimentalentamente uma posicao paraa esquerda
Alt-cursor paracima :  movimentalentamente uma posi¢do paracima

Alt-cursor parabaixo :  movimentalentamente uma posic¢ao parabaixo
Ctrl-cursor direito . movimentarapidamente vérias posi¢les paraadireita
Ctrl-cursor esquerda :  movimenta rapidamente varias posi¢Oes para a esquerda
Ctrl-cursor paracima :  movimentarapidamente varias posi¢des paracima
Ctrl-cursor parabaixo :  movimentarapidamente varias posicdes parabaixo

Asteclas do mouse sdo simuladas no teclado como segue:

Alt-end . pressionaateclaesquerda do mouse
Alt-display down . soltaateclaesquerdado mouse
Alt-pos.1 . pressionaatecladireitado mouse
Alt-display up . soltaatecladireitado mouse

? Siemens - 6RX1240-0AD79 - Edicéo: A



153

03.94

Controledo Operador

Todos os indicadores do SIMOVIS tem uma estrutura de indicagdo definida. O indicador esta sub-
dividido em cabegalho, rodapé e zonasde trabal ho.

O cabecalho mantém-se 0 mesmo para todos os indicadores, incluindo as seguintes informagoes:

1 2 7
'/ // END. CONV 0 DISP N}; 2198
SIEMENS - . . NO.
6RA24 (NOME ARQ.)

SIMovIS AJ. PARAM. 1
0 5 10 15 20 2 30 . - [I—_] m II] I—I-_——l
e S——| [ 17 )
| [ [ ]
8 0

1 logotipo SIEMENS.
2 logotipo 6RA24.

3 barra, onde a condicé&o corrente € mostrada para todos os conversores conectados ao BUS ( até 31).

Vale o seguinte:

Azul 8SCUNO ... Conversor ndo ligado

Verde, piscando ................. Conversor ligado, mas n&o conectado

Verde ... Conexdo estabelecida

Vermeaho ..., Conex&o estabelecida, conversor na condigdo de falha
Amarelo ..., Conex&o estabelecida, presenca de alarme

4 Endereco do conversor, o qual éreferido azona de trabal ho.

5 Nome do arquivo de dados no qual é executada a operacdo offline. Esta linha mantém-se vaziaem
operacéo online.

6 NuUmero do conjunto de pardmetros de 1 a4 mostrados ( validos para parametros na faixa entre P100
eP599).

7 NUmero daméscara.

8 Caixaparaindicagdo de umafalha existente ( vermelho, piscando ).

9 Caixaparaindicagdo de um alarme existente ( amarelo, piscando ).

10 Caixaparaindicagdo de mensagem recebida de alteracéo de parémetro ( amarelo, piscando ).
11 Caixaparaindicag&o de umafalhade comunicagdo ( amarelo, piscando ).

12 Simbolo paraindicacdo se um comando de escrita esta sendo executada momentaneamente na RAM,
(“R") ou esta sendo permanentemente armazenada na EEPROM (“E”).

13 Janela para saida de mensagem.

O rodapé indica as funcgdes reais das teclas. A fungdo pode ser executada ao pressionar-se atecla de
fungéo, ou ao clicar no campo apropriado usando 0 mouse.

F1 chama umatela de ajuda para o indicador associado
F2 indica as 10 Ultimas mensagensinternas SIMOVIS
F11  ramo geralmente para o indicador anterior

F12  ramo devolta para o menu anterior
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As estruturas do regulador e os valores dos parémetros sdo mostrados na zona de trabalho e podem
ser modificadas pel os usuarios, usando 0 mouse e o teclado.

Os seguintes elementos de indicagéo respondem ao click do mouse:

? blocos vermelhos com seta branca ( geralmente para selecéo de campos para entrada de valores
de paré@metros),

textos com fundo azul turquesa ( geralmente para envio de um parametro especifico ),

(funcéo) blocos, com a borda azul turquesa ( gealmente para alternancia entre sub-mascaras),

a areado rodapé com a descricédo das fungdes das teclas,

0 niimero ap6s CONV.ADR no cabecal ho para entrada do conversor a ser enderecado, e

0 nimero ap6s PA.SET no cabegal ho para entrada do conjunto de parametros a ser mostrado.

NN N N N

-~

Ass seguintes acdes sdo possiveis usando o teclado:

? A trocadeindicacéo, descritano rodapé, é executada usando atecla de funcGes.

As funcdes das teclas de fungéo nas mascaras de LEITURA/SALVAMENTO podem ser somente
selecionadas via o teclado.

? Ovalor do parametro é inserido no “edit do Windows” com as teclas de nimero e o ponto (
como ponto decimal ).
O vaor aesquerdado cursor é enviado com <RETURN>.

? Existem “campos de entradas’ na mascara “envia dados do processo” ( 2194 ) e “l&envia
qualquer parametro” ( 2197 ), os quais podem ser selecionados ciclicamente com <TAB>, ou
diretamente pelo click do mouse, onde os valores apropriados podem ser inseridos.

? Para alguns parametros ( por ex. para todos aqueles, onde um nimero de conector pode ser
associado ), ap6s o icone da seta ser clicado, uma lista aparece com as possibilidades de entrada
gue podem ser selecionadas ( por ex. umallista de conectores).

Usando as teclas de cursor, a lista pode ser localizada em simples passos, ou avangada ou
regredida usando F3/F4. Se a entrada correta foi encontrada e marcada, entéo ela é enviada com
F8 (!) parao conversor 6RA24 ( <RETURN> é 0 mesmo que < CURSOR ABAIXO>).

M éscar a Especiais

Mascarade LEITURA/SALVAMENTO ( indicagdo nimero 3999)

Uma mascara com os arquivos de definicdo dos parametros existentes aparece apés presionar F3

(LEITURA). Ao especificar um nimero de parametro e indice para cada parametro, um arquivo de
definicdo de parametro é especificado, no qual cada um pode ser lido do conversor 6RA24 usando a
funcdo LEITURA.

O arquivo INITALL.UPR éfornecido, o qual inclue todos os parémetros, versdo de software 2.00.

Se somente 0 parametro LEITURA especificado é necessario, um arquivo de definicao ( apdsinserir o
novo nome do arquivo ) pode ser auto-gerado com F5 ( editar ) ( 0 nimero do parémetro no campo
esquerdo e no indice no campo direito deve ser especificado ).

Usando F4 ( LEITURA ), primeiro, 0 nome do arquivo, sobre o qual o parametro esta para ser

armazenado, é interrogado, e entdo a LEITURA é comecada. O arquivo de definicdo inclui 1404

parametros, e aleiturareal levaalguns minutos a taxa de 19200 baud.

O arquivo de dados do parametro ora recebido tém a extensdo.UPD e é localizado no catalogo
SIMO_P.

Retorne para o indicador béasico de ATUALIZACAO/SALVAMENTO apds carregar usando F10.
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A mascarade SALVAMENTO é selecionada usando F4 (SALVAMENTO). As seguintes fungdes estao
disponiveis:

F4- SALVAMENTO O arquivo de dados do parametro selecionado é transferido para o
conversor SSIMOREG K.

F5 - Edit O arquivo de dados do parametro selecionado é mostrado como uma
listae pode ser editado.

F6 - Copy Copia um arquivo de dados de par@metros para um arquivo com um
Nnovo nome.

F7 - Delete Exclui um arquivo de dados do parémetro.

F8 - Diff. dru Compara 2 arquivos de dados de parédmetro.

Imprime (pardmetros que apresentam diferencgas séo designados com
“*" esta funcdo pode permanecer por mais que 15 minutos)

F9 - Print Imprime um arquivo de dados de parémetros ( mais répido que a
funcéo F8).
Gréfico de dados do buffer (indicador 2165)

Neste caso, uma fungdo interna do conversor 6RA24 é usada ( veja secdo 10.10 ), que grava, além do
tempo, até 8 conectores ( com uma resolucao de 3.3 ms ( para uma frequéncia de alimentacéo de 50 Hz) e
uma memoériade até 128 valores).

Esta “gravacdo de diagndstico” pode ser iniciada em um osciloscépio. Os quatros primeiros conectores
para serem gravados podem ser definidos diretamente e 0s outros quatro apos aimpresséo dos “ canais 5
a8deF10".

Um valor de conector “>"<""=" de uma entrada ajustavel ou a precisio de uma mensagem de erro
(“F") pode ser gjustada como uma condic&o de gatilhamento.

Apbs selecionar “o intervalo de amostragem” ( este especifica qual a frequéncia de gravacdo a ser
executada dependendo do enésimo ciclo de pulso de disparo ) e atraso no gatilhamento ( quantas
gravagdes devem ser executadas apds a condicdo de gatilhamento ser identificada ) entdo a gravacdo
pode ser ativada ( gatilhamento ativado ).

A gravacdo estara completatao logo aparecaum sinal “STOPPED” najanela de condicao.

Ao clicar natela do osciloscopio, é selecionado o indicador 3998, onde os dados do buffer do conversor
6RA 24 podem ser lidos e transferidos paraum PC.

5 linhas de entrada de paré@metros aparecem. Os val ores a serem enviados, podem ser inseridos na coluna
dadireita, mais especificamente:

n?. daunidade auxiliar endereco do conversor onde a gravacdo esta sendo realizada.

canal desina 11 deve ser o n? inserido aqui.

do par@metron?. 841...cand 1.

até o parametron?. 841 paraum canal a ser transferido, 842 para 2 etc até 848 para todos os
canais.

ndimero de entradas 1 a 128 dependendo do necessario ( 128 = buffer desinal ).

A impress&o pode ser iniciada quando todas as entradas tiverem sido feitas usando F4 (IMPRESSAO).
Té&o logo o nimero de entradas na coluna da esquerda tenha retornado a zero (0), a transferéncia de
dados foi completada e os val ores podem ser indicados graficamente, usando F3 (GRAFICO).
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Um menu aparece, de onde um dos quatro tipos de representacdo pode ser selecionada:

Representacdo 1 : +/ - 200% *) com interpolagéo entre os valores da amostragem.
Representacéo 2 : +/ - 200% *) sem interpolagéo entre os val ores da amostragem.
Representacdo 3 : +/ - 120% *) com interpolagéo entre os val ores da amostragem.
Representacéo 4 : +/ - 120% *) sem interpolagéo entre os val ores da amostragem.

*) aseguinte normalizacdo é valida, 16384 = 100%

Até 4 curvas sio mostradas em cada um dos indicadores. O indicador é sub-dividido se mais do que 4 curvas
sdo transferidas, e as curvas sdo mostradas em duas janel as.

Ao clicar na janela superior esquerda “set/win”, seguido de “1” ou “2” e “start”, um dos dois pequenos
indicadores pode ser fechado e o outro ampliado adequadamente.

Ao clicar o botdo direito do mouse sobre “trace buffer x” na janela esquerda, a curva correspondente é
fechada e entdo mostrada novamente em formagrafica.

A normalizacdo do eixo de tempo ( de acordo com uma classificagéo ) € de 1s para 128 valores medidos
gravados. Se menos de 128 valores forem transferidos, entéo estes seréo mostrados, confirmados adireita, na
janela de indicacéo.

( O tempo real de normalizagéo é obtido do “intervalo de amostragem” selecionado ( em ciclos) 1 para: 1sda
clasificagdo do eixo de tempo, corresponde a 128 * 3.333ms* interval os de amostragem a50 Hz ).

Alternando entre operacdo on-line/ off-line
Geralmente, 0 SIMOV IS opera com uma conexao permanente com o conversor 6RA 24 viainterface serial.

Em operagdo off-line, os valores reais ndo sdo fornecidos do conversor 6RA24, mas de um arquivo de dados
no disco rigido do computador, o qual foi gerado anteriormente por uma ATUALIZACAO do conversor

6RA24. As mudancas de valor de pardmetro sdo escritas neste arquivo. Entdo uma configuragdo pode ser

gerada antecipadamente, a qual é simplesmente carregada na instalagéo ao executar o SALVAMENTO parao
conversor 6RA24.

O nome do arquivo da lista de parametros (.UPD) pode ser inserido no cabecaho da mascara de
ATUALIZACAO/SALVAMENTO ( indicador 3999 ) no campo de entrada ( uma lista dos arquivos de dados
disponiveis é obtidaapés F4 (SALVAMENTO).

Se um nome de arquivo foi inserido, 0 SIMOV IS opera off-line e 0 “nome do arquivo PAR.DAT” é mostrado
no cabegal ho de cada indicador.

A opercdo on-line pode ser sel ecionada novamente pressionando-se F7 ( ONLINE ) no indicador 3999!

NOTA

No modo off-line, somente os valores numéricos dos pardmetros sdo mostrados, entretanto,
descricdes de textos existentes possivelmente ndo sdo mostradas; se¢des controladas do indicador
dos valores dos parametros também nédo sao mostradas ( por ex. chaves).

A resposta as mudancas de valor dos pardmetros podem levar algum tempo. Entradas ndo sdo
possiveis durante este tempo.
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154  Méscarasexistentes
M éascara deinicializagdo (0001)
Menu principal (2000)
M enu de colocagdo em funcionamento ( 2100)

Verificago dos jumpers (2101)

Adaptacdo da corrente continua nominal do conversor (2102)
Inserindo dados do motor ( 2103 )

Inserindo dados nominais do motor ( 2104 )

Selecionando avelocidade real (2185)
Tacogerador analégico ( 2184)
Regulador de velocidade ( 2050)
Gerador de Pulsos ( 2183)
Pardmetros adicionais ( 2182)
Regulador de velocidade ( 2050)
Operagdo sem tacogerador ( controlede F.E.M.) (2180)
Regulador de velocidade ( 2050)
Valor red delivre parametrizacdo ( 2179)
Regulador de velocidade ( 2050)
Informagdo de campo (2177)
Ajustando funcGes tecnol 6gicas basicas ( 2176 )
Executando operacdo de otimizagdo ( 2105)
Instrucbesfinais ( 2106 )

Carrega/ar mazena ajustes dos parametros ( 3999)
Funcdes do conversor (2002)
Entradas anal6gicas ( 2150)

Referénciaprincipal (2151)
Vaorred ( 2152)
Tacogerador analégico ( 2184)
Entrada parametrizavel 1 ( 2153)
Entrada parametrizavel 2 ( 2154)
Entrada parametrizavel 3 ( 2155)

Entradas binérias ( 2140)
Saidas anal 6gicas parametrizaveis ( 2144 )

Valor real de corrente ( 2145)
Saida parametrizavel 1 ( 2146)
Saida parametrizavel 2 ( 2147)
Saida parametrizavel 3 (2148)
Saida parametrizavel 4 ( 2149)
Saidas binérias parametrizaveis ( 2142)
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Controle de malha aberta e fechada ( 2005 )

Regulador tecnoldgico ( 2030)
Limite de corrente ( 2031 )

Selecdo de referéncia ( entrada de gerador de rampa) ( 2036)
Entrada 2 de referéncia do gerador de rampa ( 2037)
Poténciometro motorizado ( 2033)

Gerador derampa(2040)

Referénciado gerador de rampa ( 2038)
Entrada 2 de referéncia do gerador de rampa ( 2037)
Entrada 1 de referéncia do gerador de rampa ( 2036 )
Controle de tragéo ( 2039)
Conjunto 2 de par@metros ( 2043 )
Conjunto 1 de pardmetros ( 2042 )
Conjunto 2 de pardmetros ( 2043 )
Conjunto 3 de pardmetros ( 2044 )
Conjunto 3 de pardmetros ( 2044 )
Conjunto 1 de par@metros ( 2042 )
Conjunto 1 de par@metros ( 2043 )
Selecdo de referéncia, limite de referéncia ( 2045)

Regulador de velocidade ( 2050)
Condicionamento do valor real ( 2051)
Adaptacdo pararegulador de velocidade, ganho Kp (2053 )
Adaptacdo pararegulador de velocidade, tempo de integracéo ( 2054 )
Adaptacdo pararegulador de velocidade, descida ( 2055 )
Controle n/l paraacionamento mestre/escravo, compensacdo de atrito e de
momento de inércia ( 2056 )
Compensacao de atrito e de momento deinérciaK171 ( 2057 )
Caracteristicade atrito ( 2058)
Parémetros adicionais ( 2059)

Gerador dereferéncia de corrente ( 2070)
Limite externo de corrente dependente da velocidade ( 2071)
Comutagdo de controle de referéncia M/l para regulador de corrente de
armadura (2072)
Limitevariavel de corrente (2073)
Supervisdo de | da parte de poténcia ( 2074)
Limitacdo de corrente dependente da velocidade ( 2075)
Selecdo de motor com/sem de limite comutagdo ( 2075)
Motor com limite de comutagdo ( 2075)
Motor sem limite de comutacgo ( 2076)
Regulador de corrente ( 2080 )
Angulo limite de disparo ( 2081)
Regulador de F.E.M. ( 2085)
Selecdo dereferénciaevalor rea (2086)
Limite de referéncia de corrente de campo ( 2087)

Regulador de corrente de campo ( 2090)
Bloco de fungdes de livre parametrizacdo ( 2120)
Referénciasfixas (2121)
Somadores 1, 2, 3(2122)
Multiplicador / divisor 1 ( 2123)
Multiplicador / divisor 2 ( 2124)
Multiplicador / divisor 3 ( 2125)
Divisor (2126)
Caracteristica ( mostrar tudo P699 ) ( 2136)
Mostratudo P698 ( 2137)
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Mostratudo P699 ( 2136)
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Chave de comutagdo 1 ( 2128)

Chave de comutagdo 2 ( 2129)

Chave de comutagdo 3 (2130)
Inversor 1,2,3(2131)

Gerador 1, 2 devalor absoluto ( 2132)
Supervisdo 1 de valor limite (2133)
Supervisdo 2 de valor limite (2134)
Limitador (2135)

Administracdo do valor de paréametro ( Ferramentade pagina) (2196)
Interfaces seriais ( gjustes G-SSTO) ( 2161)

Parémetros G-SST1 (2160)
Parémetros G-SST0 ( 2161 )

Interface para motor ( supervisao para espessurade escovas) ( 2170)

Definicao, supervisio binéria( 2171)
Superviso de espessura de escovas ( 2170)
Defini¢éo, sensor de temperatura ( 2172)
Interface parao motor, valoresreais (2173)

Definigdo, sensor de temperatura( 2172)
Superviso de espessura de escovas ( 2170)
Defini¢éo, sensor de temperatura ( 2171)
Interface para o motor, valoresreais (2173)

Interface para o motor, valoresreais (2173 )
Falhasalarmes (2192)

PT10/CS51 ( placas opcionais dependente de selecdo ) (2110)

CS51 conectada (2111)
PZD selecdo de SST1 ( 2112)
PZD selecdo de SST2 ( 2113)

PT10 conectada ( 2114)
PZD selecdo de SST1 ( 2112)
PZD selecdo de SST2 ( 2113)

CS51 e PT10 conectada ( 2117)
PZD selecdo de SST1 ( 2112)
PZD selecdo de SST2 ( 2113)

M ascar as de operacao ( 2195)

Falhas/ darmes (2192)
Diagnostico de falhas (2191)
Maéscaras de operagdo ( 2195)

Interface parao motor, valoresreais (2173)

Envia dados de processo PZD 1 a8 (2194)
Enviadados de processo PZD 9 a 16 ( 2193)

Envia dados de processo PZD 1a8 (2194)
Parémetro livre para ateracéo ( 2197 )

Gr é&fico de dados do buffer (2165)

Leiturade dados ( 3998 )
Desenhagrafico ( 3997)
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155  Solucéo deproblemas

Problema:
Solucéo:

Problema:
Solucéo:

Problema:
Causa:

Solucéo:

Problema:

Causa:
Solucéo:

Nenhuma conex&o foi estabel ecida com o conversor SIMOREG.

V arias causas sao possiveis;

1. O cabo de conexdo ( veja secao 10.7.5., fig.2 ) ndo esta presente ou esta conectado
incorretamente:
corrijaaporta COM no PC, veja ponto 2;
corrija o conector dainterface no conversor 6RA24 ( X501 para conexdo RS232).

2. A interface usada ( COM 1, COM 2, ... ) ndo esta definida no arquivo USS..INI no
catdlogo SIMO_D (operagéo = 0,...paraCOM 1, operagéo = 1,...paraCOM 2).

3. O gjuste da velocidade de transmissdo no USS..INI e no conversor 6RA24 néo sdo
0S mesmos, operacdo =0, 9600, E, 8, P, 1, 1 e P798 =6 ( R232).

4. A definicdo de comprimento PZD estaincorreta:
USS..INI: SLAVE =0, 6RA24.00, 3, F, 3, 3, 8, 9, 101, OC7E, 0000, 0000
6RA24: P791=3.

5. A definicdo de comprimento PZD estaincorreta:
USS..INI: SLAVE =0, 6RA24.00, 3, F, 3, 3, 8, 9, 101, OC7E, 0000, 0000
6RA24: Pro2=3.

6. As pontes XJ2, XJ6, XJ7, XJ8 no conversor 6RA24 ( na placa eletrénica A1600,
diretamente sobre o conector X510 ) ndo estdo ajustados para a posi¢ao 1-2.

O disco rigido é continuamente acessado e 0 sistema esta extremamente lento.

Isto pode ser melhorado instalando uma memoaria caché ( por ex. SMART DRIVE)

( SIMOVIS opera com vérias bases de dados no disco rigido ).

A causatambém pode ser um gjuste incorreto do nimero PZD no USS.INI e/ou P791.

Erros e alarmes ndo sdo mostrados.

A palavra de estado do conversor 6RA24 ndo é transferida para o computador
SIMOVIS.

Defina a palavra de estado como a primeira definicdo PZD ( P794.00 = 325 ou P784.00 =
325 paraainterface R$485).

A curva aparece rapidamente quando mudado para modo gréfico da funcéo traco e
entdo, o indicador 3998 é imediatamente pul ado.

N&o foram encontrados arquivos gréaficos no catdlogo SIMO_A.

Transfira os contetidos do buffer gréfico do indicador 3998 ( vejasecdo 10.10)
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